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Uyumluluk Bilgisi

Uretici: Nidec Control Techniques Limited ("biz", "bizim")

Kayith ofis: The Gro, Newtown, Powys, SY16 3BE Birlesik Krallik

Kayit yeri: ingiltere ve Galler, sirket kayit numarasi 01236886

Ureticinin AB Yetkili Temsilcisi: Nidec Netherlands B.V., Kubus 155, 3364 DG Sliedrecht, Hollanda, Hollanda Ticaret Sicilinde 33213151
numarasiyla kayitli; Tel. +31 (0)184 420 555, info.nl@mail.nidec.com

Orijinal talimatlar

2008 tarihli Birlesik Krallik Makine Tedarigi (Giivenlik) Yénetmelikleri ve 2006/42/EC sayili AB Makine Direktifi uyarinca, bu Kilavuzun ingilizce
versiyonu orijinal talimatlari olusturur. Diger dillerde yayinlanan kilavuzlar, orijinal talimatlarin gevirileridir ve tutarsizlik olmasi durumunda bu Kilavuzun
ingilizce versiyonu diger tiim dil versiyonlarina gére énceliklidir.

Dokiiman ve kullanici yazilim araglari

Uriinlerimizin kullanicilarina sundugumuz kilavuzlar, veri sayfalari ve yazilimlar su adresten indirilebilir: http://www.controltechniques.com/support
MARSHAL (Mobil uygulama): Bu uygulama, Google Play Store ve Apple App Store'dan indirilebilir.

Kilavuzlar, bir dizeltme listesi ile desteklenebilir. Bu liste, varsa kilavuzlarin yaninda yer alacaktir.
Garanti ve sorumluluk

Bu Kilavuzun igerigi yalnizca bilgilendirme amaghdir ve dogrulugunu sadlamak icin her turll gaba gosterilmis olmakla birlikte, burada agiklanan Grunler
veya hizmetler ya da bunlarin kullanimi veya uygulanabilirligi ile ilgili agik veya zimni higbir garanti veya taahhit olarak yorumlanmamalidir. Tim
satislar, talep tizerine temin edilebilen sart ve kogullarimiza tabidir. Urlinlerimizin tasarimlarini, teknik 6zelliklerini veya performansini herhangi bir
zamanda énceden haber vermeksizin degistirme veya iyilestirme hakkini sakl tutariz. Uriin icin gegerli garanti kosullarinin tiim ayrintilari igin Giriin
tedarikgisine bagvurun.

Hicbir durumda ve higbir kosulda, yanls kullanim, kétiye kullanim, yanhs kurulum veya anormal sicaklik, toz veya korozyon kosullarindan kaynaklanan
hasar ve arizalardan veya Urliniin yayinlanan degerlerinin diginda ¢alistirimasindan kaynaklanan arizalardan sorumlu tutulamayiz; ayrica, herhangi
bir tirden dolayh ve arizi hasarlardan da sorumlu tutulamayiz.

Cevre yonetimi

1ISO 14001:2015 gerekliliklerine uygun bir Cevre Yénetim Sistemi isletiyoruz. Cevre Beyanimizla ilgili daha fazla bilgiyi su adreste bulabilirsiniz: http:/
Iwww.controltechniques.com/environment

Tehlikeli maddelerin kisitlanmasi ve kontrolii

Bu Kilavuz kapsamindaki Urtnler, tehlikeli maddelerin kisitlanmasi ve kontrolu ile ilgili asagidaki mevzuat ve yonetmeliklere uygundur:

Birlesik Krallik Elektrikli ve Elektronik Ekipmanlarda Belirli Tehlikeli Maddelerin Kullanimina lliskin Kisitlamalar Yénetmeligi 2012
Birlesik Krallik REACH vb. (Degisiklik vb.) (AB'den Cikis) Yoénetmelikleri 2020, Avrupa Birligi REACH Yd6netmeligi EC 1907/2006
AB Elektrikli ve Elektronik Ekipmanlarda Belirli Tehlikeli Maddelerin Kullanimina lliskin Kisitlamalar (RoHS) - Direktif 2011/65/EU
Kimyasallarin Kaydi, Degerlendirilmesi, Yetkilendirimesi ve Kisitlanmasina lliskin 1907/2006 sayili AB Yénetmeligi (REACH)
Elektrikli ve Elektronik Uriinlerdeki Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasina iliskin Cin idari Onlemleri 01.07.2016

ABD Cevre Koruma Ajansi ("EPA") Toksik Maddeler Kontrol Yasasi ("TSCA") kapsamindaki diizenlemeler

MEPC 68/21 / Add.1, Ek 17, Karar MEPC.269(68) 2015 Tehlikeli maddeler envanterinin olusturulmasina iligkin kilavuz

Bu Kilavuz kapsamindaki Grtinler asbest icermez.

REACH ve RoHS hakkinda daha fazla bilgi igin: http://www.controltechniques.com/environment

Catisma mineralleri

Catisma Mineralleri (Uyumluluk) (Kuzey irlanda) (AB'den Cikig) 2020 Diizenlemeleri, ABD Dodd-Frank Wall Street Reformu ve Tiiketici Koruma Yasasi
ve Avrupa Parlamentosu ve Avrupa Konseyi'nin (AB) 2017/821 sayili Yonetmelidi uyarinca:

Sorumlu tedarik igin gerekli 6zen énlemlerini uyguladik, ilgili tedarikgilerde catisma mineralleri arastirmalari yiritiyoruz, tedarikgilerden alinan 6zen
bilgilerini sirket beklentileriyle karsilastirarak siirekli olarak gdzden gegiriyoruz ve inceleme sirecimiz diizeltici eylem yonetimini de icermektedir. Yillik
g¢atisma mineralleri agiklamasi sunma zorunlulugumuz bulunmamaktadir. Nidec Control Techniques Limited, ABD SEC tarafindan tanimlanan bir
ihraggi degildir.

imha ve Geri Doniigiim (WEEE)

Bu Kilavuzun kapsadidi urunler, Birlesik Krallik 2013 Elektrikli ve Elektronik Ekipman Atiklar Yénetmeligi ile Elektrikli ve Elektronik
Ekipman Atiklar (WEEE) hakkindaki 2018/849 (AB) sayili AB Direktifi ile degistirilen 2012/19/AB sayili AB Direktifi kapsamina
girmektedir.

Elektronik Urinler kullanim émdrlerinin sonuna geldiginde, evsel atiklarla birlikte atilmamali, elektronik ekipmanlarin geri déntigiimiinde
uzman bir sirket tarafindan geri dénstiiriiimelidir. Uriinlerimiz, verimli geri déniisiim igin ana bilesenlerine kolayca ayrilabilecek sekilde
tasarlanmistir. Urlinlerimizde kullanilan malzemelerin gogu geri déniistime uygundur.

Uriin ambalajlarimiz kaliteli olup yeniden kullanilabilir. Daha kiigiik Grinler, yiiksek oranda geri donistiiriilmus elyaf igeren saglam karton
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Ingiltere Uygunluk Beyani

1. Uriin serisi
Commander S serisi genel amacl degisken hizli AC motor suruculeri

2. Ureticinin ve yetkili temsilcinin adi ve adresi

Uretici Yetkili temsilciler
Nidec Control Techniques Ltd, Nidec Netherlands B.V.
The Gro, Kubus 155

Pool Road, 3364 DG Sliedrecht
Newtown, Hollanda.

Powys,

SY16 3BE.

INGILTERE

ingiltere ve Galler'de kayithdir. Sirket Sicil No. 01236886
Telefon: 00 44 1686 612000
E-posta: cthoadmin@mail.nidec.com, Web: www.controltechniques.com

3. Sorumluluk
Bu beyan tamamen Ureticinin sorumlulugunda verilmistir.

4. Beyannamenin konusu

Model Aciklama Model numarasi isimlendirme S$100 - aabcdef
numarasi
Temel seriler S100
aa Govde Boyu 01,02, 03,04
b Gerilim Degeri 17=100V,2=200V,S=200V 1faz, D=200V 1/3 faz, 4 =400V
c Akim Endeksi Oila9
d Dahili EMC filtresi [1=C1,3=C3
e Sardm 0
f Ozellestirme 1 = EMEA ve Pasifik, B = Amerika, C = LS, K = muUsteriye 6zel, h = digerleri
5. Beyan

Beyannamenin amaci, ilgili Birlesik Krallik yasal gerekliliklerine uygunluktur.

_Birlesik Krallik yonetmelikleri

2016 Elektrikll Ekipman (Guvenlik) Yonetmelikleri

2016 Elektromanyetik Uyumluluk Yoénetmelikleri

Elektrikli ve Elektronik Ekipmanlarda Bazi Tehlikeli Maddelerin Kullaniminin Kisitlanmasi Yonetmelikleri 2012

2021 Enerjiyle ligili Urtnler igin Ekotasarim Yénetmelikleri No. 745

6. llgili uyumlagtinimig EN standartlarina atiflar

ET1§12?)22-5-1 2007+ ATZ0T7+ 1 avarianabilir hizli elektrikli tahrik sistemleri - Bslim 5-1: Giivenlik gereklilikleri - Elektrik, termal ve enerji
BS 61800-3: 2018 Ayarlanabilir hizli elektrikli tahrik sistemleri - Bolum 3: EMC gereklilikleri ve 6zel test yontemleri
BS 61000-6-2: 2019 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bélum 6-2: Genel standartlar - Endustriyel ortamlar icin bagisiklik
BS 61000-6-4: 2019 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolum 6-4: Genel standartlar - Endustriyel ortamlar icin emisyon standardi
BS EN 61000-3-2:2019+A1:2021 E‘I((Trl;t:‘(irr}a(snx()etlk uyumluluk (EMC) - Bolum 3-2: Harmonik akim emisyonlart igin sinirlar (faz basina ekipman giris
EN 61000-3-3:2013+A1:2019 + EIektromanyenk uyur.nl.uluk (EMC) - Bolum 3-3: Faz basina nomlnal ak.|m| < 1§ Aolanwve.z k.osul.lu baglantlya tabi
A2:2021 olmayan ekipmanlar igin kamuya agik algak gerilim besleme sistemlerinde gerilim degisiklikleri, gerilim
’ dalgalanmalari ve titremelerin sinirlandiriimasi
] Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolum 3-12: Sinirlar. Faz basina giris akimi > 16 Ave <75 Aolan ve
EN 61000-3-12: 2011 . ) o . e . -
kamuya agik algak gerilim sistemlerine bagdh ekipmanlarin Urettigi harmonik akimlar igin sinirlar.

7. Sorumlu kisi

Jonathan Holman-White
) Arastirma ve Gelistirme Bagkan Yardimcisi
/ Tarih: 10 Ocak 2025
] Newtown, Powys, Birlesik Krallik.

ONEMLI NOT

Bu iiriinler, Gii¢ Tahrik Sistemleri olusturmak lizere motorlar, kontrolorler, elektriksel koruma bilesenleri ve diger ekipmanlarla birlikte
kullanilmak iizere tasarlanmis Temel Siiriicii Modiilleridir. Giivenlik ve EMC yonetmeliklerine uygunluk, siiriicii modiillerinin dogru sekilde
kurulmasina ve yapilandiriimasina baghdir.

Siriciler, yalnizca giivenlik ve EMC gerekliliklerine agina olan profesyonel kurulumcular tarafindan kurulmalidir. Siiriicii ile birlikte verilen
Giivenlik bilgileri ve Kurulum talimatlarina bakin. Kurulumcu, Gii¢ Siiriig Sisteminin kullanilacag iilkedeki tiim gegerli yasalara uygun
olmasini saglamaktan sorumludur.
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AB Uygunluk Beyani

1. Uriin serisi
Commander S serisi genel amach degisken hizli AC motor suriculeri; opsiyonel modiiller ve aksesuarlar dahil.
2. Ureticinin ve yetkili temsilcinin adi ve adresi

Uretici Yetkili temsilciler
Nidec Control Techniques Ltd, Nidec Netherlands B.V.
The Gro, Kubus 155

Pool Road, 3364 DG Sliedrecht
Newtown, Hollanda.

Powys,

SY16 3BE.

Birlesik Krallik

ingiltere ve Galler'de kayithdir. Sirket Sicil No. 01236886
Telefon: 00 44 1686 612000
E-posta: cthoadmin@mail.nidec.com, Web: www.controltechniques.com

3. Sorumluluk
Bu beyan tamamen Ureticinin sorumlulugunda verilmistir.

4. Beyannamenin konusu

Model Aciklama Model numarasi isimlendirme S$100 - aabcdef
numarasi
Temel seriler S100
aa Goévde Boyu 01, 02, 03, 04
b Gerilim Degeri 1=100V,2=200V,S =200V 1faz, D=200V 1/3 faz, 4 = 400 V
c Akim Endeksi Oila9
d Dahili EMC filtresi |1=C1,3=C3
e Sidrdm 0
f Ozellestirme 1 = EMEA ve Pasifik, B = Amerika, C = LS, K = musteriye 6zel, h = digerleri
5. Beyan

Beyanin amaci, konuyla ilgili Avrupa Birligi uyumlastirma mevzuatina uygundur.

Algak Gerilim Direktifi (2014/35/EU)

Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi (2014/30/EU)

Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi Direktifleri (2011/65/EU ve 2015/863/EU).

2009/125/EC sayih direktifin 2019/1781 sayili yonetmeligi (Enerjiyle ilgili Grinler)

6. llgili uyumlagtinimig EN standartlarina atiflar

Yukarida listelenen degisken hizh surtict trlinleri, asagidaki uyumlastirilmis Avrupa standartlarina gore tasarlanmis ve Uretilmigtir:

5\2\11(_312%2?_5_1 2007 + AT:2017 + Ayarlanabilir hizl elektrikli tahrik sistemleri - Bolim 5-1: Guvenlik gereklilikleri - Elektrik, termal ve enerji

EN 61800-3: 2018 Ayarlanabilir hizl elektrikli tahrik sistemleri - Bolim 3: EMC gereklilikleri ve 6zel test yontemleri

EN 61000-6-2: 2019 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bélim 6-2: Genel standartlar - Endustriyel ortamlar icin bagisiklk

EN 61000-6-4: 2019 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 6-4: Genel standartlar - EndUstriyel ortamlar igin emisyon standardi

EN 61000-3-2:2019 + A1:2021 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 3-2: Harmonik akim emisyonlari icin sinirlar (faz bagina ekipman giris
akimi <16 A)

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 + EIektromanyenk uyur.nl.uluk (EMC) - Bolim 3-3: Faz basina nomlnal ak}m < 1§ {’-\olanwvg kpsu!lu baglantlya tabi

A2:2021 olmayan ekipmanlar igin kamuya aglik algak gerilim besleme sistemlerinde gerilim degisiklikleri, gerilim

’ dalgalanmalari ve titremelerin sinirlandiriimasi
. Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 3-12: Sinirlar. Faz bagina giris akimi > 16 Ave <75 A olan ve

EN 61000-3-12: 2011 P, ) . ] o . -

kamuya agik algak gerilim sistemlerine bagl ekipmanlarin urettigi harmonik akimlar icin sinirlar.

7. Sorumlu kisi

Jon Holman-White
] Arastirma ve Gelistirme Bagkan Yardimcisi
/ Nidec Control Techniques Ltd
| Tarih: 10 Ocak 2025
Newtown, Powys, Birlesik Krallik.

ONEMLI NOT

Bu iiriinler, Gii¢ Tahrik Sistemleri olusturmak lizere motorlar, kontrolorler, elektriksel koruma bilesenleri ve diger ekipmanlarla birlikte
kullanilmak iizere tasarlanmis Temel Siiriicii Modiilleridir. Giivenlik ve EMC yonetmeliklerine uygunluk, siiriicii modiillerinin dogru sekilde
kurulmasina ve yapilandiriimasina baghdir.

Siriciler, yalnizca giivenlik ve EMC gerekliliklerine agina olan profesyonel kurulumcular tarafindan kurulmalidir. Siiriicii ile birlikte verilen
Giivenlik bilgileri ve Kurulum talimatlarina bakin. Kurulumcu, Gii¢ Siiriig Sisteminin kullanilacag: iilkedeki tiim gegerli yasalara uygun
olmasini saglamaktan sorumludur.
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Mekanik
kurulum

Elektrik

kurulumu Baslarken

Giivenlik e
Bilgileri Urln bilgisi

Motoru
calistirma

UL Listesi
bilgileri

Surici

parametreleri lletigim Ariza Teshis | Teknik bilgiler

1  Givenlik Bilgileri

1.1 Onemli giivenlik bilgileri
Bu Kullanici Kilavuzunun ilgili yerlerinde kullanilan 6zel uyarilar
asagidaki sekildedir:

& Bu uyari tiirQi, elektrik carpmasini 6nlemek igin gerekli bilgileri
icerir.

UYARI

Bu tur uyarilar, giivenlik tehlikelerini dnlemek igin gerekli
bilgileri igerir.

ikaz, Uriine veya diger ekipmanlara hasar riskini dnlemek icin
gerekli bilgileri igerir.

>

DIKKAT

NOT
Not, Grintn dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri igerir.

111 Tehlikeler

Bu Kullanim Kilavuzu, Temel Siris Modulleri (BDM) ve yardimci
ekipman olan Commander S100 igin gegerlidir. Bu kilavuzdaki tim
guvenlik bilgileri dikkate alinmalidir. Tim uygulamalarda, guglu elektrikli
surus ile iligkili tehlikeler mevcuttur.

1.2 Sorumluluk

Normal galisma sirasinda, ariza durumunda ve makul olarak
ongorilebilir yanhs kullanimda yaralanma riskini 6nlemek igin, tim Gug
Surls Sisteminin (PDS) guvenligini saglamak kurulumcunun
sorumlulugundadir.

BDM surlcusunln ureticisi, uygunsuz, ihmalkar veya hatali sistem
tasarimi ve kurulumundan ya da suriict arizasindan kaynaklanan
sonuglar igin higbir sorumluluk kabul etmez.

Sdricdler, tam sistemlere profesyonel olarak entegre edilmek Gzere
tasarlanmis bilesenlerdir. Surucu, yuksek voltaj ve akimlar kullanir,
yuksek dizeyde depolanmis elektrik enerjisine sahiptir ve yaralanmalara
neden olabilecek ve asir akustik gurilti Uretebilecek ekipmanlari
kontrol etmek icin kullanilir. Yanlis monte edilirse, sirticl bir guvenlik
tehlikesi olusturabilir.

Sistem tasarimi, kurulumu, devreye alinmasi, baslatiimasi ve bakimi, bu
Kullanici Kilavuzundaki tim giivenlik bilgilerini ve talimatlarini okumasi
gereken, gerekli egitim ve yetkinlige sahip personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

1.3  Mevzuata uyum

Kurulumcu, PDS'nin kullanilacagi tlkedeki tim gegerli yasa, yonetmelik
ve kurallara uygunlugundan sorumludur; bunlara asagidakiler dahil
olmakla birlikte bunlarla sinirli degildir:

Birlesik Krallik Elektrikli Ekipman (Guvenlik) Yonetmelikleri 2016

AB Dusuk Gerilim Direktifi 2014/35

2016 Birlesik Krallik Elektromanyetik Uyumluluk Y&netmelikleri
2014/30/EU AB Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi

2008 Birlesik Krallik Makine Tedariki (Guvenlik) Yénetmelikleri
2006/42/EC AB Makine Direktifi

ABD Ulusal Elektrik Yonetmeligi (NEC)

Kanada Elektrik Yonetmeligi.

iletkenlerin kesit alanlarina, sigortalarin veya diger koruma unsurlarinin
segimine ve koruyucu toprak (topraklama) baglantilarina ¢zellikle dikkat
edilmelidir. Bu kilavuz, belirli EMC standartlarina uygunlugu saglamak
icin talimatlar igerir.

14 Elektrik tehlikeleri

Siruciide kullanilan gerilimler ciddi elektrik garpmasina ve/veya
yaniklara neden olabilir ve 6limcul olabilir. Strticliyle ¢alisirken veya
surtictinin yakininda calisirken dikkatli olunmalidir. Asagidaki
konumlarin herhangi birinde tehlikeli gerilim bulunabilir:

* AC besleme kablolari ve baglantilari

* Motor kablolari ve baglantilari

* Role kablosu ve baglantilar

»  Slrlicinun birgok dahili pargasi.

Sdrlcuden veya motordan tehlikeli gerilimleri kaldiran higbir komut
yoktur. Ornegin, stop, rdy veya inh.

1.4.1 Mekanik enerjiden elektrik enerjisine

Motor mili mekanik olarak bir bagka gui¢ kaynag tarafindan
calistiriliyorsa, A.C. beslemesi kesildiginde bile siirlictide glivenli
olmayan gerilimler bulunabilir.

1.4.2 Depolanmis elektrik ylikii

Elektrik Carpmasi Riski.

Sirucil, AC beslemesi kesildikten sonra potansiyel olarak

olimcdl bir gerilime sahip kalmaya devam eden

kondansatorler igerir. Siirliciiye enerji verilmigse, calismaya

devam etmeden 6nce AC beslemesi en az 5 dakika boyunca
izole edilmelidir. Bir ariza durumunda, depolanan ylik daha

uzun sure kalabilir.

1.4.3 Fis ve priz ile baglanan uriinler
PDS / BDM'yi beslemeye bagdlamak i¢gin bir fis ve priz kullaniliyorsa, fis
IEC60309'a uygun olmalidir.

Sdrlcunun, fis ve priz ile beslemeye baglanan bir triine dahil edildigi
durumlarda tehlike s6z konusu olabilir. Fis ¢ikarildiginda, figin pimleri,
kondansatérde depolanan yukten yalnizca yari iletken cihazlarla
ayrilmig olan surucu beslemesine baglanabilir. Fisi strictiden otomatik
olarak izole etmek icin bir yontem saglanmalidir; 6rnegin bir kontaktor
veya korumali pimlerin kullaniimasi.

EMC filtresi ayirma vidasini sékmeniz ve figin siirlicu tarafina takil bir tip
B RCD takmaniz énerilir.

1.5 Mekanik tehlikeler

Sdrlcundn veya kontrol sisteminin arizalanmasinin hasara, kayba veya
yaralanmaya yol acabilecegi veya buna izin verebilecegi herhangi bir
uygulamada, bir risk analizi yapiimali ve gerektiginde riski azaltmak igin
ilave dnlemler alinmalidir. Ornegin, hiz kontroliiniin arizalanmasi
durumunda bir asir hiz koruma cihazi veya motor freninin kaybedilmesi
durumunda bir ariza emniyetli mekanik fren. Personelin guvenligini
saglamak igin surucu iglevlerinden hicbiri kullaniimamaldir.

1.6 Motor

Degisken hiz kosullarinda motorun givenligi saglanmalidir. Fiziksel
yaralanma riskini dnlemek igin, motorun belirtilen maksimum hizini
asmayin.

Dusuk hizlar, sogutma faninin etkinligini azaltarak motorun asiri
Isinmasina ve yangin tehlikesine neden olabilir. Motor, bir koruma
termistorl ile kurulmahdir. Gerekirse, elektrikli bir zorlamal
havalandirma fani kullaniimalidir.

Sdrlcude ayarlanan motor parametrelerinin degerleri, motorun
korunmasini etkiler. Suriclideki varsayilan degerlere giivenilmemelidir.
Motor plakasinda belirtilen dogru degerin Motor Anma Akimi
parametresine girilmesi gok 6nemlidir.

Suruc, elektronik motor asir yiik korumasina sahiptir ve tipik asiri
ylikler 60 saniye boyunca %150 (soguk durumdan) veya 8 saniye
boyunca %150 (sicak durumdan) seklindedir. Koruma, hiz duyarliligini
ve glic dénglsi ve devre digI birakma sirasinda termal bellek tutma
ozelligini icerir. Ayrintilar igin bkz. Termal Koruma Eylemi (P3.21).

Commander S100 Kullanim Kilavuzu
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1.7  Parametreleri ayarlama 1.1 RCD

Bazi parametreler, strlicliniin ¢galismasi tzerinde 6nemli bir etkiye
sahiptir (6r. otomatik yeniden baslatmay: etkinlestirme). Bunlar, kontrol
edilen sistem Uzerindeki etkisi dikkatlice degerlendiriimeden
degistiriimemeli ve bu iglemler kalifiye personel tarafindan
gerceklestiriimelidir. Hata veya kurcalama nedeniyle istenmeyen
degisikliklerin 6nlenmesi igin 6nlemler alinmaldir (6r. Glivenlik PIN'i
(P4.02) ayarlama veya Kkilitli bir muhafaza kullanma).

1.8 Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

Bu Kullanim Kilavuzunda gesitli EMC ortamlari igin kurulum talimatlari
verilmistir. Kurulum kétl tasarlanmigsa veya diger ekipmanlar EMC igin
uygun standartlara uymuyorsa, riin diger ekipmanlarla elektromanyetik
etkilesim nedeniyle parazite neden olabilir veya parazitten etkilenebilir.
Uriiniin dahil edildigi ekipman veya sistemin kullanim yerinde ilgili EMC
mevzuatina uygun olmasini saglamak kurulumcunun
sorumlulugundadir.

1.9 Topraklama

Sirlcd, bir ariza durumunda olasi ariza akimini tasiyabilecek ve
espotansiyel baglanti bolgesinde bulunan bir veya daha fazla iletken ile
topraklanmalidir. Toprak dongiisii empedansi, yerel guvenlik
yoénetmeliklerinin gerekliliklerine uygun olmalidir.

Bu riin, koruyucu topraklama iletkeninde bir DC akimina
neden olabilir. Dogrudan veya dolayli temas durumunda
koruma igin artik akimla galisan koruyucu (RCD) veya izleme
: (RCM) cihazi kullanildiginda, bu Griinlin besleme tarafinda
yalnizca Tip B RCD veya RCM kullaniimasina izin verilir.

Koruyucu topraklama iletkenindeki dokunma akimi 3,5 mA'yi
asar.

EMC filtresi ayirma vidasi takiliysa (teslim esnasinda)

Koruyucu topraklama, ylksek korumali topraklama iletkenli akim
ekipmaninin yerel givenlik ydnetmeliklerine uymasi icin gereken
besleme fazlari veya koruyucu topraklama iletkeninin minimum boyutu
ile ayni kesit alanina ve malzemeye sahip iki iletken olmahdir.

Motora giden koruyucu topraklama iletkeni dahil olmak tzere her
koruyucu topraklama iletkeni igin ayri bir baglanti yéntemi kullaniimalhidir.
Dort adet delik (2 x M3 ve 2 x M4) saglanmistir. Kablo yonetim braketi
kullanihyorsa, ek koruyucu topraklama iletkenleri kablo yonetim
braketine baglanabilir.

Aliminyum kablolar kullaniliyorsa, bakir kesit alanlari %60 oraninda
artiriimalidir.

EMC filtresi ayirma vidasi ¢ikarilmigsa

Koruyucu topraklama iletkeni besleme kablosunun bir pargasiysa,
koruyucu topraklamanin kesit alani besleme fazlarina esdeger minimum
alana sahip olmalidir. Ayri damarlar kullaniliyorsa, koruyucu
topraklamanin gerilim azaltmal olarak minimum 2,5 mm? lik (bakir ise)
veya gerilim azaltmasiz olarak minimum 4 mm?lik (bakir ise) kesit
alanina sahip olmasi veya besleme faz iletkenlerine esdeger minimum
alana sahip olmasi gerekir; hangisi daha buyiikse o gegerlidir.

1.10 Sigortalar ve devre kesiciler

Sdrlcuye giden AC beslemesi, yerel guvenlik ydnetmeliklerine (6r.
Ulusal Elektrik Yonetmeligi (NEC), Kanada Elektrik Yonetmelidi) uygun
olarak dal devre korumasi saglamak icin asiri yiike karsi uygun bir
koruma ile kurulmalidir. Bu gereklilige uyulmamasi yangin riskine neden
olur.

Sirlcunin entegre kati hal kisa devre korumasi, dal devre korumasi
saglamaz. Dal devre korumasi, Ulusal Elektrik Yonetmeligi ve diger
yerel yonetmeliklere uygun olarak saglanmalidir.

Dal devresi koruma cihazinin agilmasi veya arizalanmasi, bir arizanin
meydana geldiginin bir géstergesi olabilir ve yangin veya elektrik
carpmasi riskini azaltmak igin, ekipman ve dal devresi koruyucu cihazi
incelenmeli ve test edilmeli ve hasarliysa degistiriimelidir.

1.12  Kontrol devrelerinin glivenligi

Sdricinin koruma sinifi | olup, elektrik carpmasina karsi kullanici
korumasi bir izolasyon ve koruyucu topraklama kombinasyonu ile
saglanir.

Kontrol terminalleri ve 485 lletisim portu, PELV gerekliliklerini karsilayan
cift/gticlendirilmis yahtim ile siirlicideki gli¢ devrelerinden izole
edilmistir. Kurulumcu, harici devrelerin bu yalitim bariyerini tehlikeye
atmadigindan emin olmalidir. Kontrol devrelerinin Guvenlik Ekstra
Dusuk Gerilim (SELV) olarak siniflandirilan devrelere (6rnegin, bir kisisel
bilgisayara) baglanacak olmasi durumunda, SELV siniflandirmasini
korumak igin ek bir temel bariyer dahil edilmelidir.

1.13  Terminal baglantilari ve tork ayarlari

Gevsek glic baglantilari yangin riski olusturur. Terminallerin her zaman
belirtilen tork degerlerine gore sikildigindan emin olun. bélimundeki
tablolara bakin 4 Elektrik kurulumu.

1.14  Cevresel sinirlamalar

Ekipmanin nakliyesi, depolanmasi, kurulumu ve kullanimi ile ilgili bu
kilavuzdaki talimatlara, belirtilen ¢evresel sinirlar da dahil olmak tzere
uyulmalidir. Buna sicaklik, nem, kirlenme, darbe ve titresim dahildir.
Sdrlcduler asin fiziksel kuvvete maruz birakilmamalidir.

1.15 Mahfaza

Temel Surtct Moddlla (BDM), egitimli ve yetkili personel diginda erigimi
engelleyen bir muhafaza igine monte edilmelidir. BDM, yangina
dayanikli bir muhafaza degildir. BDM, IEC 60664-1 standardina gére
kirlilik derecesi 2 olarak siniflandirilan ortamlarda kullaniimak tizere
tasarlanmistir. Bu, muhafaza igindeki ortamin kuru olmasi ve sadece
iletken olmayan kirletici maddeler igermesi gerektigi anlamina gelir.
Herhangi bir kirletici madde hava akisini engellememelidir

1.16 Tehlikeli ortamlar

Ekipman, onayli bir mahfaza igine kurulmadikga ve kurulum
onaylanmadikga, tehlikeli bir ortama (6r. potansiyel olarak patlayici bir
ortam) yerlestiriimemelidir.

117 Ekipmana erigim

Elektrik carpmasi riski ve sistem davranisinda istenmeyen degisiklikler
riski nedeniyle erisim yalnizca yetkili personelle sinirlandiriimalidir.

1.18 Rutin bakim

Sdrlcinin givenilirliginin en Gst dizeye ¢ikariimasi igin duzenli
denetimler ve bakimlar yapiimalidir. Ayrintili bilgi igin bélimundeki 3.5
Rutin bakimadresine bakin.

1.19 Onarim

Kullanicilar, anizah bir siriiclyt onarmaya ¢alismamali veya bu
Kullanim Kilavuzunda agiklanan tanilama 6zellikleri diginda baska bir
sekilde ariza tanilama yapmamalidir. SiriicU, yetkili bir Control
Techniques distributériine iade edilmelidir. Kullanicilar, suricundn i¢
parcalarini incelemek icin surlictunln plastik parcalarini gikarmaya
galismamaldir.

1.20 Tehlikeli maddeler

RoHS, REACH, WEEE vb. ayrintilar www.drive-setup.com/environment
adresinde mevcuttur.

Commander S100 Kullanim Kilavuzu
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2  Uriin bilgisi
21 Giris

Commander S100, gesitli uygulamalar igin indiiksiyon motorlarinin maksimum makine performansini saglayan genel amagli bir stricidr.
Sdriclnin voltaj ve gii¢ degeri, sebeke beslemesine ve kontrol edilecek indiiksiyon motoruna uygun olarak segilmelidir.

Surlict parametrelerinin varsayilan ayarlari, gogu kullanim durumu igin segilmistir ancak belirli bir uygulama igin stirlicliyli optimize etmek lizere
ayarlanabilir.

Siricu, kablolama igin gikarilmasi gereken bir terminal kapagi ile donatiimistir. Commander S100'de kablolama isleminden sonra terminal kapaginin
yeniden takilmasi istege baglidir.

2.2 Marshal devreye alma ve ariza teshis uygulamasi

Marshal uygulamasi, surtcunln devreye alinmasi, klonlanmasi ve izlenmesi icin zengin bir arayliz sunar. Marshal, surlcuyu bir uygulama icin
yapilandirmak ve siirlicii tanilama islemleri yapmak lizere basit araglar ve kurulum sihirbazlari igerir.

Marshal, NFC teknolojisini destekleyen akilli telefonlarda ve tabletlerde kullaniimak Uizere tasarlanmistir ve Google Play Store ile App Store'dan
indirilebilir. Uyumlu telefonlar ve Marshal'l surticiyu devreye almak icin kullanma hakkinda ayrintilar igin bkz. bélim 5.1 Marshal mobil uygulamasi.

Ozellikler

Devreye Alma

+ Kapatma veya devreye alma (kutu igerisindeyken bile)
» FastStart - destekli devreye alma. Calisir duruma getirmek igin sadece 4 temel adim
* Motor ayarlari, hiz kontroll, PID kontroléru ve giris/cikis (G/C) fonksiyonlari igin kullanimi kolay kurulum araclari
+  On ayarli uygulama yapilandirmalari
Klonlama

» Parametreler bir suriiciden diderine kolayca aktarilabilir; istedidiniz kadar suriicliye yazmak igin dokunmaniz yeterlidir
« Parametre dosyalarini yedekleyin ve geri yukleyin
Paylas
* Outlook, OneDrive, WhatsApp vb. uygulamalar tUzerinden parametre dosyalarini paylasma
» Paylasilmis parametre dosyalari, Marshal ve Connect (PC Araci) uygulamalariyla uyumludur
» Parametre dosyalarini PDF formatina aktarma
Cevrim digi 6zellikler

* Yeni parametre dosyalarini olusturma

* Mevcut projedeki parametreleri gézden gegirme/ degistirme
Ariza Teshis

» Gug acik veya kapaliyken teshis 6zelligi

+ Sdrlcu alarmlariyla destek alma

* Hata kayit gunlugu ve aktif ariza teghisleri

» Parametre ayarlarini fabrika varsayilanlari ile karsilastirma
izleme ve Giivenlik

» Parametre ayarlarini ve striict durumunu hizl gériintileme

+ Paremetreye erisimin Giivenlik PiN’i ile sinirlandiriimasi

» G/C, motor ve hiz ayarlarini hizli gérintiileme

2.3 Model numarasi
Commander S100 igin model numaralarinin olusturulma sekli asagida gosterilmistir:
Sekil 21 Model numarasi

Tanimlama Etiketi Ot Bélgesel

Varsayilan Diger Modeller
Tiirev Elektrik Ozellikleri Referansi Ayarlar &
FY
1 A
Uriin Serisi
$100

R :
Govde Boyu: ezerve

Bolgesel Varsayilan

Gerilim Degeri:

Ayarlar:
1-100 V (100 - 120 + %10) .
S-200V (200 - 240 + %10) 1 p ﬁf;@”v“ep:'soa"i:s“"?;"
2-200V(200-240 £ %10)3ph [ Al
D - 200 V (200 - 240 + %10) 1/3 ph C.LSme" a
4400V (380 - 480 + %10) K - Misteriye Ozel
Akim Degeri Basamagi: ’7

Uretim Referansi:
Siiriicii EMC Filtresi Tipi: 0 -2021 Strm
1 - C1 Dahili Filtre

3 - C3 Danhili Filtre

*Akim Derecesi Adimi, ayni gévde boyutuna ve voltaj derecesine sahip suricdler igin benzersiz bir tanimlayicidir.
**Dahili EMC filtreleri hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. bolim 4.7 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) (EMC) ve bolim 10.4 Emisyon uygunlugu

Commander S100 Kullanim Kilavuzu 9
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2.4 Giug degeri bilgileri
Sekil 2-2  Siiriicii giic degeri bilgileri

Side etched label

Made in UK

$100-01S13 - Model Numb

1P20 Pollution Degree 2

Eront etched label ocn e2vso wexsCommander S
Date code waxivom surrounone ar INId€C Control TechnlquesALtd/ Power ralng
\ TEMPERATURE 60°C (WITH DERATE)
sevinomber | KU 0.18KkW | 0.25hp,

8900000001

WARNING

RISK OF ELECTRIC SHOCK -
5100-0 1513 DANGEROUS VOLTAGE MAYEXIST FOR Suool Mot 2
u otor
5 MINUTES AFTE REMOVING POWER v 14200 (v) ZZS \ 0240 « B — Voltage
(]
SUITABLE FOR USE ON A CIRCUIT «_— 28— No.of phases
CAPABLE ) 1 3 gz
OF DELIVERING NOT MORE THAN 5K RMS f(Hz) 50/60 | 0300 _ 2 Frequency
SYMMETRICALAMPERES, 240V MAXIMUM v
[
1(A) 3.30 1.40 33
g2
I | Refer to user guide 23
AVERTISSEMENT 9 e
RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE. UNE TENSION S5
DANGEREUSE PEUT ETRE PRESENTEE JUSTQUA [E o E: 3@ Current ralng
5 MINUTES APREA AVOIS COUPE LALIMENTATION @ & 29
— ©
CONVIENTAUX CIRCUITS MON SUSCEPTIBLES e

: : UK
DE DELIVRER PLUS DE 5K AMPERES cAa “@"5 o

SYMETRIQUES EFF, MAXIMUM 240V LT eanmo Approvals

peoy 004

www.controltechniques.com

Onay isareti aciklamalari
EE UKCA Birlesik Krallik
( € CE onayi Avrupa
& C igareti onay! Avustralya
nus UL / cUL onayi ABD ve Kanada
{ej RoHS uyumlu Cin
E@ KC Sertifikasi Kore

2.5 Tarih kodu formati

Tarih kodu dért basamakli bir formatta verilir. ilk iki basamak yili, kalan iki basamak ise (yil igindeki) hafta numarasini gésterir.
Ornek:

2110 tarih kodu, 2021 yilinin 10. haftasina karsilik gelir.
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2.6

Suruciu gug degerleri

The sureklimevcutdegerlerasagida sunlardirmaksimum maksimum ortam sicakhdi40°C (104 °F), 1000 m rakimve frekans. Gug¢ dislrme
gerekebilir gerekebilir daha daha anahtarlama daha daha ortam sicaklik > 40 °C (104 °F) ve daha yuksek rakimlarda. Daha daha bilgi icin, bakiniz
bolime bolime 10 Teknik veriler.

Tablo 2-1 100 V Siiriicii degerleri (100 ila 120 V £%10)
Maksimum Sirekli Gikis Tepe Akimi 200 V'da nominal gii¢ 200 V'da motor giicii
Model Besleme Pfaz Akimi
A A kW hp
S100-01113 1 1.2 1.8 0.18 0.25
S100-01123 1 1.4 21 0.25 0.33
S100-01133 1 22 3.3 0.37 0.5
S100-03113 1 3.2 4.8 0.55 0.75
S100-03123 1 4.2 6.3 0.75 1
S100-03133 1 6 9 1.1 1.5
NOT

100 V siricd, girisinde bir voltaj ikiye katlama devresine sahiptir; bu nedenle, nominal gikis voltaji besleme voltajinin iki katidir ve kullanilan motorun
buna uygun bir nominal voltaja sahip olmasi gerekir.

Tablo 2-2 200 V Siiriicii degerleri (200 ila 240 V £%10)

Maksimum Sirekli Gikis Tepe Akimi 230 V'da nominal gii¢ 230 V'da motor giicii
Model Besleme Pfaz Akimi

A A kW hp
S100-01S13 1 14 2.1 0.18 0.25
S100-01213 3 14 2.1 0.18 0.25
S100-02S11 1 1.2 1.8 0.18 0.25
S100-01S23 1 1.6 24 0.25 0.33
S100-01223 3 1.6 24 0.25 0.33
S100-02S21 1 14 2.1 0.25 0.33
S100-01S33 1 24 3.6 0.37 0.5
S100-01233 3 24 3.6 0.37 0.5
S100-02S31 1 2.2 3.3 0.37 0.5
S100-01S43 1 3.5 5.25 0.55 0.75
S100-02S41 1 3.2 4.8 0.55 0.75
S100-01243 3 3.5 5.25 0.55 0.75
S100-01S53 1 4.6 6.9 0.75 1
S100-01253 3 4.6 6.9 0.75 1
S100-02S51 1 42 6.3 0.75 1
S100-01D63 1/3 6.6 9.9 1.1 1.5
S100-02S61 1 6 9 1.1 1.5
S100-01D73 1/3 7.5 11.25 1.5 2
S100-02S71 1 6.8 10.2 1.5
$100-03D13 1/3 10.6 15.9 22

Commander S100 Kullanim Kilavuzu
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Tablo 2-3 400V Siiriicii degerleri (380 ila 480 V £%10)
Maksimum Strekli Gikis Tepe Akimi 400 V'da Nominal Gii¢ | 460 V'da motor giicii
Model Besleme Pfaz Akimi
A A kw hp
S100-02413 3 1.2 1.8 0.37 0.5
S100-02423 3 1.7 2.55 0.55 0.75
S100-02433 3 22 3.3 0.75 1
S100-02443 3 3.2 4.8 1.1 1.5
S100-02453 3 3.7 5.55 1.5 2
S100-02463 3 5.3 7.95 2.2 3
S100-03413 3 7.2 10.8 3 3
S100-03423 3 8.8 13.2 4 5
S100-04413 3 13 19.5 5.5 7.5
S100-04423 3 16 24 7.5 10
S100-04433 3 23 345 1 15

2.6.1 Siiriciu agin yiik limitleri
Tipik kisa donem asin yiik limitleri

Sirucl, motorun hizlandigi durumlarda oldugu gibi, asiri ylk olarak %150 ¢ikis akimi saglayacak sekilde derecelendiriimistir. Agiri ylk kosullarinda,
surdcundn i¢ bilesenleri isinir ve bu da asiri yikun surdirilebilecegi sureyi sinirlar.

Tipik degerler, asagidaki tabloda gdsteriimektedir:

Baslanaic Durumu Soguk halden Sicakhk
ylangie (Onceki gikis akimi bulunmuyor) 'ye kadar (100 % cikis akiminda calisir)
Siiriicu Cikis Akimi 60 saniye boyunca %150 8 s igin %150

Bazi durumlarda, termal koruma siiriiciiniin bu degerleri agsmasina izin verebilir. Uriiniin émriini kisaltacadi ve garantiyi gegersiz
kilabilecegi icin surlculerin nominal degerlerinin Gzerinde ¢aligtiriimasi énerilmez.

DIKKAT

2.7 Motor boyutu

Motorun nominal akimi genellikle Tablo 2-1 ile Tablo 2-3listelenen suricunin maksimum surekli ¢ikis akimini agsmamalidir.

Sdricinin maksimum ¢ikis gerilimi, 200 V ¢ikis saglamak icin gerilim katlayici kullanan 100 V surlcu harig, giris gerilimini asamaz. Motorun nominal
gerilimi, surtictnln gikis gerilimine benzer olmalidir. Motorlar genellikle farkh gerilim araliklari igin yapilandirilabilir, 6rnegin sargilarin yildiz-yildiz
veya delta konfiglirasyonu. Konfiglirasyonun siriici ve besleme gerilimleriyle uyumlu oldugundan emin olun.

Sdrlci gikis akimi agirt akim esigini asarsa, suriict bir hata verecektir; bu durum, motor ¢ikis kablolarinda kisa devre olmasi durumunda meydana
gelebilir. Asir akim esigi, strtictiniin élgebilecedi maksimum akimdir.
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2.8 Siricu ozellikleri

Suricu, kablolama igin gikarilmasi gereken bir terminal kapagi ile donatiimistir. Commander S100'de kablolama isleminden sonra terminal kapagdinin
yeniden takilmasi istege baglidir.

Sekil 2-3 Terminal kapaginin gikarilmasi / takilmasi

Sekil 2-4  Siriiciiniin 6zellikleri

Aciklama

DIN Rayi Serbest Birakma Klipsi

NFC Okuyucu Konumu

Tus Takimi

Ekran

Gu¢ degeri bilgileri (strtcinin yan tarafinda)*

Model numarasi

Rdle baglantilari

Dijital G/C Baglantilari

9. 485 iletisim Portu

10. Analog G/C baglantilari

11. EMC filtresi ayirma Vidasi **

12. A.C. besleme ve motor baglantilari

13. Kablo diizenleme braketi baglanti noktalari / alternatif topraklama
baglantilari (2 x M3 tip vidalar verilmemistir)

14. Toprak (koruyucu toprak) baglantilari (2 x M4 vida saglanir)

15. EMC arka plaka vidasi

*Sdrlci voltaj degerinin kurulum igin uygun olup olmadigini her zaman

kontrol edin

**Cikarmadan 6nce boélimindeki bilgileri okuyun 4 Elektrik kurulumu .

® NGO WD

2.8.1 Siiruciiyle birlikte verilenler
Tablo 2-4 Siiriiciiyle birlikte verilenler

Aciklama Diger Bilgiler

Bu vidalar, boliminde anlatildigi gibi topraklama kablosunu baglamak icin kullaniimalidir. Cift dereceli siirticiiler

2x 8 mm M4 (Phillips/OIukIU) 1 o100_4xDxx) igin, tek fazli baglantilar L1 ve L2'ye yapimalidir..
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Tablo 2-5 Aksesuarlar

Control Techniques

Adi Parga Numarasi

Diger Bilgiler

IP 66 Uzaktan Kumanda
Tus Takimi

82500000000001 IP66 sinifinda uzaktan kumanda LCD tus takimi.

Kablo ekranlarini topraklamak ve daha iyi kablo yénetimi saglamak igin
3470-0207 kullanilabilen braket. Kurulum igin iki adet 6 mm M3 (Phillips/Slotted) vida ile
birlikte verilir.

Kablo Yoénetimi Braketi

PC ile iletisim sadlamak igin sirlicliniin 485 baglanti noktasina baglanir. Bu,

CT lletisim Kablosu 4500-0096 Connect ve CT Scope gibi yazilimlarla kullanim igin gereklidir.

ESMART04-MCHO040

HMI ESMARTO7M-MCHO70 MODBUS RTU tlzerinden baglanan programlanabilir ekran.
| Fan girigini kapatan ve suructnin sogutucusunun verimliligini disurebilecek
Fiber Filtre 3880-0008 havadaki liflere karsi suriicliyl koruyan lif filtresi. Bu, muhafaza havasinda

kirletici maddelerin bulunma olasihgi yiksek bir ortamda ise, muhafaza
havalandirma deliklerine ek filtreler takilmasi gerekliligini ortadan kaldirmaz.
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Bu bdélimde, surlctnin bir muhafaza igine nasil monte edilmesi gerektigi agiklanmaktadir. Bu boélimin temel 6zellikleri sunlardir:

*  Kurulumu planlama

* Muhafaza boyutlandirma ve yerlesim
»  Siricl boyutlar

*  Rutin bakim

NOT
Kurulum esnasinda, istenmeyen atiklarin (6r. Kesik teller) siriiciiye girmesini 6nlemek igin surticlideki havalandirmalarin kapatiimasi 6nerilir.

3.1 Kurulumu planlama

Kurulum planlanirken bu bélimde 6zetlenen asagidaki hususlar dikkate alinmalidir.

3.1.1  Erigim

Erisim, yalnizca yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde gecerli olan guivenlik yénetmeliklerine uyulmalidir.
3.1.2 Cevresel koruma
Sdricu, asagida belirtilen durumlardan korunmalidir:

+ Damlayan su, puskiiren su ve yogusma dahil olmak izere nem. Yogusma Onleyici bir isitici gerekebilir; bu isitici, stiriict galigirken kapatiimalidir
» Elektrik iletken malzemelerle kirlenme

« Fani kisitlayabilecek veya i¢ bilesenler Uzerindeki hava akisini bozabilecek her turll tozla kirlenme

+ Belirtilen galisma ve depolama araliklarinin digindaki sicakliklar

* Asindirici gazlar

e Asiri titregim

3.1.3 Tehlikeli alanlar

Sdrlclyd, onayll bir mahfaza igine yerlestirmeden ve kurulumu onaylanmadan tehlikeli alanlar olarak listelenen yerlere yerlestirmeyin.

3.1.4 Sogutma
Sdrlcu tarafindan uretilen 1si, belirtilen galisma sicakhigi agsiimadan uzaklastiriimalidir. Sizdirmaz bir muhafaza, havalandirmal bir muhafazaya
kiyasla sogutma kapasitesini 6nemli 6lglide azaltir ve daha buliylik olmasi ve/veya dahili hava sirkllasyon fanlari kullaniimasi gerekebilir.

Daha fazla bilgi igin, 3.3.1 bolim Mahfaza boyutu.

3.1.5 Yangina karsi korunma

Sirucl muhafazasi, yangin muhafazasi olarak siniflandiriimaz. Ayri bir yangin muhafazasi saglanmalidir.

ABD’de gerceklestirilen kurulumlar igin bir NEMA 12 mahfaza uygundur.

ABD disinda gergeklestirilen kurulumlar igin, asagidakiler (IE62109-1, PV eviriciler igin standartlar temel alinmistir) tavsiye edilir:

Muhafaza metal ve/veya polimerik olabilir. Polimer muhafazalar, minimum kalinlik noktasinda en az UL 94 sinif 5VB'yi kargilamalidir.

Hava filtresi bilesenleri en az sinif V-2 olmalidir.

Beton zeminli kapali bir elektrik galisma alanina (erisimi kisitl) monte edilmedigi siirece, Sekil 3-1 'de belirtilen alan ( @ ile isaretlenmis 5° igindeki

muhafazanin tabani ve yanlari), agiklik bulunmamasi veya bir bélme yapisi bulunmasi suretiyle yanan malzemenin kagmasini 6nleyecek sekilde
tasarlanmalidir.

Sekil 3-1 Yangin mahfazasi taban yerlesim plani

a—

Kablolar vb. i¢in acikliklar, 5VB gerekliligini karsilayan malzemelerle sizdirmaz hale getiriimeli veya Ustline bir bélme yerlestiriimelidir. Kabul edilebilir
bdlme yapisi igin Sekil 3-2'ye bakin. Bunun muhafaza duvarina uygulandigi siriictiniin altindaki mesafe = Kabin duvarindan siricliye olan mesafe +
0,0875.
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Sekil 3-2 Yangin mahfazasi ara parga yapisi

2 kat

'X'ten az .
degil Bélme plakalari (mahfazanin tabaninin m

— — altinda veya Usttinde olabilir)

X1 | | | |
T

T
— =
Yangin mahfazasinin alti
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Siurucu boyutlari ve montaji

DIN rayl montaj mekanizmasi, suriictiyt DIN rayina takmak ve gikarmak igin herhangi bir alet gerektirmeyecek sekilde tasarlanmistir. Stirtictiyi DIN
rayina takmak igin:

1. DIN rayi serbest birakma klipsine basin
2. Ust montaj kulakgiklarini DIN rayi (izerinde dogru sekilde yerlegtirin
3. DIN rayi klipsini birakmadan énce surucunin siki bir sekilde oturdugundan emin olun
4. Surlcuniun saga sola hareket etmesini engellemek igin DIN rayinin her iki ucuna durdurucu takin

Kullanilan DIN rayi (TS35), ISO/EN 60715 standardina uygun olarak 7,5 mm (0,3 in¢) olmalidir. Strlctnin tstiinden DIN rayinin merkezine kadar
olan boyutlar, Tablo 3-1sayfasinda bulunabilir.
Sdrlcu bir DIN rayina monte edildiginde, suriclyl desteklemek icin ek vida gerekmez. Ancak, siriici bir konut besleme hattina veya hassas
ekipmanlarin yakinina monte edilecekse, sirictl ile kabin arasinda dogrudan metal temasi saglamak igin EMC arka plaka vidasinin (alt-orta)

takilmasi gerekebilir. b6lim 4.7 Elektromanyetik uyumluluk (EMC)bélumine bakin.

Sekil 3-3 DIN rayi serbest birakma konumu

Sekil 3-4 Boyutlar
'y
DIN
A 4
Tablo 3-1 Boyutlar - Genel ve montaj
Montaj icin Delik
Model Numarasi DIN H D E1 w E2 E3 Capi
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing)
S100-01 46 (1.81) 156 (6.14) 130 (5.12) 152 (5.99) 68 (2.70) 34 (1.34) 34 (1.34) 4.8 (0.19)
S100-02 46 (1.81) 192 (7.56) 132 (5.20) 187 (7.36) 68 (2.70) 34 (1.34) 34 (1.34) 4.8 (0.19)
S100-03 46 (1.81) 192 (7.56) 132 (5.20) 187 (7.36) 90 (3.54) 50 (2.17) 40 (1.77) 4.8 (0.19)
S100-04 Belirtiimemis | 264 (10.4) 160 (6.3) 260 (10.24) 115 (4.53) 107 (4.21) 7.87 (0.31) 5.3 (0.21)
NOT

EMC arka plaka vidasi, gergeve boyutu 3 siriicide (S100-03) merkezden biraz uzakta bulunur.

Commander S100 Kullanim Kilavuzu
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3.2.2 Arka plakaya montaj

Asagidaki gizimler, arka plakanin hazirlanabilmesi igin surticiiniin ve montaj deliklerinin boyutlarini géstermektedir. Hizli kurulum igin surtici
ambalajinda duvar montaji igin bir delme sablonu bulunmaktadir.

Sekil 3-5 Montaj boyutlari

M2
P ——_

T o | I

1-jE lIllJ!IX

H\;
i

s M1

/

NOT
Sol alt késedeki dérdiincli montaj deligi yalnizca S100-03 ve S100-04 siricllerinde bulunur.

Tablo 3-2 Montaj boyutlari ve moment ayarlari

Model Numarast M1 - M2 . M3 - M4 - %) . Moment aya.rl
mm ing mm ing mm ing mm in¢ mm ing Nm Ib in

$100-01 145 5.71 45 1.77 22 0.89 22 0.89 4.8 0.19 1.5 13.28
$100-02 180 7.11 45 1.77 22 0.89 22 0.89 4.8 0.19 1.5 13.28
$100-03 180 7.1 65 2.56 37 1.48 27 1.06 4.8 0.19 1.5 13.28
S$100-04 253 9.96 99 3.90 99 3.90 0 0 5.36 0.21 1.5 13.28

3.3 Mahfaza boyutlari

Kurulum planlamasi sirasinda diger cihazlar / yardimci ekipmanlara iliskin uygun notlar dikkate alarak lutfen Sekil 3-6 adresindeki bosluklara uyun.
NOT

Uriine giren ve gikan hava akiminin engellenmemesi igin kablolar dikkatli bir sekilde yerlestirilmelidir.

Sekil 3-6 Mahfaza diizeni

Mahfaza 4
A.C. Besleme S
kontaktori ve

sigortalar veya MCB

Strtict ve harici EMC filtresi igin

minimum mesafelerin korundugundan d
emin olun. Cebri veya konveksiyon

hava akimi, herhangi bir cisim veya

kablo ile kisitlanmamalidir.

Harici EMC filtresi, yana monte edimis (strtictinin ‘
yaninda) veya Ustline monte edilmis (struct filtre
tizerine monte edilmis durumda) olabilir. Filtre ile
metal arka plaka arasinda dogrudan iyi bir elektrik

temasi saglanmalidir. Boya veya diger iletken
olmayan kaplama ¢ikariimalidir.

Filtre ve suriicl girigi arasindaki kablolarin o
muimkin oldugunca kisa olmasini saglamak

icin, filtrenin ¢ikis baglantilar, strticti besleme

terminallerine miimkiin oldugunca yakin .

yerlestiriimelidir.

|

000000000000 00000000aD00{poneooacd

"

Harici kontrol

cihazi
=
Tablo 3-3 Siiriicii mesafeleri
Siiriicii Mesafeleri $100-01x13, S100-01x23 Tiim diger siriiciiler
A 100 mm (3,94 ing) 45 mm (1,77 ing)
B 0 mm (0 ing)
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3.3.1 Mahfaza boyutu

Sdrlcu igin bir muhafazanin boyutunu dogru bir sekilde belirlemek, kurulum sirecinin dnemli bir parcasidir ve géz ardi edilmesi durumunda
muhafaza sicakliginin asiri derecede yikselmesine ve siriictiinin verimliliginin digsmesine neden olabilir. Muhafaza boyutlandirma hesaplamalari,
muhafaza igindeki ekipmanin toplam i1si dagilimina dayanir ve su sekilde hesaplanabilir:

1. 'In 10.2 Gig¢ Dagilimi bélimundeki dagilim rakamlarini, muhafazaya kurulacak her sirticl igin toplayin.
2. Muhafazaya kurulacak diger ekipmanlarin (EMC filtreleri gibi) toplam is1 dagilimini (Watt cinsinden) hesaplayin.
3. Yukarida elde edilen 1sI kaybi degerlerini toplayin. Bu, muhafaza iginde kaybedilecek toplam isi igin Watt cinsinden bir degder verir.

Asagidaki denklemleri kullanarak gerekli minimum engelsiz yiizey alanini ve gerekli minimum hava akisini hesaplayin. Elde edilen degerlere gore
muhafaza (kabin) ve muhafaza fanini segin.

3.3.1.1  Kapali mahfaza boyutunu hesaplama

Muhafaza, icten Uretilen 1siy1 dodal konveksiyon (veya harici zorlamali hava akigi) yoluyla ¢evreleyen havaya aktarir; muhafaza duvarlarinin ylzey
alani ne kadar blyikse, 1s1 dagilim kapasitesi o kadar iyi olur. Yalnizca engelsiz (duvar veya zemine temas etmeyen) muhafaza ylzeyleri isiyi
dagitabilir.

Mahfaza igin gereken minimum agyk yuizey alanyny A, hesaplayyn:

___Pr
k(Tint 'Text)

Bu formiilde:

Ag=

A, = Engelsiz ylzey alani (1 m2=10,9 ft2)

P = muhafaza igindeki muhafaza igindeki tim

k = Muhafaza malzemesinin 1si iletim katsayisi (W/m2/°C
Tipik 1s1 gecis degerleri:

» Polipropilen PP: 0,7 - 0,22

* Paslanmaz gelik: 16 - 24
*  Aliminyum: 205 - 250

Tint = Muhafaza igindeki izin verilen maksimum sicaklik (°C)
Text = Muhafaza diginda beklenen maksimum sicaklik (°C)
3.3.1.2 Havalandirmali mahfazadaki hava akimini hesaplama

Muhafazanin boyutlari sadece ekipmani yerlestirmek icin gereklidir. Ekipman, zorlamali hava akist ile sogutulur.
Sogutma igin gerekli minimum hacim asagida verilen formil kullanilarak hesaplanir:

ve - 3KP__
int ext

Bu formulde:

V = Hava akigl (m3 saatte (1 m3/saat = 0,59 ft3/dk)

P = muhafaza igindeki muhafaza igindeki tim

Tint = Muhafaza igindeki izin verilen maksimum sicaklik (°C)

Text = Muhafaza diginda beklenen maksimum sicaklik (°C)

k= _Fo
P
Bu formiilde:

» PO deniz seviyesindeki hava basincidir
* Pl kurulum yerindeki hava basincidir
Tipik olarak, 1,2 ila 1,3 aras! bir katsayi kullanilabilir. Bu, kirli hava filtrelerindeki basing diisuslerini telafi edecektir.
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3.3.1.3 Mahfaza tasarimi ve siiriicii ortami sicakhgi
YUlksek ortam i1sisinda igletim igin, surticl gikis akiminin azaltilmasi gerekir.

Sirucliyd tamamen kapali bir panoya (hava akisi olmayan) veya iyi havalandirilan bir panoya yerlestirmek, striicti sogutmada 6nemli bir fark yaratir.

Secilen ydntem, suricinin tamami igin yeterli sogutmayi saglamak tzere gerekli olan herhangi bir gii¢ dustrme igin kullanilmasi gereken ortam
sicakligi degerini (T 4e) etkiler.

Ortam sicaklidi igin dort farkli kombinasyon asagida tanimlanmistir:

1. Siricl Gzerinde hava akigl olmayan (<2 m/s) tamamen kapaliT 44e =Tint + 5 °C
2. Sdricl Gzerinde hava akigi olan tamamen kapali ortam T 46 = Tint

Bu formiilde:
Tint = Kabin ici sicaklik

Trate = bOlUmindeki tablolardan akim degerini se¢mek igin kullanilan sicaklik 10 Teknik veriler.

3.4 Sirucu fani galigsmasi

S100-01x13 ve S100-01x23 suriicileri dogal konveksiyonla sogutulur. Diger tim suriciller, surtclyu sogutmak igin gerektiginde devreye giren dahili
kontrolli bir fan ile havalandirilir.

Havanin surici etrafinda rahatga akisini saglamak tizere minimum agikligin birakildigindan emin olun.
3.5 Rutin bakim
Sdricunitn guvenilirligini en Ust seviyeye gikartmak icin asagidaki duzenli kontrollerin yapilmasi gereklidir:

Table 3-5 Rutin bakim

Cevre
Ortam sicakhgi Mahfaza isisinin belirtilen maksimum degerde veya altinda oldugundan emin olun.
Toz Sirticuniin tozsuz kalmasini saglayin. Tozlu ortamlarda fanin 6mri kisalir. aksesuarindaki elyaf filtre kullaniliyorsa,
filtrenin temiz ve tozsuz kalmasini saglayin.
Nem Sirtcl muhafazasinda yogusma belirtisi olmadigindan emin olun. Nem tespit edilirse, asiri iIsinmayi dnlemek icin suriicu
calisirken kapatilmasi gereken bir yogusma onleyici isitici gerekebilir.
Mahfaza
Mahfaza partikul filtreleri | Filtrelerin tikali olmadigindan ve havanin mahfaza icinde ve diginda serbestge dolasabildiginden emin olun.
Elektrik
Vida baglantilari Batun vida terminallerinin siki oldugundan emin olun

Tum sikistirma terminallerinin Siki oldugundan emin olun; asiri IsSinmayi gosterebilecek herhangi bir renk degisimi olup
olmadidini kontrol edin
Kablolar Hasarlara karsi tim kablolari kontrol edin

Sikistirma terminalleri

Topraklama baglantilari | Uygun araliklarla incelenmeli ve test edilmelidir
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Bu bolim, Griinin elektrik tesisati ile ilgili bilgileri i¢erir. Bunlar arasinda sunlar bulunur, ancak bunlarla sinirli degildir:

* Besleme, motor ve topraklama baglantilari

*  Moment ayarlari

+ Kablo kesitleri

+ Sigorta ve MCB seg¢imi

+ Besleme gereksinimleri ve opsiyonel sebeke sok bobini segimi
» Topraklama kacagi, dokunma akimi ve RCD’ler

» Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

«  Kontrol baglantilari

& Devam etmeden 6nce, bolumiindeki 1 Giivenlik bilgileri. bash@i altindaki tim uyarilarin okundugundan ve anlasildigindan emin olun.

Gug Terminalleri (S100-034xx and S100-04xxx): 4 mm (5/32 in¢) diiz uclu tornavida.
Gug Terminalleri (diger tim modeller): 3 mm (1/8 ing) diiz uglu tornavida.

Kontrol Terminalleri (tim modeller) : 3 mm (1/8 in¢) diiz uglu tornavida.

4.1 Gig baglantilar

411 Tek fazli besleme baglantilar
Sekil 4-1  Tek fazh gii¢ baglantilan

L L1 ] L2

® 515

Opsiyonel EMC Filtresi

Opsiyonel Sebeke Sok
Bobini

={ |

—_— S

— Elektrik Notr

Yukla
Topraklama Besleme

Cift dereceli surtcller (S100-xxDxx) icin, tek fazli baglantilar L1 ve L2'ye yapilmahdir.
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41.2 Ug fazli besleme baglantilari
Sekil 4-2  Ug fazh giig baglantilari

<+ L1] L2 L3

(X SRSARS

Opsiyonel EMC Filtresi

Opsiyonel Sebeke Sok Bobini

Sigortalar /
MCB
/ / /
— L L2 L3
Topraklama Besleme

Cift dereceli suruciler (S100-xxDxx) i¢in, tek fazli baglantilar L1 ve L2'ye yapilmaldir.
4.1.3 Topraklama baglantilan

Besleme ve motor topraklama baglantilari, Sekil 4-3'de gosterildidi gibi siiricuinin alt kisminda bulunan topraklama barasi kullanilarak yapilir.
Siriuci, AC beslemesinin sistem topraklamasina baglanmalidir. Topraklama kablolamasi, yerel yonetmeliklere ve uygulama kurallarina uygun

olmalidir.
Sekil 4-3 Toprak baglantilar (Sekil 1 gosterilmistir)

Toprak donglsi empedansi, yerel givenlik yonetmeliklerinin gerekliliklerine uygun olmalidir. Siirtict, koruyucu cihaz (sigorta, MCB) AC
beslemesini kesene kadar olasi ariza akimini tasiyabilecek bir baglant ile topraklanmalidir. Toprak baglantilari uygun araliklarla
incelenmeli ve test edilmelidir.

UYARI

4.1.4 Koruyucu topraklama kablosu degerleri

Minimum topraklama iletkeni boyutu

Girig fazi iletkeni ile ayni kesit alanina sahip iki bakir iletken.

Sdricu, IEC60309'a uygun bir fig/priz araciligiyla baglaniyorsa, yeterli gerilim azaltma 6zelligine sahip ¢ok iletkenli bir kablonun pargasi olarak en az
2,5 mm?2lik tek bir koruyucu topraklama iletkeni kullanilmasina izin verilir.
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4.2 Terminal moment ayarlari

Yangin tehlikesini 6nlemek ve UL listeleme gegerliligini korumak igin, tim terminaller igin belirtilen sikma torklarina uyun.
Tablo 4-1 Siiriicii gii¢ terminali moment ayarlan

Siiriicii Gerilim Degeri 100V | 200V 400 V
Tavsive Edil Gii¢ Baglantilan 0,5 Nm (4,4 Ib in) 0,6 Nm (5,3 Ib in)
avslye Ecfien Topraklama Baglantilari 1,5 Nm (13,3 Ib in)
Moment Ayari
Kontrol Baglantilari (R6le Dahil) 0,4 Nm (3,51bin)

4.3 Kablo se¢imi

IEC kablo boyutlari, bakir iletken, PVC yalitim, B2 kurulum yéntemi ve 40 °C (104 °F) ortam sicakligini varsayar. UL icin kablolar, 60 °C (140 °F)
galisma sicakligina uygun ve sadece bakirdan yapilmis olmaldir. Kablolar, hasara kargi mekanik koruma ile donatilmali ve maksimum besleme
geriliminden daha yuksek bir gerilim i¢in uygun olmalidir.

Asagidaki nominal kablo boyutlari yalnizca kilavuz niteligindedir. Kablolarin montaji ve gruplandiriimasi, akim tasima kapasitelerini
etkileyecektir; bazi durumlarda daha klguk kablolar kabul edilebilirken, diger durumlarda agsiri sicaklik veya voltaj disisini 6énlemek igin
daha buiyik bir kablo gerekebilir. Dogru kablo boyutlari icin yerel kablolama yonetmeliklerine basvurun.

Tablo 4-2 Kablo degerleri (100 V Siiriicii)
Kablolar IEC60364-5-52 UL61800-5-1
mm? AWG
IModel Numarasi|Besleme Fazlari Besleme Motor Besleme Motor
Nominal | Maksimum | Nominal | Maksimum | Nominal | Maksimum | Nominal | Maksimum
S100-01113 1 1.5 2.5 1.5 2.5 24 12 24 12
S100-01123 1 1.5 2.5 1.5 25 24 12 24 12
S100-01133 1 1.5 25 1.5 25 22 12 22 12
S100-03113 1 2.5 6 1.5 2.5 20 8 20 12
S100-03123 1 25 6 15 2.5 18 8 18 12
S$100-03133 1 61t 6 1.5 25 16 8 16 12
Tablo 4-3 Kablo degerleri (200 V Siiriicii)
Kablolar IEC60364-5-52 UL61800-5-1
mm? AWG
IModel Numarasi|Besleme Fazlari Besleme Motor Besleme Motor
Nominal | Maksimum | Nominal Maksimum Nominal Maksimum | Nominal | Maksimum
S100-01S13 1 1.5 2.5 1.5 25 24 12 24 12
S100-01213 3 1.5 2.5 1.5 2.5 24 12 24 12
S100-02S11 1 1.5 2.5 1.5 2.5 24 12 24 12
S100-01S23 1 1.5 2.5 1.5 25 24 12 24 12
S100-01223 3 1.5 25 1.5 25 24 12 24 12
S100-02S21 1 1.5 2.5 1.5 2.5 24 12 24 12
S100-01S33 1 1.5 2.5 1.5 2.5 22 12 22 12
S$100-01233 3 1.5 2.5 1.5 25 22 12 22 12
S100-02S31 1 1.5 2.5 1.5 25 22 12 22 12
S100-01S43 1 1.5 2.5 1.5 2.5 20 12 20 12
S100-01243 3 1.5 2.5 1.5 2.5 20 12 20 12
S100-02S41 1 1.5 2.5 1.5 25 20 12 20 12
S100-01S53 1 1.5 2.5 1.5 25 18 12 18 12
S100-01253 3 1.5 2.5 1.5 2.5 18 12 18 12
S100-02S51 1 1.5 2.5 1.5 2.5 18 12 18 12
1 2,51 2.5 1.5 25 16 12 16 12
S100-01D63
3 1.5 25 1.5 25 16 12 16 12
S100-02S61 1 2,5t 2.5 1.5 2.5 16 12 16 12
1 2,51 2.5 1.5 2.5 16 12 14 12
S100-01D73
3 2,51 2.5 1.5 2.5 16 12 14 12
S100-02S71 1 2,5t 2.5 1.5 25 16 12 14 12
1 4 6 1.5 25 14 8 14 12
S100-03D13
3 4 6 1.5 2.5 14 8 14 12
NOT

1 ile isaretlenmis kablolarin, ferrule ile sonlandirilabilmesi igin 90 °C ve 1,5mm? degerlerinde olmasi gerekir.
11 ile isaretlenmis kablolarin, ferrule ile sonlandirilabilmesi icin 90 °C ve 4mm? degerlerinde olmasi gerekir.
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Tablo 4-4 Kablo degerleri (400V Siiriicii)
Kablolar IEC60364-5-52 UL61800-5-1
Ivodel N Besleme mm? AWG
odel Numarasi Fazlari Besleme Motor Besleme Motor
Nominal Maksimum Nominal Maksimum Nominal Maksimum Nominal Maksimum
S100-02413 3 1.5 4 1.5 4 24 10 24 10
S100-02423 3 1.5 4 1.5 4 22 10 22 10
$100-02433 3 15 4 15 4 22 10 22 10
S100-02443 3 1.5 4 1.5 4 20 10 20 10
S100-02453 3 1.5 4 1.5 4 20 10 20 10
S100-02463 3 1.5 4 1.5 4 18 10 18 10
S100-03413 3 2.5 4 1.5 4 16 10 16 10
S100-03423 3 2.5 4 1.5 4 14 10 14 10
S100-04413 3 61t 6 2.5 6 10 8 12
S100-04423 3 4 6 2.5 6 10 8 12
S100-04433 3 61t 6 4 6 10 8 10 8
NOT

Nominal motor kablo boyutlari, motorun maksimum akiminin suriiciiniin akimiyla ayni oldugunu varsayar. Daha diisiik nominal degere sahip bir

motor kullanildiginda, kablo nominal degeri motorun nominal degerine uyacak sekilde segcilebilir. Motor ve kablonun asiri yike karsi korunmasini
saglamak igin, strtici dogru motor nominal akimi ile programlanmalidir. AC beslemesine yapilan tiim canli baglantilara bir sigorta veya baska bir
koruma dahil edilmelidir.

Tablo 4-5 Terminal maksimum kablo kesiti

Siiriicii Gerilim Degeri 100 V, 200 V 400 V
Siiriicii Gévde Boyu $100-01, S100-02 $100-03 $100-04 Tdm Govde
Boylari
Besleme 2 2
Termi . 6 mm~ (8 AWG) 6 mm~ (8 AWG)
erminalleri 2 2
2,5mm*~ (12 AWG) 4 mm< (10 AWG)
i Motor Cikis 9 2
Maksimum . f 2,5 mm* (12 AWG) 6 mm~ (8 AWG)
Terminalleri
Kablo
i Topraklama 5
Kesiti Bag N 6 mm= (8 AWG)
aglantilan
Kontrol Terminalleri 15 216 AWG
(Role dahil) -5 mm*( )

*Bu deger baglanti basina gegerlidir; dolayisiyla iki topraklama baglantisi oldugunda maksimum toplam kablo boyutu 12 mm?dir.

4.3.1 Kablo uzunluklan

Motor kablosundaki kapasitans, striiciiniin gikisinda ylike neden oldugundan, kablo uzunlugunun 50 m'yigegmediginden emin olun. Motor
uzunluklarinin C1 gibi belirli bir EMC seviyesine uymasi igin, bélimundeki kablo uzunluklarina bakin 10.4 Emisyon uyumu.

4.3.2 Yiiksek kapasitansli / ¢gapi azaltilmigs motor kablolari

Yuksek kapasitansli veya ¢api kii¢ultilmis motor kablolari kullaniliyorsa, 50 m olan maksimum kablo uzunlugu 25 m'ye disurilmelidir. Cogu

kabloda, damarlarla zirh veya ekran arasinda bir yalitim kilifi bulunur; bu kablolar diigiik kapasitansa sahiptir ve kullaniimasi 6nerilir. (Sekil 4-4, bu iki
tirdn nasil ayirt edilecegini gosterir).

Sekil 4-4 Kapasitansi etkileyen kablo yapisi

%

QO

Normal kapasitansli
Kablo damarlarini
ayiran ekran veya zirh

Yiuksek kapasitansh
Kablo damarlarina
yakin ekran veya zirh

4.3.1 Kablo uzunluklari adresinde belirtilen maksimum motor kablo uzunluklari, ekranli ve dért gekirdekli kablolar igindir. Bu tir kablolarin tipik
kapasitansi 130 pF/m'dir (yani, bir gekirdekten digerlerine ve ekrana bagli olarak).
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Asagida onerilen sigortalar ve MCB'ler, 6nerilen kablolari korumak ve normal galisma sirasinda girilti hatalarini dnlemek igin maksimum degerlerdir.
Daha kuguk kablolar kullanilirsa, daha kii¢clk koruma cihazlari gerekebilir.

Sigortalarin ve MCB'lerin gerilim degeri, sistemin en yiiksek besleme geriliminden biiyiik veya ona esit olmahdir.

Tablo 4-6 Sigorta ve MCB segimi

IEC” oL
. . . Maks. Sigortalar
Model Numarasi Nominal Akim Nominal Giig Besleme Besleme Sigortalar MCB Sinif CC, J veya MCB
Fazlan Akimi Sinif gG TipC T’ Tip C
A kW | hp A A A
100 V Siiriicii (100 - 120 V * %10)
S100-01113 1.2 0.18 0.25 1 7.2 10 10 10 15
S100-01123 1.4 0.25 0.33 1 8.5 10 10 15 15
S100-01133 2.2 0.37 0.5 1 104 12 12 15 15
S100-03113 3.2 0.55 0.75 1 14.8 16 16 20 25
S100-03123 4.2 0.75 1 1 20.0 25 25 30 25
S100-03133 6 1.1 1.5 1 28.5 32 32 40 40
200 V Siiriicii (200 - 240 V * %10)
S100-01S13 1.4 0.18 0.25 1 3.3 6 6 6 15
S100-01213 14 0.18 0.25 3 2.0 4 6 6 15
S100-02S11 1.2 0.18 0.25 1 3.3 6 6 6 15
$100-01823 1.6 0.25 0.33 1 3.8 6 6 6 15
S100-01223 1.6 0.25 0.33 3 23 4 6 6 15
S100-02S21 1.4 0.25 0.33 1 3.8 6 6 6 15
S100-01S33 24 0.37 0.5 1 4.7 6 6 6 15
S100-01233 24 0.37 0.5 3 2.8 4 6 6 15
S100-02S31 22 0.37 0.5 1 4.7 6 6 6 15
S$100-01543 3.5 0.55 0.75 1 8.0 10 10 10 15
S100-01243 3.5 0.55 0.75 3 4.7 6 6 6 15
S100-02S41 3.2 0.55 0.75 1 8.0 10 10 10 15
S100-01S53 4.6 0.75 1 1 9.5 12 12 15 15
S100-01253 4.6 0.75 1 3 5.7 8 8 10 15
S$100-02S51 4.2 0.75 1 1 9.5 12 12 15 15
1 15.3 16 20 20 20
S$100-01D63 6.6 1.1 1.5 3 153 16 16 15 15
S100-02S61 6 1.1 1.5 1 15.3 16 20 20 20
1 18.4 20 25 25 20
S100-01D73 7.5 1.5 2 3 143 16 16 %0 20
S100-02S71 6.8 1.5 2 1 18.4 20 25 25 20
1 26.1 32 32 35 30
S$100-03D13 10.6 2.2 3 3 197 25 25 25 5
400 V Siiriicii (380 ila 480 V £%10)
S100-02413 1.2 0.37 0.5 3 1.9 4 6 6 15
S100-02423 1.7 0.55 0.75 3 25 4 6 6 15
S$100-02433 22 0.75 1 3 3.0 4 6 6 15
S100-02443 3.2 1.1 1.5 3 4.5 6 6 6 15
S100-02453 3.7 1.5 2 3 5.6 8 8 10 15
S100-02463 5.3 22 3 3 8.2 10 16 15 15
S100-03413 7.2 3 3 3 13.2 16 16 20 15
S$100-03423 8.8 4 5 3 16.0 20 20 25 20
S100-04413 13 55 7.5 3 24.68 32 32 35 35
S100-04423 16 7.5 10 3 20.31 25 25 25 25
S100-04433 23 11 15 3 25.97 32 32 35 35

* UL kurulumlar igin, devre kesici DIVQ / DIVQ7 kategori kontrol numarasi altinda listelenmig, 600 Vac nominal gerilimli ve > 5 kA kisa devre
derecesine sahip olmalidir. Diger kurulumlarda, > 5 kA kisa devre kesme kapasitesine sahip, EN IEC 60947-2 ile uyumlu devre kesiciler onerilir.

Tablo 4-6tablosunda belirtilien maksimum degerlere sahip sigortalar veya devre kesicilerle korundugunda, bu urtin 5.000 RMS'den fazla simetrik
amper ve maksimum 480 V (slriici modiliiniin nominal gerilimine kadar) saglayabilen bir devrede kullanim igin uygundur.
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4.5 Besleme gerilimi 6zellikleri

Gerilim:

100 V siriict: 100 Vila 120 V £%10

200 V sirdci: 200 Vila 240 V £%10

400 V suriicu: 380 Vila 480 V %10

Maksimum besleme dengesizlidi: %2 negatif faz sirasi (fazlar arasinda %3 voltaj dengesizligine esdeger). Frekans aralgi: 45 ila 66 Hz

Yalnizca UL uyumlulugu igin, maksimum besleme simetrik ariza akimi 5 kA ile sinirlandiriimalidir.
451 Besleme tipleri
Tim sarlcdler, TN-S, TN-C-S, TT ve IT gibi her turli besleme tiriinde kullanima uygundur TN-S, TN-C-S, TT ve IT , 480 V toprakli delta harig.

Sdricdller, IEC/EN/KN/UL 61800-5-1'e gbre asiri gerilim kategorisi I ve altindaki beslemelerde kullanima uygundur. Bu, sirtcilerin bir binadaki
kaynaginda beslemeye kalici olarak baglanabileceg@i anlamina gelir, ancak dis mekan kurulumunda kategori V'l kategori lll'e disurmek igin ek asir

gerilim bastirma (gegici gerilim dalgalanmasi bastirma) saglanmalidir.

IT (topraklanmamig) beslemelerle galigma:

Topraklanmamis beslemelerle i¢ veya dig EMC filtreleri kullanilirken 6zel dikkat gosterilmesi gerekir, ¢linkii motorda bir toprak

(topraklama) arizasi durumunda surlcu bir hata Gretmeyebilir ve filtre asiri yuklenebilir. Bu durumda, ya filtre kullanilmamali, yani

ctkarilmal ya da ek bagimsiz motor toprak arizasi korumasi saglanmalidir. Cikarma talimatlari igin Sekil 4-13 Dahili EMC filtresinin
baglantisini kesmeadresine bakin. Toprak arizasi korumasi hakkinda ayrintilar igin siirlici tedarikgisine bagvurun.

Beslemedeki bir toprak arizasi surlicu Uzerinde herhangi bir etkiye sahip degildir. Motorun kendi devresinde bir toprak arizasi varken
galismaya devam etmesi gerekiyorsa, bir giris izolasyon transformatoéri saglanmalidir ve bir EMC filtresi gerekiyorsa, bu filtre birincil
devrede bulunmalidir. Gemilerde oldugu gibi, birden fazla kaynagda sahip topraklanmamis beslemelerde olagandigi tehlikeler ortaya

cikabilir. Daha fazla bilgi igin surlicinln tedarikgisine bagvurun.

4.5.2 $Sebeke sok bobini gerektiren besleme sistemleri
Besleme hatti reaktorleri, zayif faz dengesi veya besleme sebekesindeki ciddi bozulmalardan kaynaklanan siriicii hasari riskini azaltir.

Ciddi bozulmalar, 6rnegin asagidaki faktorlerden kaynaklanabilir:

*  Slrtclnun yakinina baglanmis gug faktoéri dizeltme ekipmani.
» Beslemeye baglh hat reaktoérii bulunmayan veya yetersiz hat reaktoriine sahip biiylk DC surtcdler.
+ Beslemeye bagli, bu motorlardan herhangi biri galistirildiginda gerilim diststnin %20'yi astidi, hat Gzerinden (DOL) galistirilan motor(lar).

Bu tur bozulmalar, surticunin giris gu¢ devresinde agsiri tepe akimlarinin akmasina neden olabilir. Bu durum, rahatsiz edici hatalara veya asiri
durumlarda siriiciniin arizalanmasina neden olabilir.

4.5.3 $Sebeke sok bobini segimi

Gerekirse, her siricunin kendi reaktori olmalidir. Ug ayri reaktor veya tek bir g fazli reaktér kullaniimalhidir.
Reaktor akim degerleri

Hat reaktérlerinin akim degerleri agagdidaki gibi olmalidir:

Surekli akim degeri:

*  SUrtcinun surekli giris akim degeri kadar
Tekrarlayan tepe akim degeri:

»  Slricinun surekli giris akim degerinin iki katindan az olmamaldir

Tim sarlcl degerleri igin, %2 hat reaktorleri, strtcilerin %3,5'e kadar negatif faz sirasi (fazlar arasinda %5 voltaj dengesizligine esdeger) besleme
dengesizligi ile kullaniimasina izin verir. Gerekirse daha yiksek degerler kullanilabilir, ancak voltaj dislisii nedeniyle surticu ¢ikisinda kayba (ylksek
hizda tork azalmasi) neden olabilir.

Tablo 4-7 100 V siiriicii i¢'lik hat reaktori degeri

Strekli Minimum sebeke
Giig degeri Giig degeri besleme sok bobini Control
Model Numarasi Besleme Fazlari akimi endiiktansi Techniques
parga no.
kW hp A mH
S100-01113 0.18 0.25 1 7.20 0.79 4401-0143
S100-01123 0.25 0.33 1 8.50 0.79 4401-0143
S100-01133 0.37 0.5 1 10.40 0.79 4401-0143
S100-03113 0.55 0.75 1 14.80 0.48 4401-0144
S100-03123 0.75 1 1 20 0.48 4401-0144
S100-03133 11 1.5 1 28.5 0.48 4401-0226
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Tablo 4-8 200 V siiriiciiler igin hat reaktorii degerleri
Giig degeri Giig degeri Strekli besleme Mm;:: glo?;:f e Control
Model Numarasi Besleme Fazlari akimi endiiktansi Techniques
parga no.
kW hp A mH
S100-01S13 0.18 0.25 1 3.30 1.96 4401-0224
S100-01213 0.18 0.25 3 2 1.96 4401-0224
S100-02S11 0.18 0.25 1 3.30 1.96 4401-0224
S100-01S23 0.25 0.33 1 3.80 1.96 4401-0224
S100-01223 0.25 0.33 3 2.30 1.96 4401-0224
S100-02S21 0.25 0.33 1 3.80 1.96 4401-0224
S100-01S33 0.37 0.5 1 4.70 1.12 4401-0225
S100-01233 0.37 0.5 3 2.80 1.96 4401-0224
S100-02S31 0.37 0.5 1 4.70 1.12 4401-0225
S100-01S43 0.55 0.75 1 8 0.79 4401-0143
S100-01243 0.55 0.75 3 4.70 1.12 4401-0225
S100-02S41 0.55 0.75 1 8 0.79 4401-0143
S100-01S53 0.75 1 1 9.50 0.79 4401-0143
S100-01253 0.75 1 3 5.70 1.12 4401-0225
S100-02S51 0.75 1 1 9.50 0.79 4401-0143
S100-01D63 1.1 1.5 1/3 15.30 0.48 4401-0144
S100-02S61 1.1 1.5 1 15.30 0.48 4401-0144
S100-01D73 1.5 2 1/3 18.40 0.48 4401-0144
S100-02S71 1.5 2 1 18.40 0.48 4401-0144
S100-03D13 22 3 1/3 26.10 0.32 4401-0145
Tablo 4-9 400 V siiriiciiler icin hat reaktorii degeri
Giig degeri Giig degeri Stirekli besleme Mln;’:;g‘j)?z?ke Control
Model Numarasi Besleme Fazlan akimi endiiktansi Techniques
parga no.
kW hp A mH
S100-02413 0.37 0.5 3 1.90 2.94 4401-0148
S100-02423 0.55 0.75 3 2.50 2.94 4401-0148
S100-02433 0.75 1 3 3 2.94 4401-0148
S100-02443 1.1 1.5 3 4.50 2.94 4401-0148
S100-02453 1.5 2 3 5.60 2.94 4401-0148
S100-02463 2.2 3 3 8.20 1.62 4401-0149
S100-03413 3 3 3 13.20 1.05 4401-0151
S100-03423 4 5 3 16 0.79 4401-0152
S100-04413 5.5 75 3 24.68 0.4 4401-0154
S100-04423 7.5 10 3 20.31 0.61 4401-0153
S100-04433 1 15 3 25.97 0.4 4401-0154
Sirlcu gosterilen degerlerden farkh bir sistemde kuruluysa, asagidaki denklemi kullanarak gerekli endlktansi hesaplayin.
Gerekli endlktansi (%Y cinsinden) hesaplamak igin asagidaki denklemi kullanin:
Y "4 1
= X X
100 V3 2nfi
Bu formiilde:
L = Endiktans (H)
V = Hattan Hata Gerilim (V)
f = Besleme Frekansi (Hz)
| = Srtct Nominal Girig Akimi (A)
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454 AnaA.C. besleme kontaktorii
Tavsiye edilen A.C. besleme kontaktora tipi AC1'dir.

4.5.5 Motor koruma
Sdracu cikist (U, V, W), ariza akimini nominal ¢ikis akiminin maksimum 2,5 katiyla sinirlayan ve akimi yaklasik 5 ps iginde kesen hizl tepkili
elektronik kisa devre korumasina sahiptir. Ek kisa devre koruma cihazlarina gerek yoktur. Siirlicti, motor ve kablosu icin asiri yik korumasi saglar.

Bunun etkili olabilmesi igin Motor Anma Akimi (P0.06) motoruna uygun olarak ayarlanmalidir.

& Motor Anma Akimi (P0.06) motor asiri yiikii durumunda yangin riskini énlemek igin dogru sekilde ayarlanmaldir.

4.5.6 Motor sargisi gerilimi
Degisken frekansli bir strtuctnun ¢ikis gerilimi, motordaki sargi arasi yalitimi olumsuz etkileyebilir. Bunun nedeni, gerilimin ylksek degisim hizi ile
motor kablosunun empedansi ve motor sargisinin daginik yapisidir.

10 m'yi asan bir motor kablosu kullanildiginda, AC besleme gerilimi 500 V'u asarsa 6zel 6nlemler alinmasi dnerilir. Bu kosullar gegerliyse, invertérin
nominal gerilimi dikkate alinarak invertér nominal motor kullaniimasi énerilir.

invertér sinifi bir motor kullanilimasi pratik degilse, bir ¢ikis bobini (indiiktér) kullaniimalidir. Onerilen tip, yaklasik %2 reaktansa sahip basit bir demir
cekirdekli bilesendir. Kesin deger kritik &neme sahip degildir. Bu, motor kablosunun kapasitansi ile birlikte galigarak motor terminal voltajinin
yukselme suresini artirir ve asiri elektriksel gerilimi 6nler

NOT
Eviricili nominal veya eviricili gérev motorlari, degisken frekansli sirlculer tarafindan uretilen hizh artan darbeli ¢ikis gerilimi (PWM) igin tasarlanmis
glglendirilmis bir izolasyon sistemine sahiptir.

4.5.7 X/ A motor galismasi

A Motoru calistirmaya baslamadan 6nce, motorun A ve A baglantilari igin voltaj dederi her zaman kontrol edilmelidir.
Motor nominal gerilimi parametresinin varsayilan ayari, striicinin nominal gerilimi ile aynidir, yani .

400 V suricu 400 V nominal gerilim

200 V siriict 230 V nominal gerilim

Tipik bir 3 fazli motor, 400 V galisma icin X 'ye veya 230 V calisma igin Asye baglanir, ancak bunun diginda farkliliklar da yaygindir, érnegin A
690 V, A 400 V.

Sargilarin yanhs baglanmasi, ¢ok zayif bir gikis momentine veya motor satiirasyonuna ve asiri iIsinmaya yol acar.
Sekil 4-5 Motordaki tipik A / A baglantilar

Star (Y) Delta (A)

U U Vi Wi, U Vi W,
o O O ’ '

, QmOomD .

W W, U, V, w W, U, V,

4.5.8 Cikis kontaktori

Glvenlik amaciyla, siiriicii ile motor arasina bazen bir kontaktér takilmasi gerekir. Onerilen motor kontaktérii AC3 tipidir.

Sdricu ile motor arasindaki kablo bir kontaktor veya devre kesici ile kesilecekse, kontaktor veya devre kesici agilmadan veya kapatilmadan
Once siricunun devre disi birakildigindan emin olun. Motor ylksek akim ve diistk hizda galisirken bu devre kesilirse siddetli ark olugabilir.

UYARI

Cikis kontaktoriinin anahtarlanmasi, yalnizca suruclnin ¢ikisi devre disi birakildiginda yapiimalidir. Surtict etkinken kontaktériin agilmasi veya
kapatiimasi agagidakilere yol acacaktir:

1. Cikis Asiri Akim hatasi (E003)
2. Yuksek diizeyde radyo frekansi gurilti emisyonu (yakinlardaki ekipmanin bozulmasi)
3. Kontaktériin yipranmasinda ve bozulmasinda artis
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4.6 Topraklama kagagi

Toprak kagagi akimi, dahili EMC filtresinin bagh olup olmadigina baghdir. Suric, filtre bagli olarak tedarik edilir. Dahili filtreyi devre disi birakma
talimatlan, 4.7.2 Dahili EMC filtresi

Tablo 4-10 Topraklama kagagi ve dokunma akimi degeri

Nominal Gerilim Topraklama Kacagi (mA) Dokunma Akimi (mA)
Faz Sayisi Siiriicli Modeli o Dabhili filtre o o
Besleme Tipi Dahili filtre takili cikanimis Dahili filtre takili Dahili filtre ¢ikarilmig
100 V S100-011x3 7.9
1 Faz
TN/TT Besleme S100-031x3 20 <3,5
0.1
100 V S100-011x3 4.5
1-Faz >3,5
Bolinmis Faz Beslemeli S100-031x3 11 >3,5 (@ >110 V)
200V
1-Faz 3.6
TN/TT Besl
200 V = $100-025x1 Belirtilmemis Belirtilmemis
1-Faz 2.0 >3,5 (@ >190 V)
Bolinmus Faz Beslemeli
200V S100-01Sx3
1-Faz 27
S100-01Dx3
TN/TT Besleme
200 V 0.1 >3,5 (@ >217 V)
1-Faz S100-01Sx3 58
Bolinmiis Faz Beslemeli $100-01Dx3
S100-012x3 99
200 $100-01Dx3 02 >3,5 >3,5 (@ >250 V)
3 Fazli S100-03Dx3 9.6
S100-042x3
S100-024x3 18
400 V 5 0.1 >3,5
3 Fazli S100-034x3
S100-044x3 14 0.1 >3,5 >3,5

Yukaridaki kagak akimlar, motor veya motor kablosundaki kagak akimlari dikkate almamaktadir. Commander S100 EMC veri sayfasinda toprak kacak
akimi hakkinda daha fazla bilgi bulabilirsiniz.

tehlikesinin 6nlenmesi igin diger uygun énlemler alinmalidir.

& Dahili filtre takildiginda kagak akim yiksektir. Bu durumda, kalici bir sabit toprak baglantisi saglanmali veya baglanti kesildiginde glivenlik

Dokunma akimi 3,5 mA'yl astiginda, her biri besleme iletkenlerinin kesitine esit veya daha buyk kesitli iki bagimsiz iletken kullanilarak
kalici bir sabit toprak baglantisi saglanmalidir. Strticli, bunu kolaylastirmak igin iki toprak baglantisi ile donatilmistir. EN 61800- 5-1: 2007
standardini karsilamak igin her iki toprak baglantisi da gereklidir.

=

UYAI

4.6.1 Artik akim cihazini kullanma (RCD)

Bu Urlnle yalnizca B tipi RCD'ler kullaniimalidir.

ELCB / RCD ile harici bir EMC filtresi kullaniliyorsa, hatali devre kesintilerinin dnlenmesi igin en az 50 ms'lik bir gecikme eklenmelidir. Tim fazlar ayni
anda enerjilendiriimezse kacak akim devre kesme seviyesini agabilir.
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4.7 Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

Sdricude kullanilan anahtarlama cihazlari nedeniyle, suriicti yakinindaki elektrikli cihazlarda bozulmaya neden olan radyo frekansi guriltiisi
yayabilir. Uzun motor kablolari ve ylksek anahtarlama frekanslarinda emisyonlar daha yuksektir. Daha kisa motor kablolari ve dugik anahtarlama
frekanslari emisyonlari azaltir. Sirliciiniin glvenilir galismasini saglamak ve yakindaki ekipmanlari etkileme riskini en aza indirmek icin, IEC 61800-3
standardina uymasi gereken suriici kurulumlari igin uygun olan asagdidaki kilavuzu izleyin.

NOT
Sirucinin kullanilacag@i tlkedeki EMC yonetmeliklerine uygunlugun saglanmasi siriict kurulumunu gergeklestiren kisinin sorumlulugundadir.
ilk ortamda galisma

4.7.1 EMC uyumlu kurulum. Birinci ortamda ¢alismak uzere dahili C1 filtresine sahip tek fazli 230 V suruculer mevcuttur. Serideki diger suruculer igin
C1 standardini saglamak UGzere her zaman harici bir EMC filtresi gerekecektir.

Sdrict, konut olarak kullanilan ortamlarda, gerekli dnlemlerin alinmasini gerektirecek radyo girisimine neden olabilir.

ikinci ortamda galigsma

Her durumda ekranli motor kablosu kullaniimalidir. Yayilan emisyonlar igin ekipman kategorisi C2 uyumlulugunu saglamak lizere surucunln girisine
dogru harici filtre takiimalidir.

ikinci ortam tipik olarak, konut amagli kullanilan binalara gii¢ saglamayan endiistriyel bir algak gerilim giic sebekesini igerir. Siiriicliyli bu
ortamda harici bir EMC filtresi olmadan ¢alistirmak, hassasiyeti degerlendiriimemis olan yakindaki elektronik ekipmanlara parazit neden
olabilir. Bu durum ortaya ¢ikarsa, kullanici dizeltici 6nlemler almalidir. Beklenmedik bozukluklarin sonuglari ciddiyse, 4.7.1 EMC uyumlu

kurulum .
EMC Performans Derecelendirmeleri ve istege bagli harici EMC filtreleri igin bélimindeki 10.4 Emisyon uyumu.adresine bakin.

471 EMC uyumlu kurulum
Bu bdlimde, yakindaki ekipmanlara verilen paraziti azaltmak igin surticiden gelen radyo frekansi emisyonlarini en aza indirmek amaciyla izlenmesi
gereken kurulum adimlari agiklanmaktadir. Genel olarak bu adimlar sunlardir:

+ lyi bir EMC topraklamasi saglamak

+  Ekranli motor kablolari kullanmak

* Uygun kablo agikliklari saglamak

* Analog ve dijital giriglere asiri gerilim bastirma saglamak
*  Motor kablosu kesintilerini yénetmek

* Muhafaza dizeni hususlarina uyma

Giivenli EMC topraklamasi saglama

Asagidaki 0$eki| 4-6 adresinde Sekil 4-6 ile isaretlenmis strictu EMC arka plaka vidasi ile muhafaza arka plakasi arasinda iyi bir elektrik temasi
oldugundan emin olun. Bu, sirlcuyl kurmadan énce muhafazanin arka panelindeki boyanin gikariimasini gerektirebilir. Harici bir EMC filtresi
kullaniliyorsa, filtre Uzerindeki montaj noktalari igin de aynisi yapiimaldir.

Surucinin DIN rayina monte edildigi durumlarda, ek EMC arka plaka vidasi (alt-orta) takilmadan arka plakaya iyi bir elektrik baglantisi garanti
edilemez. Bu viday! kullanmak mimkin degilse, motor kablosu ekraninin kablo yénetim braketi aksesuarina baglanmasi veya gerekirse kisa bir pig-
tail kullanilarak surticinin toprak baglantilarina baglanmasi gerekir.

Sekil 4-6 EMC arka plaka vidasi
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Ekranhi motor kablolarinin kullaniimasi

Siricuyl motora baglamak igin ekranli bir kablo kullaniimalidir. Motor kablosunun ekranini mimkiin oldugunca U, V, W terminallerine yakin bir yere
topraklayin. Ekran, érnegin bir "U" kelepgesi veya benzeri bir arag kullanilarak dogrudan kelepgeleme yoluyla, muhafaza arka plakasina iyi bir yiksek
frekans baglantisi ile baglanmalidir. Motor kablosu ekranini Kablo Yonetimi Braketi aksesuarina saran ve bastiran birden fazla kablo bagi da kabul
edilebilir bir alternatiftir.

Motor kablosunun ekranini, uzunlugu 50 mm'yi (2 ing) gegmeyecek sekilde mimkun oldugunca kisa bir baglanti kullanarak motor gévdesinin toprak
terminaline baglamalisiniz. Ekranin motor terminal muhafazasina (metal ise) tam 360°'lik bir sekilde baglanmasi faydalidir.

Sekil 4-7 Kablo yonetimi braketinin montaji

IDTH'TTD

Kablo yonetim braketini, kilavuzun O «iifa OQirmesini saglayarak yerine kaydirin. Yerine oturduktan sonra, braketi iki adet 6 mm M3 vida

(aksesuarla birlikte verilir) ile © deliklerine bir yildiz tornavida veya 3 mm (1/8 in¢) diiz tornavida kullanarak sabitleyin. Vidalar maksimum 1,5 Nm

(13,27 Ib in) torkla sikilmalidir.
gy

Sekil 4-8 Motor kablosu ekraninin topraklanmasi

@
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Uygun kablo mesafeleri saglama

A. Sekil 4-9'de gosterildigi gibi, I/O veya 485 baglantilar gibi hassas sinyal kablolarini siiriicti, motor kablolari, harici EMC filtresi veya harici EMC
filtresi ile strlict arasindaki besleme kablosundan (varsa) 300 mm (12 ing) mesafeye yerlestirmeyin.

B. Besleme ve toprak kablolarini striict veya motor kablolarindan 100 mm (4 in¢) mesafeden daha yakin bir yere yerlestirmeyin.

Sekil 4-9 Uygun kablo mesafeleri

Hassas sinyal
kablolary

Mahfaza diizeni hususlan

*  Motoru siiriiciye baglamak igin dort damarli ekranli motor kablosu kullanin. Motor kablosundaki topraklama iletkeni, stirictiniin ve motorun
topraklama terminaline dogrudan baglanmalidir.

« Toprak baglantilari ayri bir kablo kullanilarak yapiliyorsa, emisyonlari en aza indirmek i¢in uygun gi¢ kablosuna paralel olarak désenmelidir.

* Muhafaza igindeki tim bilesenler icin ortak bir ‘temiz' toprak olarak tek bir gli¢ toprak barasi veya diisiik empedansli toprak terminali kullanin.
Gelen besleme topragini, kontroldr topragini, suriicli besleme topragini ve muhafaza arka plakasini baglamak icin kullanin.

* Motor kablosu iginde taginan tim sinyal kablolari (6rn. motor termistérl, motor freni), kablo kapasitansi yoluyla blyik darbe akimlari alacaktir. Bu
gurdltd akiminin kontrol sistemine yayilmasini énlemek icin, bu sinyal kablolarinin ekranlari motor kablosuna yakin bir yerde topraga
baglanmalidir.

* Mahfazadan ¢ikan kontrol kablolari, mahfaza arka plakasina veya alternatif olarak opsiyonel sirtici kablosu yonetimi braketine kelepgelenmis
ekranli kabloyla (bir veya daha fazla kablo) taginmalidir.

» Harici bir kontrolériin veya IPC'nin (Endustriyel PC) girisindeki 24 V glg kaynagi baglantilarinin izerine bir ferrit kelepge gekirdegi
yerlestirilmelidir. Bunlarin sirtcllere giden I/O ve kontrol hatlari Gizerinde de kullaniimasi 6nerilir. Bunlar her zaman sinyal/gui¢ kablolarini ve ilgili
donus kablolarini tamamen sarmalidir.

+ Ideal olani panelin iginin boyanmamasi ve referans potansiyel akimlar igin diisiik empedansli genis bir déniis yoluna izin verilmesidir.

Motor kablosundaki kesintilerin yonetimi

Motor kablosu ideal olarak kesintisiz tek bir ekranh kablo hatti olmalidir. Bazi kurulumlarda, érnegin motor kablosunu surtici muhafazasi igindeki bir
terminal bloguna baglamak veya motor Gzerinde givenli galisma saglamak igin bir izolatér anahtari takmak gibi nedenlerle kabloyu kesmek
gerekebilir. Bu durumlarda asagidaki yonergelere uyun:

Muhafaza igindeki terminal blogu

Motor kablosu ekranlari, terminal bloguna mimkun oldugunca yakin konumlandiriimis yalitimsiz metal kablo kelepgeleri kullanilarak arka plakaya
baglanmalidir. Gig iletkenlerinin uzunlugunu minimumda tutun ve tim hassas ekipman ve devrelerin terminal blogundan en az 0,3 m (12 ing) uzakta
oldugundan emin olun.
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Sekil 4-10 Motor kablosunu mahfazadaki terminal bloguna baglama

<Xy Suriictiden gelen
2e%es ¢

Arka plaka

Mahfaza

I Motora giden

Motor izolatorii / ayirma anahtan kullanma

Motor kablo ekranlari, dislik endiktansa sahip ¢ok kisa bir iletkenle baglanmalidir. Diz metal bir baglanti gubugu kullaniimasi énerilir; geleneksel tel
uygun degildir. Ekranlar, yalitimsiz metal kablo kelepgeleri kullanilarak dogrudan baglanti cubuguna bagdlanmaldir. Agikta kalan gug iletkenlerinin
uzunlugunu minimumda tutun ve tim hassas ekipman ve devrelerin en az 300 mm (12 ing) uzakta oldugundan emin olun.

Baglanti barasi yakinlardaki diisik empedansli olarak bilinen topraklama baglantisi ile topraklanmis olabilir; 6rnegin suriict topraklamasina yakin
olarak baglanmis genis bir metalik yapi gibi.

Sekil 411  Motor kablosunu bir yalitici / ayirici anahtara baglama

Yalitici

Sdrtctden Motora giden

gelen

Baglanti barasi

il

(gereT(Ii ise)

Kontrol devreleri igin asin gerilim bagisikhg: saglama

Kontrol devrelerinin ylksek enerjili voltaj dalgalanmalarina maruz kalabilecegi uygulamalarda, ariza veya hasari dnlemek igin bazi 6zel 6nlemler

alinmasi gerekebilir. Dalgalanmalar, yildinm veya nominal olarak topraklanmis noktalar arasinda ylUksek gegcici voltajlara izin veren topraklama

diizenlemeleriyle iligkili ciddi gli¢ arizalarindan kaynaklanabilir. Bu, devrelerin bir binanin koruma alani disina uzandigi durumlarda 6zellikle risk
olusturur.

Genel bir kural olarak, devrelerin striiciniin bulundugu binanin digina gikmasi veya bir bina igindeki kablo uzunlugunun 30 m'yi agsmasi durumunda,

bazi ek énlemlerin alinmasi tavsiye edilir. Asagidaki tekniklerden biri kullaniimalidir:

1. Ek gli¢ topraklama baglantisi olan ekranli kablo. Kablo ekrani her iki ugtan topraga baglanabilir, ancak buna ek olarak kablonun her iki ucundaki
topraklama iletkenleri, en az 10 mm? kesit alanina sahip bir gii¢ topraklama kablosu (espotansiyel baglanti kablosu) ile birbirine baglanmalidir; bu
alan, sinyal kablosu ekraninin alaninin 10 kati veya tesisin elektriksel guivenlik gerekliliklerine uygun olmalidir. Bu, ariza veya asiri gerilim
akiminin esas olarak topraklama kablosundan gegmesini ve sinyal kablosu ekranindan gegmemesini saglar. Bina veya tesiste iyi tasarlanmis bir
ortak topraklama agi varsa, bu dnlem gerekli degildir.

2. Ek asin gerilim bastirma - analog ve dijital girisler ve cikislar igin, Sekil 4-12'de gosterildigi gibi bir zener diyot adi veya piyasada bulunan bir
dalgalanma bastirici giris devresine paralel olarak baglanabilir. Bir dijital baglanti noktasinda siddetli bir dalgalanma meydana gelirse, koruma
alarmi A.7 (I/0O Asin YUk) devreye girebilir.

Sekil 4-12  Dijital ve iki kutuplu (bipolar) giris ve cikiglar icin gerilim darbesi 6nleme

Tesisten gelen sinyal Sdirictye gelen sinyal

30 V zener diyot
or., 2xBZW50-15

(A% oV
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4.7.2 Dahili EMC filtresi

Commander S100, C1 ve C3 dabhili filtrelerle mevcuttur. Ayrilmasi icin 6zel bir neden olmadigi surece, dahili EMC filtresinin yerinde tutulmasi nerilir.
Dahili EMC filtresi, hat glic kaynagina giden radyo frekansi emisyonunu azaltir. Toprak kagagi akimi kabul edilemez dizeydeyse filtrenin gikariimasi

gerekebilir. Sekil 4-13'de gosterildigi gibi, @ numaralivida sékiilerek dahili EMC filtresi cikarihir. C1 dahili filtresine sahip 200 V surtcude filtre
cikarilamaz.

Vidin degistiriimesi gerekirse, suriculyle birlikte verilen vida, ginko kapli 12 mm M3 Phillips/Yivli vidadir.

& Dahili EMC filtresinin baglantisini kesilmeden 5 dakika dnce besleme kesilmelidir.

Sekil 4-13  Dahili EMC filtresinin baglantisini kesme

’U,:Inr’fﬁﬁ:“4
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———
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-
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4.8 Kontrol baglantilar

Dijital girislerden herhangi biri enduiktif bir yiikle (6rn. kontaktor veya motor freni) paralel olarak baglanmissa, yikiin bobininde uygun bir
bastirma (6rn. diyot veya varistor) kullaniimalidir. Bastirma kullaniimazsa, asiri gerilim dalgalanmalari sirictideki dijital giris ve cikislara
zarar verebilir

DIKKAT

4.81 Kontrol terminali baglantilarinin ayarlanmasi
Kontrol terminallerinin islevleri, parametreler kullanilarak veya Marshal araciligiyla ayarlanabilir. Varsayilan baglantilar, frekans referansini
tanimlamak igin analog girigler kullanan temel motor hiz kontroli i¢in uygundur.

Varsayilan olmayan konfiglirasyonlarin kablo semalari igin, 6.2 Motor hizini kontrol etme veya Marshal iginde yer alan semalari bulun.
Sekil 4-14 Varsayilan kontrol terminali baglantilari

@ +10 V Kullanici Cikigi

T9 | +24 V Kullanici Cikigl

Sirtict Sorunsuz T41| Role Normalde Agik
Tavsiye Edilen Moment Ayari 0,4 Nm (3,5 in Ib)
Maks. Kablo Kesiti: 1,5 mm? (16 AWG)

Min. Kablo Kesiti: 0,32 mm? (22 AWG)

T42| Role Ortak

)
gzg‘ans » (") T2 | Analog Giris 1 (4 - 20 mA) ()10 ov

— [ i

é [ Yerel Referans | % :i Zr:/alog Giri 2 (0- 10 V) 44»% :12 zzlj (L:::::::an Fonksiyon Yok)

£

% @ 15| 0V _— H@ T13| DG 3 (ileri Galigtir)

™ ® ()| T6 | Analog Gikis (0-10V) (" ———»-("|T14| DG 4 (Geri Gaist)

Rampa Cikisi 44»@ T15| DG 5 (T2 veya T4 Referans Segimi)

%
%
)

Sirtct Sorunlu T43| Role Normalde Kapali

0V terminalleri dahili olarak toprak/topraklamaya baglidir ve baglantisi kesilemez. Harici bir kontrol6r topragi veya referansi, suriciinin 0 V referans
terminallerine (T3, T5, T10) dogrudan baglanmalidir. Daha fazla 0 V baglantisi gerekiyorsa, strliciiniin yanina ve I/O portuna yakin bir yere
yerlestirilmis yerel bir terminal blogu kullaniimalidir. Striicinin G/C'si ile etkilesime giren harici modullerin referanslarinin kabine veya topraklama
gubuguna baglanmasindan kaginilmali, bunun yerine dogrudan baglantilar kullaniimalidir.

Réle kablolarinin gerilim degeri, beklenen maksimum gerilim icin uygun olmalidir.

Yukarida gdsterilen kontrol baglantilari ve 485 portu, bir PELV devresine baglandiginda PELV sinifinda olabilir. Réle, Asiri Gerilim
Kategorisi ll'yi agan bir devreye baglanirsa terminaller PELV sinifinda degildir.
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4.8.2 Kontrol terminali 6zellikleri

Bu bolim, her bir kontrol terminalinin elektriksel 6zelliklerini igerir. Her —
terminalin tirl ve islevi, menul 6'daki parametreler kullanilarak Tek kutuplu tek uglu analog gerilim veya tek kutuplu
yapilandirilabilir. Bkz. bolim 7.3.6 Meni 6 - IO yapilandirmasi.. akim cikigi
Varsayilan Rampa Cikis!
+ ullanici Cikisi i )
_ _ — Gikis Fonksiyon Segme | 14 Analog Cikis Islevi Segimi (P6.06)
Harici analog cihazlar i¢in besleme Parametresi
V lan ti Oila10V
Nominal gerilim 102V T;r?sagénig o ra
Gerilim toleransi +3 % Parametresi T6 Analog Cikis Tiiri (P6.03)
Maksimum Cikis Gerilim Araligi Oila10V
5 mA ™
Akimi Gerilim Cikigi olarak
Asiri yik Maksimum 20 mA Gerilim Arahgi 0-+10V + %5
Maksimum ofset 15 mV
T2 Analog Girig 1 Yiik direnci >2kQ
T4 Analog Girig 2 Koruma 0 Vile ilgili kisa devre
Tek kutuplu tek uglu analog gerilim veya tek kutuplu Akim Gikigi olarak
akim girisi Akim Araligi 0ila 20 mA %5, 4 ila 20 mA +%5
Analog giris 1 Maksimum Yuk 500 kQ
varsaylilan Harici 4 - 20 mA Frekans Referansi Direnci
fonksiyon Tiim cikis tipleri igin gegerli olanlar
Analog g|r|§ 2 n!n Yerel 0 - 10 V Frekans Referansi ?ozunurluk 10 bit
varsayilan iglevi Ornek oran 10 ms
Tip Segme T2 Analog Giris 1 Tiir(i (P6.01)
Parametresi T4 Analog Giris 2 Tiirii (P6.02) +24 V Kullanici Gikisi
Gerll__lm G'”?.' olarak Harici analog cihazlar igin besleme
Tam dlcek gerilim o
araligi 0V-+10V %3 Gerilim toleransi + %20, - %11
Maksimum ofset +30 mV Maksimum ¢ikis 100 mA (T11 Dijital Cikis ve 485 iletisim
Giris direnci 100 kQ akimi portu ile ortak)

Akim Girisi olarak

Akim araliklari

0-20 mA £ %5, 4 - 20 mA + %5,

Maksimum ofset

250 pA

Es giris direnci

20 mA’da ~150 Q

Dijital Girig/Gikis 1

Cok fonksiyonlu dijital girig veya ¢ikis

V. |
arsayilan Yok

surldcl kullanmalidir.

Tim tipler igin gegerli olanlar

Cozunarlik 11 bit

Ornek oran 4 ms

Mutlakmaksimum |\, ¢ iigil olarak, -18 V - +30 V,
gerilim

Mutlak maksimum
akim

25 mA

Dijital Girig olarak Fonksiyon
Dijital Fonksiyon | 2 Analog Giris 1 Dijital Islev Segimi (P6.14) Fonksiyon Segme | T17 Dijital Giris 1 Islevi (P6.16)
Segme . Parametresi islevi Secimi
Parametresi T4 Analog Giris 2 Dijital Islev Secimi (P6.15) ! 711 Dijital Cikis Islevi Secimi (P6.09)
- - Varsayilan tip Dijital Giris (Pozitif Lojik)
Dusuk Esik <7V Tip Secme
Yiksek Esik 8V _ . Parametresi T11 Dijital 10 1 Tiir(i (P6.04)
Yerlesik yik direnci yoktur. Dijital giris (varsayilan) olarak
Empedans Kullanicilar, harici bir kaldirma veya indirme Dstk Esik <9V
direnci veya bir push-pull dijital ¢ikish bir Ust Esik >10V

Mutlak maksimum
uygulanan gerilim
araligi

0 V'ye gore -8 V ila +30 V

Empedans 6,8 kQ

Dijital ¢ikis olarak

Maksimum

Kaynak Akimi toplam 100 mA limiti)

50 mA (T9, T11 ve 485 iletisim portunda

Frekans veya PWM Cikisi olarak

Maksimum Cikis 10 kHz

0 V Ortak PWM Cikisl 1 kHz
Tiim harici cihazlar igin ortak baglanti Cozunirlik 0.02 %
Tim cikig tiirleri igin ortak
Gerilim Araligi OVila+24V
Ornek oran 4 ms
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T12 Dijital Giris 2
T13 Dijital Giris 3
T14 Dijital Giris 4
Programlanabilir Dijital Girigler
T12 Varsayilan Etkinlestirme
Islev
T13 Varsayilan .
islev lleri Calistir
T14 Varsayilan .
islev Geri Calistir
T12 Dijital Girig 2 Islevi (P6.17)
Fonksiyon Segme I
Parametresi T13 Dijital Giris 3 Islevi (P6.18)
T14 Dijital Giris 4 Islevi (P6.19)
Varsayilan Lojik Pozitif Lojik
Duslk Esik <9V
Ust Esik >10V
Mutlak maksimum
uygulanan gerilim | 0 V'ye gore -8 V ila +30 V
araligi
Empedans 6,8 kQ
Gerilim Aralig 0Vila+24V
Ornek oran 4 ms
Programlanabilir Dijital Girig veya Frekans Girigi
T15 Varsaylan Ref. Anahtar Bit 0
Islev
Fonksiyon Se¢cme e .
Parametresi T15 Dijital Giris 5 Islevi (P6.20)
Varsayilan Lojik Pozitif Lojik
Dislk Esik <9V
Ust Esik >10V
Mutlak maksimum
uygulanan gerilim 0 V'ye gore -8 Vila +30 V
araligi
Empedans 6,8 kQ
Gerilim Arahgi 0Vila+24V
Ornek oran 4ms
Frekans Girigi Olarak
Maksimum Frekans | 100 kHz
Dusiik Seviye <5V
Yiiksek Seviye >15V
T41 Roéle Normalde Agik
T42 Role Ortak
T43 Role Normalde Kapali
Programlanabilir Réle
Role.Varsaynan Suriict Sorunsuz
Islevi
Fonksiyon Seeme | -\ 143 Rele islevi Secimi (P6.08)
Parametresi
Korjtal'< Gerilim 240 Vac, asin gerilim kategori Il kurulum
Degeri
Kontak 2AAC240V
Maksimum Akim 4 AD.C. 30V rezistif yik
Degeri 0,5 A D.C. 30 V endiiktif yiik (L/R = 40 ms)
Tavsiye Edilen
Minimum Gerilim 12V 100 mA
ve Akim Degeri
Giincelleme Hizi 10 ms
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4.9 iletisim baglantilar

Sdrlcd, Sekil 4-15'te Qile isaretlenmis bir EIA-485 iletisim portu igerir. Bu, siricu ile agagidakiler arasinda baglanti kurulmasina olanak tanir:
devreye alma igin bir PC; suirlici kontroli igin bir kontrol6r; muhafaza digindaki bir surlict ekrani igin bir uzaktan tus takimi; veya gelismis bir ekran ve
sistem kontroll igin bir HMI.

Portun varsayilan baud hizi, Control Techniques uzaktan tus takimlariyla uyumluluk saglamak igin 115200 bps'dir, ancak devreye alma veya tanilama
amaciyla bir PC'ye baglanirken bu hizin disurulmesi gerekebilir. Baud hizi, Seri Baud Hizi (P4.05) ayarini 19200 (5) olarak belirleyerek dusurilebilir.
Alternatif olarak, cihaz yoneticisi araciligiyla erisilebilen PC'nin COM baglanti noktasi gelismis 6zelliklerinde gecikme zamanlayicisi 1 ms'ye
disarilmelidir.

NOT

Gecikme zamanlayici ayarinin degistiriimesi, kullanicinin PC'sindeki diger iletisim yazilimlarini etkileyebilir; bu degisikligi yapmadan 6nce cihaz
yOneticisinden tavsiye alinmalidir.

Sekil 4-15 485 seri iletisim portunun konumu

AN

87654321

491 RJ45 baglantilan
Siricl, MODBUS RTU protokoliinu destekler. Baglanti ayrintilari igin bkz. Tablo 4-11 .

Tablo 4-11 Seri iletisim portu kablo fonksiyon semalari (RJ45)

Pim Fonksiyon
1 Bagli Degil

2 RX TX

3 oV

4 +24 V (Toplam ¢ikis akimi 100 mA)

5

6

7

Bagli degil
TX etkinlestirme (iletim sirasinda yiksek)
RX\ TX\
8 RX\ TX\
Ekran Bagli Degil

Minimum baglanti sayisi 2, 3 ve 7'dir.

4.9.2 Port polarizasyonu (6nyiikleme)

Commander S EIA-485 seri iletisim portu, cok noktali bir sistemde kullanildiginda veri hatlarinin polarizasyonunu (6nytikleme) gerektirir.

CT Comms kablosu noktadan noktaya (bir PC ile suricu arasinda) kullanildiginda port polarizasyonu (6nyukleme) gerekli degildir.

Modbus standardi, veri iletiimediginde hatall tetiklenmeyi 6nlemek igin veri hatlarinin pull-apart direnglerle polarize (6nyargil) edilmesini belirtir; bir
direng RJ45 pin 2 baglantisindan (RX TX) +5 V'a, diger direng ise RJ45 pin 7 baglantisindan (/RX /TX)

0 V'a baglanir. Bu direngler 450 ila 650 Ohm araliginda olmali ve ana denetleyiciye takilmali veya ona miimkin oldugunca yakin olmalidir.

NOT
Pin 4 (+24 V), CT Comms kablosuna gug¢ saglamak igin kullanilir ve énytkleme veya sonlandirma igin kullaniimamalidir.
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4.9.3 Ag sonlandirmasi

iletim hatti etkilerini en aza indirmek igin, her segmentteki her veri kablosu Gifti arasina bir hat sonlandirma direnci baglanmalidir; 4 telli bir sistemde
bu, iki direng gerektigi anlamina gelirken, 2 telli bir sistemde tek bir direng gereklidir. Sonlandirma direncinin deg@eri, kablonun karakteristik
empedansina (Zo) esit olmalidir; genellikle bu deger 100 ile 120 Ohm arasindadir.

4.9.4 letisim kablosu segimi

Optimum performans igin 6nerilen kablo turl, genel 6rgili ekranli ve yaklasik 120 Ohm karakteristik empedansli 2 veya 4 telli bukimli gifttir.

Ekranl kablo kullaniimasi 6nerilir. Ekran, tek bir noktadan topraga baglanmalidir. Bu, motor siirticiileri ve AC gli¢ kablolari gibi harici parazit
kaynaklarina karsi yuksek parazit bagisikhgr saglar.

UYARI

EIA-485 agindaki suriclleri baglarken standart Ethernet kablolari kullaniimamalidir, ¢linkl bu kablolar seri iletisim portunun pin dizilimi
icin dogru bukimlu ciftlere sahip degildir.

49.5 2telli ag icin 6zel hususlar
2 telli bir ag Uzerinden iletisim kurulurken, bu kosulu saglamak i¢in herhangi bir anda agda yalnizca bir dugim iletim yapabilir; iletim yapmayan her
digimaun vericileri aktif olmamali ve yliksek empedans durumunda olmalidir.

Genel olarak verici kontrolu igin 3 ydntem vardir:

*Yazilim kontrolQ.
Uygulama yazilimi, ana bilgisayarin vericilerini kontrol eder.
*Otomatik donanim kontrol.
EIA-232 - EIA-485 adaptori, mesaj gergevesinin sonunu otomatik olarak algilar ve vericileri devre digi birakir. (Bu, CT Communications
kablolari kullanilirken kullanilan yéntemdir)
*Manuel donanim kontrolu.
EIA-232 - EIA-485 adaptoru, vericileri etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin surticinin "TX Enable' ¢ikisini kullanir.
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5 Baslarken

Bu bolimde surtictnin kullanici arayizleri, menu yapisi ve givenlik seviyeleri ele alinmaktadir. Commander S100 ile etkilesim kurmanin t¢ ana yolu
vardir: Marshal mobil uygulamasi, Connect ile PC veya tus takimi.

5.1 Marshal mobil uygulamasi

Sdrlclyu en hizli ve en kolay sekilde ¢alisir hale getirmenin yolu, kullaniciyi basit bir adim adim devreye alma sirecinden gegiren ve ayrintil
parametre aciklamalarina ve gelismis suriict tanilama 6zelliklerine erisim saglayan Marshal mobil uygulamasini kullanmaktir. Marshal, Google Play
Store'dan veya Apple cihazlar igin App Store'dan indirilebilir. Hizli baglanti icin asagidaki QR kodunu kullanin.

#_ Download on the

MARSHAL ——
N— sEr 3 P> GooglePlay

Google Play

Marshal, siirlictiye veri okumak ve surticliye veri yazmak igin NFC teknolojisini kullanir; bu nedenle, kullanilan mobil cihazin bu teknolojiye sahip
olmasi 6nemlidir. Cihazin NFC 6zelligine sahip olup olmadigini kontrol etmek igin "Ayarlar uygulamasini" agin ve "NFC" veya "Yakin Alan iletisimi"ni
arayin. Kullanimdan énce cihazda NFC'nin etkinlestiriimesi gerekebilir.

5.1.1 Marshal ile baglanti
Marshal ile parametre ayarlarini yapilandirmak igin, kullanicinin bir proje olusturmasi veya agmasi gerekir. Bu, ana ekrandan Sekil 5-1 asagida
gOsterilen segenekler kullanilarak yapilabilir.

Marshal kullanicidan surticlyu taramasini istediginde, cihazdaki NFC anteni suricu tug takiminin tzerindeki NFC logosuna 10 mm mesafede
tutulmalidir. NFC anteni, cihaz tasarimina bagh olarak farkli konumlarda bulunur ve baglanti kurulana kadar siriciiniin Gst kismina dayandiriimali ve

8 rakami seklinde hareket ettiriimelidir.
Sekil 5-1 Marshal ana sayfasi

< MARSHAL 00

Connect m
Connect to your drive using NFC

Clone
Clone a configuration onto other FB
drives

Create s
Create an offline drive configuration Il

Open
Open an existing confiquration m
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5.1.2 Marshal Uygulamasini Kullanma

Kullanici bir surictiye baglandiktan veya bir yapilandirmayi agtiktan sonra, Marshal surici kontrol panelini géruntiler. Kontrol paneli, strlciyu
devreye almak igin gerekli araglari igerir ve tanilama bilgileri saglar.

Sekil 5-2 Marshal gosterge paneli

Drive Health Setup

Your drive is healthy and is in the
Ready state.

FastStart Y/ - Inputs / Outputs
Quickly set-up your drive and .
motor -

Diagnostics

(/0] i 8

1/0 Status Differences Advanced Motor
Control

9 o

Error Log Guides & Manuals Parameters

FastStart birincil kurulum sihirbazidir, ancak PID veya Gelismis Motor Kontroliigibi ayri araglar araciliiyla daha gelismis devreye alma islemleri
gerceklestirilebilir.

NFC canli bir baglanti degildir, bu nedenle Marshal'd 'da siliriici parametrelerinde yapilan degisikliklerin yurarlige girmesi igin surtclye yazilmasi
gerekir. FastStart devreye alma sihirbazi, uygun oldugunda kullaniciya uyari verir, ancak bu islem kontrol paneli menusiinden "Siriiciye Yaz"
secenegi secilerek de herhangi bir zamanda yapilabilir.

Tablo 5-1 Marshal fonksiyonlari

Simge Fonksiyonlar
f Siiriiciiye Yaz

a Kaydet
?0 Farkl Kaydet
* Siiriicii Ozellikleri

5.1.3 Marshal uygulamasinda parametreleri kaydetme

Marshal uygulamasinda parametre ayarlari degistirildiginde, yeni parametre setinin suriicliye yazilmasi gerekir ve siriici bu parametre
degisikliklerini otomatik olarak kaydeder.

Bir yapilandirmayi daha sonra kullanmak Gzere kaydetmek igin, kontrol paneli menusiinden "Kaydet" veya "Farkli Kaydet" segenegine tiklayin.

5.1.4 Marshal uygulamasi giivenligi

Yetkisiz parametre degisikliklerini 6nlemek igin, Glivenlik PIN'i (P4.02) bolimunde bir PIN ayarlanabilir. Bu, Marshal'da kontrol panelinin st
kismindaki kilit simgesine veya kontrol paneli menusundeki suricu 6zellikleri simgesine tiklayarak erisilebilen surticu 6zellikleri sekmesinden
degistirilebilir. PIN kodu ayarlandiktan sonra, tus takimindan herhangi bir parametreye erisiimeden veya Marshal'da suruci ayarlarini okumaya veya
yazmaya c¢alisiimadan énce PIN kodu girilmelidir. Marshal'da, kullanici projeyi kapatmadikga veya sifre degistiriimedikge PIN kodunun yalnizca bir
kez girilmesi gerekir.

NFC (izerinden iletisim, Yakin Alan lletisimi (P4.20) ayarinda belirlenen degere gére sinirlandirilabilir veya tamamen devre disi birakilabilir. O olarak
ayarlandiginda NFC iletisimi engellenir. 1 olarak ayarlandiginda siriici parametreleri yalnizca okunabilir. Varsayilan ayar olan 2, stirlicii hem glig
kapali hem de gli¢ agik durumdayken NFC ile tam okuma/yazma erisimini etkinlestirir.
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5.2 Baglan

Connect, www.controltechniques.com/support adresinden temin edilebilen bir PC aracidir. Yazilim, kullanicinin farkh riin serilerinden birden fazla
siiriiciiden olusan bir proje olusturmasina, CT USB lletisim kablosu (CT Parga No. 4500-0096) kullanarak PC'yi siiriiciilerin 485 baglanti noktasina
baglayarak suruclleri devreye almasina ve ayarlamasina olanak tanir.

PC'yi surucuyle varsayilan 115200 bps baud hizinda iletisim kurmak igin kullanirken, PC'deki aygit yoneticisi kullanilarak PC iletisim portu icin

Gecikme Zamanlayicisi
1 ms olarak ayarlanmalidir. Bkz. bdlim 4.9 lletisim baglantilari.

5.3

Gosterge panelini anlama

Commander S100 ekrani, suriict durumunu, parametre numaralarini, parametre degerlerini gdéstermek ve o anda goruntulenen parametrenin
birimlerini belitmek veya suruciniin galistigini gdstermek igin kullanilir. Daha fazla bilgi igin Sekil 5-3 bolimune bakin.

Sekil 5-3 Ekran

Calisma Gosterge

Ayarlar digmesi

Birim

Yukari Dugmesi

Asagi Digmesi

DURDUR/SIFIRLA

Ledi Dugmesi

Ekran

Tablo 5-2 Durum gostergeleri

Siirticii Ekrani Metin Aciklama
S 'l ﬂ ﬂ $100 Siriicii baslatiliyor
(N h Engellenmis Siiriicii etkin degil
r d 3 Hazir Sirtcu etkinlestirildi ancak aktif galistir sinyali yok
Calisiyor Sdricu etkinlestirildi ve aktif calistir sinyali mevcut

Durmak igin yavaslhyor

Siricl durmak igin yavasliyor

Duslk Gerilim

Sirici disik gerilim durumunda

(M

Glg Kaybi

Glg kaybi algilandi

D.C Akimi Veriyor

Sdirtct motora D.C akimi veriyor

c 3- -
L-
|-

Sirici hata durumundadir; nedenini ve ¢gdzimlerini 6grenmek igin bolimundeki 9.2 Hatalar

E ﬂ : Hata adresinde ekranda gdsterilen hata kodunu kontrol edin
M | Aam Siricl alarm durumundadir, nedenini 6grenmek igin bélimuindeki 9.1 Alarmlar adresinde
H.u ekranda gdsterilen kodu kontrol edin
I | |Donanim Arizas Donanim Arizasi - Siriict tedarikginiz ile irtibata gegin
u i
P E {" .‘ Parametre Parametre konumu PY.XX, Y = meniiyl ve XX = parametreyi belirtir

'S
N
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Siriici Ekrani Metin Aciklama

PIN Girigi

Segilen parametreyi gériintiilemek veya diizenlemek igin giivenlik PIN’ini girin

Bit 76 54 3210

ikili deger ekrani

ikili parametre
(Bit 3, drnekte aktif olarak gdsterilmistir)

5.4 Tus Takimi Kullanimi
Commander S100'de, asagidaki Tablo 5-3 bolimiinde gorildigu gibi dort tus bulunmaktadir.

Tablo 5-3 Tus fonksiyonlari

e

Ayar diigmesi - SUrlici parametre ayarlari arasinda gezinmek ve sirtici ¢alisirken goriintilenen parametreleri
degistirmek icin kullanilir.

O

STOP / RESET diigmesi - Bir hata olmasi durumunda suruciyu sifirlamak veya Galistir / Durdur yapilandirmasi uygun
sekilde ayarlanmigsa surlcinun ¢alismasini durdurmak igin kullanilir.

ettirir.

YUKARI ve ASAGI diigmeleri - Siiriicii ekraninda gésterilen diizenlenebilir degerleri artirmak veya azaltmak igin ayri ayri
kullanihr. Bir dugmeyi basil tutmak, menuler arasinda gezinmeyi saglar veya bir parametre duizenleniyorsa imleci hareket

YUKARI ve ASAGI diigmeleri - Birlikte basildiginda, Cahistir / Durdur yapilandirmasi uygun sekilde ayarlanmissa
surucuye bir galistirma sinyali génderir.

Commander S100 Kullanici Kilavuzu
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Sekil 5-4 Menii yapisi

5
o
(]

o
o<

Parametre Se¢im

<SS - 1

>

-
N
-
g

==
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g
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3
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(]
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]
3
(]

-
o
2
o
(]
£
-
£3

Hz V A rpm % = —} Hz

| He0O— |

- Istenen hareketi gerceklestirmek igin tusa basilmasi ve basili tutulmasi gerektigini
@ belirtir. Bu stire,en iyikullanilabilirligi saglamak igin farkli islemlere gére degisir,
ancak ¢ogu islem igin standart stire 1 saniyedir.
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5.5 Meniu yapisini anlama

Surlcl parametreleri, durumu ve izleme degerleri ic modda bulunabilir: Durum, Parametre Segimi ve Parametre Dlzenleme.

Durum

Kullanicilara sistemin mevcut durumunu gdsteren bir gésterge saglamak igin kullanilan suricundn birincil modu, bkz. Tablo 5-2'ye bakiniz. Tus takimi
suriicl frekans referansi saglamak icin kullanilacaksa, ekran Durum modunda olmalidir ve ASAGI digmelerini kullanarak referansi
duzenleyebilmesi igin ekranin Durum bes izleme parametresinden birini gosterir ve kullanici Ayarlar digmesini Obasm tutarak bu parametreler
arasinda gegis yapabilir. Goriintllenebilen izlieme parametreleri sunlardir:

Rampa Cikisi (Hz)
Cikis Gerilimi (V)
Cikis Akimi (A)
Cikis Hizi (dev./dk.)
Suriicu YUku (%)

Parametre secimi
Kullanicilar, Durum menisinden Ayarlar digmesine Settings basarak OmenUsUne gegebilirler. Parametre Sec¢imi , kullanicinin sirici
parametreleri arasinda gezinmesini saglar. Kullanicilar, YUKARI ve ASAGI (O diigmelerine basarak tek tek parametrelerin listesinde yukari ve

asagl kaydirabilirler veya YUKARI digmesini @ basili tutarak bir sonraki meniiye gegebilir ya da ASAG/ diigmesini @ basili tutarak énceki
menlye gegebilirler.

Parametre diizenleme

istenen parametre Parametre Segimi'ndebulunduktan sonra, Ayarlar digmesine Obasnarak parametre degeri gorintilenebilir veya diizenlenebilir.
Secilen parametrenin birimleri ekranda gosterilecektir. Parametrenin degerini diizenlemek icin, dederi uygun sekilde artirmak veya azaltmak lzere
YUKARI veya ASAGI dagmelerine basiimalidir. YUKARI @ veya ASAGI/ @ dagmelerini basili tutmak, imleci sirasiyla sola veya
saga hareket ettirecektir. O anda diizenlenmekte olan rakam yanip sénecektir. Menii 1'deki Durum ve izleme parametreleri salt okunurdur ve
dizenlenemez.

Degisiklik yapildiktan sonra, Ayarlar dugmesine Settings basarak 0 ne donun veya Ayarlar digmesini Seftings Obasm tutarak @dénﬂn. Tdm
parametre degisiklikleri, Parametre Diizenleme'dengiktiktan hemen sonra kaydedilir.

5.6 Parametreleri kaydetme

Parametre degisiklikleri, dizenlemeden sonra Ayarlar digmesine 0 basilarak veya basili tutularak sirasiyla Parametre Se¢imi veya Durum

menisulne donllerek otomatik olarak kaydedilir. Parametre degisikliklerini iletisim yoluyla kaydetmek igin, Parametreleri Kaydet (P4.19) 1 olarak
ayarlanmalidir. Kaydedildikten sonra parametre
0 olarak sifirlanir.

5.7 Varsayilan parametre degerlerini geri yukleme
Bu ydntemle parametre varsayilanlarini geri yiklemek, varsayilan degerleri siirlicii bellegine kaydeder.
Tus takimi Gzerinden iglem

1. Sdricinin galismadigindan emin olun. (Ekranda: inh veya rdy gosterilir)

2. 50 Hz varsayilan degerlerini yuklemek icin Fabrika Varsayilanlarini Geri Yiikle (P4.01) ayarini 1'e; 60 Hz varsayilan deg@erlerini yliklemek icin ise
2'ye ayarlayin.

3. 0 ‘daki ayar digmesine basin veya basili tutun, parametreden ¢ikin ve slrlici parametrelerini varsayilana geri yUkleyin.

Marshal uygulamasi tzerinden islem

1. Sdrucinin gahismadigindan emin olun.
Surlcu Gosterge Paneline girmek igin slrlicideki Marshal ve Connect uygulamalarini agin.

2.
3. Proje Menlislinii agin arag gubugunda ve varsayilan surlciyu segin .
4. Ekrandaki talimatlari uygulayin.

iletisim yoluyla prosediir

1. Sdricinin gahigsmadigindan emin olun.

2. 50 Hz varsayilan degerlerini yuklemek icin Fabrika Varsayilanlarini Geri Yiikle (P4.01) ayarini 1'e; 60 Hz varsayilan deg@erlerini yliklemek icin ise
2'ye ayarlayin.

5.8  Sdriuci guvenligi

Yetkisiz parametre degisikliklerinin 6nlenmesi igin Glivenlik PIN'i (P4.02)'i 1 ile 9999 arasinda bir degere ayarlayin.
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Givenlik PIN'i (P4.02) 0 disinda bir degere ayarlanmigsa, Parametre Segimi'ndesegilen yazilabilir bir parametreye erismeye calisildiginda, Tablo 5-
2'de gosterildigi gibi "- - - -" goruntilenir. Parametre degeri diizenlenebilmesi veya gériintiilenebilmesi igin, Giivenlik PIN'i (P4.02) 'nde ayarlanan
PIN'in her bir rakam1 tek tek girilmeli ve her rakami onaylamak igin ayarlar digmesine 0 basiimalidir.
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6 Motoru caligstirma

6.1 Temel kurulum

Sdriclyi devreye almak igin Marshal icindeki FastStart segeneginin kullaniimasi 6nerilir. Alternatif olarak, adresindeki boliimde yer alan tug takimi
talimatlar kullanilarak suricii parametreleri dogrudan tus takimi Gizerinden diizenlenebilir. 5 Baglangig.

Yapilandirma

Eylem Aciklama

Glg Sdrlcuyl galistirin, striciiniin etkinlestiriimediginden emin olun. (Ekranda sunlar gésterilir: inh)

1. Minimum Frekans Limiti P0.01 (Hz)
2. Maksimum Frekans Siniri P0.02 (Hz)
Tipik olarak maksimum frekans limiti, motor nominal frekansidir.

Enter 3. Hizlanma Orani 1 P0.03 (sn.)

4. Yavasglama Hizi 1 P0.04 (s)

Bu parametreler, 0 Hz ile Maksimum Frekans Sinir1 P0.02 arasindaki rampa surelerini tanimlar.
Seg 5. Frekans Referans Yapilandirmasi P0.05

Bu parametre, surlici hiz kontrolUnu yapilandirir. Ayrintilar igin Marshal veya 6.2 bdlum Motor hizini kontrol etme.

MOT3 ~ LS80L T )
N°734570 BJ 02 kg9

IP55 lcl.f 40°C S1
Vv Hz | mint | kW | cos® A

Motor Nominal Akimi P0.06 (A)
Motor Nominal Hizi P0.07 (dev./dk.)
Motor Nominal Gerilimi P0.08 (V)
Motor Nominal Gli¢ Faktorii P0.09 (cos®) /\230 | 50| 1480 (0.75 | 0.8 | 1.1

0 0 9]

Motor Rozet Bilgilerini Girin

©o~N®

/

10. Calistirma/Durdurma Yapilandirmasi P0.10
Se¢ Bu parametre, slriiciniin nasil galigacagini yapilandirir. Ayrintilar icin Marshal veya 6.3 bolim Motoru galistirma,
durdurma ve yénlinii kontrol etme.

Calistirma ve Hiz Kontrolii (Varsayilan Yapilandirma Ayarlari)

Motoru calistirmadan 6nce her zaman giivenli oldugundan emin olun.
Calistir Terminal 12'ye (T12) bir Etkinlestirme sinyali saglar.
T13'e (ileri Calistir) veya T14'e (Geri Calistir) bir galistir sinyali verir.

Frekans referansini artirmak veya azaltmak igin analog giris 1'e (T2) giden akimi artirin veya azaltin. Analog giris

Motor Hizint Artirve Azalt 15, 1" (T4) gelen voltaj referansina gegmek igin dijital giris 5 (T15) kapatin.

Secilen yavaslama oranini takip ederek motoru durdurmak igin lleri Calistirma (T13) veya Geri Caligtirma (T14)
Durdurma sinyalini kaldirin. Motor galisirken Etkinlestirme sinyali (T12) kaldirilirsa, sirici gikisi hemen devre digi birakilir ve
motor serbest hareketle durur.
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6.2 Motor hizini kontrol etme

Commander S100'de ayni anda en fazla sekiz referans yapilandirilabilir ve kullanici, dijital girisleri kullanarak veya Frekans Referansi 1-8 Segici
(P2.20) uzerinden belirli bir referansi segerek bu referanslar arasinda gecis yapabilir. Referanslar, Tablo 6-1de gosterilen referans girisleriyle Frekans
Referansi 1 Secici (P2.21) ila Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) parametrelerinde yapilandirilir.

Tablo 6-1 Frekans referanslari

Deger | Frekans Referansi Aciklama
0 Yok Frekans referansi, Minimum Frekans Siniri (52.01) degerinde sabitlenmigtir
1 On Ayar 1 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 1 (P2.16) ile tanimlanir
2 On Ayar 2 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 2 (P2.17) ile tanimlanir
3 On Ayar 3 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 3 (P2.18)
4 On Ayar 4 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 4 (P2.19) ile tanimlanir
5 Analog 1 Yizdesi Frekans referansi, T2 Analog Yiizde 1 (P1.15)
6 Analog 2 Yizde Frekans referansi, T4 Analog Yiizde 2 'den (P1.16) tiretilir
7 Frekans Girisi Ylzdesi Frekans referansi, T15 Frekans Giris Yiizdesi (P1.17) dederinden turetilir
8 Yukari/Asagi Yluzdesi Frekans referansi, Yukari/Asagi Yiizdesi (P1.18) degerinden tiretilir
9 PID Ylzdesi Frekans referansi, PID Yiizdesi (P1.19) de@erinden elde edilir
10 Yukari/Asagi % (Hz) g;ig?gié:fafZisr:,si:gl;ing//gf;ﬁhéﬁfeg (P1.18) degerinden tiretilir ve tus takimi ile kontrol

Frekans Referansi Yapilandirmasi (P0.05), suriicl referanslarini ve kontrol terminali islevlerini otomatik olarak ayarlar ve en yaygin uygulamalar igin
surictyl hizh bir sekilde yapilandirmak amaciyla kullanilabilir.

Kontrol baglantilarindaki degisiklikler ve belirli bir yapilandirma igin frekans referansini artirma ve azaltma ile ilgili ayrintilar asagida bulunabilir.
P0.05 = Yerel/Uzaktan (1) Varsayilan

Birincil frekans referansi, analog giris 1 tGzerindeki bir akim girisidir; burada 4 mA = Minimum Frekans Sinir1 (P0.01) ve 20 mA = Maksimum Frekans

Sinirr (P0.02) degerlerine karsilik gelir. ikincil frekans referansi, analog giris 2'deki bir voltaj girisidir; burada 0 V = Minimum Frekans Siniri (P0.01) ve
10 V = Maksimum Frekans Siniri (P0.02) degerlerine karsilik gelir. Dijital giris 5'i kullanarak iki referans arasinda gegis yapabilirsiniz.

T2 Analog Girig 1

1]+10V Cikis Yiizdesi (P1.15) Referans 1
Harici Frekans -
Referans 2 | 4 - 20 mA Giris (Al1)
|

3(0V

T4 Analog Giris 2
¥ i ————>|Referans
4| 0-10V Giris (Al2) Yuzdesi (P1.16)
5|0V
6 | Analog ¢ikis Yapilandiriimamig

| 9 |+24V Cikis
SJ10({0Vv Yapilandiriimamis
Q11| p6/c1

QJ12]| 06 2

10k | Yerel Frekans Referansi

| Q] Q] Q] Q] [©

®

NEIREE

Q14| b6 4

P )| 15| Yerel Ref. Se¢imi (DG 5)

El
©
| o | Referans 1
|—‘ | Referans 2

-
=
(3]

Yerel / Harici (P0.05 = 1)
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P0.05 = Gerilim Girigi ve 3 On Ayarli Hiz (2)

Birincil frekans referansi, analog giris 1 Gzerindeki bir voltaj girisidir; burada 0 V = Minimum Frekans Siniri (P0.01) ve 10 V = Maksimum Frekans
Sinir (P0.02) deg@erlerine karsilik gelir. Dijital giris 1 ve dijital giris 5 kullanilarak referans, voltaj girisi ile (ic 6nceden ayarlanmis hiz arasinda
degistirilebilir.

T2 Analog Giris 1
1[+10V Cikis Yiizdesi Referans 1

2| 0- 10V Giris (Al1) (P1.15)

10k Frekans Referansi 1

oV

On Ayar Frekansi 2 .
-Re erans 2
4 | Analog giris 2 (AI2) (P2.17) i
5(o0v
On Ayar Frekansi 3
6 | Analog ¢ikis (P2.18) Referans 3

Q| 9 | +24 V Cikis

Q| Q] Q] L] €]

€)

On Ayar Frekansi 4
QJ10|0V (P2.19) Referans 4

I ——»{)| 11| Ref. Se¢imi 1 (DG/C 1)

Q12| b6 2 lalels
elele|e
© © © ©

QJ13| b6 3 I

Q14| DG 4 (m| 2|&|&|&

L Q15| Ref. Secimi 0 (DG 5) () ol1
. e . T15 O 1 0 1
Gerilim girisi ve 6n ayarlar (P0.05 = 2) @

P0.05 = Akim Girigi ve 3 On Ayarli Hiz (3)

Birincil frekans referansi, analog giris 1 Gzerindeki bir akim girigidir; burada 4 mA = Minimum Frekans Siniri (P0.01) ve 20 mA = Maksimum Frekans
Sinir1 (P0.02) deg@erlerine karsilik gelir. Dijital giris 1 ve dijital giris 5 kullanilarak referans, akim girisi ile Gi¢ 6nceden ayarlanmis hiz arasinda
degistirilebilir.

T2 Analog Girig 1
Q) 1[+10V Cikis Yizdesi Referans 1
Frekans o (P1.15)
Referans 1 Q)| 2 | 4-20mA Giris (Al1)
[ Sl 3]ov On Ayar Frekansi 2
Q)| 4 | Analog giris 2 (AI2)
O

5|0V "
On Ayar Frekansi 3
@ Q)| 6 | Analog gikis (P2.18)

)| 9 | +24V Cikis

On Ayar Frekansi 4
Ql10]ov (P2.19) Referans 4

————»)| 11| Ref. Secimi 1 (DG/C 1)

| 12| DG 2 ||| <

2le|ele

QOJ13|bG3 slelele

LlLle|L

S)|14| DG 4 @ | 2l2lgle

L »[Q[15| Ref. Secimi 0 (DG 5) ()1 o | o 1
s T15

Akim girisi ve 6n ayarlar (P0.05 = 3) @ oj1joj1?
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P0.05 = 4 On Ayar (4)
Dijital giris 1 ve dijital giris 5 kullanilarak dort 6n ayarli hiz arasinda gecis yapilabilir.

Q[ 1] +10V Cikss On Ayar Frekansi 1 Referans 1
(P2.16)

S| 2 | Analog giris 1 (Al1)

Q| 3|ov On Ayar Frekansi 2

)| 4 | Analog giris 2 (AI2) :

O

5|10V i} ]
On Ayar Frekansi 3
O] 6 | Analog gikis (2.18)

Q)| 9 | +24V Cikis

&)

On Ayar Frekansi 4

Q0] ov (P2.19) Referans 4
%] 11| Ref. Secimi 1 (DG/C 1)
|12 DG 2 |~ | <
w (%] w w
Q13| b6 3 ElE|E|6E
Llg|le|le
S)|14| DG 4 @ P €|l
T11 0|1 1
)| 15| Ref. Secimi 0 (DG 5) @ 0
) (ms| o|1]o0f1
On Ayarlar (P0.05 = 4)

P0.05 = Tus Takimi (5)

Durum gériiniimiinde, tus takimindaki YUKARI () ve ASAGI dugmelerini kullanarak frekans referansini tanimlayan Yukari/Asagi Yiizdesini
(P1.18) artirin veya azaltin; burada %0 = Minimum Frekans Siniri (P0.01) ve %100 = Maksimum Frekans Siniri (P0.02) anlamina gelir. Bu ayar
Calistir ve Durdur komutlarini degistirmez. 6.3 bélum Motoru ¢alistirma, durdurma ve y6niinii kontrol etme.

Bu ayar igin, G/C'de herhangi bir degisiklik yapiimaz.

Yukari/Asagi Yuzdesi
(P1.18) Referans 1

Yapilandiriimamis
Yapilandiriimamis

Yapilandiriimamig Referans 4
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P0.05 = Terminal Hiz Kontrolii (6)

Yukari/Agagi Yiizde (P1.18), 0 % = Minimum Frekans Siniri (P0.01) ve 100 % = Maksimum Frekans Sinir1 (P0.02) olarak frekans referansi olarak
kullanilir. Yukari/Asagi Yiizde (P1.18), dijital giris 5 Uizerindeki anlik anahtarla artirilir ve dijital giris 1 Gzerindeki anlik anahtarla azaltilir.
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Q

=

+10 V Cikis

2 | Analog giris 1 (Al1)

3|0V

4 | Analog giris 2 (AI2)

5(0V

&)

L [ O @ @

6 | Analog cikis

Q

9 | +24 V Cikis

O

10|10V

400—>®

11| Hiz azaltma (DG/C 1)

Q

12| DG 2

Q

13|/ DG 3

Q

14( DG 4

—co—}@

15| Hiz artirma (DG 5)

Terminal Yukari/Asagi (P0.05 = 6)

Yukari/Asag Yuzdesi

(P1.18)

Yapilandiriimamis

Referans 1

Yapilandiriimamis

Referans 2

Yapilandiriimamis

Referans 3

N
7

Referans 4

P0.05 = Frekans Girisi (7)

Dijital giris 5'teki (terminal 15) bir frekans girisi, 0 kHz = Minimum Frekans Sinir1 (P2.01) ve 100 kHz = Maksimum Frekans Siniri (P2.02). Dijital giris
5'teki maksimum frekans girisini azaltmak icin T15 Frekans Girisi Maksimum Giris (P6.31) deg@erini 100 kHz'nin ylizdesi olarak istenen seviyeye
ayarlayin. (6r. maksimum frekans girisi 50 kHz olacaksa %50 olarak ayarlayin)

1|+10V Cikis

2 | Analog giris 1 (Al1)

ov

4 | Analog giris 2 (AI2)

L Q| ©Q Q] ©

5|0V

)

Q)| 6 | Analog gikis

Q| 9 | +24 V Cikis

QJ10[ov

Q11| pG/c1

Q12| b6 2

Q13| b6 3

Q14| G 4

LML —
Frekans girisi (P0.05 = 7)

)| 15| Frekans girisi (DG 5)

T15 Frekans Girisi
Yuzdesi (P1.17)

Yapilandiriimamis

Referans 1

Yapilandiriimamig

Referans 2

Yapilandiriimamig

Referans 3

Referans 4

-
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P0.05 = Akim Geri Beslemeli ve Gerilim Referansli PID (8)

Analog giris 2'deki bir akim girisi, 4 mA = %0 ve 20 mA = %100 olacak sekilde PID kontrolériine geri besleme saglar Menu 5 - PID
controllerbélimiine bakin 7.3.5.

PID Yizdesi (P1.19) Referans 1

h 4

SJ 1] +10v cikis
PID Referansi
| Sl 2] 0-10vairis (A1)

I— ®| 3|lo0Vv Yapilandiriimig Referans 2 ———

PID Geri Besleme ®| 4 | 4 - 20 mA Giris (Al2)

S5 |ov
Yapilandiriimig Referans 3
()

=) ®| 6 | Analog cikis

A

Gerilim referansh PID (P0.05 = 8)

Yapilandiriimig Referans 4

P0.05 = Ongériilii PID (9)

Analog giris 2'deki akim girisi, PID Kontrolérii icin PID Geri Beslemesini saglar. Ongérme terimi, analog
giris 1'deki voltaj girisi tarafindan kontrol edilir. Bu konfiglirasyondaki PID referansi , PID Sabit Referans Ayar Noktasi 1(P5.01 Menu 5 - PID
controllerbélimiine bakin 7.3.5.

PID Yiizdesi (P1.19)
SJ 2] 0-10vairis (A1)

PID Geri Besleme > O] 4| 4-20mAairis (A12)
®| 5|10V Yapilandiriimig

® O 6 | Analog cikis

Sl 1] +10v cikis
ﬁT PID ileri Besleme
|

h 4

ileri Beslemeli PID (P0.05 = 9)

Yapilandiriimig Referans 4
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6.3  Motoru galistirma, durdurma ve yoniinu kontrol etme

Kullanici, strlctye galismasini ve motorun dénme yoninu belirten bir dizi sinyal saglayabilir. Bu sinyaller, kontrol terminalleri, tus takimi digmeleri
veya iletisim yoluyla bir ikili Kontrol Kelimesi (P4.18) ile saglanabilir. Siiriiciiye sadlanabilecek sinyaller, Tablo 6-2 listelenmistir.

Tablo 6-2 Girigs Fonksiyonlari

Fonksiyon Aciklama

Donanimi Etkinlestirme (1) Yapilandiriimissa, surucu etkin bir Donanimi Etkinlestirme sinyali olmadan ¢alismayacaktir.
Yapilandiriimissa, siriicii aktif bir Calisma Izni sinyali olmadan galismaz. ileri Calistir (2), Geri Calistir (3) ve

Calistirma Izni (Durma) ( 4) Calistir (16) sinyalleri, anlk bir basisa (dugmeyle galistirma) izin verecek sekilde aktif tutulur; bu nedenle,
suriiclyl durdurmak igin Calisma Izni sinyali kaldiriimahdir.

lleri Calistir (2) Etkin oldugunda siriicl, segilen referans degerinde ileri yonde galigir.

Geri Calistir (3) Aktif oldugunda, siirticii segili referansta geri galigir.

Calistir (16) E'tkin oIdugunQa s[]'r[]c[], segilen refferans d?gerihdg gallslr. Varsayilan olarak yon ileriye dogrudur, ancak aktif
bir Ters (17) sinyali varsa bu ters yonde degistirilebilir.

Geri (17) Aktif oldugunda, aktif bir Calistir (16) sinyali varsa motor yon( tersine doéner.

lleri Kisa Siireli Calisma (18) Etkin oldugunda, slriici Jog Frekansi (P2.13) degerinde ileri yonde caligir.

Geri Kisa Sureli Calisma (19) Etkin oldugunda, siriicli Jog Frekansi (P2.13) degerinde geriye dogru galisir.

Kullanici, Calistir, Durdur ve lleri Jog sinyallerini saglamak icin yalnizca tus takimi diigmelerini kullanabilir, ancak Durdur diigmesi, siiriicliyii
calistirmak icin tus takimi digmeleri kullaniimigsa surticlyu durdurur.

Surucinin galistiriimasi tek adimli veya iki adimli bir islem olabilir. Bir etkinlestirme sinyali dijital girisin bir fonksiyonu olarak yapilandiriimissa, siriici
ekraninda inh (engelleme) gosterilir ve surticliniin ¢alisabilmesi veya jog yapabilmesi igin etkinlestirme sinyalinin aktif olmasi gerekir. Bir etkinlestirme
yapilandiriimamigsa, surlict ekraninda rdy (hazir) gésterilir ve herhangi bir ¢alistirma veya jog sinyali verildiginde sirtci ¢alisir.

Yén, sagdlanan galistirma veya jog sinyalinin tiiriine veya yén girisine gore kontrol edilebilir. Yén girisi, ileri Calistirma (2) gibi agik bir sinyali gecersiz
kilamaz.

Calistirma/Durdurma Yapilandirmasi (P0.10), motorun bir uygulamaya ve yerel kablolama yonetmeliklerine uygun sekilde galismasini saglayan
kontrol giriglerini hizl bir sekilde yapilandirmak igin kullanilabilir.

Calistirma/Durdurma Yapilandirmasi (P0.10), T12 Dijital Giris 2, T13 Dijital Giris 3, T14 Dijital Giris 4 ve Tus Takimi Calistirma ve Durdurma
digmelerinin islevlerini degistirir. Kontrol baglantilarindaki degisiklikler ve her bir yapilandirmada strtciiniin galistiriimasi ve durdurulmasiyla ilgili
ayrintilar asagida verilmistir.

P0.10 = Etkinlestir, ileri Cahistir ve Geri Galistir (1) Varsayilan Ayari

Siriici, dijital giris 2'de etkin bir Etkinlestirme sinyali olmadan galisamaz. Suriicliyd, dijital giris 3'teki lleri Calistirma sinyalini veya dijital giris 4'teki
Geri Calistirma sinyalini kullanarak galistirin.

ileri Caligtirma ve Geri Caligtirma sinyallerinin her ikisi de ayni anda aktifse, siiriici, sinyallerden biri kaldirilana kadar 0 Hz'ye (DUR) kadar
avaslayacaktir.

Sl 9 | +24 v cikis
SJ1o]ov
QJ11]p6Ic 1

——————»{Q)] 12| Etkinlestir (DG 2)

——————»{Q)]13] ileri calistir (DG 3)

————————»{S] 14| Geri canstir (DG 4)

SJ15|pG 5

Etkinlestir ve IC/GC Sinyalleri (P6.13 = 1)
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Bilgileri Uriin bilgisi kurulum kurulumu Baglarken calistirma parametreleri lletigim Anza Teshis Teknik bilgiler bilgileri
P0.10 = ileri Galigtirma ve Geri Galigtirma (3 Telli) (2)

Caligma izni sinyali aktif oldugunda, Calisma sinyali (ileri Calisma veya Geri Caligsma) kilitlenir ve Calisma izni pasif hale gelene kadar aktif kalir;
Calisma sinyalinin kendisi kaldirilsa bile. Bu, galisma sinyallerini saglamak icin gegici bir anahtar veya digmenin kullaniimasina olanak tanir. Strict
ileri ydnde calisirken bir Ters Calistirma sinyali tetiklenirse, strlict segilen yavaslama oranini kullanarak 0 Hz'e yavaglayacak ve ardindan segilen
hizlanma oranini kullanarak referansin tersine dogru hemen hizlanacaktir.

®| 9 | +24 V Cikig

Q10| ov

Q11| DGIG 1
———————»{Q)] 12| Galistirma izni (DG 2)

= «———P ®| 13| ileri galigtir (DG 3)

L« »{S)] 14| Geri calistir (DG 4)

SJ15| pG 5

IC/GC 3 Kablolu Kontrol (P6.13 = 2)

P0.10 = Etkinlestirme, Calistirma ve Ters Calistirma (3)

Sdrilcd, dijital giris 2'de aktif bir Etkinlestirme sinyali olmadan ¢alisamaz. Calistirma sinyali, dijital giris 3'teki aktif bir sinyal tarafindan saglanir.
Calistirma yon(, dijital giris 4 tarafindan kontrol edilir; burada aktif bir sinyal referansi tersine gevirir, yani yoni tersine gevirir.

Sdiruct ileri galisiyorsa ve Geri sinyal tetiklenirse, suriict segilen yavaslama hizini kullanarak 0 Hz'ye yavaslar ve ardindan segilen hizlanma oranini
kullanarak hemen referans degerin tersine hizlanir.

Sl 9 |+24 v cikis
SJ10]ov
QJ11|pGic 1

—————»{S] 12| Etkinlestir (DG 2)

—————»{Q)] 13| Galstir (DG 3)

————————»{Q)]14|Geri (DG 4)

QJ15|pG 5

Etkinlestir + Calistir + i/G Sinyalleri (P6.13 = 3)

P0.10 = Galigtirma ve Ters Gevirme izin Sinyali (3 Telli) (4)

Dijital giris 2'deki Calisma izni sinyali aktif oldugunda, dijital giris 3'teki aktif Calisma sinyali kilitlenir ve Calisma Izni sinyali kaldirilana kadar aktif kalir.
Calisma yonu, dijital giris 4'teki sinyal tarafindan kontrol edilir; burada Kapali durumu ileri, A¢tk durumu ise ters yonddr.

Sdiruct ileri yonde caligiyorsa ve bir Ters sinyali tetiklenirse, slrlcu segilen yavaslama hizini kullanarak 0 Hz'ye yavaslar ve ardindan segilen
hizlanma hizini kullanarak referansin tersine dogru hemen hizlanir.

Sl 9 | +24 v ¢iki
SJ10]ov

QJ11|paIc 1
——————»{Q)] 12| Galistirma Izni (DG 2)

e '—>‘®|13 Calistir (DG 3)

L »{S]14| Geri (DG 4)

SJ15|pG 5

Calistir + I/G 3 Kablolu Kontrol (P6.13 = 4)
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Uriin bilgisi Kuralum

Elektrik Motoru Surici o
Baslarken ’ lletisim
kurulumu gahigtirma parametreleri

P0.10 = Calistirma ve Jog (5)

Ariza Teshis

Teknik bilgiler

UL Listesi
bilgileri

Dijital giris 2'deki Calisma izni sinyali aktif oldugunda, dijital giris 3'teki aktif Calisma sinyali kilitlenir ve Calisma Izni sinyali kaldirilana kadar aktif kalir.
Frekans referansi negatif olmadidi siirece yén her zaman ileri olacaktir. Giris heniiz kullaniimiyorsa, bir dijital giris islev Segimi Parametresi (P6.14-
P6.20) kullanilarak bagka bir giriste ters giris yapilandirilabilir.

Dijital giris 4'te jog sinyali aktifse, motor Jog Frekansi (P2.13) (Varsayilan = 1,5 Hz) ile galisir. Calisma izni sinyali, jog sinyali (izerinde herhangi bir

etkiye sahip degildir.

SJ 9 |+24 v cikis
SJ10]ov

QJ11|pGIG 1
—————»{Q] 12| Calistirma izni (DG 2)

s «——»IQ[ 13| Galistir (DG 3)

P ®| 14| Kisa Streli Calisma (DG 4)

Sl15|pc 5

Calistir + Kisa Sdreli Calisma 3 Kablolu Kontrol (P6.13 = 5)

P0.10 = ileri Galistirma ve Geri Galistirma (2 Telli) (6)

Sdricd, dijital giris 3'te aktif bir sinyal oldugunda ileri ydnde ¢alisir veya dijital giris 4'te aktif bir sinyal oldugunda ters yénde ¢alisir. Her iki sinyal de
ayni anda aktifse, surticl, sinyallerden biri kaldirilana kadar segilen yavaslama hizini kullanarak 0 Hz'ye kadar yavaslar.

Sl 9 | +24 v cikis
Sl1o]ov
SJ11]|parc 1

SJ12|pG 2

———————»{)]13] ileri calistir (DG 3)

—/—P®| 14 | Geri galistir (DG 4)

SJ15|pG 5

iIG/GG Sinyalleri 2 Kablolu Kontrol (P6.13 = 6)

P0.10 = Calisma ve Ters Galisma (2 Telli) (7)

Calistirma sinyali, dijital giris 3'te aktif bir sinyal ile saglanir. Calistirma ydnu, dijital giris 4 tarafindan kontrol edilir; burada aktif bir sinyal referansi

tersine cevirir, yani yonu tersine cevirir.

Sdiruct ileri calisiyorsa ve Geri sinyal tetiklenirse, slrilict segilen yavaslama hizini kullanarak 0 Hz'ye yavaslar ve ardindan segilen hizlanma oranini
kullanarak hemen referans degerin tersine hizlanir.

Sl 9 | +24 v ¢ikis
Sl1o]ov

QJ 11| pGI¢ 1
SJ12| pe 2

—————»{Q)] 13| Canistir (DG 3)

————————»[Q)] 14| Geri (DG 4)

Sl15|pc 5

Calistir + I/G 2 Kablolu Kontrol (P6.13 = 7)
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Guvenlik e Mekanik Elektrik Motoru Surdci o . oo UL Listesi
Bilgileri Uriin bilgisi kurulum kurulumu Baglarken calistirma parametreleri lletigim Anza Teshis Teknik bilgiler bilgileri
P0.10 = Tus Takimi (8)

Bu ayar igin herhangi bir kontrol baglantisi gerekmez. Kilitli bir Calistirma sinyali, YUKARI ve ASAGI/ digmelerinin birlikte basiimasiyla

saglanir. Calistirma sinyali, Durdur digmesi O basildiginda kaldirilir. Frekans referansi, bu ayar ile tus takimi referansina degistiriimez. Bu, Frekans
Referansi Yapilandirmasi (P0.05) ile yapilandiriimalidir.

P0.10 = Etkinlestirme Ozellikli Tus Takimi (9)

Surucu dijital giris 2 kullanilarak etkinlestirilirse, YUKARI ve ASAGI digmelerine ayni anda basildiginda sirtcu galigir. Stop digmesi O
basildiginda Calistir sinyali kaldirilabilir ve suriici segilen yavaslama hizinda yavaslar. Surtict galisirken etkinlestirme sinyali kaldirilirsa, motor
serbest hareketle durur.

Bu ayar ile frekans referansi tug takimi referansina degistiriimez. Bu, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P0.05) ile yapilandiriimalidir.

Sl 9 | +24 v cikis
SJ1o]ov
Q11| pGrc 1

] 12| Etkinlestir (DG 2)

SJ13|pc 3

Sl14| DG 4

QJ15|pG 5

Etkinlestirmeli Tug Takimi Kontroli (P6.13 = 9)

P0.10 = Tus Takimi Jog (10)

YUKARI ve ASAG/ dugmelerini ayni anda basili tutarak motoru Jog Frekansi (P2.13) ile galistirin. Bu, surlcliye motor degerleri ayarlandiktan
sonra hizli bir dénus testi yapmak igin kullanilabilir.
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Givenllk | Grinbilgisi | Mekanik Blektrik | 5 clarken [ Sorlieli iletisim Ariza Teshis | Teknik bilgiler | UL Listesi
ilgileri kurulum kurulumu gahigtirma parametreleri bilgileri
6.4  Motor termistorlerinin baglanmasi

Motoru korumak igin suriicli, motorun sicakligini tahmin eder ve sicaklik tahmini bir esigi astiginda mevcut asiri yik siresini sinirlar. Motorun agir yuk
altinda dusuk hizda galistiriimasi gerekiyorsa veya motor faninin arizalanmasina karsi koruma saglamak igin, gémala bir motor termistori
kullanilarak ek koruma gerekebilir. Motor Ureticileri tarafindan kullanilan termistorler farklilik gésterebilir. Bir PTC veya NTC termistori baglamak igin
asagidaki adimlari izleyin:

STEP 1:Termistoriin kablolamasi.

+ Termistor R,'ye ve direng R4'e Sekil 6-1'de gosterildigi gibi baglanir. R'deki direng ideal olarak R,'nin nominal direncine esit olur, ancak +10 V
devresinin asir yuklenmesini 6nlemek igin T1 ve T5 arasindaki toplam direncin 2 kQ'dan biyuk kalmasi igin artirilmasi gerekebilir.

Sekil 6-1  Bir termistoriin baglanmasi

ADIM 2: Girig kurulumu
* Analog Giris 2 Tiirii (P6.02) ayarinin Gerilim (0) olarak ayarlandigindan emin olun.
ADIM 3:

»  Esik Dedektorii Segici (P5.12) ayarini Analog 2 Yizde (9) olarak yapin.
»  Esik Dedektérii Seviyesi (P5.13) ayarini, hatanin meydana gelmesi ve siiriiciinin motoru durdurmasi gereken seviyeye getirin. Seviye, asagidaki
denklemden hesaplanabilir:

Rz
Esik Dedektorii Seviyesi (P5.13)= ——  x 100
R1 + R2

Burada
R1 =R4 'in direnci
R, = Hata meydana geldiginde termistoriin direnci.

+  Esik Dedektérii Islevi Segimi (P5.17) ayarini Harici Hata (14) olarak yapin
« Bir NTC termistor veya sicaklik arttikga direnci azalan bir termistor igin, Esik Dedektérii Cikisi Ters Cevir (P5.16) ayarini 1 olarak ayarlayin.
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Bilgileri

Giivenlik

Mekanik

Urlin bilgisi Kurulum

Elektrik
kurulumu

Motoru

Baslarken caligtirma

7

Siarucu parametreleri

Parametreler, ¢ikis seviyelerini ve suriicu durumlarini izlemek veya surlcudeki ayarlari kontrol etmek icin kullanilabilen degiskenlerdir. Parametreler
fonksiyonlarina gore alt menuye ayrilir, bu meniler sunlardir:

Menii 1 - Durum ve izleme (Tiim salt okunur parametreler)

Meni 2 -
Mena 3 -
Mena 4 -
Menu 5 -
Menu 6 -

Referanslar ve Rampalar
Motor Kurulumu

Genel

PID Kontrol6ru

G/C Yapilandirmasi

Siriicd iletisim
parametreleri s

Ariza Teghis Teknik bilgiler

UL Listesi
bilgileri

Ayrica, temel sirtict kurulumu igin kullanilan on parametrenin kisayollarini igeren bir FastStart menust (Men( 0) bulunur. Menl 0'daki parametreler
kisayollar oldugundan, menu 0'daki parametrenin degerini degistirmek, orijinal menusiindeki degeri de degistirir ve bunun tersi de gegerlidir.

71 Menu 0 - FastStart
Meni 0'daki bir parametrenin agiklamasi igin, kisim 7.3 Parametre agiklamalari boliminde yer alan parametrenin alternatif konumuna bakin.
Parametre Alternatif
Aralik VELCEWIED] Konum
P0.01 | Minimum Frekans Limiti 0,0 -300,0 Hz 0 Hz P2.01
P0.02 | Maksimum Frekans Limiti 0,0 -300,0 Hz 50 Hz: 50,0 Hz, 60 Hz: 60,0 Hz P2.02
P0.03 | Hizlanma Orani 1 0,0 - 1999,9 sn./Hz (maks.) 5,0 sn./Hz (maks.) P2.07
P0.04 | Yavaslama Hizi 1 0,0 - 1999,9 sn./Hz (maks.) 10,0 sn./Hz (maks.) P2.08
Ozel (0), Yerel/Harici (1),
Gerilim/On Ayar Girisi (2),
Akim/On Ayar Girisi (3), On Ayarlar (4), -
P0.05 | Frekans Referansi Yapilandirmasi Tus Takimi (5), Terminal Yukar/Asagi (6), Yerel / Harici (1) P2.03
Frekans Girisi (7), PID Gerilim Ref. (8),
PID + Ileri Besleme (9)
P0.06 | Motor Nominal Akimi 0,00 - Sirticti Nominal Akimi A Gu¢ Degerine Bagimh P3.01
P0.07 | Motor Nominal Hizi 0 - 18000 dev./dk. 50 Hz: 1500 dev./dk., 60 Hz: 1800 dev./dk. P3.02
P0.08 | Motor Nominal Gerilimi 0 - Surtcu Nominal Gerilimi V Gug Degerine Bagimi P3.03
P0.09 | Motor Nominal Gli¢ Faktori 0,00 - 1,00 0,80 P3.04
Ozel (0),
Etkinlestir + ileri Caligtir + Geri Galistir (1),
ileri Calistir + Geri Calistir (3 Kablolu) (2),
Etkinlestir + Calistir + Geri (3),
Caligtir + Geri (3 Kablolu) (4), . T .
P0.10 | Calistirma/Durdurma Yapilandirma Calistir + Kisa Sireli Calisma (3 Kablolu) (5), Etkinlestir + lleri Calistir + Geri Calistir (1) P6.13
ileri Calistir + Geri Caligtir (2 Kablolu) (6),
Calistir + Geri (2 Kablolu) (7), Tus Takimi (8),
Etkinlestirmeli Tus Takimi (9),
Tus Takimi Kisa Sireli Calisma (10)
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G‘?"‘?“".k Uriin bilgisi Mekanik Elektrik Baslarken Motoru Striicl . iletisim Ariza Teshis Teknik bilgiler UL. L'.Ste,&
Bilgileri kurulum kurulumu calistirma parametreleri bilgileri

7.2 Tek hat parametre agiklamalari

Asagidaki listeler, strlicideki tim parametreleri igermekte olup, varsayilan dederle parametrenin olasi ayarlarini belirtir.Parametreler hakkinda daha
fazla agiklamasi igin kisim 7.3 Parametre agiklamalari bélimune bakin veya Marshal uygulamasini kullanin.

Bu tablodaki listeler yalnizca referans amachdir ve bu parametrelerin ayarlanmasi igin yeterli bilgi icermez. Yanhs ayarlama,
sistemin giivenligini etkileyebilir ve siiriiciiye ve/veya harici ekipmana zarar verebilir. Bu parametrelerden herhangi birini
ayarlamaya calismadan 6nce, kisim 7.3 Parametre agiklamalari boliimiine bakin.

7.21 Menii 1 - Durum ve izleme (Salt okunur)

Parametre Aralik
P1.01 | Cikis Frekansi + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz
I 0 - Maksimum Cikis Gerilimi V
P1.02 | Gikis Gerilimi (110 V, 200 V Silriicti = 240 V, 400 V Siiriicii = 480 V)
P1.03 | Cikis Glcu Siruclt Gug Degerine Bagimli kW
P1.04 | Motor Devri +18000 dev./dk.

Engellenmis (0), Hazir (1), NA (2), NA (3), Calisiyor (4), Gug Kaybi (5), Yavaslama (6),

P1.05 | Stirtict Durumu DC Enjeksiyonu (7), NA (8), Hata (9), NA (10), NA (11), NA (12), NA (13), NA (14), Disiik Gerilim (15)

P1.06 | Cikis Akimi + SUriici Nominal Akimi x 2,2 A
P1.07 | Moment Ureten Akim + Surlici Nominal Akimi x 2,2 A
P1.08 | YUk Yuzdesi + Moment Akimi Maksimum Limiti %
P1.09 | Alarm Gostergeleri 00000000 - 11111111

P1.10 | Suruclh Durum Gostergeleri 00000000 - 11111111

P1.11 | Siralayici Girig ve Cikis Gostergeleri 00000000 - 11111111

P1.12 | Calistirma ve Yo6n Gostergeleri 00000000 - 11111111

P1.13 | Rampa Girisi + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz
P1.14 | Rampa Cikisi + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz
P1.15 | T2 Analog Girig 1 Ylzdesi + %100,00

P1.16 | T4 Analog Giris 2 Ylzdesi + %100,00

P1.17 | T15 Frekans Girisi Ylizdesi + %100,00

P1.18 | Yukari/Asagi Yizdesi %0,0 - %100,0

P1.19 | PID Cikisi Yiizdesi + %100,00

P1.20 | PID Durum Géostergeleri 00000000 - 11111111

P1.21 | PID Hatasi + %100,00

P1.22 | Motor Termal Koruma Yuzdesi %0 - %100

P1.23 | Suricl Termal Koruma Yuzdesi %0 - %100

P1.24 | DC Bara Gerilimi 110V, 2((1)0 v Sﬁfb’?u” T a?i ?'v'f’i?oeveé','-ﬂ% =830V)
P1.25 | Dijital G/C Gostergeleri 00000000 - 11111111

Hata Durumunda Kaydedilen

P1.26 Parametre 1 Degeri Kaydedilen parametreye bagli
Hata Durumunda Kaydedilen . N

P1.27 Parametre 2 Degeri Kaydedilen parametreye bagli
Hata Durumunda Kaydedilen . N

P1.28 Parametre 3 Degeri Kaydedilen parametreye bagli

P1.29 |Hata 0-255

P1.30 | Hata Gegmisi 1 0-255

P1.31 | Hata Gegmisi 2 0-255

P1.32 | Hata Gegmisi 3 0-255

P1.33 | Siirlict Ariza Teshis 0-17

P1.34 | Enerji Tuketimi -320,00 ila 320,00 kWh
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7.2.2 Menii 2 - Referanslar ve rampalar

Parametre Aralik Varsayilan
P2.01 | Minimum Frekans Limiti 0,0 -300,0 Hz 0,0 Hz
. o 50Hz: 50,0 Hz
P2.02 | Maksimum Frekans Limiti 0,0 - 300,0 Hz 60Hz: 60.0 Hz

Ozel (0), Yerel/Harici (1), Gerilim/On Ayarlar (2), Akim/On Ayarlar (3),
P2.03 | Frekans Referansi Yapilandirmasi On Ayarlar (4), Tus Takimi (5), Terminal Yukari/Asag (6), Frekans Girisi (7), Yerel/Harici (1)
PID Gerilim Ref. (8), PID + lleri Besleme (9)

Serbest Durus (0), Rampa (1), Rampa ve DC Frenleme (2),

P2.04 | Durdurma Modu Segici Fren + Durma Algilama (3), Zamanli DC Frenleme (4) Mesafe (5) Rampa (1)
P2.05 | S-Rampa Yuzdesi %0,0 - %50,0 %0,0
P2.06 | Hizlanma Orani 1 0,0 - 1999,9 sn. 5,0 sn.
P2.07 | Yavaslama Hizi 1 0,0 - 1999,9 sn. 10,0 sn.
P2.08 | Hizlanma Orani 2 0,0 - 1999,9 sn. 5,0 sn.
P2.09 | Yavaslama Hizi 2 0,0 - 1999,9 sn. 10,0 sn.
P2.10 | Rampa Hizi Segici DG Segimi (0), Rampa Hizlari 1 (1), Rampa Hizlari 2 (2) DG Segcimi (0)
P2.11 | Yavaglama Rampasi Tipi Hizlh (0), Standart Rampa (1), Standart Rampa + Motor Kaybi (2) Standart Rampa (1)
P2.12 | Standart Rampa Gerilimi 0 - DC Bara Gerilimi (Maks.) V Gl Degerine Bagimli
P2.13 | Kisa Sireli Calisma Frekansi + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz 1,5Hz
P2.14 | Yukari/Asagdi Yizdesi Yapilandirma Sifirla ((2’32(;: S/QYS?): %?[Fléz'lz’alll:ﬁlzzklt)ﬂl X;a?|:|T2>(3)’ Tus Sifirla (0)
P2.15 \G“;';er']/giig' YUzdesi Maks. igin 0 - 250 sn. 20 sn.
P2.16 | On Ayar Frekansi 1 5,0 Hz
P2.17 | On Ayar Frekansi 2 ) 10,0 Hz
- + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz
P2.18 | On Ayar Frekansi 3 25,0 Hz
P2.19 | On Ayar Frekansi 4 50,0 Hz
ikili (0), Frekans Referansi 1 (1), Frekans Referansi 2 (2),
P2.20 | Frekans Referansi 1 - 4 Segici Frekans Referansi 3 (3), Frekans Referansi 4 (4), On Ayar 5 (5), On Ayar 6 (6), Ikili (0)
On Ayar 7 (7), On Ayar 8 (8)
P2.21 | Frekans Referansi 1 Segici T2 Analog 1 % (5)

Yok (0), On Ayar 1 (1), On Ayar 2 (2), On Ayar 3 (3), On Ayar 4 (4), T2 Analog 1 %

P2.22 | Frekans Referansi 2 Segici N . f
(5), T4 Analog 2 % (6), T15 Frekans % (7), Yukari/Asag! % (8), PID Yizdesi (9),

T4 Analog 2 % (6)

P2.23 | Frekans Referansi 3 Segici Hz cinsinden Yiikselme/Disiis % (10) Yok (0)
P2.24 | Frekans Referansi 4 Segici Yok (0)
P2.25 | Atlama Frekansi 0,0 - Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz 0,0 Hz
P2.26 | Atlama Frekansi Bandi 0,0-25,0Hz 0,5 Hz
P2.27 | Yangin Modu Referansi + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Hz 0,0 Hz
P2.28 | On Ayar Frekansi 5 0,0 Hz
P2.29 | On Ayar Frekansi 6 . 0,0 Hz
= + Maksimum Frekans Referansi (P2.02) Hz
P2.30 | On Ayar Frekansi 7 0,0 Hz
P2.31 | On Ayar Frekansi 8 0,0 Hz
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Mekanik Elektrik
kurulum kurulumu

Giivenlik

Bilgileri Uriin bilgisi

Baslarken

Motoru Siiriicii AT
. lletisim
calistirma parametreleri

7.2.3 Menii 3 - Motor kurulumu

Parametre
P3.01 | Motor Nominal Akimi

Arahk
0,00 - Surtct Nominal Akimi (A)

Ariza Teshis | Teknik bilgier | UL Listesi
bilgileri
VEICEWIED

Guc Degerine Bagiml

P3.02 Motor Nominal Hizi

0 - 18000 dev./dk.

Alan Degerine
Bagimli

P3.03 | Motor Nominal Gerilimi

0 - Maksimum Surtci Cikis Gerilimi

Gug Degerine Bagimli

P3.04 | Motor Nominal Gii¢ Faktori

0,00 - 1,00

Gug Degerine Bagimli

P3.05 | Motor Kontrol Modu

Direng Kompanzasyonu (0), Lineer V - F (1), Karesel V - F (2)

Lineer V- F (1)

P3.06 | Motor Baslatma YUkseltme %0,0 - %25,0 %3,0

P3.07 '\G/"e’:i‘l’irm?a§'atma Vikseltme Son %0,0 - %100,0 %50,0

P3.08 Motor Baglatma Yikseltme Son %0.0 - %100,0 %50.0
Frekansi

P3.09 | Otomatik Ayarlama-Gergeklestirme Kapal (0) veya Acik (1) Kapal (0)

P3.10 | Enerji Optimize Edici Kapali (0) veya Acik (1) Kapali (0)

P3.11 | Dénen Motoru Yakalama Devre Disi (0), Etkin (1), Sadece leri (2), Sadece Geri (3) Devre Digi (0)

P3.12 | PWM Anahtarlama Frekansi 4 kHz (0) veya 12 kHz (1) 4 kHz (0)

P3.13 | DC Frenleme Akimi Seviyesi %0,0 - %150,0 %100,0

P3.14 | DC Frenleme Siiresi 0,0-100,0 sn. 1,0 sn.

P3.15 | Motor Nominal Frekansi 0,0 - 300,0 Hz A'ag%el?jl””e

P3.16 | Motor Kutup Sayisi 0-8 0 (Otomatik)

P3.17 | Moment Akimi Limiti 0,0 - Moment Akimi Maksimum Limiti % Glg¢ Degerine Bagimli

P3.18 | Statér Direnci 0,00 - 199,99 Q 2,00 Q

P3.19 | Motor Denge Optimize Edici Kapali (0) veya Acik (1) Kapali (0)

P3.20 | Motor Yoniini Tersine Cevirme Kapali (0) veya Agik (1) Kapali (0)

P3.21 | Termal Koruma islemi Devre D;j;fgz&;;t%:?‘:rau?:;dd; I((:aa)?ldl_(iar;ft'l()a;-iata (2), Limit A§dlledt|?:|3r)1da Kay

P3.22 | Duslk Frekans Termal Koruma Kapali (0) veya Acik (1) Acik (1)

P3.23 | Akim Kontroléri Kazanci 0-250 40

P3.24 | Motor On Isitma Akiminin Biiyiikligi %0 - %100, %5
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GBTI\;?Iglrllk Uriin bilgisi 'l\(/luertelll;]rt( kElri'I(lil:r:(u Baslarken ng;;(l:\rrrlrj\a lletisim Ariza Teghis Teknik bilgiler Ult;”;i”s;?fi
7.24 Menii 4 - Genel
Parametre Aralik Varsayilan

P4.01 | Fabrika Ayarlarini Geri Yukle Yok (0), 50 Hz (1), 60 Hz (2) Yok (0)
P4.02 | Giivenlik PINi 0-9999 0
P4.03 | Seri Dugum Adresi 1-247 1
P4.04 | Seri Modu 8.2NP (0), 8.1NP (1), 8.1EP (2), 8.10P (3) 8.2NP (0)
P4.05 | Seri Veri iletigim Hizi Devre Disi (0)'32280(1(;')’1 éggo(g)(’sz),“ggégg’ é???f;‘%bﬂsﬁgfs” 19200 (6), 115200 (10)
P4.06 | Minimum Seri iletisim iletim Gecikmesi 0-250 ms 0ms
P4.07 lgf]kTs ?}'f('):‘l: gae'éﬁl'lrma ve Durdurma Yok (0), Galitir ve Durdur (1), Kisa Siireli Galisma (2) Yok (0)
P4.08 | Giig Kaybi iglemi Devre Disi (0), Rampa Durdurma (1), Gli¢ Saglama (2) Devre Digi (0)

Hata Durumunda Kaydedilen Alarm Gostergeleri (9), Durum Gostergesi (10), Siralayici Géstergeleri (11),
P4.10 | o ametre 2 Seci Calistirma ve Yén (12), Rampa Girisi (13), Rampa Cikisi (14), Cikis Akimi (6)

T2 Analog 1 % (15), T4 Analog 2 % (16), T15 Frekans % (17),

Hata Durumunda Kaydedilen Yukari/Asag1 % (18), PID Ylzdesi (19), PID Géstergeleri (20), PID Hatasi (21), o

P41 | barametre 3 Secici Motor Termal Koruma % (22), Siiriicii Termal Koruma % (23), DC Bara Gerilimi (24)
DC Bara Gerilimi (24), G/C Gostergeleri (25)

P4.12 | Otomatik Sifilama Denemeleri Sayisi Yok (0), Bir (1), Iki (2), Ug (3), Dért (4), Bes (5), Sinirsiz (6) Yok (0)
P | e ol 0 vy A 1 ol 0
P4.14 :tgt‘r'ﬁiz;:‘asy;ii:zt" Uygulandigind Kapali (0) veya Agik (1) Agik (1)
P4.15 | Motor Faz Kaybi Algilama Kapali (0) veya Acik (1) Kapali (0)
P4.16 | Kullanici Hatasi 0-255 0
P4.17 | Sirlcu Etkinlestirme Kapali (0) veya Aclik (1) Acik (1)
P4.18 | ikili Kontrol Kelimesi 0 - 65535 (16 bit ikili say1) 0
P4.19 | Parametreleri Kaydet Kapali (0) veya Aclik (1) Kapal (0)
P4.20 | Yakin Saha lletisimi (NFC) Devre Digi (0), Salt Okunur (1), Okuma ve Yazma (2) Okuma ve Yazma (2)
P4.21 | Giglendirme Eylemi Calistir'a izin ver (0) Calistir'i yeniden uygula (1) Calistir'a izin ver (0)
P4.22 | Enerji Tiketimini Sifirla 0-1 0
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Giivenlik P Mekanik Elektrik Motoru Siiriicii AT ’ P UL Listesi
Bilgileri Uriin bilgisi kurulum kuralumu Baslarken caligtirma lletisim Ariza Teghis Teknik bilgiler bilgileri
7.2.5 Menii 5 - PID kontrolori
Parametre Aralik VEICEWIED]
P5.01 |PID Sabit Referans Ayar-Noktasi 1 + %100,00 %0,00
P5.02 |PID Sabit Referans Ayar-Noktasi 2 + %100,00 %0,00

P5.03

PID Referansi Segici

Yok (0), T2 Analog 1 % (1), T4 Analog 2 % (2), T15 Frekans % (3),
Yukari/Asag! % (4), Sabit Ref. 1 (5), Sabit Ref. 2 (6)

Sabit Referans 2 (6)

P5.04 |PID Geri Besleme Segici Yok (0), T2 Analog 1 % (1), T4 Analog 2 % (2), T15 Frekans % (3) Yok (0)
- = Yok (0), T2 Analog 1 % (1), T4 Analog 2 % (2), T15 Frekans % (3),
P3.05 [PID lleri Besleme Secici Yukari/Asagi % (4), Sabit Ref. 1 (5), Sabit Ref. 2 (6) Yok (0)
P5.06 |PID Referans Degisim Hizi Siniri 0,0 - 3200,0 sn. 0,0 sn.
P5.07 |PID Oransal Kazanci 0,000 - 4,000 1,000
P5.08 |PID integral Kazanci 0,000 - 4,000 0,500
P5.09 |PID Cikis Alt Limiti + %100,00 %0,00
P5.10 |PID Cikig Ust Limiti %0,00 - %100,00 %100,00
Yok (0), Suricu Gahgiyor (1), Ayarlanan Hizda (2), Sifir Hizda (3),
P5.11 |PID Etkinlestirme Segici Duslk Gerilim (4), Harici Hata (5), Strlci Hazir (6), Strlicu Sorunsuz (7), Yok (0)
Akim Limiti (8), Ters Y6n Calisiyor (9),Akim Kaybi (10), Esik Algilama (11)
Yok (0), Rampa Girisi (1), Rampa Cikisi (2), Cikis Frekansi (3), Cikis Akimi (4),
. - - Moment Akimi (5), Cikis Gerilimi (6), DC Bara Gerilimi (7), T2 Analog 1 % (8),
P5.12 |Esik Dedektord Segici T4 Analog 2 % (9), T15 Frekans % (10), Gikis Giicti (11), Motor Devri (12), Yok (0)
Yiik Ylzdesi (13), PID Yizdesi (14), PID Hatasi (15)
P5.13 |Esik Dedektorli Seviyesi %0,00 - %100,00 %0,00
P5.14 |Esik Dedektorii Gecikimi %0,00 - %25,00 %0,00
P5.15 |Esik Dedektori Gecikme +30000 sn. 0,0 sn.
P5.16 |Esik Dedektort Cikis Evirme Kapal (0) veya Acik (1) Kapal (0)
Yok (0), Donanimi Etkinlestirme (1), ileri Calistir (2), Geri Calistir (3),
Galigtirma Izni (4), Limit Anahtarini lleri Alma (5), Limit Anahtarini Geri Alma (6),
Yukari/Asagi % Artis (7), Yukari/Asag1 % Azalis (8), Yukari/Asagi % Sifirlama (9),
. . . - Ref. Anahtar Bit 0 (10), Ref. Anahtar Bit 1 (11), Rampa Segimi (12),
P5.17 |Esik Dedektord Fonksiyon Segimi PID Etkinlestirme (13), Harici Hata (14), Siirticii Sifirlama (15), Caligtir (16), Yok (0)
Geri (17), lleri Kisa Siireli Calisma (18), Geri Kisa Siireli Calisma (19),
Yangin Modu (20), Motor On Isitma (21),
Referans Anahtari Bit 2 (22)
P5.18 |PID Negatif Limit Etkinlestirme Kapali (0) veya Acik (1) Kapali (0)
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Giivenlik e Mekanik Elektrik Motoru Siiriicii T ’ P UL Listesi
Bilgileri Urlin bilgisi kuralum kurdlumu Baslarken caligtirma lletisim Ariza Teghis Teknik bilgiler bilgileri
7.2.6 Menii 6 - G/C yapilandirmasi
Parametre Aralik Varsayilan
P6.01 | T2 Analog Girig 1 Tipi 0-10 V (0), Dijital Giris (1) 0-20 mA (2), 4-20 mA Alarmsiz (3), 4-20 mA Tutma (4), 4-20 mA (2)
P6.02 |T4 Analog Girig 2 Tipi 4-20 mA Durdurma (5), 4-20 mA Hata (6) 0-10 V (0)
P6.03 |T6 Analog Cikis Tipi 0-10 V (0), 0-20 mA (1), 4-20 mA (2) 0-10 V (0)
- Dijital Girig (0), Dijital Cikis (1), Frekans Cikisi (2), PWM Cikisi (3), -
P6.04 |T11 Dijital G/G 1 Tipi DC Evrilmis (4) Dijital Girig (0)
P6.05 |T15 Dijital Girig 5 Tipi Dijital Girig (0), Frekans Girisi (1) Dijital Girig (0)
Yok (0), Rampa Girisi (1), Rampa Cikisi (2), Cikis Frekansi (3),
Cikis Akimi (4), Moment Akimi (5), Cikis Gerilimi (6), DC Bara Gerilimi (7),
P6.06 |T6 Analog Cikis Fonksiyonu Segimi T2 Analog 1 % (8), T4 Analog 2 % (9), T15 Frekans % (10), Cikis Gucu (11), Rampa Cikisi (2)
Motor Devri (12), YUk Yizdesi (13), PID Ylzdesi (14), PID Hatasi (15),
Motor Termal Koruma % (16), Surticii Termal Koruma % (17)
P6.07 |T6 Analog Cikis Olgeklendirme 0,000 - 40,000 1,000
P6.08 | T41-T43 Réle Fonksiyonu Segimi Yok (0), Suriicii Calistyor (1), Ayarlanan Hizda (2), Sifir Hizda (3), Siriicii Sorunsuz (7)
- — Duslk Gerilim (4), Harici Hata (5), Sirlicti Hazir (6), Strlci Sorunsuz (7),
P6.09 |T11 Dijital Gikis 1 Fonksiyon Segimi Akim Limiti (8), Ters Yén Galisiyor (9), Akim Kaybi(10), Esik Algilama (11) Yok (0)
Yok (0), Rampa Girigi (1), Rampa Cikisi (2), Cikis Frekansi (3),
. Cikis Akimi (4), Moment Akimi (5), Cikis Gerilimi (6), DC Bara Gerilimi (7),
P6.10 ;l1ir';rieka”3/ PWM Gikisi Fonksiyon T2 Analog 1 % (8), T4 Analog 2 % (9), T15 Frekans % (10), Cikis Giicti (11), Yok (0)
¢ Motor Devri (12), Yik Yiizdesi (13), PID Yiizdesi (14), PID Hatasi (15),
Motor Termal Koruma % (16), Strtici Termal Koruma % (17)
T11 Frekans/
P6.11 Ipwm Cikisi Olgeklendirme 0,000 - 40,000 1,000
P6.12 |Negatif Lojik (NPN Senséri) Segimi Kapali (0) veya Acik (1) Kapali (0)
Ozel (0), Etkinlestir + lleri Caligtir + Geri Galigtir (1),
ileri Calistir + Geri Galistir (3 Kablolu) (2), Etkinlestir + Calistir + Geri (3), Etkinlestir +
P6.13 |Galistirma/Durdurma Yapilandirma Calistir + Geri (4), Calistir + Kisa Siireli Calisma (5), ileri Galistir + Geri Calistir (6), lleri Cahstir +
Calistir + Geri (7), Tus Takimi (8), Tus Takimi + Etkinlestir (9), Geri Caligtir (1)
Tus Takimi Kisa Sureli Galisma (10)
T2 Analog Giris 1 Dijital Fonksiyon
P6.14 | Segimi Yok (0)
P6.15 ;4 /?r’;?"’g Girig 2 Dijital Fonksiyon Yok (0), Donanimi Etkinlestirme (1), ileri Calistir (2), Geri Calistir (3), Yok (0)
¢ Galistirma Izni (4), Limit Anahtarini lleri Alma (5), Limit Anahtarini Geri Alma (6),
P6.16 |T11 Dijital Giris 1 Fonksiyon Segimi Yukari/Asagi % Artis (7), Yukari/Asagdi % Azalis (8), Yukari/Asadi % Sifirlama (9), Yok (0)
- - . Ref. Anahtar Bit 0 (10), Ref. Anahtar Bit 1 (11), Rampa Segimi (12), Donanimi
P6.17 |T12 Dijital Girig 2 Fonksiyon Segimi PID Etkinlestirme (13), Harici Hata (14), Siriicii Sifilama (15), Calistir (16), Etkinlestirme (1)
— - — Geri (17), lleri Kisa Sureli Calisma (18), Geri Kisa Sureli Calisma (19), —
P6.18 | T13 Dijital Girig 3 Fonksiyon Segimi Yangin Modu (20), Motor On Isitma (21), Referans Anahtari Bit 2 (22) ileri Calistir (2)
P6.19 | T14 Dijital Giris 4 Fonksiyon Segimi Geri Caligtir (3)
P6.20 | T15 Dijital Giris 5 Fonksiyon Segimi Ref. Anahtar Bit 0 (10)
P6.21 | T2 Analog Giris 1 Minimum Girig %0,00 - %100,00 %0,00
T2 Analog Girig 1 Yizdesi, o )
P6.22 I \tinimum Giriste * %100,00 %0,00
P6.23 | T2 Analog Giris 1 Maksimum Girig %0,00 - %100,00 %100,00
T2 Analog Girig 1 Yizdesi, o o
P6.24 Maksimum Giriste * %100,00 %100,00
P6.25 | T4 Analog Giris 2 Minimum Girig %0,00 - %100,00 %0,00
T4 Analog Giris 2 Yizdesi , o o
P6.26 | \tinimum Giriste * %100,00 %0,00
P6.27 | T4 Analog Giris 2 Maksimum Girig %0,00 - %100,00 %100,00
T4 Analog Girig 2 Yizdesi, o o
P6.28 Maksimum Giriste * %100,00 %100,00
P6.29 |T15 Frekans Girigsi Minimum Girig %0,00 - %100,00 %0,00
T15 Frekans Girigi Yuzdesi, o o
P6.30 Minimum Giriste * %100,00 %0,00
P6.31 | T15 Frekans Girisi Maksimum Girig %0,00 - %100,00 %100,00
T15 Frekans Girigi Yuzdesi, o o
P6.32 Maksimum Giriste * %100,00 %100,00
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Bilgileri kurulum kurulumu calistirma parametreleri bilgileri

7.3 Parametre agiklamalari

Bu bdlim, suriictideki tim parametrelerin islevleri hakkinda ayrintili agiklamalar saglar.

7.31 Menii 1 - Durum ve izleme (Salt okunur)

Bu menu, durum ve izlemeye yonelik suriicinin ¢ikis degiskenini gosteren tim parametreleri igerir. Bu menideki tim parametreler salt okunurdur.
Parametrelerin cogu, sirlicti ekraninda kolayca yorumlanabilen sayilardir. Alarm Géstergeleri (P1.09) gibi g0sterge parametreleri igin strlcd, bit 3'Un
aktif oldugu yerde (1) Sekil 7-1’de gosterildigi gibi 7 bdlmeli LED'lerle aktif bir bit géruntuler.

Sekil 7-1  ikili parametre ekrani

Bit 76 54 32 10

P1.01 Cikis Frekansi

Aralik: | £ Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Hz Varsayilan: | Salt Okunur

Siriict gikis frekansini Hz olarak gériintiler. Bu, Rampa Cikigi (P1.14) ve motor kayma kompanzasyonunun toplamidir. leri déns igin pozitif bir
deger, geri donus icin negatif bir deger kullanihr.

NOT

Yukarida belirtilen aralik, Cikis Frekansinin T6 Analog Cikista gosterildigi gibi bir giris veya ¢ikis olarak kullanildigi durumlar igin gegerlidir. Kayma
kompanzasyonu devre disi birakiimamigsa veya motor makinenin bagka bir pargasi tarafindan maksimum frekans limitinden daha hizli
calistiriliyorsa, parametre bu aralidin disina ¢ikabilir.

P1.02 Cikis Gerilimi
Aralik: | 0 - Maksimum Besleme Gerilimi V (100 V ve 200 V Siriicu = 240 V, 400 V Suricu = 480 V) | Varsayilan: | Salt Okunur
Sdricunun ¢ikis terminallerindeki hattan hata r.m.s. gerilimidir (U - V; V- W; W - U.)

NOT

Yukarida belirtilen aralik, Cikis Geriliminin T6 Analog Cikista gosterildigi gibi bir giris veya ¢ikis olarak kullanildigi durumlar igin gegerlidir. Strlca,
yliksek motor gerilimi etkinken yavasliyorsa, parametre bu araligin digina gikabilir.

Aralik: | 0 - Siriici Nominal Gii¢ Degeri x 2,2 kW Varsayilan: | Salt Okunur

Sirtcinin ¢ikis terminallerinden gegen gulcu gorintiler. Bu parametre yalnizca gosterim amaciyla kullaniimalidir. Pozitif bir deger, sirticiden
motora gecen giicl gdsterir.

P1.04 Motor Devri

Aralik: | + 18000 dev./dk. Varsayilan: | Salt Okunur

Motor devrini gésterir. Rampa Cikisi (P1.14), motor kutup sayisi kullanilarak esdeger dev./dk.’ya dénustirilir. Motor Nominal Hizi (P3.02) dogru
ayarlanmazsa gercek motor devri daha disuk olabilir.

P1.05 Siirticii Durumu

Varsayilan: | Salt Okunur

Sdaricinin mevcut durumunu asagida acgiklandigi gibi géruntiler:

Deger Siiriicii Durumu Aciklama

0 Engellenmis Surlcl etkin degil

1 Hazir Siruci etkin ancak galistir sinyali almadi

4 Calisiyor Sdricu galisiyor

5 Gug Kaybi Glg kaybi algilandi

6 Yavaslama Yavaglama rampasi ile surlici motoru durduruyor

7 D.C Enjeksiyonu Sdrlcl motora D.C. frenleme akimi veriyor

9 Hata Sdrlcu bir hata durumunda, daha fazla bilgi almak i¢in hata kayit giinliguni kontrol edin
15 Dusuk Gerilim Sdrlcu disuk gerilim durumunda

17 Baslatiliyor Sdrlcu sistemleri baglatilyor

Cikis Akimi

Aralik: | % Surtcid Nominal Akimi x 2,2 A Varsayilan: | Salt Okunur
Bu, motora giden toplam cikis akimini gériintiiler. Bu, motor miknatislama akimi ve motor Moment Ureten Akim (P1.07) olmak {izere iki
bilesenden olugur.
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P1.07 Moment Ureten Akim

Aralik: + Siricid Nominal Akimi x 2,2 A Varsayilan: | Salt Okunur

Bu parametre, Cikis Akimi (P1.06) parametresinin gerilimle ayni fazda olan ve motorun miknatislama akimini icermeyen bilesenini gérintuler.
Bu moment, yik momentini ve hizlanma momentini icerir.

Cikig Frekansi pozitifse (ileri dénis), pozitif bir Moment Ureten Akim degderi motor ylikiini tutar veya motorun hizlanmasina neden olur.

Cikis Frekansi negatifse (geri doniis), negatif bir Moment Ureten Akim degderi motor yiikiinii tutar veya motorun hizlanmasina neden olur.
Deger, motora uygulanan frekansin motor nominal frekansinda veya altinda olmasi kosuluyla motor tarafindan Uretilen momentle orantilidir.

P1.08 Yiik Yiizdesi

Aralik: + Moment Akimi Maksimum Limiti % Varsayilan: | Salt Okunur

Bu parametre, motordaki yuku, motor nominal momentinin ylzdesi olarak goruntuler.

ileri déniis igin bu deger, bir motor yiikil igin pozitif ve bir rejenerasyon yiikii igin negatiftir. Geri déniis igin bu deger, bir motor yiikii igin negatif ve bir
rejenerasyon yuku icin pozitiftir.

Yiik Yiizdesi (P1.08) = Moment Ureten Akim (P1.07)/ It;ateq X 100

ITrated = Nominal Moment Akimi = Motor Nominal Akimi (P3.01) x Motor Nominal Gli¢ Faktérii (P3.04)

P1.09 Alarm Gostergeleri

Aralik: 070505040305010¢g - 171615141312141¢ Varsayilan: | Salt Okunur

Siriict hatasina yol acabilecek bir sorun hakkinda erken uyari vermek igin, sirtici tarafindan bir alarm kullanilir. Ekran, asagida gosterilen ekran
alarm gostergelerinin yanip sénmesiyle bir alarm durumunu gorintiler. Varsayilan olarak, bazi alarm kosullarinda sirticli, 6rnegin motor akimini
veya hizini azaltarak, bir hatay1 6nlemek Uzere tedbir alabilir.

Bit glér:t';gfsrim Alarm Alarm durumu nasil kaldirihr

Bit 0 A.0 Motorda Asiri YUk Motordaki asir yiku azaltin

Bit 1 A1 Sdriclide Asirt Yik Motordaki yiku veya slrliciniin ortam sicakhgini azaltin

Bit 2 A2 Otomatik Ayarlama Aktif | Otomatik Ayarlama tamamlandiginda sifirlanir

Bit3 A3 Limit Anahtar Motoru limit anahtarindan uzakta doéndurin

Bit4 A4 Besleme Dengesizligi Sdricunin besleme sigortalarini kontrol edin

Bit5 A5 Analog Akim :rl:lr: ;;E\;rimi ana cihazina gi¢ verildiginden ve kablolamada bir hasar olmadigindan
Bit 6 A.6 Akim Limiti Motordaki asir yluku azaltin

Bit7 A7 G/C Asiri YUklu Asiri yuk durumu igin 24 V cikigl, dijital ¢cikigi ve 485 iletisim portunu kontrol edin

Daha fazla bilgi, Marshal uygulamasi bélimiinden veya kisim 9.1 Alarmlar bélimiinden edinilebilir.

P1.10 Siriicii Durum Gostergeleri
Aralik: 070505040305010¢ - 171615141312141¢ Varsayilan: | Salt Okunur
Bir dizi surtict durum gdstergelerini goruntuler.

Bit Durum Aciklama

Glig kaybi algilandigini belirtir. Bu durumdaki davranis, Gii¢ Kaybi Islemi (P4.08) parametresi tarafin

Bit0 Glg Kaybi dan kontrol edilir.

Bit 1 Limit Anahtar Aktif En az bir limit anahtarinin aktif oldugunu gdsterir.

Cikis akiminin, motorun termal korumasi igin, Moment Akimi Limiti (P3.17) parametresi tarafindan

Bit2 T I Limit Aktif
! ermatLimi I tanimlanandan daha fazla sinirlandigini gosterir.

Cikis akiminin, Moment Akimi Limiti (P3.17) parametresi veya yukaridaki Bit 2 tarafindan tanimlanan

Bit3 Akim Limiti Aktif S o L
akim limiti ile sinirlandigini gosterir.

Bit4 Siruci Aktif Siruciiniin motora gerilim uyguladigini gosterir.

Bit5 Sorunsuz Suriclnin sorunsuz oldugunu ve herhangi bir hata olmadigini gésterir.

Rampa Cikisi (P1.14) parametresi degerinin, Rampa Girigi parametresi degerinin 1 Hz dahilinde

i +
Bit6 Ayarlanan Hizda + 1 Hz oldugunu belirtir.

Bit7 Sifir Hizda + 2 Hz Rampa Cikisi (P1.14) parametresi dederinin, 0 Hz'de 2 Hz dahilinde oldugunu belirtir.
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P1.11
Aralik:

Siralayici Giris ve Cikis Gostergeleri
070g05040505040¢g - 1716151413121419

Varsayilan: | Salt Okunur

Siralayicinin giris ve gikis durumlarini géruntiler. Surlcu siralayici, siricinun nasil galigacagini kontrol etmek igin girigleri izler.

Bit Durum Aciklama

BitO Donanimi Etkinlegtirme D'ljlltal girig, Donamrm Etl'(lnlestlrme islevi (1) olarak yapllantljlrllm|§sa ve etkinse veya hicbir dijital
giris, Donanimi Etkinlestirme olarak yapilandirimamissa, 1'e ayarlanir.
ikili Kontrol Kelimesi (P4.18) parametresi etkinlestiriimisse, kontrol kelimesi etkinlestirme biti

Bit 1 Yazilimi Etkinlestirme ayarlandiginda parametre 1’e ayarlanir; aksi takdirde Siiriicii Etkinlestirme (P4.17) parametresi
degeri “true” olarak ayarlanirsa, parametre 1’e ayarlanir.

Bit 2 Limit Anahtarini ileri Alma D‘Ijlta| giris, Limit /f\n:af.l.tarlnl lleri Alma (5) olaqu yapllandlrlln?l'§sa ve aktifse, 1'e ayarlanir.
1'e ayarlanirsa, srici motoru yalnizca ters yonde calistirabilir.

Bit3 Limit Anahtarini Geri Alma D||J|ta| girig, Limit {\nﬂaf?ltarml Geri Alma (§) ollar"ak yapllandlrllr.r.1|§sa ve aktifse, 1'e ayarlanir.
1'e ayarlanirsa, siriicii motoru yalnizca ileri yonde galistirabilir.

Bit4 Calistir Calistir sinyali algilandiginda, 1'e ayarlanir.

Bit5 Geri Segilen referansi tersine gevirmek igin Geri sinyali algilandiginda, 1'e ayarlanir.

Bit6 Kisa siireli galisma Bir kisa sure'h calisma sinyali algilandiginda, kisa sureli calisma referansini segmek igin siralayici
tarafindan 1'e ayarlanir.

Bit7 Dusuk Gerilim Sdricl duslk gerilim durumunda ise, siralayici tarafindan 1’e ayarlanir.

P1.12
Aralik:
Siritcl kontrol giriglerinin durumlarini gérintuler.

Calistirma ve Yon Gostergeleri
070505040302010¢ - 1716151413121419

Varsayilan: | Salt Okunur

Bit Durum Aciklama

Bit0 ileri Calistirma lleri Calistir sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.

Bit 1 Geri Galistirma Geri Calistir sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.

Bit2 Calistir Calistir sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.

Bit 3 Geri Geri sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.

Bit4 ileri Kisa Sireli Calisma | lleri Kisa Siireli Calisma sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.
Bit5 Geri Kisa Sureli Calisma | Geri Kisa Stireli Calisma sinyali aktifse, 1°e ayarlanir.
Bit 6 Calistirma Izni (Durma) Caligtirma Izni (Durma) sinyali aktifse, 1’e ayarlanir.
Bit7 Yangin Modu Etkin Yangin Modu sinyali aktifse, 1'e ayarlayin.

Burada gosterilen gostergeler, T11 Dijjital Giris 1 Fonksiyon Seg¢imi (P6.16) gibi fonksiyon segici parametreler veya kontrol kelimesi kullanilarak
herhangi bir kontrol terminali tarafindan ayarlanabilir.

P1.13 Rampa Girisi

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Hz Varsaylilan: | Salt Okunur

Atlama bandi ve frekans limitleri uygulandiktan sonra ancak rampa sistemine gonderilmeden 6nce segilen referans frekansini gérintuler. Bkz.,
7.3.2 Menii 2 - Referanslar ve Rampalar

P1.14 Rampa Cikisi

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Hz
Rampa sisteminden frekans ¢ikigini goérintiler.

Varsayilan: | Salt Okunur

NOT

Yukarida belirtilen aralik, Rampa Cikisinin T6 Analog Cikista gosterildigi gibi bir giris veya ¢ikis olarak kullanildidi durumlar icin gegerlidir. Motor,
makinenin bagka bir pargasi tarafindan maksimum frekans limitinden daha hizl ¢alistinlliyorsa, parametre bu araligin disina ¢ikabilir.

T2 Analog Giris 1 Yizdesi
T4 Analog Giris 2 Yiizdesi
T15 Frekans Girigi Yuzdesi
+ %100,00

Terminalin 6lgeklendirme parametrelerine gore dlgeklendirildikten sonra analog giris 1, analog giris 2 ve frekans girisinin seviyesini ylizde olarak
goruntiler. Bkz. T2 Analog Giris 1 Minimum Giris (P6.21).

Bu degerler, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) parametresinde, uygun bir yapilandirma segcilerek veya Frekans Referansi 1 Segici (P2.21)
parametresinden Frekans Referansi 4 Secici (P2.24) parametresine kadar fonksiyon segilerek hiz kontroli igin kullanilabilir. Hiz kontroli igin
secildiginde, %100 Maksimum Frekans Limitidir (P2.02).

Aralik: Salt Okunur

Varsayilan:
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P1.18 Yukari/Asagi Yiizdesi

Aralik: %0,0 - %100,0 Varsayilan: | Salt Okunur
Yukari/Asagi referansinin degerini,tus takimi veya suricu terminalleri tarafindan artirilabilen veya azaltilabilen bir ytizde olarak goéruntuler.
Bu parametre, yapilandirnimis ileri calistirma veya geri galistirma komutlari tarafindan ayarlanan motor yonu ile tek yonltidur, bkz. Calistirma/
Durdurma Yapilandirma (P6.13).

Bu deger, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) parametresinde, Tus Takimi (5) veya Terminal Yukari/Asagi (6) segilerek veya Frekans
Referansi 1 Segici (P2.21) parametresinden Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) parametresine kadar fonksiyon secilerek hiz kontroli igin
kullanilabilir. Hiz kontroli igin segildiginde, %100 Maksimum Frekans Limitidir (P2.02).

Yukari/Asagi kontrol yapilandirmasi igin, Yukari/Asagdi Yiizdesi Yapilandirma (P2.14) ve Yukari/Asagi Yiizdesi Maks. icin Gegen Siire (P2.15)
konularina bakin.

Sirici terminalleri tarafindan kontrol edildiginde, bu 6zellik bazen Motorlu Potansiyometre olarak adlandirilir.

P1.19 PID Cikigi Yiizdesi

Aralik: | £ %100,00 Varsayilan: | Salt Okunur

PID kontrolérii igin ¢ikis yiizdesini gériintiiler. Bu parametre, PID lleri Besleme Segici (P5.05) tarafindan segilen ileri besleme terimini igerir.

Bu deger, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) parametresinde, PID yapilandirma veya Frekans Referansi 1 Secici (P2.21)
parametresinden Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) parametresine kadar fonksiyon segilerek hiz kontrolu igin kullanilabilir. Hiz kontroli igin
secildiginde, %100 Maksimum Frekans Limitidir (P2.02).

P1.20 PID Durum Goéstergeleri

Aralik: | 05040¢ - 15141g Varsayilan: | Salt Okunur

PID ve esik dedektoérinin durumunu temsil eden bir dizi gésterge goruntiler.

Bit Gostergesi Aciklama

Bit0 PID Etkin PID'nin etkinlestirildigini ve aktif oldugunu gdsterir.

Bit 1 PID Limit Uygulanmis PID g]k|§|n|n PID Cikig Alt le{t/.(P5.09) veyg .PIDlCIkI§ Ust L.I{Tlltl (P5.10) |1e S|n!rlanQ|r|Id|g|n|
veya lleri Besleme parametresinin eklenmesini takiben bir limitin uygulandidini gdsterir.

Bit2 Esik Dedektori Cikisi Esik dedektoru cikisinin aktif oldugunu gosterir.

PID Etkinlestirme Segici (P5.11) parametresinde bir fonksiyon segilmisse, PID kontroloriini etkinlestirmek igin aktif olmalidir. Bir giris, PID
Donanimi Etkinlestirme (13) olarak yapilandiriimigsa, PID kontroldriine etkinlestirmek icin bu da etkin olmalidir.

P1.21 PID Hatas:

Aralik: | £ %100,00 Varsayilan: | Salt Okunur

PID Hatasini goruntiler. Bu, PID Referansi Segici (P5.03) ve PID Geri Besleme Segici (P5.04) parametreleri tarafindan secilen PID referansi ile
PID geri besleme arasindaki farktir.

P1.22 Motor Termal Koruma Yiizdesi

Aralik: %0 - %100 Varsayilan: | Salt Okunur

Motor igin izin verilen maksimum sicakhgin bir ytizdesi olarak motor sicakhiginin tahmini degerini gértintuler. Bu tahmin, motor sogukken daha
uzun bir asiri yiiklenme siresine izin verir ve motor maksimum sicakliga ulastiginda izin verilen sureyi azaltir. Sire, ¢ikis akimina ve tahmini motor
baslatma sicakligina baglidir.

Siirlici tarafindan gergeklestirilen islem, Termal Koruma Islemi (P3.21) parametresinde ayarlanabilir.

Termal Koruma Islemi (P3.21) parametresi Limit olarak ayarlanirsa, bu parametre degeri %100'e ulagtiginda ¢ikig akimi sinirlanir ve bu parametre
%95'in altina distiginde limit kaldirilir.

Termal Koruma Iglemi (P3.21) parametresi Hata olarak ayarlanirsa, bu parametre %100'e ulagtiginda hata olusur.

Yuzde degeri %75'ten blylkse ve mevcut biyiklik artmaya devam ediyorsa bir alarm goérintilenir; bkz. Alarm Géstergeleri (P1.09).

P1.23 Siriicii Termal Koruma Yiizdesi
Aralik: %0 - %100 Varsayilan: | Salt Okunur

Cikis akimina bagl olarak degisecek olan surlicinin dahili sicakligini gériintuler. Bu, izin verilen maksimum sirtict sicakhginin yizdesi olarak
gorintilenir.

Siiriicii tarafindan gergeklestirilen islem, Termal Koruma Islemi (P3.21) parametresinde ayarlanabilir.
Termal Koruma Iglemi (P3.21) parametresi Limit olarak ayarlanirsa, bu parametre degeri > %90 oldugunda, gikis akimi sinirlandirilir.

Termal Koruma Islemi (P3.21) parametresi Hata olarak ayarlanirsa, bu parametre %100'e esit oldujunda hata olusur.

Yiizde degeri > %95 ise bir alarm géruntilenir ve deger < %75 oldugunda alarm kaldirilir; bkz. Alarm Géstergeleri (P1.09).
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P1.24 DC Bara Gerilimi

Aralik: 0 - Maksimum D.C. Bara Gerilimi V Varsayilan: | Salt Okunur
Sirtcinun D.C. Bara gerilimini goruntuler.

Bu gerilim, striiciinin galismasi igin dusiik gerilim (UV) seviyesini asmalidir.

Siirticii Nominal Gerilimi Diisiik Gerilim Seviyesi Maksimum D.C. Bara Gerilimi
100 V 175V 415V
200V 175V 415V
400 V 330V 830V

P1.25 Dijital G/C Gostergeleri

Aralik: 0700504030500 - 1716151413121419 Varsayilan: | Salt Okunur
Tam dijital giris ve ¢ikislarin durumunu ve ayrica analog giriglerin dijital durumunu temsil eden bir dizi gosterge goruntiler.

Bit Giris/Cikis Aciklama

Bit 0 T11 Dijital G/C 1 Giris veya ¢ikis aktifse, 1’e ayarlanir

Bit 1 T12 Dijital Giris 2 Giris aktifse, 1’e ayarlanir

Bit2 T13 Dijital Giris 3 Girig aktifse, 1’e ayarlanir

Bit 3 T14 Dijital Giris 4 Giris aktifse, 1’e ayarlanir

Bit 4 T15 Dijital Giris 5 T15 Dijital Giris 5 Tipi (P6.05) = 0 (Dijital Girig) olarak ayarlanmig ve giris aktifse, 1’e ayarlanir
Bit 5 T2 Analog Giris 1 T2 Analog Giris 1 Tipi (P6.01) = 1 (Dijital) olarak ayarlanmis ve giris aktifse, 1’e ayarlanir

Bit 6 T4 Analog Girig 2 T4 Analog Giris 2 Tipi (P6.02) = 1 (Dijital) olarak ayarlanmis ve giris aktifse, 1’e ayarlanir

Bit 7 T41 Role Réle aktifse, 1'e ayarlanir

Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 1 Degeri

Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 2 Degeri

Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 3 Degeri
Aralik: | Kaydedilen Parametreye Bagli Varsayilan: | Salt Okunur
Bir hata meydana gelirse sirlicli, Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 1 Segici (P4.09), Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 2 Segici
(P4.10) ve Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 3 Secici (P4.11) tarafindan segilen parametrenin degerini kaydeder.

Bu parametrelerin timu, Hata (P1.29) olustugu anda kaydedilir.
Hata
Hata Gecmisi 1
Hata Gecgmisi 2
Hata Gecgmisi 3
Aralik: | 0-255 Varsayilan:

Meydana gelen en son hatay (aktif haldeki hata dahil) géruntiler. Hata Gegmisi 1 ile, Hata Gegmisi 3'ten daha yeni olacak sekilde 6nceki hatalar
listelenir.
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P1.33 Siiriicii Ariza Teshis

Aralik: 0-17

UL Listesi

Ariza Teghis Teknik bilgiler bilgileri

Varsayilan: | Salt Okunur

Bu, surtcinun galismasi igin gereken bir sonraki islemi belirlemeye yardimci olan bir teshis parametresidir.

Deger | Adi Aciklama

0 Calisiyor Sdrlcu galisiyor; Ariza teshis bilgisi yok.

1 Engellenmis Siriucu etkin degil. Bkz. Siralayici Giris ve Cikis Géstergeleri (P1.11)

2 Hazir Sirucl etkin ancak Calistir sinyali almadi. Bkz. Calistirma ve Yén Géstergeleri (P1.12)

3 Kilitli Engellenmis Sirici 'durmus ve y.enide'n calistirilabilmesi igin galistir §iny"alinin kaldiriimasini bekliyor (6rnegin, bir
Otomatik Ayarlama islemi tamamlandiktan sonra veya bir gii¢ kaybi sonrasinda).

4 Ref. 1 Ayari

5 Ref. 2 Ayari

5 Ref. 3 Ayan Segilen referans Yok (0) olarak ayarlanir. Bkz. Frekans Referansi 1 - 4 Anahtari (P2.21).

7 Ref. 4 Ayari

8 Yukari/Asagdi Ref. Yukari/Asadi Referansi segildi, ancak yapilandiriimadi. Bkz. Yukari/Asagi Yiizdesi Yapilandirma (P2.14)

9 Fre. Ref. Frekans Referansi secildi, ancak yapilandiriimadi. Bkz. T15 Dijital Giris 5 Tipi (P6.05).

10 PID Etkinlestirme PID Yuzdesi segildi, ancak PID etkinlestiriimedi. Bkz. PID Etkinlestirme Segici (P5.11)

11 PID Ref. PID Yuzdesi segcildi, ancak PID Referansi yapilandiriimadi. Bkz. PID Referansi Segici (P5.03)

12 PID Geri Bes. PID Yuzdesi segildi, ancak PID Geri Besleme yapilandiriimadi. Bkz. PID Geri Besleme Secici (P5.04)

15| I Yoarinso or | 2 Yoo e IO e Yer e o . e ok s

14 PID Fre. Ref. PID Yuzdesi segildi ve PID Referansi Frekans girisi olarak ayarlandi, ancak Frekans girisi
yapilandiriimadi. Bkz. T15 Dijital Giris 5 Tipi (P6.05).

15 PID Fre. Geri Bes. 5:3'I\:rjé(ljﬁ;iq::ﬁiISIL;/?TID"ISDS;;;lbg?’I’Z%e%ijr(;k;gz)?iri§i olarak ayarlandi, ancak Frekans girigi

16 Akim Cevrim Kaybi Analog girislerden birinde akim gevrimi kayboldugu igin surtict durdu, bkz. Alarm Géstergeleri (P1.09).

7|t oum | S S Sk ot i ekl drs ol vy s st
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7.3.2 Menii 2 - Referanslar ve rampalar

Bu men, hiz kontroli igin kullanilan parametreleri birlikte gruplandirir ve siiriiciiniin rampa sistemi tarafindan segilen referansa nasil hizlanip
yavaglayacagini yapilandirir. Dort frekans referansi yapilandirilabilir ve kullanici, stiriicliye nihai bir frekans referansi saglamak igin dijital girigleri
kullanarak veya iletisimler Gzerinden bunlar arasinda gecis yapabilir. Frekans Referansi Yapilandirmasi (P0.05), birden fazla referansi ve gerekli
kontrol terminali fonksiyonlarini otomatik olarak yapilandirmak etmek icin kullanilabilir. Alternatif olarak, Frekans Referansi 1 Segici (P2.21) ile
Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) arasindaki parametreleri kullanarak dort referansi ayarlayin.

Sekil 7-2 Menii 2 - Referanslar ve rampalar

‘ Kisa Streli Calisma Frekansi (P2.13) }

oHz |—9
= 1
On Ayar1(P2.16) |—p
— 2
On Ayar 2 (P2.17) |—WM
On Ayar 3 (P2.18) — 3
- 4 N N
On Ayar 4 (P2.19 — Rampa Sistemi

v { ) Fre. Referans 1 (P2.21) P

re Ref. 1
Fre. Referans 2 (P2.22) Ref. 2 Durdurma Modu Segici (P2.04)
re. Referans 3 (P2.23) Ref. 3“ : 1 S Rampa Yiizdesi (P2.05)
Anl% S Fre. Referans 4 (P2.24) | Reh3, 0 Hizlanma Orani 1 (P2.06)
’ ’ Ref. 4 : Yavaslama Hizi 1 (P2.07)
@ AN2% & | Ref-d
Fre. % 7 :
Yukari/
‘ Asagl % 8
@ PID % 9

aal

»| Frekans Referansi 1-8
Anahtari (P2.20)

(© N o Jo

A Y
o - ~
& £ &
[ =] o
Yukari/Agagi Yapilandirma (P2.14) E E s
< < =
© © ©
Kontrol Terminalleri & K ]
Kontrol Terminalleri + Tug Takimi Digmeleri ‘S S ‘S
& < &

Kontrol Terminalleri

Referans Anahtar Bit 0 ve Referans Anahtar Bit 1, siirlici kontrol terminallerinin fonksiyonlari olarak segilebilir ve Tablo 7-1'de agiklandigdi gibi
referanslar arasinda gegis yapmak igin bir ikili sistem kullanilabilir.

Tablo 7-1 Frekans referans anahtari

Referans Anahtar Bit 2 | Referans Anahtar Bit 1 Referans Anahtar Bit 1 Secili Referans

0 0 0 Frekans Referansi 1
0 0 1 Frekans Referansi 2
0 1 0 Frekans Referansi 3
0 1 1 Frekans Referansi 4
1 0 0 On Ayar 5

1 0 1 On Ayar 6

1 1 0 On Ayar 7

1 1 1 On Ayar 8

Alternatif olarak, referanslari se¢mek igin Frekans Referansi 1 - 8 Anahtari (P2.20) kullanilabilir.

P2.01 Minimum Frekans Limiti

Aralk: | 0,0 -300,0 Hz Varsayilan:

Segilen referansa uygulanan minimum limiti ayarlar. Ayarlanan deger, Maksimum Frekans Limitinden (P2.02) biylkse, referans maksimum deger
ile sinirlandinlir. Bu limit deger, her iki dénus yonu igin de kullanilir.

P2.02 Maksimum Frekans Limiti

Aralk: | 0,0 -300,0 Hz Varsayilan: | Alan Degerine Bagimh
Segcilen referansa uygulanan maksimum limiti ayarlar. Genel olarak, motor nominal frekansi, maksimum frekans limiti olarak kullanilir.

Bu, her iki donus yonu icin simetrik bir sinirdir.

Bu, giris degerlerinin ytizde araligini 6lgeklendirmek igin kullanilir.

50 Hz alanlar igin varsayilan deger = 50,0 Hz

60 Hz alanlar icin varsayilan deger = 60,0 Hz’'dir.

NOT

Motor kayma kompanzasyonu nedeniyle Cikis Frekansi (P1.01) bu limitin Gzerinde olabilir.
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P2.03

Frekans Referansi Yapilandirmasi

Aralik: | 0-9 Varsayilan: | 1 (Yerel/Harici)
Asagida 6zetlendigi gibi, ortak yapilandirmalar igin bir grup parametreyi otomatik olarak ayarlamak igin kullanilir:

Deger| Yapilandirma Aciklama

0 Ozel Asagidaki tablodaki parametreler standart bir referans yapilandirmadan degistirilmistir.

1 Yerel/Harici A.n'alog giris 1'de bir akim girisi ve analog giris 2'de bir gerilim girisi. Aralarinda segim yapmak icin dijital
giris 5 kullantlir.

2 Gerilim/On Ayar Girisi Analog giris 1'de bir gerilim girisi. pljlta| giris 5.v.e Cliljllt.a| giris 1, kendisi ile 6nceden ayarlanmis frekans
referanslar 2, 3 ve 4 arasinda segim yapmak icin ikili anahtarlar olarak kullanihr.

3 Akim/On Ayar Girisi Analog giris 1'de bir akim girisi. DIJ.Ital giris 5 vg .du.|ta.1|. giris 1, kendisi ile 6nceden ayarlanmis frekans
referanslar 2, 3 ve 4 arasinda segim yapmak icin ikili anahtarlar olarak kullanihr.

- Dijital giris 5 ve dijital giris 1, dnceden ayarlanmis dort frekans referansi arasinda sec¢im yapmak igin ikili

4 On Ayarlar
anahtarlar olarak kullanilir.

5 Tus Takimi Tus takimi digmeleri, frekans Yukari/Asagi Yiizdesi (P1.18) parametresini kontrol etmek igin kullanilir.

6 Terminal Yukari/Asag: | Dijital giris 5 ve dijital giris 1, Yukari/Asagi Yiizdesi (P1.18) parametresini kontrol etmek igin kullanihr.

7 Frekans Girisi Dijital giris 5’teki bir frekans girisidir.

8 PID Gerilim Ref. Referans olall.raik ?nalog giris 1'deki gerilim girisi ve geri besleme olarak analog giris 2'deki akim girisidir.
PID ¢ikigl, striict referansi olarak kullantlir.
ileri Besleme olarak T2 analog giris 1'deki gerilim girisi ve geri besleme olarak T4 analog giris 2'deki bir

9 PID + ileri Besleme akim girigidir; PID referansi, PID Sabit Referans Ayar Noktasi 1 tarafindan ayarlanir. PID ¢ikisi, striicl
referansi olarak kullanilir.

Yukaridaki tablo, belirli bir uygulama igin referans sistemini hizli bir sekilde ayarlama segeneklerini gosterir. Atamalar parametreden gikarken
yapilir (Ayarlar digmesine basin veya Marshal uygulamasini geri dénin).
Asagidaki tablo, ayarlanan parametreleri ve yazilan degerleri gosterir.

Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03)

Parametre

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Yukari/Asagi Yiizdesi Yapilandirma (P2.14) - - - - - 3 0 - - -
Frekans Referansi 1 - 4 Anahtari (P2.20) - 0 0 0 0 1 1 1 1 1
Frekans Referansi 1 Segici (P2.21) - 5 5 5 1 8 8 7 9 9
Frekans Referansi 2 Segici (P2.22) - 6 2 2 2 - - - - -
Frekans Referansi 3 Segici (P2.23) - - 3 3 3 - - - - -
Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) - - 4 4 4 - - - - -
PID Referansi Segici (P5.03) - - - - - - - - 1 5
PID Geri Besleme Segici (P5.04) - - - - - - - - 2 2
PID lleri Besleme Segici (P5.05) - - - - - - - - 0 1
PID Etkinlestirme Segici (P5.11) - - - - - - - - 1 1
T2 Analog Girig 1 Tipi (P6.01) - 3 0 3 - - - - 0 0
T4 Analog Giris 2 Tipi (P6.02) - 0 - - - - - - 6 6
T11 Dijital G/C 1 Tipi (P6.04) - - 0 0 0 - 0 - - -
T15 Dijital Girig 5 Tipi (P6.05) - 0 0 0 0 - 0 1 - -
T11 Dijital Girig 1 Fonksiyon Segimi (P6.16) - - 11 11 11 - 8 - - -
T15 Dijital Giris 5 Fonksiyon Segimi (P6.20) - 10 10 10 10 - 7 - - -

“-” isareti, yapilandirmanin parametre ayarini mevcut degerden degistirmeyecegini belirtir.

Daha ayrintili bilgi ve baglanti semalar igin, bkz. kisim 6.2 Motor hizini kontrol etme.
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Giivenlik
Bilgileri

Mekanik

Uriin bilgisi Kurulum

UL Listesi
bilgileri

Motoru
calistirma

Elektrik

Kurulumu Ariza Teghis

Baslarken Teknik bilgiler

Striict iletisim
parametreleri o

P2.04
Aralik:

Durdurma Modu Segici
0-5

Varsayilan: | 1 (Rampa)

Calistir sinyali sriciiden kaldirildiginda motorun nasil kontrol edildigini tanimlar.

Deger| Durdurma Modu Aciklama
Motordan gucu keser ve yukun kontroli altinda dénmesine izin verir. Suriicu, yeniden baglatiimadan
0 Serbest Durus .. .
once 1 saniye bekler.
1 Rampa Motor, slriicinun kontroli altinda 0 Hz'ye yavaslar.
Rampa ve DC Rampa durdurma 0 Hz'ye ayarlanir ve ardindan DC Frenleme Siiresi (P3.14) parametresi ile tanimlanan
2 p suire boyunca, DC Frenleme Akimi Seviyesi (P3.13) parametresi tarafindan tanimlanan bir seviyede DC
Frenleme L L .
enjeksiyonu uygulanir. Bu, yavaglamadan sonra motorun hareket etmesini engelleyebilir.
Disik hiz algilama sonrasinda duslk frekansli akim enjeksiyonu ve ardindan DC Frenleme Siiresi (P3.14)
DC Frenleme, L L. L .
3 parametresi ile tanimlanan bir stire boyunca, DC Frenleme Akimi Seviyesi (P3.13) parametresi tarafindan
0 Hz algilama . . . e ) . .
tanimlanan bir seviyede DC enjeksiyonu uygulanir. Sirlici, yeniden baslatiimadan 6nce 1 saniye bekler.
DC Frenleme Siiresi (P3.14) parametresi ile tanimlanan sure boyunca, DC Frenleme Akimi Seviyesi (P3.13)
Zamanl DC . ; ) L . )
4 Frenleme parametresi tarafindan tanimlanan bir seviyede DC enjeksiyonu uygulanir. Suricu, yeniden baglatiimadan
once 1 saniye bekler.
5 Mesafe Maksimum frekanstan belirtilen yavaslama hizinda oldugu gibi herhangi bir hizdan ayni mesafede durur.
Asagidaki Sekil 7-2'ye bakin. S-rampasi etkinlestirilirse durdurma mesafesi fonksiyonu ¢alismaz (P2.05 > 0)

Durdurma Mesafesi Ornegi:

Sekil 7-3 Durdurma Mesafesi

Frekans (Hz)

P2.02

Frekans (Hz)
A

A .

P2.02x0,5

»

A\ 4

A

I<—>: Sijrre (sn.)
T

T = Yavaslama Hizi 1 (P2.07)

Mesafe (5)

Q 'Calistir' sinyalinin kaldirldigi noktadir.
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P2.05 S-Rampasi Yiizdesi

Aralik: %0,00 - %50,0 Varsayilan: | 0,0

Bir S-rampasi, hizlanmada yumusak hiz degisimine izin verir. S-rampalari etkinlestirmek icin, S-rampa profilini dahil etmek icin rampa siresinin
yuzdesini belirtmek izere bu parametre ayarlanir.

S-rampasi etkinlestirildiyse ve Durdurma Modu Secici (P2.04) = Mesafe (5) olarak ayarlanmigsa, durdurma mesafesi fonksiyonu devre disi birakilir
ve suriict S-rampasi etkinken durmak icin hiz azaltir

Bu parametre degeri arttikga, maksimum frekansa rampa siresinin degismedigine, bunun yerine profilin merkezindeki maksimum hizlanma oraninin
arttigina ve bunun da profilin merkezinde daha dik bir dogrusal kisma neden oldugu unutulmamalidir.

Sekil 7-4 S-Rampasi ayarlama

Frekans (Hz)
t

Maksimum
Frekans
P2.02

»

Sure (sn.)

|
|
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
T
|

«

Ts Ts

Trampa

Ts = Trampa X S Rampa Yiizdesi (P2.05) / 100

S-Rampasi ayarlama

P2.06 Hizlanma Orani 1

Aralk: | 0,1-1999,9 sn. Varsayilan: | 5,0

0 Hz'den Maksimum Frekans Limiti (P2.02) parametresi dederine hizlanma siresini tanimlar. Frekans 0 Hz'den uzaklasirken bir hizlanma orani
uygulanir.

P2.07 Yavaslama Hizi 1

Aralik: 0,1-1999,9 sn. Varsayilan: | 10,0

Maksimum frekans limitinden 0 Hz'ye kadar yavaglama siresini tanimlar. Frekans 0 Hz'ye dogru degistiginde bir yavaslama hizi uygulanir.

Siriict, D.C. bara gerilim kontrol6rii nedeniyle rampa suresini artirabilir, bkz. Yavaslama Rampasi Tipi (P2.11).
P2.08 Hizlanma Orani 2
Aralk: | 0,1-1999,9 sn. Varsayilan: | 5,0

Bkz. Hizlanma Orani 1 (P2.06).
P2.09 Yavaslama Hizi 2
Aralik: 0,1-1999,9 sn. Varsayilan: | 10,0

Bkz. Yavaslama Hizi 1 (P2.07).
P2.10 Rampa Hizi Segici
Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 0

Rampa hizlari 1 veya 2 arasinda sec¢im yapar.

Deger | Aciklama

Dijital giris fonksiyonu Rampa Se¢imi (12), hizlanma orani / yavaslama hizlari 1 ve 2 arasindan segim yapmak i¢in kullanilir; daha
fazla bilgi almak igin, bkz. Menli 6 G/C Yapilandirmasi. Bu fonksiyon herhangi bir dijital giris icin segilebilir. Dijital giris aktif degilse

0 veya fonksiyon yapilandiriimamissa, Hizlanma Orani 1 (P2.06) ve Yavaslama Hizi 1 (P2.07) parametreleri, rampa sistemi
tarafindan kullanilir.

1 Hizlanma Orani 1 (P2.06) ve Yavaslama Hizi 1 (P2.07) parametreleri, rampa sistemi tarafindan kullanilir.

2 Hizlanma Orani 2 (P2.08) ve Yavaslama Hizi 2 (P2.09) parametreleri, rampa sistemi tarafindan kullanihr.
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P2.11 Yavaslama Rampasi Tipi
Aralk: | 0-2 Varsayilan: | 1 (Standart Rampa)

Yavaslamak igin kullanilan rampa tipini tanimlar; Gg tip bulunur.

Deger | Metin Aciklama

Sirici daima belirtilen yavaslama hizini elde etmeye galisir ancak gok hizli ayarlanirsa asiri gerilim

0 Hizh hatasina neden olabilir.

Sdrict, yavaslama hizina ulasmayi amaglar ancak bir DC asiri gerilim hatasini 6nlemek igin

1 Standart Rampa o
yavaslama siresini artirir.
9 Standart Rampa + Motorda artan kayiplarla birlikte, DC asiri gerilim hatasinda bir degisikligi nlemek igin kontrol edilen
Motor daha hizli yavaslama.

Standart Rampa + Motor, motora uygulanan gerilimi artirarak motordaki kayiplari artirir ve bdylece elde edilebilecek yavaslama siresini azaltir.
Cok fazla yavaslama dongusi gerektiren uygulamalarda, bunun motorun asiri iIsinmasina neden olabilecegini unutmayin.

P2.12 Standart Rampa Gerilimi
Aralik: | 0 - Maksimum D.C. Bara Gerilimi Varsayilan: | Gug Degerine Bagimli

Yavaslama Rampasi Tipi (P2.11) = 1 veya 2 (Standart Rampa Modlari) olarak ayarlanmigsa, surlici yavaglama sirasinda bu gerilimi tutmaya
cahsir. Uygulama, yavaslama sirasinda ara sira DC Asiri Gerilim hatalari (E001) gorilecek sekildeyse, maksimum besleme gerilimi izin veriyorsa,
bu parametrenin disurilmesi hatanin olusmasini énleyebilir.

Bu parametrenin, maksimum besleme gerilimi x V2'deki degisiklikten daha diisiik ayarlanmamasi gerektigini unutmayin.

Siiriicii Gerilim Degeri Alan Maksimum D.C. Bara Gerilimi Varsayilan Parametre Degeri
100 ve 200 V Timi 415V 375V
400V 50 Hz 830V 750 V
400V 60 Hz 830V 775V

P2.13 Kisa Siireli Galisma Frekansi
Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 1,5 Hz

Siruci, tug takimi dugmelerinden, kontrol terminallerinden veya kontrol kelimesinden bir kisa sureli calisma sinyali aldiginda, bu frekansta ¢alisir.

Kisa sureli galisma sinyali, calistirma sinyali tarafindan gegersiz kilinir.

P2.14 Yukari/Asagi Yiizdesi Yapilandirma
Aralik: 0-5 Varsayilan: | 0 (Terminal - Sifirlama)

Acilista, Yukari/Asad! Yuzdesi degerini tanimlamak ve Yukari/Asagi Yluzdesi parametresini ayarlamak icin tus takimindaki Yukari/Asagi
digmelerinin kullanimini etkinlestirmek/devre disi birakmak igin kullanilir.

Dijital girig fonksiyonlari Yukari/Asagdi % Artis (7) ve Yukari/Asag1 % Azalis (8) parametreleri ile yapilandirilirsa, kontrol terminalleri Yukari/Asagi
Yiizdesi (P1.18) parametresini ayarlamak igin kullanilabilir. Mod 3, 4 ve 5 segilirse, Yukari/Asagi Yiizdesi (P1.18) parametresini ayarlamak igin
hem kontrol terminalleri hem de tus takimi Yukari ve Asagi digmeleri kullanilabilir.

Deger | Metin Mod Aciklama

0 Sadece Terminaller Sifirla Aglhista, Yukari/Asagi Ylzdesi parametresi 0 olarak ayarlanir.

1 % Son Agllista, Yukari/Asagi Yuzdesi parametresi kaydedilir ve geri yuklenir.

L.—’
2 - @ On Ayar 1 Acllista, Yu.kan/vAs.agl Yiizdesi parametresi On Ayar Referansi 1 (P2.16)
parametresi degerine ayarlanir.

3 Terminaller ve Tug Takimi | Tus Takimi ve Agilista, tus takimi kontrolii etkinlestirilmistir ve Yukari/Asagi Yiizdesi
Sifirlama parametresi O olarak ayarlanir.

4 Tus Takimi ve Son Acilista, tus takimi kontroll etkinlestiriimistir ve Yukari/Asag Yuzdesi

parametresi kaydedilir ve geri yUklenir.

Tus Takimi ve On Acliligta, tus takimi kontrolli etkinlestiriimistir ve Yukari/Asagi Yuzdesi
Ayar 1 parametresi On Ayar Referansi 1 (P2.16)* parametresi dederine ayarlanir.

*Yukari/Asagi Yizdesi, Maksimum Frekans Limiti (P2.02) parametresi degerinin yiizdesi olarak On Ayar Frekansi 1'e ayarlanir.

Bu parametre, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
P2.15 Yukari/Asagi Yuzdesi Maks. igin Gegen Siire

Aralik: Varsayilan: | 20 sn.
Yukari/Asadi Yiizdesi (P1.18) degisim orani, %0'dan %100'e gegis igin saniye sayisi olan bu parametre ile tanimlanir.

Bu oran, Yukari veya Asagi digmeleri ve terminal kontrolu basil tutulurken uygulanir. Her basma, degeri %0,1 oraninda degistirir.
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P2.16  On Ayar Frekansi 1
Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 5,0 Hz
Sabit bir frekans referansi saglamak igin kullanilir.

P2.17  On Ayar Frekansi 2

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 10,0 Hz
Sabit bir frekans referansi saglamak igin kullanilr.

P2.18  On Ayar Frekansi 3

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 25,0 Hz
Sabit bir frekans referansi saglamak icgin kullanilhr.
P2.19  On Ayar Frekansi 4

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 50,0 Hz

Sabit bir frekans referansi saglamak igin kullanilir.

P2.20 Frekans Referansi 1 - 4 Anahtari

Aralik: Varsayilan: | 0 (Dijital Girigler)
Siricl tarafindan kullanilabilecek dort referanstan birini segmek igin kullanihr.

Deger | Referans Anahtar | Aciklama

0 ikili Dijital giris fonksiyonlari, dijital girisler kullanilarak referans 1, 2, 3 veya 4’G segmek lizere yapilandirilabilir
1 Referans 1 Frekans Referansi 1 Segici (P2.21) parametresinde yapilandirilan referans kullanihr.

2 Referans 2 Frekans Referansi 2 Segici (P2.22) parametresinde yapilandirilan referans kullanihr.

3 Referans 3 Frekans Referansi 3 Segici (P2.23) parametresinde yapilandirilan referans kullanilir.

4 Referans 4 Frekans Referansi 4 Segici (P2.24) parametresinde yapilandirilan referans kullanihr.

5 On Ayar 5 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 5 (P2.28) ile belirlenir

6 On Ayar 6 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 6 (P2.29) ile belirlenir

7 On Ayar 7 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 7 (P2.30) ile belirlenir

8 On Ayar 8 Frekans referansi, On Ayarli Frekans 8 (P2.31) ile belirlenir

Bu parametre 0'a ayarlanirsa, herhangi bir dijital giris, giris fonksiyonu Frekans Anahtari bit O veya Frekans Anahtar bit 1'e ayarlayarak bir
referans segmek Uzere yapilandirilabilir; agsagidaki semada 1 = aktif bir sinyal ve 0 = sinyal yok anlamindadir.

Sekil 7-5 Frekans referans anahtari

Referans 1
Referans 2
Referans 3
Referans 4
= [o[o]| Referans5
Referans 6
Referans 7
Referans 8

Referans Anahtar bit 0 —_—
Referans Anahtar bit 1 —
Referans Anahtar bit 2 —

O @II@ %

P2.21 Frekans Referansi 1 Segici

0-10 6 (T2 Analog 1 %)

P2.22 Frekans Referansi 2 Segici

0-10 7 (T4 Analog 2 %)

P2.23 Frekans Referansi 3 Segici
Aralik: | 0-10 Varsayilan: | 0 (Yok)
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P2.24 Frekans Referansi 4 Segici

Aralik: | 0-9 Varsayilan: | 0 (Yok)
Bu dort parametre, surictinin hiz kontroli igin kullanabilecegi dort ayri referansi yapilandirmak igin kullanilabilir. Bu referanslar arasinda segim
yapma hakkinda bilgi almak icin, bkz. Frekans Referansi 1 - 4 Anahtari (P2.20).

Deger | Frekans Referansi Aciklama

0 Yok 0 Hz'lik sabit bir referans

1 On Ayar 1 Frekans referansi, On Ayar Frekansi 1 (P2.16) parametresi tarafindan tanimlanir

2 On Ayar 2 Frekans referansi, On Ayar Frekansi 2 (P2.17) parametresi tarafindan tanimlanir

3 An Ayar 3 Frekans referansi, On Ayar Frekansi 3 (P2.18) parametresi tarafindan tanimlanir

4 On Ayar 4 Frekans referansi, On Ayar Frekansi 4 (P2.19) parametresi tarafindan tanimlanir

5 T2 Analog 1 % Frekans referansi, T2 Analog Yiizdesi 1 (P1.15) parametresi degerinden turetilmigtir

6 T4 Analog 2 % Frekans referansi, T4 Analog Yiizdesi 2 (P1.16) parametresi dederinden turetilmistir

7 T15 Frekans % Frekans referansi, T15 Frekans Girisi Yiizdesi (P1.17) parametresi degerinden tiretilmistir

8 Yukari/Asagi Yizdesi Frekans referansi, Yukari/Asagi Yiizdesi (P1.18) parametresi degerinden tiretilmistir

9 PID Yuzdesi Frekans referansi, PID Yiizdesi (P1.19) parametresi degerinden tiretilmistir

10 H% cjnsinden Yukselme/ Frekans refergnsi, Yl{‘l@r/%ﬁsagi Ylizde (P1.18) degerinden hesaplanir ve tus takimi ile kontrol edildi-
Disus % ginde Hz cinsinden goéruntulenir

Giris 0 - 4 icin, frekans referanslari dogrudan referans sistemine aktarilir. Girig 5 - 9 igin, segilen ylzdeler Minimum Frekans Limiti (P2.01) ve
Maksimum Frekans Limiti (P2.02) parametreleri kullanilarak Hz'ye donusturdlar.

Sekil 7-6 Yiuizde-Frekans olgeklendirmesi

Frekans (Hz) ,

Maks. Fre. P2.02

Min. Fre. P2.01
Giris (%)

+ %100
- Min. Fre. P2.01

- Min. Fre. P2.02

NOT
Bu parametre 0 (Yok) olarak ayarlanirsa, strtici Minimum Frekans Limiti (P2.01) parametresi degerinde calisir.

NOT

Bu parametrelerin dederi, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
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P2.25 Atlama Frekansi
Aralik: | 0,0 - Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 0,0 Hz

Atlama frekansi fonksiyonu, belirli bir frekans araliginda (6r. mekanik rezonansin meydana gelebilecegi yerlerde) surekli calismayi dnlemek igin
kullanilabilir. Atlama Frekansi Bandi (P2.26), burada ayarlanan degerin her iki tarafindaki referanslarin her iki yonde reddedildigi araligi tanimlar.

Sekil 7-7  Atlama Frekansi ayarlama

Cikis
Frekansi A
(Hz)
- Atlama
Frekansi
P2.25 0 Atlama
%: ¢ Frekansi Bandi
| 0 P2.26
t + »
Atlama ' : ' Giris Frekansi
Frekansi Bandi—» :« Atlama (Hz)
P2.26 ! Frekansi
P2.25

P2.26 Atlama Frekansi Bandi
Aralik: | 0,0-25,0 Hz Varsayilan: | 0,5 Hz
Atlanacak atlama referansinin her iki tarafindaki araligi tanimlar. Bkz. Atlama Frekansi (P2.25).
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P2.27 Yangin Modu Referansi

Aralik: | + Maksimum Frekans Limiti (P2.02) Varsayilan: | 0,0 Hz
Yangin modunun kullanilmasi siiriiciiye zarar verebilir.

Bir dijital giris fonksiyonu "Yangin Modu" olarak ayarlandiginda ve giris aktif oldugunda, donanimi etkinlestirme ve yazilimi etkinlestirme girislerinin
durumuna bakilmaksizin surlcu etkinlestir ve galistir sinyalleri etkinlestirilir ve Rampa Girigi (P1.13) ayarlanarak Yangin Modu Frekansi (P2.27)
parametresi degerinde tutulur.

Buna ek olarak asagidakiler dogrudur:

» Pozitif degerli Yangin Modu Frekansi (P2.27) parametresi, motoru ileri ydnde, negatif deger ise geri yonde dondurdr
« Limit anahtarlari devre disi birakilir ve tim limit anahtari isaretleri temizlenir

* Hizlanma orani ve S-rampa ylizdesi normal olarak segilir

e Akim limitleri normal sekilde davranir

« Etkinlestirme/galistirma mandal sifirlanir

« Diger tum girisler yoksayilir

»  Surtclinin dahili fani tam hiza ayarlanir

Hatalar

Yangin modu etkinlestirildiginde, yalnizca surtcinin ¢alismasini engelleyen dnemli hatalar meydana gelebilir. Asagidaki hatalardan herhangi biri
meydana gelirse, siiriicii bir saniye sonra hatayi otomatik olarak sifirlamayi dener. Onemli olarak kabul edilmeyen hatalar, hata giinliigiine
kaydedilir ancak suriict galismaya devam eder.

Yangin modu énemli sayilmayan bir hatayi bastirmazsa, yangin modu devre digi birakildiginda, suriict E172 "Yangin Modu HatasI" hatasi verir.

Deger Aciklama Sifirlanabilir
EO001 D.C. Bara Ani Asiri Gerilim Evet
E002 D.C. Bara Gecikmig Asiri Gerilim Evet
E003 Asirt Cikig Akimi Evet
E021 Evirici Model Asiri Sicaklik Evet

Onemli Uyan
Yangin Modu etkinken motor asiri yiiki ve termal korumanin yani sira bazi striicti koruma fonksiyonlari devre disidir. Yangin Modu
yalnizca, korumanin devre digi birakilmasindan kaynaklanan gtivenlik riskinin, strlctinin hata olusturmasindan kaynaklanan riskten
daha az oldugu acil durumlarda kullaniimak tzere saglanir; genellikle bir binanin tahliyesini saglamak icin duman tahliyesi isleminde
& kullanilir. Yangin Modunun kullaniimasinin kendisi motorun veya sirtciinun asiri yiklenmesinden kaynaklanan yangin riskine neden
olur, bu nedenle yalnizca risk dengesi dikkatlice degerlendirildikten sonra kullaniimahdir.
Yangin Modunun yanliglikla devreye alinmasini veya devreden cikariimasini 6nlemek igin dikkatli olunmalidir.
Yangin Modu (20) fonksiyonunun P5.17 ve P6.14 - P6.20 parametrelerinde yanlislikla segilmemesine dikkat edilmelidir. Riski azaltmak
icin surlict parametrelerinin, Glvenlik PIN'i (P4.02) parametresi kullanilarak yetkisiz degisikliklerden korunmasi onerilir. Listelenen
parametreler, seri iletisim yoluyla da degistirilebilir, bu nedenle bu fonksiyon kullaniliyorsa yeterli dnlemler alinmaldir.

UYARI

Atlama Frekansi Bandi
Aralik: + Maximum Frequency Limit (P2.02) Varsayilan: | 0,0 Hz
Used to provide a fixed frequency reference.
P2.29 Atlama Frekansi Bandi
Aralik: + Maximum Frequency Limit (P2.02) Varsayilan: | 0,0 Hz
Used to provide a fixed frequency reference.
P2.30 Atlama Frekansi Bandi
Aralik: + Maximum Frequency Limit (P2.02) Varsayilan:
Used to provide a fixed frequency reference.
P2.31 Atlama Frekansi Bandi

Aralik: + Maximum Frequency Limit (P2.02) Varsayilan: | 0,0 Hz
Used to provide a fixed frequency reference.
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7.3.3 Menii 3 - Motor kurulumu
Bu menu, motor kurulumu ve kontroli ile ilgili parametreleri igerir.

P3.01 Motor Nominal Akimi
Aralik: | 0,00 - Siirici Nominal Akimi (A) Varsaylilan: | Gug Degerine Bagimli

Motor Nominal Akimi, motorun maksimum stirekli akimina ayarlanmalidir (motor bilgi plakasindan alinir).
P3.02 Motor Nominal Hizi
Aralik: | 0- 18000 dev./dk. Varsayilan: | Alan Degerine Bagimh

Sdrictnin motor kaymasini telafi etmesine izin vererek, daha iyi hiz kontroli icin motor bilgi plakasindan motorun nominal hizina ayarlanir.
NOT

Kayma kompanzasyonu, Motor Nominal Hizi, senkron hiza veya 0'a ayarlanarak devre digi birakilabilir. Motor Nominal Hizi 0’a ayarlanirsa,
Motor Kutup Sayisi (P3.16) parametresi, dogru hizi belitmek tizere Motor Devri (P1.04) parametresi igin ayarlanmalidir.

P3.03 Motor Nominal Gerilimi

Aralik: | 0 - Maksimum Surtict Cikis Gerilimi Varsayilan: | Gug Degerine Bagimli

Motor Nominal Gerilimi, motorun gerilim degerine ayarlanmalidir (motor bilgi plakasindan alinir).

Motor Nominal Gerilimi ve Motor Nominal Frekansi (P3.15), motora uygulanan gerilim-frekans karakteristigini tanimlar. Daha fazla bilgi almak igin,
bkz. Motor Kontrol Modu (P3.05).

Siiriicii Gerilim Degeri Alan Maksimum Siiriicii Cikig Gerilimi Varsayilan
100 V
Timi 240V 230V
200V
50 Hz 480V 400V
400V
60 Hz 480V 460 V

P3.04 Motor Nominal Gii¢ Faktori

Aralik: | 0,00 - 1,00 Varsayilan: | Gug Degerine Bagimli

Motor Nominal Gug¢ Faktérl, makinenin nominal gug¢ faktoéridir, cos ¢ (motor bilgi plakasindan alinir).
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P3.05 Motor Kontrol Modu
Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 1 (LineerV -F)

Motora uygulanan gerilim karakteristigini tanimlar

Deger Motor Kontrol Modu Aciklama

0 Direng Kompanzasyonu Statér direnci kompanzasyonu ile dogrusal bir frekans-gerilim karakteristigidir.
1 LineerV -F Gerilim karakteristigine oranla sabit lineer frekans degeridir.

2 Karesel V - F Gerilim karakteristigine oranla sabit karesel frekans degeridir.

Varsayilan V - F lineer modu, ¢odu uygulama igin uygundur. Fan ve pompa uygulamalari igin, yikin karakteristigine uyan Karesel V - F modu
segilebilir. lyi moment performansi gerektiren uygulamalar igin Direng Kompanzasyonu modu kullaniimalidir. Bu calisma modu igin, motorun statér
direncini 6lgmek igin bir otomatik ayarlama yapilmali veya direng manuel olarak ayarlanmalidir. Otomatik ayarlama iglemi, Otomatik Ayarlama
Gergeklestirme (P3.09) parametresi ile gergeklestirilebilir.

Sekil 7-8 Cikis Gerilimi Karakteristigi (Lineer V - F)

Cikis Gerilimi A
P1.02 (V)

Motor Nominal
Gerilimi [T TTTTTTTm o oo oo o oo oo oo
P3.03

Motor
Baslatma
Yikseltme |-——-——————————————
Son Gerilimi 4
P3.07

Motor ',,-"'
Baslatma
ol

Yiikseltme >
Son Gerilimi Motor Baglatma Motor Nominal Cikis Frekansi
P3.06 Yiikseltme Son Frekansi Frekansi P1.01 (Hz)

P3.08 P3.15

Lineer V - F icin, gerilim - frekans karakteristigi, iki noktada ayarlanabilir; gerilim ylikseltmenin 0 Hz olarak ayarlandi§i Motor Baslatma Ylikseltme
(P3.06) parametresi ve yilkseltme seviyesinin koniklestigi frekans ve gerilim noktasinin ayarlandigi Motor Baslatma Yiikseltme Son Frekansi
(P3.08), Motor Baslatma Yiikseltme Son Gerilimi (P3.07) parametreleridir.

ikinci ayarlanabilir noktadan gerilim, Motor Nominal Frekansi (P3.15) parametresinde Motor Nominal Gerilim (P3.03) parametresi degerine dogru
lineer olarak yukselir.

Motor Nominal Frekansi (P3.15) lizerinde, motordaki gerilim sabittir ve frekans arttikga motordaki alan kuvveti azalr.

Sekil 7-9 Cikis Gerilimi Karakteristigi (Karesel V - F, ylukseltme ile)

Cikis Gerilimi
P1.02(V) 4

Motor
Nominal
Gerilimi

P3.03

P1.02 = [P3.06 x P3.03 + (P1.01/P3.15)% x P3.03(100 - P3.06)]/100

Motor
Baglatma
Yiikseltme
0

P3.06

1 >
>

Motor Nominal Cikis Frekansi

Frekansi P3.15 P1.01 (Hz)

Karesel V - F igin, yalnizca baglatma ylkseltme ayarlanabilir ve gerilim ¢ikisi bu noktadan gerilim Motor Nominal Frekansi (P3.15) parametresinde
Motor Nominal Gerilimi (P3.03) parametresi degerine ulasana kadar karesel gerilim karakteristigi takip eder. Bunun tizerindeki frekanslarda motor
gerilimi sabittir.
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P3.06 Motor Baslatma Yiikseltme

Aralik: %0,0 - %25,0 Varsayilan: | %3,0

Motor Kontrol Modu (P3.05) parametresi, Lineer V - F (1) veya Karesel V ila F (2) olarak ayarlandiginda, 0 Hz'deki gerilim yukseltme seviyesini
Motor Nominal Gerilimi (P3.03) degerinin ylzdesi olarak tanimlar. Dislk frekansli moment performansini artirmak icin kullanilabilir, ancak ¢ok
yuksek bir degere ayarlanirsa asiri motor akimina neden olur ve bu da Motorda Asirl Yik hatasina neden olabilir.

P3.07 Motor Baglatma Yikseltme Son Gerilimi

Aralik: %0,0 - %100,0 Varsayilan: | %50,0

Motor Kontrol Modu (P3.05) parametresi, Lineer V - F (1) olarak ayarlandiginda, Motor Baslatma Yiikseltme Son Frekansi (P3.08) parametresinde
Motor Nominal Gerilimi (P3.03) degderinin bir ylzdesi olarak gerilim seviyesini tanimlar.

P3.08 Motor Baslatma Yiikseltme Son Frekansi

Aralik: %0,0 - %100,0 Varsayilan: | %50,0

Frekansi, Motor Kontrol Modu (P3.05) parametresi, Lineer V - F (1) olarak ayarlandiginda Motor Baglatma Yiikseltme (P3.06) zayifladigi
noktada Motor Nominal Frekansi (P3.15) parametresi degerinin bir ylizdesi olarak tanimlar.

P3.09 Otomatik Ayarlama Gergeklestirme

Aralik: 0-1 Varsayilan: | 0

Statér Direnci (P3.18) parametre degerini 6lgmek icin kullanilan durarak ayarlama testidir.

Bir otomatik ayarlama gergeklestirmek igin:

Parametre 1'e ayarlanir ve surtict ¢ahigtirilir.

Otomatik ayarlama dizisi basariyla tamamlandiginda suriict durdurulur ve bu parametre 0'a ayarlanir.
Sdriict, herhangi bir calistirma sinyali kaldirilarak ve yeniden etkinlestirilerek yeniden baslatilabilir.
NOT

Siriiclide hata durumu varsa veya surlcl evirici aktifse, 6r. Sdriicii Durum Géstergeleri (P1.10) parametresinde Suriici Sorunsuz = 0 veya
Siruci Cahgsiyor = 1 ise, otomatik ayarlama testi baglatilamaz.

Otomatik ayarlama testinin dogru sonuglar vermesi igin, motor test boyunca duruyor olmalidir.

P3.10 Enerji Optimize Edici

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Kapal)

Enerji verimli motor kontroli (bazen Dinamik V - F olarak da anilir), disuk yuk kosullarinda gi¢ kaybinin minimum diizeyde tutulmasi gereken,
ancak dinamik (ani hizlanma) performansin énemli olmadig§i uygulamalar igin tasarlanmistir.

P3.11 Donen Motoru Yakalama

Aralik: | 0-3 Varsayilan: | 0 (Devre Disi)

Motor dénerken surici etkinlestirildiginde siriictunin davranigini tanimlar.

Deger Metin Aciklama

0 Devre Disi Motor hizini algilama girigimi yok

1 Etkinlestirildi Baslatmadan énce motor hizini algilar

2 Sadece lleri Yalnizca ileri motor hizini algilar, motor geriye dogru déniiyorsa 0 Hz'de baslar
3 Sadece Geri Yalnizca geri motor hizini algilar, motor ileriye dogru déniiyorsa 0 Hz'de baslar

Calistir sinyali verildiginde motorun déniiyor olmasi mimekdn ise, gerekli islem igin bu parametre ayarlanmalidir. Bu parametre degeri > 0 ise,
siiriici calisma durumuna girdiginde, motor serbest gegis yaparken frekansi dlgmek igin bir test gerceklestirilir. Olgiilen frekans, tespit edilen motor
hizinda dizgilin bir baglatma saglamak icin kullanilir. Testin basarili olmasi igin, 6zellikle Statér Direnci (P3.18) ve Motor Nominal Hizi (P3.02)
olmak Uzere motor parametrelerinin dogru yapilandiriimasi 6nemlidir.

P3.12 PWM Anahtarlama Frekansi

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (4 kHz)

Bu parametre maksimum anahtarlama frekansini belirler. Normal ¢alisma kosullari altinda, PWM Anahtarlama Frekansi 1 (12 kHz) olarak
ayarlanirsa, sirici 12 kHz'lik bir anahtarlama frekansi kullanir, ancak siriici ¢ok isinirsa, surlicti anahtarlama frekansini 4 kHz'ye dusurur.

Daha yiiksek anahtarlama frekanslarinda, motordan gelen akustik gurilti azaltilir, ancak siriiciide kayiplar artar ve surekli ¢ikis akimi azalir.
Bilgi almak igin, bkz. kisim 10.1 Sirticii gii¢ diistirme.

P3.13 DC Frenleme Akimi Seviyesi

Aralik: %0,0 - %150,0 Varsayilan: | %100,0

Motor Nominal Akimi (P3.01) parametresinin yizdesi olarak enjeksiyon frenlemesi igin kullanilan akim seviyesini tanimlar. Bkz. Durdurma Modu
Secici (P2.04). Asiri akim motorun asiri iIsinmasina neden olabilir.

P3.14 DC Frenleme Siiresi

Aralik: 0,0 - 100,0 sn. Varsayilan: | 1,0 sn.
Zamanl enjeksiyon durdurma modlari sirasinda motora DC akiminin enjekte edildigi sureyi tanimlar. Bkz. Durdurma Modu Segici (P2.04).
Motor hizi dugiikken asiri frenleme suresi, motorun otomatik havalandirmasinin azalmasi nedeniyle motorun asiri iIsinmasina neden olabilir.
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P3.15 Motor Nominal Frekansi

Alan Degerine Bagimli

Aralik: | 0,0-300,0 Hz Varsayilan: (50 / 60 Hz)

Motor Nominal Frekansi, motorun nominal frekans degerine ayarlanmalidir (motor bilgi plakasindan alinir). Motor Nominal Frekansi, motor kontrol
Ozelliklerini tanimlamak igin, Motor Nominal Gerilimi (P3.03) ile birlikte kullanilir. Bkz. Motor Kontrol Modu (P3.05)
P3.16 Motor Kutup Sayisi
Arallk: | 0-8 Varsayilan: | 0 (Otomatik)

Motor Kutup Sayisi = 0 ise, motor kutup sayisi asagida gosterildigi gibi otomatik olarak hesaplanir:

Motor Kutup Sayisi = 2 x 60 x Motor Nominal Frekansi (P3.15) / Motor Nominal Hizi (P3.02), en yakin tam sayiya yuvarlanir.

Deger manuel olarak girilebilir, ancak bir tek say girilirse, stirlici motor kutuplarinin degerini girilen sayidan bir eksik olacak sekilde kullanir.
P3.17 Moment Akimi Limiti

Aralik: | 0,0 - Moment Akimi Maksimum Limiti Varsayilan: | Gug Degerine Bagimli

Sdricu, strtict nominal akiminin maksimum %150'si kadar ¢ikis akimi saglayabilir. Stiricti nominal akiminin %150'si, motor nominal moment
akiminin %150'sine esit olmayacaktir. Motor Nominal Gii¢ Faktérii (P3.04) ve Motor Nominal Akimi (P3.01) parametreleri ayarina bagli olarak limit
varsayllan ayardan yulkseltilebilir. Bu parametre, motorun moment tGreten akiminin ylizdesi olarak ¢ikis akiminin limitini ayarlamak igin
kullanilabilir.

Bu moment yuzdesi, gerekli oldugu takdirde sinirlandirilabilir.

Sekil 7-10 Moment Akimi Limiti

Moment Akimi Limiti P3.17 (%)

A
Maksimum Limit f-—————————-————
|
|
|
|
1
]
| Siiriicii Kisa Sireli Asiri Yuk Limiti
! (%150 x Siiriicii nominal akimi)
|
1
|
|
100% [-——————=4-———=
|
/'f :
// |
/ |
Nominal Moment .
Ureten Akim : " Nominal Motor Akimi
: P3.01
|
|
|
1
|
|
|
|
P3.04 = cos$ :
|
0 L P Miknatislama Akimi (A)
Nominal

Miknatislama Akimi

Moment Akimi Limiti

P3.18 Stator Direnci
Aralik: | 0,00 - 199,99 Q Varsayilan: | 2,00 Q

Motorun statér direncidir. Bu, Motor Kontrol Modu (P3.05) parametresi direng kompanzasyonuna ayarlandiginda ve ayrica Dénen Motoru
Yakalama (P3.11) parametresi etkinlestirildiginde kullanilir. Bu deder, Otomatik Ayarlama Gergeklestirme (P3.09) gerceklestirildiginde yerlestirilir
ve ayrica manuel olarak da ayarlanabilir.

P3.19 Motor Denge Optimize Edici

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Devre Disl)

Etkinlestirildiginde, stabilite sorunlarinin azaltiimasina yardimci olmak igin motor kontrol algoritmasi degistirilir. Bu genellikle, hafif yikli motorlar,
nominal hizin yarisinin altinda stabilite sorunlari gésterdiginde veya motorlar maksimum gikis geriliminde kararsizlik gésterdiginde gereklidir.

Bu parametreyi ayarlamanin dezavantajlari, motordan gelen akustik gurultinin artmasi ve disuk ¢ikis frekanslarinda siriiciiniin termal
kapasitesinde meydana gelen azalmadir.
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P3.20 Motor Yoniinii Tersine Gevirme
Aralik: 0-1 Varsayilan: | 0 (Normal Calisma)

Motor yonu, gerekli ileri ve geri kontrol sinyalleriyle eslesmiyorsa, bu parametre, ¢ikis kablolarini deg@istirmeye gerek kalmadan motor yoninu
degistirmek icin kullanilabilir. Bu parametrede yapilan degisiklikler yalnizca suricu ¢aligsmiyorken gecerli olacaktir.

NOT

Bu, standart olmayan segilen ileri ve geri yonler igin ¢ikis fazi sirasini tersine gevirir.

P3.21  Termal Koruma Iglemi
Aralik: | 0-4 Varsayilan: | 3 (Limit Asildiginda Kaydet)

Gerekli termal koruma islemini asagidaki gibi ayarlayin:

Deger | Termal Koruma iglemi Aciklama

0 Devre Disi Motor termal korumasi yok ama siriicl termal korumasi hala etkin.

1 Hata Durumunda Kaydet Limite ul?slldlgmda su.r.ucu bir Hata uretir. Motor ve Siirlicli termal koruma ylizdeleri, glig
kapatildiginda kaydedilir.
Limite ulagildiginda surucu bir Hata uretir. Motor ve Siruci termal koruma ylzdeleri, guc

2 Hata I \
verildiginde %0'dan baslar.

3 Limit Asildiginda Kaydet S'L'JFUCU veya [notor termal Ygzde& %100'e yaklasirsa akim sinirlandirilir. Motor ve Siriici ylzdeleri,
glg kapatildiginda kaydedilir.

- Sdricu veya motor termal ylizdesi %100'e yaklagirsa akim sinirlandirilir. Motor ve Surticl yuzdeleri,

4 Limit .. e \

gug verildiginde %0'dan baglar.

Herhangi bir akim sinirlandirma modu segilirse, Motor Termal Koruma Yiizdesi (P1.22) ve Siiriicli Termal Koruma Yiizdesi (P1.23), akim limitinin
azaltiimasina neden olur. Termal sinirlandirma aktifse, bit 2, Sdiriicii Durum Géstergeleri (P1.10) parametresinde ayarlanir.

P3.22 Diiglik Frekans Termal Koruma

Aralik: Varsayilan: | 1 (Agik)

Safta monteli fanli bir motorun diisiik frekanslarda yiiksek yiklerle galismasi muhtemel ise, motoru terman yénden korumak igin bu parametre 1
(AcIk) olarak ayarlanmalidir. Stirlicii bunu, motorun nominal frekansinin %50'sinin altinda ¢aligirken motorda asiri yik oldugunu distindigu
seviyeyi motor nominal akiminin %70'ine dusurerek yapar.

Sekil 7-11 Diisiik Frekans Termal Koruma = Acik (1)

Motor Nominal
Akimi Yiizdesi 4
(P3.02)

>

Asiri yuk
100

|

|
70 !
[
|
|
|
|
|

50 100
Nominal Frekans Yuzdesi (P3.15)

P3.23 Akim Kontrolorii Kazanci

Aralik: Varsayilan:

Akim kontrol6ri kazancinin ayarlanmasi igin kullanilir. Bunun normalde ayarlanmasi gerekmez, ancak akim sinirlandirma sirasinda motor
gurlltisinin kaniti varsa azaltilabilir. YUksek atalet yuku ile Yavaslama Rampasi Tipi (P2.11) parametresinde Standart Rampa (1) veya Rampa +
Motor Kaybi (2) kullaniliyorsa veya Gii¢ Kaybi islemi (P4.08) > 0 ise, artan kazang bu islemler sirasinda DC baglanti geriliminin kontroliine
yardimci olacagindan, degerin artirilmasi gerekebilir.
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7.34 Menii 4 - Genel

Bu men, genel suricu ayarlari, iletisim kurulum parametreleri ve bir hata olustugunda kaydedilecek parametre degerlerinin tanimlanmasi gibi gesitli
islevlerle ilgili parametreleri igerir.

Sekil 712 Menii 4 - Genel

Geri Referans

Hata Hata Hata t Hata Kaydedilen Kaydedilen Kaydedilen !
Gegmisi3  Gegmisi2  Gegmisi 1 { Parametre 1 Parametre 2 Parametre 3 1 Menu 4 - Genel
Bass. B

Kisa Sureli Calisma Referansi
Diistik Gerilim

Seri lletisim .T Bit 15 Alarm Gostergesi P1.09
DUgm Adresi P4.03 ! | Stralayici Bit_| Fonksiyon
Mod PA.04 , o vriors AoV
Veri iletisim Hizi P4.05 Gl Kaybr Islemi P4.08 1 | stricide Asin Yak
iletim gecikmesi P4.06 Menii 6 G/c Otomatik Sifirlama Denemeleri 2 Oto‘mank avana@ aktif
Sayisi P4.12 3 Limit anahtari aktif
Yapilandirmasi Calistrma ve Otomatik Sirlama benemeleri 7| Giris Fazt kaybi veya dengesizlik
Gahistirma ve Yon Yon Gostergesi Esnasinda Stiriiciyii Sorunsuz 5 4-20 mA .siri;kavbl
Gostergeleri P1.12 \—+ Tutma P4.13 6 | Alam Limiti aktif
Bit Fonksiyon Yukari tusu—p] Kinlesti | 7 Dijital gikis agir yukla
0 [ Tleri Calstr N Tus Takimi Calistirma/ Etkin e5nrvveya C? |§t”: . __ _ _
a 5 Asag tusu — Durdurma secimi P4.07 Uygulandiginda Stirticliyt Suriici Durum Gostergeleri P1.10
1| GeriCahstr Sifirlama —p, i Sifirlama P4.14 Bit | Fonksiyon
2 Calistir tusu 0 Gig Kaybl
3 | Geri [ siriici Etkinlestirme P4.17 | TR T TP s
4 ileri Kisa Sureli Galisma 2 Termal Limit aktf
5 | GeriKisa Streli Cahisma Son Etkinlestirme 3| Akim Limiti aktif
6 Calistirma izni (Durma) @ 2 SUrict AKGF
Siralayici Giris ve 5 | Stracd Sorunsuz
Cesitli Cikis Gostergeleri 6 Ayarlanan Hizda
7 Sifir Hiz
Yiikleme Varsayilanlari P4.01 Hata Sistemi @
Givenlik PiN’i P4.02 Kaydedilen Parametre 1 segici P4.09 —
Parametreleri Kaydet P4.19 Kaydedilen Parametre 2 segici P4.10 ;E:S;Uu élgasltaeyrgéli:'zli\llel?kls
Yakin Saha iletisimi P4.20 Kaydedilen Parametre 13 segici P4.11 i : i
Motor Faz Kaybi Algilama P4.15 Bit | Fonksiyon
Kullanici Hatasi P4.16 0 Donanimi Etkinlestirme
1 Yazilimi Etkinlestirme
| 2 | Limit Anahtarini ileri Alma
i 3 Limit anahtarini geri alma
I 4 Referans Agik
| 5
! 6
7

P4.01 Fabrika Ayarlarini Geri Yiikle

Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 0 (Yok)
Sdrictniin varsayilan parametre ayarlarini geri yikler ve kullanici tarafindan yapilandirilan tim parametre ayarlarini siler.

Deger | Metin Aciklama
0 Yok Eylem yok
1 50 Hz 50 Hz alani igin Fabrika Varsayilanlarini Geri YUkler
2 60 Hz 60 Hz alani igin Fabrika Varsayilanlarini Geri Ykler

Bu parametre 0'dan farkl bir degere ayarlanirsa, siiriicii uygun varsayilan ayarlari yiikler ve parametreleri kaydeder. islem tamamlandiktan sonra
bu parametre 0'a sifirlanir. Tus takiminda diizenleme yapiliyorsa, ayarlar digmesine basilarak diizenleme bittiginde islem gergeklestirilir.

Fabrika varsayilanlarini geri ylikleme islemi geri alinamaz.

Siriicl ¢alisirken varsayilanlari geri yiikleme girisimi olursa, suricu durana kadar varsayilanlar geri yiklenmez.
P4.02 Giivenlik PiN’i

Aralik: | 0-9999 Varsayilan: | 0
Sirucinun 4 haneli glvenlik pinini tanimlar. Bu parametre, suruclye yetkisiz yazma erisimini 6nlemek igin 0’dan farkl bir degere ayarlanabilir.
0'dan buyuk bir deger ayarlandiginda, giivenligi saglamak igin tus takiminda veya Marshal uygulamasinda goériintilenmez. Bir deger

ayarlanmigsa, tus takimi araciligiyla herhangi bir parametre ayarlanmadan énce veya Marshal uygulamasi araciliiyla surtciye parametre
yazilmadan 6nce glivenlik pini girilmelidir.

P4.03 Seri Diigiim Adresi
Aralik: 1-247 Varsayilan: | 1
Sirtclinin seri adresini tanimlar.
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P4.04 Seri Mod

Aralik: | 0-3 Varsayilan: | 0 (8.2NP)
Surdcinin seri modunu tanimlar.

Deger | Seri Mod Aciklama

0 8.2NP 8 veri biti, 2 durdurma biti, parite biti yok
1 8.1NP 8 veri biti, 1 durdurma biti, parite biti yok
2 8.1EP 8 veri biti, 1 durdurma biti, parite biti yok
3 8.10P 8 veri biti, 1 durdurma biti, tek parite biti

Siriict her zaman MODBUS RTU kullanir ve her zaman bagimlh bir cihazdir. Tim parametrelere 16 bitlik kayitlar olarak erisilebilir.
P4.05  Seri Veri iletisim Hizi

Aralik: | 0-10 Varsayilan: | 10 (115200 bps)
Sdrictnin seri veri iletisim hizini tanimlar.

O
13
Q«
[+
=

Veri lletisim Hizi
Devre Disi
600

1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
76800

0 115200

=2 ©O| N[O AW N|—|O

Sdricuyle, daha yuksek veri iletisim hizlarinda baglanti kurmak igin bir PC kullanirken, PC iletisim portu icin Gecikme Zamanlayicisi, PC’deki aygit
yoneticisi kullanilarak 1 ms’ye ayarlanmalidir.

P4.06  Minimum Seri iletisim iletim Gecikmesi
Aralik: Varsayilan: | 0 ms

Ana bilgisayardan gelen bir mesaja yanit veren siriiciideki gecikmeyi tanimlar. Ana bilgisayar, srliciiniin mesaj almasindan sonraki 1 ms iginde
veri almaya hazir degilse, bunun uzatiimasi gerekebilir. Bu gecikme, 1 ms'lik temel gecikmeye eklenir.

P4.07 Tug Takimi Galistirma ve Durdurma Fonksiyonu Se¢imi

Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 0 (Yok)

Siricuyd galistirmak ve durdurmak igin Sifirla ve Yukari/Asagi digmelerinin fonksiyonunu seger.

Deger | Tus Takimi Diigmesi Fonksiyonu | Aciklama

0 Yok Sdricuyl galistirmak ve durdurmak igin tus takimi kullanilamaz

YUKARI ve ASAGI diigmelerine birlikte basiimasi siiriictiniin galismasina ve DURDUR/

1 alistirma ve Durdurma s : . e
Galis SIFIRLA dugmesine basiimasi ise surtuctnin durmasina neden olur.

YUKARI ve ASAGI diigmelerinin bir arada tutulmasi, siiriciiniin programlanmis kisa siireli

2 Kisa sureli calisma c¢alisma hizinda ileri yonde kisa sureli galismasina neden olur

Bu parametre, bagliysa harici tus takimi Gzerindeki kirmizi (durdur) ve yesil (¢alistir) digmeleri igin de gegerlidir.
NOT
Bu parametrenin degeri, Calistirma/Durdurma Yapilandirma (P6.13) ile ayarlanabilir.

P4.08  Giig Kaybi iglemi

Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 0 (Devre Disi)
Besleme gerilimi kaldinldiginda surtcinun davranigini tanimlar.

Deger | Giig Kaybi islemi | Agiklama

0 Devre digl birakma Dusuk gerilim durumu tespit edilmedikge normal sekilde ¢aligir

Motordan gli¢ almak icin DC Bara gerilimini kontrol etmeye calisir ve gli¢ geri donerse segilen yavaslama

1 Rampa Durdurma hizi ile durur

Motordan gu¢ almak igcin DC Bara gerilimini kontrol etmeye ¢alisir ve gu¢ geri ddnerse normal ¢alismaya

2 Glg Saglama devam eder

Rampa Durdurma sirasinda veya surlcu kapanmadan énce besleme gerilimi geri donerse, slriicl yeniden ¢alismadan énce ¢alistir sinyalinin
kaldinimasi ve yeniden uygulanmasi gerekir.
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P4.09 Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 1Secici

0-25 14 (Rampa Cikis))

P4.10 Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 2Secici
0-25
P4.11 Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 3Segici
Aralik: | 0-25 Varsayilan: | 5 (Surtci Durumu)
Bir hata durumunda hangi izleme parametresinin kaydedilecegini tanimlar. Bu, hatanin kaynagini bulmak igin yararh olabilir.

Deger | Kaydedilen Parametre Deger Kaydedilen Parametre Deger Kaydedilen Parametre

0 Yok 9 Alarm Gostergeleri 19 PID Yizdesi

1 Cikis Frekansi 10 Durum Gdstergeleri 20 PID Gostergeleri

2 Cikis Gerilimi 11 Siralayici Gostergeleri 21 PID Hatas!i

3 Cikis Gucu 12 Caligtirma ve Yon 22 Motor Termal Koruma %
4 Motor Devri 13 Rampa Girisi 23 Sirtici Termal Koruma %
5 Sirict Durumu 14 Rampa Cikisi 24 D.C. Bara Gerilimi

6 Cikis Akimi 15 T2 Analog 1 % 25 G/C Gostergeleri

7 Moment Akimi 16 T4 Analog 2 %

8 Yik Yizdesi 17 T15 Frekans %

Degerler, Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 1 Dederi (P1.26), Hata Durumunda Kaydedilen Parametre 2 Degeri (P1.27) ve Hata
Durumunda Kaydedilen Parametre 3 Dederi (P1.28) parametrelerine kaydedilir.

Kaydedilen degerler ve hata kodu, hata sifirlandiktan sonra saklanir.

P4.12 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi

Aralik: 0-6 Varsayilan: | 0
Gerekli olan otomatik sifilama denemelerinin sayisi ayarlanir.

Deger | Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi
0-5 Yok - Bes

Sinirsiz

Sirucl bir Hata durumuna girerse, otomatik olarak sifilamayi deneyebilir.

Bu parametrenin = 1 olarak ayarlanmasi, slriicinuin bir saniyelik gecikmeden sonra programlanan sayida bir hatanin ardindan otomatik olarak
sifirlanmasina neden olur. Motorda asiri akim gibi bazi hatalar, on saniye sonra sifirlanacak uzun gecikme sirelerine sahiptir. Otomatik sifilama
sayisl, yalnizca hata 6nceki hatayla ayni oldugunda artar, aksi takdirde sifirlanir. Otomatik sifirlama sayisi programlanan degere ulastiginda,
ayni degerdeki herhangi bir baska hata, tus takimindan veya seri iletisim Gzerinden manuel sifilama gerektirir.

Bes dakika boyunca herhangi bir hata baslatiimazsa, otomatik sifirlama sayisi silinir.
Topraklama Hatasi E228 gibi bazi hatalar sifiranamaz.
Manuel sifirlama gergeklestirildiginde, otomatik sifilama sayaci sifirlanir.

Bu parametre 6 (Sinirsiz) olarak ayarlanirsa, otomatik sifirlama sayaci sifirda tutulur ve bu nedenle otomatik sifilama denemelerinin sayisinda bir
sinirlama yoktur.

P4.13 Otomatik Sifirlama Denemeleri Esnasinda Siiriiciiyli Sorunsuz Tutma

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Kapali)

Bu parametre Kapali (0) olarak ayarlanirsa, Stirticti Durum Géstergeleri (P1.10) parametresindeki Bit 5 (Sorunsuz), meydana gelebilecek herhangi
bir otomatik sifirlamadan bagimsiz olarak surtict her hata urettiginde 0'a ayarlanir. Parametre, Agik (1) olarak ayarlanirsa, daha fazla otomatik
sifirlama denemesi mimkunse bir hata olustugunda Bit 5 (Sorunsuz), 1 olarak kalir.

NOT

Dusik gerilim durumu aktif hale gelirse, Stirticti Durum Géstergeleri (P1.10) parametresindeki Bit 5 (Sorunsuz), daima 0'a ayarlanir.
P4.14 Etkinlestir veya Galigtir Uygulandiginda Siiriiciyi Sifirlama

Aralik: Varsayllan: | 1 (Acik)

Bir etkinlestir veya calistir sinyali uygulandiginda hatalar otomatik olarak sifirlanir. Bu 6zellik, bu parametre Kapali (0) olarak ayarlanarak devre
disi birakilabilir.

P4.15 Motor Faz Kaybi Algilama

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Kapali)

Cikis fazi kaybi algilama, baglantisi kesilmis bir motor fazini veya suriicl ile motor arasindaki kabloda bir kopuklugu tespit etmek igin kullanilabilir.
Bu 6zellik, bu parametre Agik (1) olarak ayarlanarak etkinlestirilebilir.
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P4.16 Kullanici Hatasi
Aralik: 0-255 Varsayilan: | 0

Siruclde bu hatayi olusturmak igin bu parametreye bir hata numarasi yazilabilir veya yazilan numara suricu tarafindan kullaniimiyorsa farkli
(kullanici tanimh) bir hata yazilabilir. Bu parametre, hatalari sifirlamak ve hata giinliglni temizlemek igin de kullanilabilir:

Hata gegmisini temizlemek igin 255'e ayarlanir.

Sdricuyd sifirlamak icin 100'e ayarlanir.

0 olarak ayarlamak bir hataya neden olmaz.

EEPROM ile ilgili hatalar ve sifirlanamayan hatalar bu parametre tizerinden baslatilamaz.
P4.17

Siiriicii Etkinlestirme
Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 1 (Acik)
Ikili Kontrol Kelimesi (P4.18) etkinlestirilmedikge, siirlicliyli etkinlestirmek igin, bu parametre Acik (1) olarak ayarlanmalidir.

Sekil 7-13  Siiriicii Etkinlestirme

Menii 6 G/C

Yapilandirmasi Donanimi Etkinlestirme

Son
Etkinlestirme

Yazilimi Etkinlestirme

| Stiriict Etkinlestirme P4.17

ikili Kontrol Kelimesi
0 - 65535 (16 bit ikili say1)

P4.18
Aralik:

Varsayilan: | 0

Bu parametredeki Bit 15 sifira ayarlanirsa, parametrenin bir etkisi olmaz, ancak bire ayarlanirsa, asagidaki tabloda gdsterilen siralayiciya ve diger
dijital giris fonksiyonlarina kargilik gelen tim girisleri gecgersiz kilar. Kontrol kelimesi etkinlestirildikten sonra, denetim birimi zaman asiminin
olusturulmasini 6nlemek igin en az saniyede bir kez yazilmaya devam etmelidir (Hata 30). Kontrol kelimesini devre digI birakmak, siriciyd terminal
kontroliine dondurur ve denetim birimi zaman asimini 6nlemek igin parametrenin artik yenilenmesi gerekmez.

Bu yalnizca seri iletisimler tarafindan kullaniimahdir.
Donanimi etkinlestirme yapilandiriimigsa, surlcuiyu etkinlestirmek icin buna da ihtiyac duyulur.

Bit Fonksiyon Aciklama
Bit 0 Yazilimi Etkinlestirme Sdricuyu etkinlestirmek igin 1'e ayarlanir
Bit 1 ileri Caligtirma lleri calistirma icin 1’e ayarlanir
Bit 2 lleri Kisa Siireli Calisma ileri kisa siireli calisma igin 1’e ayarlanir
Bit 3 Geri Calistirma Ters yonde calistirma igin 1’e ayarlanir
Bit 4 Geri Yonu geri gevirmek igin 1'e ayarlanir
Bit5 Calistir Calistirmak icin 1’e ayarlanir
Bit 6 Calistirma Izni (Durma) 0'a ayarlandiginda silinecek olan kilittemeyi etkinlestirmek icin 1'e ayarlanir
Bit7 Frekans Anahtari bit O Referans sistemi tarafindan hangi referansin kullanilacagini segmek igin kullanilir
Bit 8 Frekans Anahtari bit 1 Referans sistemi tarafindan hangi referansin kullanilacagini segmek igin kullanilir
Bit9 Geri Kisa Sireli Galisma Geri yonde kisa sureli galistirma igin 1’e ayarlanir
Bit 10 Rampa Hizi Segici Rampa sistemi tarafindan hangi rampa hizlarinin kullanilacagini segmek igin kullanilir
Bit 11 Rezerve Sirucui tarafindan kullaniimaz
Bit 12 Hata Baglat Kontrol Kelimesi (E035) hatasini durmadan baslatmak igin 1'e ayarlanir
Bit 13 Sdricu Sifirla Hatalari temizleyerek surticlyu sifirlamak igin 1'e ayarlanir. Otomatik olarak temizlenir
Bit 14 Rezerve Sirucui tarafindan kullaniimaz
Bit 15 Kontrol Kelimesini Etkinlestir ikili kontrol kelimesini etkinlestirmek igin 1'e ayarlanir
P4.19 Parametreleri Kaydet
Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Eylem Yok)

Bu parametre, seri iletisim ile parametreler ayarlandiktan sonra kullaniimak Uizere tasarlanmistir. Bu parametre Agik (1) olarak ayarlanirsa tam
kaydetme islemi baslatilir. Kaydetme iglemi tamamlandiginda parametre otomatik olarak Kapali (0) olarak sifirlanir.

Bu parametre, tus takimi veya Marshal uygulamasi lizerinden bir parametre diizenlenirken gerekli degildir, ¢link(i ayarlar digmesine basildiginda
veya Marshal uygulamasi tarafindan parametreler suricuye yazildiktan sonra bir kaydetme iglemi gerceklestirilir.
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P4.20 Yakin Saha iletigsimi (NFC)

Aralik: 0-2 Varsayilan: | 2 (Okuma ve Yazma)
Bu parametre, Marshal uygulamasi tizerinden NFC kontroliini 6nlemek veya kisitlamak igin kullanilabilir.

Deger | NFC izin Verilen islemler | Agiklama

0 Devre Disi NFC iletigsimleri engellenir
1 Salt Okunur Surucinin NFC'si uygulama tarafindan gevrimdigi olarak okunabilir ve agikken surici
yapilandirma dosyalari ve parametreleri okunabilir
2 Okuma ve Yazma Surtictiniin NFC 6zellikleri tamamen etkinlesgtirilir
NOT

Giivenlik PIN'i (P4.02) parametresinde bir giivenlik PIN'i ayarlanmissa, bu Marshal uygulamasi icin gegerli olur ve PIN saglanmadikga
parametreler degistirilemez.

7.3.5 Menii 5 - PID kontrolori

Commander S100, bir sistemin veya islemin temel kapali gevrim kontroliinii gerektiren uygulamalarda kullanim igin uygun 6zel bir Pl (Oransal-integral)
kontrol gevrimine sahiptir. PID Kontrolor gikisi, PID Cikisi Yiizdesi (P1.19), Frekans Referansi 1 Secici (P2.21) veya baska bir referans segici
parametresinde referans olarak segildiginde motorun hizini kontrol etmek icin kullanilabilir. Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03), Tablo 7-2‘de
gosterilen ayarlarla suriicu referansi olarak PID gikisini hizh bir sekilde yapilandirmak igin ayarlanabilir. Ayrica Marshal uygulamasinda ilgili tim
parametrelere kolay erisim saglayan kilavuzlu bir kurulum vardir.

Tablo 7-2 Frekans referansi yapilandirmasi (P2.03) PID

Deger | Metin Aciklama

8 PID Gerilim Ref Referans olarak T2 analog giris 1'deki gerilim girisi ve geri besleme olarak T4 analog giris 2'deki akim girigidir.
' PID cikigl, sirici frekans referansi olarak kullanilir.

ileri Besleme olarak T2 analog giris 1'deki gerilim girisi ve geri besleme olarak T4 analog giris 2'deki bir akim

9 PID + ileri Besleme s " o
girisidir; referans sabittir. PID ¢ikisl, siirlict frekans referansi olarak kullanilir.

Sekil 7-14 PID kontrolorii genel bakig

PID ileri Besleme

PID Kontrol
Ust Limit
PID P5.10 + %100 PID
Hatasi | PID Oransal Yizdesi
PID Referans Kazanci P5.07

PID integral

Kazanci P5.08
PID Kontrol PID Negatif Limit

PID Geri Besleme Alt Limit Etkinlestirme P5.18

P5.09

Kapali (0) = %0
Acik (1) = - %100

islemin yaniti ve dogrulugu, PID kazang ayarlarina baglidir. Ayarlama talimatlari ve daha fazla bilgi almak icin, PID Oransal Kazanci (P5.07) ve PID
Integral Kazanci (P5.08) parametreleri agiklamalarina bakin. Commander S100 PID Kontrolériinde diferansiyel siire 0'a sabitlenmistir.

PID Referansi (P5.03) degisim hizi, PID Referans Degisim Hizi Sinir1 (P5.06) parametresi ile sinirlandirilabilir. Bu, ayar noktasi degistirildiginde
sistem asir salinimini sinirlamak igin faydali olabilir.

Ortak PID uygulamalari
Basing kontrolii

Sistem, basingla orantili bir analog sinyalin PID ¢evrimine geri beslendigi bir proses ayar noktasina sabit basinci ayarlar. Struicu icin hiz talebi, sistem
islem hatasiyla ters orantili olarak degigmelidir; 6r. basing arttikga striiciniin hizi diiser ve bunun tersi de gegerlidir.

Seviye kontrolii

Sistem, seviyeyle orantili bir analog sinyalin PID ¢evrimine geri beslendigi bir proses ayar noktasina sabit seviye ayarlar. Strticu icin hiz talebi, sistem
islem hatasiyla orantili olarak degismelidir; or. seviye arttikga strlcin(in hizi da artar ve bunun tersi de gegerlidir (seviye kontroliniin uygulamanin
cikis tarafinda oldugu varsayildiginda).

Sicaklik kontrolii

Sistem, sogutma fani hizini degistirerek sabit bir sicakhigi proses ayar noktasina ayarlar. Sicaklikla orantili bir analog sinyal, PID gevrimine geri
beslenir. Surtict igin hiz talebi, sistem islem hatasiyla orantili olarak degismelidir; 6r. sicaklik arttikga sirlicinin hizi artar ve bunun tersi de gecerlidir.
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PID lojik

PID Kontroloriine yerlestirilmis, PID'nin ne zaman aktif hale gelecegini ve gikisin nasil yorumlanmasi gerektigini kontrol etmek igin bir dizi arag
bulunur. Varsayilan ayarlar altinda, PID her zaman etkindir ve siriici referansi olarak PID Cikigi Yiizdesi (P1.19) parametresi kullanildiginda
kullanilacaktir. Ancak, PID Etkinlestirme Segici (P5.11) parametresinin ayarlanmasi veya bir dijital giris fonksiyonu olarak PID Donanimi Etkinlestirme
(13) ayarinin segilmesi, PID etkinlestirme kosulu aktif olmadigi veya aktif bir PID Donanimi Etkinlestir sinyali olmadigi siirece PID'yi devre disi birakir.
Bu ayarlarin her ikisi de yapilandiriimissa, PID'yi etkinlestirmek icin hem etkinlestirme kosulu hem de donanimi etkinlestirme sinyali aktif olmalidir.
PID Durum Géstergeleri (P1.20), PID etkinlestirme durumunu ve bir diger lojik izlemek icin kullanilabilir.

PID sinyallerini tersine ¢evirme

Bir sistem kurarken, sistemin azalan bir geri besleme sinyaline kiyasla artan bir geri besleme sinyaline nasil tepki vermesi gerektigini distinmek
onemlidir. Geri besleme azaldiginda frekans referansinin artmasi gerekiyorsa, geri besleme tersine ¢evrilmelidir. Bu islem, giris terminalinin (T2
analog giris 1, T4 analog giris 2 veya T15 Frekans Girisi) 4 noktali 6lgeklendirme parametreleri P6.21 - P6.32 kullanilarak yapilabilir.

Olgeklendirme parametreleri, giris tiiriine bagh olarak birimler degisebileceginden yiizde cinsinden giris diizeyine atifta bulunur. Ornegin, T2 analog
giris 1 icin, 6lgeklendirme parametreleri varsayilan ayarlarinda, 0 V = %0 ve 10 V = %100'dur. Eger T2 Analog Giris 1 Tipi (P6.01) = 2 ise, 4 mA = %0
ve 20 mA = %100°dur.

Bunu tersine gevirmek icin, yani 4 mA = %100 ve 20 mA = %0 olmasi igin, Tablo 7-3’te agiklandigi gibi, minimum ve maksimum giristeki degerlerin
degistiriimesi gerekir.

Tablo 7-3 Girig sinyallerini tersine gevirme

Parametre

Varsayilan Ayarlar | Tersine Gevirme Ayari
Adi T2 Analog Giris 1 | T4 Analog Giris 2 | T15 Frekans Girisi
Minimum Girig P6.21 P6.25 P6.29 %0 %0
Minimum Giristeki % P6.22 P6.26 P6.30 %0 %100
Maksimum Giris P6.23 P6.27 P6.31 %100 %100
Maksimum Giristeki % P6.24 P6.28 P6.32 %100 %0

4 noktali 6lgeklendirme parametrelerini kullanarak araliyi azaltma, ofsetleme, tersine ¢evirme ve polariteyi degistirme hakkinda bilgi almak igin,
bkz. T2 Analog Giris Minimum Girigi (P6.21).

Sekil 7-15 PID kontrolorii blok semasi

%0 — Oy
An1% 1
An.2% 2

PID lleri
Besleme Segici

Fre. % 3

4

Yukan/A§aQ\ 4
l Sabit Referans 1 P5.01 }—5> P1.19, 4 siirlicti
" 6 referansindan biri
l Sabit Referans 2 P5.02 H olarak segilmelidir,
bkz. P2.21-P2.24.
%0 4O> PID Kontrol Ust
1 Limit P5.10
An. 1%
+ %100
An.2% 2 PID PID Yizdesi
PID Oransal Kazanci ) 4
Fre. % 3 PID Referans! PID Referans P5.07 +
Segici P5.03 »! Degisim Hizi Sinirt X »+ ‘
P5.06 PID Integral Kazanci S

I

ukan/A§ag\ 4

l Sabit Referans 1 P5.01 r—5> PID Kontrol 518 = 0. %0
- Ters iglem gerekiyorsa, referansi . !
l Sabit Referans 2 P5.02 }—sb velveya geri beslemeyi tersine . Alt Limit P5.18 =1, -%100
cevirmek igin Menti 6'daki Etkinlestirme > o P5.09
o Glgeklendirme parametreleri vapilandiriimamissa
%0 kullaniimalidir. AND kapisina girig 1

olarak ayarlanir

0
—>
@ An1% 1
‘ PID Referansi PID Etkinlestirme Segici P5.1 : i
An2% 2 Segici P5.04 ’ & <l - PID Durum Géstergesi
(Esik dedektériini segmek igin Bit |Fonksiyon
Fre. % 3 PID Donanimi Etkinlegtirme 11'e ayarlanir) 0 |PID Etkin
1 |PID Limit uygulanmig
Girig Gocikme (p5_1ﬂ5) 5 |Esk Dedektor
Menii 6 Gecikim P5.14 }47\,& Aktif
GIGY Gecikme P5.15 Cikis Cikis
Dedektéra
Girg ><Eeclkme (P5.15) Cikis Evirme
e P5.16
Dijital fonksiyon
T
Esik Dedektorii Cikis \

[———

Segici P5.12

J’.

Esik Dedektérii Fonksiyon
Segici P5.17

¥

Menu 5 — PID Kontrolori ve Esik Dedektori

Esik Dedektori
Seviyesi P5.13
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Giivenlik
Bilgileri

Mekanik
kurulum

Elektrik
kurulumu

Motoru
calistirma

PN UL Listesi
Uriin bilgisi Baslarken bilgileri

Ariza Teghis Teknik bilgiler

Striict iletisim
parametreleri o

P5.01

PID Sabit Referans Ayar Noktasi 1
PID Sabit Referans Ayar Noktasi 2
-%100,00 - %100,00

P5.02
Aralik:

Varsayilan:

%0,00
Kontrolor icin bir ayar noktasinin sabit oldugu ve degismedigi veya seri iletisimler Uzerinden glincellenebildigi durumlarda kullanilir.

P5.03 PID Referansi Segici

Aralik: | 0-6
PID kontrol6ériiniin referansi icin giris kaynagini tanimlar.

Varsayilan: | 5 (Sabit Referans 1)

Deger | PID Referansi Aciklama
0 Yok Sabit deger, %0
1 T2 Analog 1 % Analog giris 1'in 6lgeklendiriimis degeri
2 T4 Analog 2 % Analog giris 2'nin Slgeklendiriimis degeri
3 T15 Frekans % Frekans girisinin 6lgeklendirilmis degeri
4 Yukari/Asagi % Yukari/Asagi kontroll tarafindan ayarlanan referans
5 Sabit Referans 1 Sabit referans ayar noktasi 1 (P5.01)
6 Sabit Referans 2 Sabit referans ayar noktasi 2 (P5.02)
NOT

Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.

P5.04 PID Geri Besleme Segcici
Aralik: | 0-3 Varsayilan: | 0 (yok)
PID kontrolortiniin geri beslemesi igin giris kaynagini tanimlar.
Deger | PID Geri Besleme Aciklama
0 Yok Sabit deger, %0
1 T2 Analog 1 % Analog giris 1'in 6lgeklendirilmis degeri
2 T4 Analog 2 % Analog giris 2'nin 6lgeklendirilmis degeri
3 T15 Frekans % Frekans girisinin 6lgeklendirilmis degeri
NOT
Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
P5.05 PID ileri Besleme Segici
Aralik: | 0-6 Varsayilan: | 0 (Yok)

PID kontroloriiniun ileri besleme referansi igin giris kaynagini tanimlar.

Deger | PID ileri Besleme Aciklama

0 Yok Sabit deger, %0

1 T2 Analog 1 % Analog giris 1'in 6lgeklendiriimis degeri

2 T4 Analog 2 % Analog giris 2'nin Slgeklendiriimis degeri

3 T15 Frekans % Frekans giriginin dlgeklendirilmis degeri

4 Yukari/Asagdi % Yukari/Asagi kontroll tarafindan ayarlanan referans
5 Sabit Referans 1 Sabit referans ayar noktasi 1 (P5.01)

6 Sabit Referans 2 Sabit referans ayar noktasi 2 (P5.02)

PID, siricu igin dogrudan bir hiz referansi saglamak veya siriicii igin saglanan bir referansi ayarlamak igin kullanilan bir trim saglamak amaciyla
kullanilabilir.

Bu parametre sifira ayarlanirsa, PID Yizdesi su sekilde hesaplanir:
PID Cikigi Yiizdesi (P1.19) = PID Hatasi (P1.21) * [PID Oransal Kazanci (P5.07) + PID integral Kazanci (P5.08) / sn.]

ileri besleme olarak bir giris secilmisse, PID Yiizdesi su sekilde hesaplanir:
PID Cikisi Yiizdesi (P1.19) = PID Hatasi (P1.21) * [PID Oransal Kazanci (P5.07) + PID integral Kazanci (P5.08) / sn.] + Ileri Besleme Referansi

PID cikisi, PID Cikig Alt Limiti (P5.09) veya PID Cikis Ust Limiti (P5.10) limitlerinden birine ulastiginda PID integratérii tutulur.

NOT

Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
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P5.06 PID Referans Degisim Hizi Siniri

Aralik: 0,0 - 3200,0 sn. Varsayilan: | 0,0 sn.
PID kontrolériine referansin maksimum degisim hizini tanimlar.

Girilen sire, referansin %0'dan %100'e degistigi zamandir. Yiksek PID kazanglari kullaniliyorsa, bu parametre PID referansindaki biiylik bir
kademe degisikliginin asiri salinimini azaltmak igin kullanilabilir.

P5.07 PID Oransal Kazanci

Aralik: | 0,000 - 4,000
Oransal kazang, islem hatasina uygulanan anlik yiikseltme faktoridr.

Varsayilan: | 1,000

Bu deger, PID Hatasi (P1.21) parametresi degeri ile ¢arpilir.
PID Hatasi (P1.21) = %10 ve oransal kazang¢ 1.000 ise, oransal deger %10’dur.

Daha yuksek bir deger yanit suresini azaltir. Ancak degder ¢cok yuksek bir degere ayarlanirsa, sistemde salinim meydana gelebilir.
P5.08  PID integral Kazanci

Aralik: | 0,000 - 4,000 Varsayilan: | 0,500
integral kazang, zaman iginde hatanin bir yiikseltme faktoridiir.

PID integral kazanci, PID Cikisi Yiizdesi (P1.19) parametre degerini, hata ve kazangla orantili bir oranda artirir.

0 degerine ayarlamak, integral slresini devre digi birakir. Bir integral degeri ayarlamak, herhangi bir sabit durum hatasini ortadan kaldirir.

PID hatasi = %10 ve integral kazang 0,5 ise, 0 zaman integral sire lineer olarak saniyede %5 artar.

P5.09 PID Cikig Alt Limiti

Aralik: | -%100,00 - %100,00 Varsayilan: | %0,00

PID kontrolér ¢ikisi bu seviye ile sinirlidir. Limite ulasilirsa, PID Durum Géstergeleri (P1.20) parametresi Bit 1’e ayarlanir ve integratériin daha
fazla dusmesi engellenir.

P5.10 PID Gikig Ust Limiti

Aralik: %0,00 - %100,00 Varsayilan: | %100,00

PID kontrolor ¢ikisi bu seviye ile sinirhdir. Limite ulasilirsa, PID Durum Géstergeleri (P1.20) parametresi Bit 1’e ayarlanir ve integratoriin daha
fazla artmasi engellenir.

P5.11 PID Etkinlestirme Segici

Aralik: | 0-11 Varsayilan: | 0 (Yok)
PID kontroloruni etkinlestirmek igin kullanilabilecek bir dahili kosul secer.

Deger | PID Etkinlestirme Kosulu | Agiklama

0 Devre Disi Daima Kapali

1 Sirtcu Caligtyor Suricl galigiyorsa etkinlestirilir

2 Ayarlanan Hizda Cikis hizi referansin 1 Hz dahilindeyse etkinlestirilir

3 Sifir Hizda Cikis 0 Hz +/- 2 Hz ise etkinlestirilir

4 Distk Gerilim Siiriicli diisiik gerilim durumunda ise etkinlestirilir

5 Harici Hata Harici hata girisi ayarlanmigsa etkinlestirilir

6 Siriicu Hazir Surlcl galismaya hazirsa etkinlestirilir (bir donanimi etkinlestirme girigi tarafindan engellenmemisg)

7 Siiriicii Sorunsuz Sirucide herhapgi bir sorun yoksa (hata durumu yoksa) etkinlestirilir (aktif alarmlar sirtcuyu
sorunlu hale getirmez)

8 Akim Limiti Siriict ¢ikis akimini sinirlandiriyorsa etkinlestirilir

9 Ters Yon Caligtyor Siriicii ters yonde galisiyorsa etkinlestirilir

10 Akim Kaybi Analog girig akimi kaybi algilanirsa etkinlegtirilir

1 Esik Algilama Esik dedektori etkinse etkinlestirilir

PID'yi etkinlestirmek igin danhili bir kogulun kullanilmasi gerekiyorsa, bu parametre gerekli kogula ayarlanmalidir. Ornegin, Esik Dedektoriinin
PID'yi etkinlestirmesi isteniyorsa, bu parametre 11 olarak ayarlanmalidir.

PID'nin etkinlestirilmesi iki kosula baglidir; bunlar, parametrede ayarlanan deger ve PID Donanimi Etkinlestirme (13) olarak yapilandirilan herhangi
bir dijital giris fonksiyonudur.

PID Durum Géstergeleri (P1.20) parametresindeki Bit 0, PID'nin etkinlestirilip etkinlestiriimedigini gosterir.

NOT

Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
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P5.12 Esik Dedektorii Segici

Aralik: 0-15 Varsayilan: | 0
Esik dedektorl girisini seger.

Deger | Esik Dedektorii Girigi Aciklama

0 Yok %0

1 Rampa Girigi Rampalardan énce siirticii frekans referansidir
2 Rampa Cikigl Rampa uygulandiktan sonra sirtcl frekans referansidir
3 Cikig Frekansi Sirlcinin gikis frekansidir

4 Cikig Akimi Cikis akiminin baydklagidir

5 Moment Ureten Akim Moment Ureten ¢ikis akimidir

6 Cikis Gerilimi Cikis gerilimidir

7 D.C. Bara Gerilimi D.C. bara gerilimidir

8 T2 Analog 1 % Analog 1 ylizdesi degeridir

9 T4 Analog 2 % Analog 2 yuzdesi degeridir

10 T15 Frekans % Frekans girigi ylizdesinin degeridir

11 Cikis Gucu Cikis guctudur

12 Motor Devri Motor devrini gosterir

13 Yk Yizdesi Yuk ylzdesidir

14 PID Yizdesi PID kontrolériinin ¢ikis ylzdesidir

15 PID Hatasi PID kontrol6ri hatasini gosterir

Parametre dederi maksimum oldugunda, esik girisi %100 olacak sekilde parametreler bir esik kaynagi olarak segildiginde, otomatik bir
Olgeklendirme gercgeklesir.
P5.13 Esik Dedektoru Seviyesi

%0,00 - %100,00 %0,00
P5.14 Esik Dedektori Gecikimi
Aralik: %0,00 - %25,00 Varsayilan: | %0,00

Esik Dedektorii Segici (P5.12) parametresi tarafindan secilen esik girisinin mutlak seviyesi, bir ylizdeye gevrilir ve dedektor gikisini belirlemek igin
gecikimli esik dedektori seviyesi ile karsilastirilir. Gecikimli davranis ve seviyeleri asagida agiklanmistir.

Olgeklendirme sonrasi Esik Girigi (P5.12) Cikis

Esik Girigi < DUslk Esik Kapali

Dustuk Esik < Esik Girisi < YlUksek Esik Durumda bir degisiklik yoktur
Esik Girigi = Yiksek Esik Agik

Dusik Esik = Esik Dedektérii Seviyesi (P5.13) - (Esik Dedektérii Gecikimi (P5.14) / 2)

Yiksek Esik = Esik Dedektérii Seviyesi (P5.13) + (Esik Dedektérii Gecikimi (P5.14) / 2)
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P5.15 Esik Dedektorii Gecikme

Aralik: +3000.0 sn. Varsayilan: | 0,0 sn.

Pozitif degere ayarlanirsa, giris, programlanan sure igin esigin Uzerine gikana kadar Esik Cikisi, Acik (1) olmaz. Negatif dedere ayarlanirsa, giris,
programlanan sire icin esigin altina distinceye kadar Esik Cikisi, Agik (1) olarak kalir.

Sekil 7-16 Esik Dedektorii - Pozitif Gecikme

Esik Gecikimi
Esik Cikigl (%) P5.14
t N\ I
e AN
Esik Seviyesi P5.13 7
7
\ - Siire (sn.) Esik Girigi
Esik Seviyesi P5.13 N\ Y
_/ ¥
Esik Gecikimi
P5.14
Gecikme] Gecikme| i
P5.15 P5.15 Esik Cikisi
> g
P Siire (sn.)
Sekil 7-17 Esik Dedektorii - Negatif Gecikme
Esik Gecikimi
Esik Cikisi (%) P5.14
/TN i
Esik Seviyesi P5.13 7 AN
?
\ » Siire (sn.) Esik Girisi
Esik Seviyesi P5.13 N\ v
_/ f
Esik Gecikimi
P5.14
Gecikme Gecikme| Esik Cik
P5.15 P5.15 3! CI 13!
~ ~ P Siire (sn.)

P5.16 Esik Dedektoru Cikis Evirme

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0

Esik Dedektoriinden lojik seviyesini evirmek icin 1'e ayarlanir.

Esik Detektoru gikisi, PID Durum Géstergeleri (P1.20) parametresinde bit 2'de gosterilir.
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P5.17 Esik Dedektorii Fonksiyon Segimi

Aralik: | 0-20 Varsayilan: | 0 (Yok)

Esik dedektoru fonksiyonunu seger. PID'yi etkinlestirmek igin esik dedektori kullanilacaksa, bu parametre 0 ve PID Etkinlestirme Segici (P5.11)
parametresi Esik Dedektérii (11) olarak ayarlanmalidir.

Deger | Esik Dedektorii Cikisi Aciklama

0 Yok Dijital fonksiyon yoktur

1 Donanimi Etkinlestirme S{gj:éj;?E?rndzzgilllingﬁn?:;::::r;ﬁ:I;Z::|2;“s:|g;;.lar. Donanimi etkinlestirme yapilandiriimamissa,

2 ileri Caligtirma Surlcuye ileri galigmasi igin komut verir

3 Geri Calistirma Siruclye geri galismasi igin komut verir

4 Calistirma izni Ayarlandiginda (;all.§t|r sinyaline izin verir,.dgvv.re disi birakildiginda herhangi bir ggl@hrma
mandalini sifirlar (bir fonksiyon olarak segildiginde galistirma mandalini etkinlestirir)

5 Limit Anahtarini ileri Alma | ileriye dogru calismayi énler

6 Limit Anahtarini Geri Aima | Geriye dogru galismayi énler

7 Yukari/Asagi % Artis Yukari/Agagi ylizdesini artirir

8 Yukari/Asag! % Azalis Yukari/Asagi yuzdesini azaltir

9 Yukari/Asagi % Sifirlama Yukari/Asagd yizdesini sifirlar

10 Referans Anahtar Bit 0 Referans 1 - 8'i segmek igin kullanilir

11 Referans Anahtar Bit 1 Referans 1 - 8'i segmek igin kullanilir

12 Rampa Segimi Hizlanma Orani ve Yavaslama Hizi 1 veya 2’yi segmek igin kullanilir

13 PID Etkinlestirme ELIDyI;z:;rrc:(ljtli:g]r;uae;t:ir?I;B:gt;i“r:;;;gﬁ(\;irre digi birakir. Donanimi Etkinlestirme gerekli degilse,

14 Harici Hata Harici bir kosuldan Hata olugturmak igin kullanilir

15 Surlcu Sifirlama Surlcuyt Hata durumundan sifirlamak igin kullanilir

16 Caligtir Surlclye galismasi icin komut verir

17 Geri Yoni tersine gevirir

18 ileri Kisa Sureli Calisma ileri kisa sireli galisma saglar

19 Geri Kisa Sdreli Calisma Geri kisa sureli galisma saglar

20 Yangin Modu E;t;:ffﬂ; \s/f; g:!sé;rl Isg:}};aslllelgm ig;z?zzrr?rk surticiiye Yangin Modu Frekansi (P2.27)

21 Motor On Isitma Motoru déndiirmeden 6n isitma akimi uygulayin

22 Referans Anahtar Bit 2 Referans 1 - 8'i segmek igin kullanilir

PID Negatif Limit Etkinlestirme

Aralik: Varsayllan: | 0 (Kapali)

Bu parametreyi Agik (1) olarak ayarlamak, motorun ters yonde donmesine izin verecek sekilde PID Yiizdesi (P1.19) parametre degerinin negatif
olmasini saglar.
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7.3.6 Menii 6 - G/C yapilandirmasi

Bu men, suricu giris ve gikislarinin kurulumuyla ilgili parametreleri icerir. Strtict referansi olarak bir analog giris veya frekans girisi kullanmak igin,
Frekans Referansi 1 Segici (P2.21) parametresinde veya benzer bir parametrede uygun bir deger ayarlanmalidir.

P6.01 T2 Analog Giris 1 Tipi

3 (4-20mA)

P6.02 T4 Analog Giris 2 Tipi
Aralik: 0-6 Varsayilan: | 0 (0-10V)

Girig tipini tanimlar.

Deger | Girig Tipi Aciklama

0 0-10V 0 V degerinin %0 ve 10 V degerinin %100 oldugu bir gerilim girigidir

1 Dijital 1'in 8 V ve uizerinde ve 0'In 7 V ve altinda algilandigi bu analog giris igin dijital fonksiyonu etkinlestirir

2 0-20mA 0 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 oldugu bir akim girisidir

3 4 -20 mA Alarmsiz | 4 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 oldugu bir akim girigidir Akim < 3 mA ise bir iglem yapiimaz

4 4 - 20 mA Tutma 4 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 oldugu bir akim girigidir Akim < 3 mA ise deger tutulur

5 4-20 mA 4 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 oldugu bir akim girisidir Akim < 3 mA ise suricl durur ve
Durdurma calismaz

6 4 - 20 mA Hata 4 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 oldugu bir akim girisidir Akim < 3 mA ise bir hata olusturulur

Analog girigler, yukarida tanimlandidi gibi 11 bitlik bir ¢ézinurltkle gerilim veya akim tipi olarak ayarlanabilir.

Analog girigler, anahtarlama esiklerinin 7 V ve 8 V oldugu durumlarda dijital girigler olarak da kullanilabilir. Dijital giris olarak kullanildiginda
terminal galismaz veya akim saglamazsa ve bu nedenle giris kullanilamiyorsa uygun bir kaldirma veya indirme direnci harici olarak takiimalidir.

4 - 20 mA akim girisi modlarinda, 3 mA'dan daha dusuk bir akim girisi, bir kablo kopmasini belirtmek icin kullanilabilen bir akim ¢evrim kaybi olarak
algilanir.

NOT

Bu parametrelerin dederi, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
P6.03 T6 Analog Cikis Tipi

Aralik: | 0-2 Varsayilan: | 2 (4 -20 mA)
Cikis tipini tanimlar.

Deger | Cikis Tipi Aciklama

0 0-10V Gerilim ¢ikisinin 0 V degerinin %0 ve 10 V degerinin %100 olmasidir

1 0-20mA Akim gikisinin 0 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 olmasidir
2 4-20 mA Akim ¢ikisinin 4 mA degerinin %0 ve 20 mA degerinin %100 olmasidir

Analog ¢ikig, yukarida tanimlandidi gibi gerilim veya akim tipi olarak ayarlanabilir. Segilen parametrenin mutlak degeri, 10 V veya 20 mA
parametrenin maksimum degerine esdeger olacak sekilde dlgeklendirilir. T6 Analog Cikis Olgeklendirme (P6.07) parametresi kullanilarak da daha
ileri seviyede Olgeklendirilebilir.
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P6.04 T11 Dijital G/C 1 Tipi

Aralik: | 0-4 Varsayilan: | O (Dijital Girig)

Dijital G/C 1 igin dijital G/C tipini tanimiar.

Deger | Tip Aciklama

0 Dijital Girig Diisiik seviye girisi < 9 V ve yliksek seviye girisi > 10 V olmalidir
1 Dijital Cikis Pozitif lojik dijital ¢ikisi gésterir

2 Frekans Cikisi 1 Hz ile 10 kHz arasindaki frekans gikisidir

3 PWM Cikisi 1 kHz'de calisan PWM gikisidir

4 Evrilmig Dijital Cikis | Segilen fonksiyonu evrilmig pozitif lojik dijital gikis

Bir Dijital Cikis olarak, maksimum kaynak akimi 50 mA'dir (ancak dijital ¢ikistaki toplam limit 100 mA, 24 V ¢ikis ve 485 iletisim portu)
ve 0 V'a kadar 6 - 7 kQ dahili indirme direnci vardir, bu da bir miktar akimi azaltir.

Frekans Cikigl olarak 10 kHz, ¢ikis degiskeninin maksimum degerine esdegerdir. Bu, T11 Frekans/PWM Cikisi Olgeklendirme (P6.11)
parametresi deg@eri kullanilarak 6lgeklendirilebilir. Frekans ¢ikisi ¢dzunuarligu %0,02’dir.

PWM Cikisi olarak, ¢ikis frekansi 1 kHz ve %100% calisma, ¢ikis degiskeninin maksimum degerine esdegerdir. Bu parametre, T11 Frekans/
PWM Cikisi Olgeklendirme (P6.11) parametresi kullanilarak degistirilebilir. PWM ¢ikigl ¢dziiniirliigli %0,02'dir. Bu modda, PWM genligi yalnizca
24 V gikig geriliminin dogruluguna sahip oldugundan, ¢ikis yalnizca izleme amaciyla bir analog 6l¢lim cihazina baglanabilir. Kullanilan élgim
cihazi 1 kHz ¢ikis frekansini almaya yetecek kadar duyarliysa, ¢ikis bir 6lgim cihazina baglanmadan 6nce filtreleme gerektirebilir.

NOT

Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
P6.05 T15 Dijital Girig 5 Tipi

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | O (Dijital Girig)

Bu parametre, terminal 15, dijital giris 5 igin giris tipini tanimlar.

Deger | Tip Aciklama

0 Dijital Girig Diisiik seviye girisi < 9 V ve yiiksek seviye girisi > 10 V olmalidir

1 Frekans Girisi 100 kHz maksimum frekansa sahip frekans girisidir. DUslik seviye girisi < 5 V ve ylksek seviye girisi
> 15V olmahdir

Frekans girisi, T15 Frekans Girisi Minimum Girisi (P6.29) parametresi tarafindan agiklandidi gibi ilgili 6lgeklendirme parametreleri kullanilarak
Olgeklenebilir, sinirlandirilabilir ve tersine gevrilebilir.

NOT

Bu parametrenin degeri, Frekans Referansi Yapilandirmasi (P2.03) ile ayarlanabilir.
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Giivenlik
Bilgileri

Mekanik
kurulum

Elektrik

Uriin bilgisi kurulumu

Motoru

Baslarken caligtirma

P6.06
Aralik:

T6 Analog Cikis Fonksiyonu Secimi
0-17

Siriicd iletisim
parametreleri s

UL Listesi

Ariza Teshis bilgileri

Teknik bilgiler

Varsayilan: | 2 (Rampa Cikisi)

Analog ¢ikisin temsil etmesi gereken ¢ikis fonksiyonunu seger.

Deger | Cikis Fonksiyonu Aciklama

0 Yok %0

1 Rampa Girigi (P1.13) Rampalardan énce sirticii frekans referansidir

2 Rampa Cikigi (P1.14) Rampa uygulandiktan sonra surlict frekans referansidir

3 Cikig Frekansi (P1.01) SurlGcinun gikis frekansidir

4 Cikis Akimi (P1.06) Cikis akiminin buyuklagadar

5 Moment Ureten Akim (P1.07) Moment Ureten gikis akimidir

6 Cikis Gerilimi (P1.02) Cikis gerilimidir

7 DC Bara Gerilimi (P1.24) D.C. bara gerilimidir

8 Analog 1 Yiizdesi (P1.15) Analog 1 yuzdesi degeridir

9 Analog 2 Yiizdesi (P1.16) Analog 2 yizdesi degeridir

10 Frekans Girigi Yiizdesi (P1.17) Frekans girigi ylizdesinin degeridir

1 Cikis Giicii (P1.03) Cikis gticudur

12 Motor Devri (P1.04) Motor devrini gdsterir

13 Yiik Yiizdesi (P1.08) Yik yuzdesidir

14 PID Yiizdesi (P1.19) PID kontrolériinin ¢ikis yuzdesidir

15 PID Hatasi (P1.21) PID kontrol6ri hatasini gosterir

16 Motor Termal Koruma % (P1.22) Motorun termal koruma degerinin hata seviyesine olan ylzdesidir
17 Siirticti Termal Koruma % (P1.23) Siirliciiniin termal koruma degerinin hata seviyesine olan yiizdesidir

Analog cikisin temsil etmesi gereken parametreyi secer. Segilen parametrenin mutlak degeri, 10 V veya 20 mA parametrenin maksimum degerine

esdeger olacak sekilde dlgeklendirilir. T6 Analog Cikis Olgeklendirme (P6.07) parametresi kullanilarak da daha ileri seviyede dlgeklendirilebilir.

P6.07 T6 Analog Gikis Olgeklendirme
0,000 - 40,000

Varsayilan:

Analog ¢ikis icin 6lgeklendirme faktorina tanimlar.

Bir analog ¢ikis igin parametreler secildiginde, parametre degeri maksimum degerindeyken analog ¢ikis tam élgekte olacak sekilde otomatik bir
Olceklendirme gerceklesir. Bazi parametreler maksimum degerlerine ulasamaz ve bu yizden bu parametre, kullanicinin daha fazla élgekleme
uygulamasi ve kullanilacak analog ¢ikisin daha biyuk bir araligini yapilandirmasi icin saglanmistir.

Burada ayarlanan bir dlgek, ¢ikisin %100'i asmasina neden olursa, ¢ikis degeri 10 V veya 20 mA ile sinirlandirilir.
P6.08 T41 - T43 Role Fonksiyonu Segimi
Aralik:

Varsayilan: | 7 (Surlcli Sorunsuz)

Roleyi kontrol eden siirlicii durumunu seger.

Deger | Fonksiyon Aciklama

0 Devre Disi Daima Kapali

1 Siruct Calisiyor Suriict galigiyorsa Agik

2 Ayarlanan Hizda Cikis hizi referansin 1 Hz dahilindeyse Agik

3 Sifir Hizda Cikis, 0 Hz'nin 2 Hz dahilindeyse Agik

4 Dusgtk Gerilim Siirlici diisiik gerilim durumunda ise Agik

5 Harici Hata Harici hata girisi ayarlanmigsa Agik

6 Sirlici Hazir Suriicti galigmaya hazirsa Agik (bir donanimi etkinlestirme girisi tarafindan engellenmemis)

Siriclide herhangi bir sorun yoksa (hata durumu yoksa) Agik (aktif alarmlar suricuyi sorunlu hale

7 Sdrict Sorunsuz getirmez)

8 Akim Limiti Aktif Suriict ¢ikis akimini sinirlandiryorsa Agik
9 Ters Yo6n Caligiyor Siricl ters yénde galigiyorsa Agik

10 Analog Girig Akim Kaybi | Analog giris akimi kaybi algilanirsa Agik
1 Esik Dedektori Esik dedektorl etkinse Agik

Rélenin 3 terminali vardir; normalde agik (T41), ortak (T42) ve normalde kapali (T43).

Secilen fonksiyon 0 (Kapali) olarak ayarli ise, ortak olan normalde kapali terminale baglanir. Segilen fonksiyon 1 (A¢ik) olarak ayarli ise, ortak olan
normalde agik terminale baglanir.
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Bilgileri kurulum kurulumu calistirma parametreleri bilgileri

P6.09 T11 Dijital Cikis 1 Fonksiyon Segimi

Aralik: | 0-11 Varsayilan: | 3 (Sifir Hizda)

Dijital ¢ikis sinyalini kontrol eden suriicu durumunu seger.
T41 - T43 Ro6le Fonksiyonu Segimi (P6.08) parametresindeki suiriicti durumu segenekleri listesine bakin

Bu parametrenin etkili olmasi icin 7711 Dijital G/C 1 Tipi (P6.04) parametresi Dijital Cikis (1) veya Evrilmis Dijital Cikis (4) olarak ayarlanmalidir.
P6.10 T11 Frekans/PWM Cikigi Fonksiyon Se¢imi
Aralik: | 0-17 Varsayilan: | 0 (Yok)

Dijital G/C 1 parametresinin Frekans veya PWM cikis tiplerinde temsil etmesi gereken gikis fonksiyonunu secer.
T6 Analog Cikis Fonksiyonu Segimi (P6.06) parametresindeki ¢ikis fonksiyonu segenekleri listesine bakin.

Segcilen parametrenin mutlak degderi, maksimum gikis parametrenin maksimum degerine esdeger olacak sekilde dlgeklendirilir. T171 Frekans/PWM
Cikigi Olgeklendirme (P6.11) parametresi kullanilarak da daha ileri seviyede élgeklendirilebilir. Cikis tipini ayarlamak igin, 711 Dijital G/C 1 Tipi
(P6.04) parametresi agiklamalarina bakin.

P6.11 T11 Frekans/PWM Gikisi Olgeklendirme

Aralk: | 0,000 - 40,000 Varsayilan: | 1,000

Frekans (2) ve PWM (3) tiplerinde Dijital G/C 1 icin dlgceklendirme faktérund tanimlar.

Bu cikis igin parametreler secildiginde, parametre degeri maksimum degerindeyken ¢ikis tam Olgekte olacak sekilde otomatik bir dlgeklendirme
gerceklesir. Bazi parametreler maksimum degerlerine ulasamaz ve bu ylizden bu parametre, kullanicinin daha fazla élgekleme uygulamasi igin
saglanmigtir.

P6.12 Negatif Lojik (NPN Sensoérii) Segimi

Aralik: | 0-1 Varsayilan: | 0 (Pozitif Lojik)

Varsayilan olarak dijital girigler, PNP sensorlerine uyacak sekilde Pozitif Lojik girigleridir (akim yoni cihazdan girise dogrudur). Bu parametre, dijital
girislerin NPN tipi sensorlere uyacak sekilde Negatif Lojik girislerine (akim yonu giristen cihaza dogrudur) ayarlanmasina izin verir. Analog girisler
dijital girigler olarak kullanildiginda akim galismaz veya saglanmaz, ancak bu parametre ayarlandiginda lojik tersine ¢evrilir. Bu parametrenin dijital
¢Ikis veya analog girigler Uzerinde etkisi yoktur.
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P6.13 CGalistirma/Durdurma Yapilandirma
Aralik: | 0-10 Varsaylilan: | 1 (Etkinlestir + IC + GC)

Sdricuyu ¢ahstirmak ve durdurmak igin dijital girislerin veya tus takiminin nasil kullanildigini tanimlar.

Deger | Yapilandirma Aciklama

0 Ozel Asagidaki tablodaki parametreler standart yapilandirmadan degistirilmigtir.

1 Etkinlestir + ileri Caligtir + Geri Galigtir T12'de Etkinlestirir, T13'te ileri Calistirnir, T14’de Geri Calistirir

2 ileri Caligtir + Geri Calistir (3 Kablolu) T12'de Calistirma izni, T13'te ileri Calistirir, T14’de Geri Calistirir

3 Etkinlestir + Calistir + Geri T12'de Etkinlegtirir, T13'te Calistirir, T14’de Geri Caligtirir

4 Calistir + Geri (3 Kablolu) T12'de Galistirma izni, T13'te Calistirir, T14’de Geri Calistirir

5 Caligtir + Kisa Siireli Calisma (3 Kablolu) | T12'de Calistirma izni, T13'te lleri Calistirir, T14’de Kisa Sireli Calistirir

6 ileri Galigtir + Geri Galistir (2 Kablolu) T13'te lleri Caligtirir, T14’de Geri Caligtirir

7 Calistir + Geri (2 Kablolu) T13'te Calistinir, T14’de Geri Galigtirir

8 Tus Takimi g::ﬁ;;/:)ﬁ\jad@grgg?urruil-erine birlikte basiimasiyla galistirilir ve Sifilama diigmesine
o et us o
10 Tus Takimi Kisa Sireli Calisma g/laostltl)lrl:ult(l?na sureli ileri yonde galistirmak icin Yukari ve Asagi diigmelerini birlikte

Bu parametre, donanimi etkinlestirme, galistirma, yon ve kisa sureli calisma sinyallerini dnceden tanimlanmig yapilandirmalara gore kontrol etmek
icin dijital giris 2 - 4’Un hizh kurulumuna ve calistirma ve durdurma kontrolii igin suriici tus takimini yapilandirmasina imkan saglar.

Degisiklikleri gésteren daha ayrintili bilgi ve baglanti semalari igin, bkz. kisim 6.3 Motoru ¢aligstirma, durdurma ve yéniinii kontrol etme.

Yapilandirma parametresi diizenlendikten sonra asagidaki atamalar yapilir ve kaydedilir. “Degistiriimedi” olarak isaretlenen her sey mevcut
degerinde birakilir. Asagidaki tablodaki bir parametre burada ayarlandiktan sonra degistirilirse bu parametre otomatik olarak Ozel (0) olarak
ayarlanir. Yapilandirma, Ozel (0) olarak ayarlanmigsa, herhangi bir atama yapilmaz, bu da kullanicinin bir yapilandirma ayarlamasina ve ardindan
gerektigi gibi degistirmesine izin verir.

Caligtirma/Durdurma Yapilandirma (P6.13)
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
T12 Dijital Giris 2 Fonksiyon Segimi (P6.17) - 1 4 1 4 4 0 0 0 1 0
T13 Dijital Giris 3 Fonksiyon Segimi (P6.18) - 2 2 16 16 16 2 16 0 0 0
T14 Dijital Girig 4 Fonksiyon Segimi (P6.19) - 3 3 17 17 18 3 17 0 0 0
Tus Takimi Calistirma ve Durdurma Fonksiyonu Se¢imi (P4.07)| - 0 0 0 0 0 0 0 1 1 2

isareti, yapilandirmanin parametre ayarini mevcut degerden degistirmeyecegini belirtir.
P6.14 T2 Analog Girig 1 Dijital Fonksiyon Segimi

0 (Yok)

P6.15 T4 Analog Giris 2 Dijital Fonksiyon Sec¢imi

0 (Yok)

P6.16 T11 Dijital Giris 1Fonksiyon Seg¢imi

0 (Yok)

P6.17 T12 Dijital Giris 2 Fonksiyon Se¢imi

1 (Donanim! Etkinlestirme)

P6.18 T13 Dijital Giris 3 Fonksiyon Segimi
2 (lleri Calistir
P6.19 T14 Dijital Girig 4 Fonksiyon Secimi

Aralik: Varsayilan: | 3 (Geri Caligtir)
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Giivenlik
Bilgileri

Mekanik

Uriin bilgisi Kurulum

Elektrik
kurulumu

UL Listesi
bilgileri

Motoru

Baslarken caligtirma

Ariza Teghis Teknik bilgiler

Striict iletisim
parametreleri o

P6.20
Aralik:

T15 Dijital Girig 5 Fonksiyon Sec¢imi
0-20

Varsayilan: | 10 (Referans Anahtar Bit 0)

Dijital giris modundaysa, segilen kontrol terminalinin dijital giris fonksiyonunu seger.

Deger | Fonksiyon Aciklama

0 Yok Dijital fonksiyon yoktur

1 Donanimi Etkinlegtirme Segcilirse, slriicliyu etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin kullanilir

2 ileri Caligtirma Sirucuye ileri caligmasi igin komut verir

3 Geri Calistirma Sdriclye geri galismasi igin komut verir

| Gotnma o Ouma) | Aatnadde Gty soyaine vt e i e ! b alstaa i

5 Limit Anahtarini lleri Aima | {leriye dogru galismayi énler

6 Limit Anahtarini Geri Alma | Geriye dogru calismayi énler

7 Yukari/Asagr % Artis Yukari/Asagi ylizdesini artirir

8 Yukari/Asagdi % Azalig Yukari/Asagi ylizdesini azaltir

9 Yukari/Agag! % Sifirlama Yukari/Agag! yizdesini sifirlar

10 Referans Anahtar Bit 0 Referans 1, 2, 3 veya 4'U segmek igin kullanilir

1 Referans Anahtar Bit 1 Referans 1, 2, 3 veya 4'U segmek igin kullanilir

12 Rampa Segimi Hizlanma Orani ve Yavaslama Hizi 1 veya 2'yi segmek igin kullanilir

13 PID Etkinlestirme ELIJDy:(;ngrc])(lié;)rrri;'lqr;ija?t;:Iseesgt;iill';\é;g?&/irre digi birakir. Donanimi Etkinlestirme gerekli degilse,

14 Harici Hata Harici bir kosuldan Hata olugturmak igin kullanilir

15 Surict Sifirlama Surliclyt hata durumundan sifirlamak igin kullanilir

16 Calistir Siriclye galismasi igin komut verir

17 Geri Yonu tersine gevirir

18 ileri Kisa Sreli Galisma Siructye ileri kisa streli galismasi igin komut verir

19 Geri Kisa Sureli Calisma Siiriiciiye geri kisa siireli galismasi igin komut verir
Etkinlestir ve galistir sinyallerini yok sayarak surlctye Yangin Modu Referansi parametresinden

20 Yangin Modu ¢alismasi igin komut verir. Daha fazla bilgi almak igin, Yangin Modu Referansi parametresi
aciklamalarina bakin

21 Motor On Isitma Motoru déndiirmeden 6n isitma akimi uygulayin

22 Referans Anahtar Bit 2 Referans 1 - 8'i segmek igin kullanilir

NOT

P6.21

P6.22

Fonksiyon segimi hakkinda notlar:

Daha ayrintil bilgi ve baglanti semalari igin, bkz. kisim 6.3 Motoru ¢alistirma, durdurma ve yénliinii kontrol etme.

«  Calistirma Izni (Durma) fonksiyonunun (4) segilmesi, Calistirma girislerinde (lleri Calistir, Geri Calistir ve Calistir) bir mandali otomatik olarak
etkinlestirir, bkz. Calistirma ve Yén Géstergeleri (P1.12). Calistirma Izni girisinin aktif olmasi kosuluyla, Calistirma giriglerinin etkinlestirimesi,
siiricliyli baglatmak igin bir anlik anahtarin kullanilabilmesi igin mandallanir. Calistirma Izni devre disi birakildiginda (Dur), tim mandallar
temizlenir ve higbir Calistir sinyali kabul edilmez.

 lleri Calistirma veya Geri Calistirma parametreleri etkin hale getirilirse, Geri fonksiyonu yok sayilir, ér. lleri Calistir ve Geri Caligtir sinyalleri yén
secimini gegersiz kilar.

« Calistir sinyali kisa sureli galisma sinyalini gegersiz kilar.

T2 Analog Girig 1 Minimum Giris

%0,00 - %100,00 %0,00

T2 Analog Girig 1 Yuizdesi, Minimum Girigte

-%100,00 - %100,00 %0,00

P6.23
Aralik:

T2 Analog Girig 1 Maksimum Girig

%0,00 - %100,00

Varsayilan: | %100,00
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P6.24 T2 Analog Giris 1 Yiizdesi, Maksimum Giriste

Aralik: | -%100,00 - %100,00 Varsayilan: | %100,00

Bu parametreler analog giris 1'in 6lgeklendirmesini tanimlar ve araligi sinirlamak, ofset, ters gevirmek ve giris degerini 6lgeklendirmek icin kullanilabilir.
Parametreler, striiciniin dl¢llen girisi asagidaki gibi nasil yorumladigini élgeklendirmek igin iki nokta tanimlar.
Sekil 7-18 Olgeklendirme

An1l%
P1.15 A

+ %100+
Maks. t-——-—mmm
Giriste

% P6.24

Min. Giris
P6.21

| »

! Maks. 4 o v
: aks. 19100

| Girig
|
I

) P6.23
Min.

Giriste }
% P6.22

T

- %100

Girig araligini sinirlama

P6.21 ve P6.23 parametrelerini gerekli aralida ayarlayin. Giris seviyesi P6.21 parametresinde ayarlanan seviyede veya bu seviyenin altindaysa,
T2 Analog Giris 1 Yiizdesi (P1.15) parametresi degeri, P6.22 parametresi dederine esittir. Seviye P6.23 parametresi degerine esit veya
Uzerindeyse, P1.15 parametresinin degeri P6.24 parametresi degerine esittir.

Ofset

Analog Giris 1 Ylzdesi parametresi dederine dogru ofset uygulamak icin P6.22 parametresi kullanihr.

Girigi evirme

T2'deki girig arttikga P1.15 parametresi degerinin azalmasini saglamak tzere girisi evirmek icin, P6.22 parametresi %100,00 ve P6.24 parametresi
ise %0,00 olarak ayarlanir.

Ornek:

Giristeki 5 V, T2 Analog Girig 1 Yiizdesi (P1.15) parametresi degerinin %0'ina esitse, P6.21 parametresi %50 olarak ayarlanmalidir. Referans
olarak analog giris segilirse, 0 V - 5V, 0 Hz'lik bir referansa, 6 V ise, 10 HZz'lik bir referansa esit olur ve 10 V = 50 Hz'dir.

Eger T2 Analog Girig 1 Minimum Girig (P6.21) = T2 Analog Giris 1 Maksimum Giris (P6.23) ise, giris seviyesi ne olursa olsun T2 Analog Giris 1
Yiizdesi (P1.15) = %0,00'dr.
P6.25 T4 Analog Girig 2 Minimum Girig

%0,00 - %100,00 %0,00

P6.26 T4 Analog Girig 2 Yiizdesi, Minimum Girigte
P6.27 T4 Analog Giris 2 Maksimum Girig

P6.28 T4 Analog Giris 2 Yiizdesi, Maksimum Giriste

Aralk: | -%100,00 - %100,00 Varsayilan: | %100,00

Bu 6lgeklendirme parametreleri T4 analog giris 2 icin gecerlidir. Asagidaki, T2 Analog Giris 1 Minimum Giris (P6.21) parametresi agiklamasina bakin.
P6.29 T15 Frekans Girigi Minimum Girig

P6.30 T15 Frekans Girigi Yiizdesi, Minimum Giriste

P6.31 T15 Frekans Girigi Maksimum Girig

P6.32 T15 Frekans Girigi Yiizdesi, Maksimum Girigte

Aralk: | -%100,00 - %100,00 Varsayilan: | %100,00

Bu 6lceklendirme parametreleri T15 Frekans Girisi icin gecerlidir. Asagidaki, T2 Analog Giris 1 Minimum Giris (P6.21) parametresi agiklamasina bakin.
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Bilgileri Urdin bilgisi kurulum kurulumu Baslarken galistirma parametreleri m Aniza Teshis Teknik bilgiler bilgileri

8 lletigsim

Bu bdlimde, PLC veya endustriyel PLC gibi harici bir kontrolériin Commander S ile arayiiz olusturmak icin nasil kullanilabilecedi agiklanmaktadir.
Commander S, bir kontrolériin bagli cihazlar arasinda veri talep etmesine ve géndermesine olanak taniyan bir seri iletisim protokoli olan MODBUS
RTU'yu destekler.

Ayni agda baglanabilecek suriicu sayisi, agin kapasitesine baglidir. Her Commander S, 1,125 birim yiik kapasitesine sahiptir; bu nedenle, ag 30 birim

yuku destekliyorsa, 26 surlcu baglanabilir. Agdaki her cihaza, dogru cihazin dogru mesaji isleyip yanit verebilmesi igin benzersiz bir adres
atanmalidir.

Sekil 8-1 Sistem konfigiirasyonu

CONTROL
TECHNIQUES

Dugim 1 Dugim 2 Dugim 3 Diagimn

Kablo ve donanim baglantilari hakkinda ayrintili bilgi igin, béliimiindeki 4.9 lletisim baglantilariadresine bakin.

8.1  Control Techniques MODBUS RTU ozelligi
Bu bdlimde, Control Techniques Urlnlerinde sunulan MODBUS RTU protokoliiniin uyarlanmasi aciklanmaktadir. Bu protokolii uygulayan tasinabilir
yazilim sinifi da tanimlanmigtir.

MODBUS RTU, yari ¢ift yonli mesaj aligverisi yapan bir ana-bagli sistemdir. Control Techniques (CT) uygulamasi, kayitlari okumak ve yazmak igin
temel islev kodlarini destekler. Bu bélimde, MODBUS kayitlari ile CT parametreleri arasinda esleme yapmak icin bir sema tanimlanmistir.

8.1.1 MODBUS RTU
Tablo 8-1 Fiziksel katman

Anlami Aciklama

Cok baglantili igslem igin normal fiziksel katman EIA485 2 kablolu baglanti
Bit (veri) akisli Sifira Donlssiz (NRZ) standart UART asenkron semboller

Her sembol sunlardan olusur: - 1 baslangig biti
8 veri biti (en dustk degerli bit ilk olarak iletilir) 2 durdurma biti*

Veri iletisim hizlari 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 76800, 115200

Sembol

*Siricl, 1 veya 2 durdurma biti igeren bir paketi kabul eder, ancak her zaman 2 durdurma biti iletir

RTU Cergevesi

MODBUS, istemci (PLC, kontrolér) tarafindan bir istek mesajinin génderilmesi ve sunucu (surutci) tarafindan bir yanit mesajinin génderilmesi ile
galisir. MODBUS mesaji, RTU gergevesi olarak bilinen bir bigime sahiptir. Bir istek mesaji igin gergeve, istegin génderilecegdi sunucunun digim
adresini; sunucuya ne yapmasi gerektigini (okuma/yazma vb.) belirten islev kodunu; mesaj verilerini; ve mesajin iletim sirasinda bozulmadigindan
emin olmak igin Déngusel Artiklik Kontrolii (CRC) igerir.

Tablo 8-2, iki istemci istek mesajinin RTU gergevesini (onaltilik olarak) gostermektedir; ilki, Error (P1.29) parametresini okumak igin bir gergeveyi,
ikincisi ise Preset Frequency 1 (P2.16) parametresine 500 (50,0 Hz) yazmak igin bir gergeveyi gostermektedir. RTU gercevesinin her bir bélimu
hakkinda daha fazla bilgi bu béliimde bulunabilir.

Tablo 8-2 RTU Gercgevesi

TBayt 0 1 2'denn n+1 n+2
Aciklama Sunucu digumui adresi Islev kodu Mesaj verisi CRC LSB CRC MSB
Okuma Ornegi (0x) 01 03 00 80 00 01 85 E2
Yazma Ornegi (0x) 01 06 00 D7 01 F4 39 E5

Her gergeve, en az 3,5 karakter siresi veya 1,75 ms (hangisi daha biyukse) sureli bir sessizlik periyodu ile sonlandirilir. 1 karakteri (11 bit)

gondermek igin gereken sire degistiginden, sessizlik periyodu segilen baud hizina gére degisir. 19200 baud igin 3,5 karakter suresi ve dolayisiyla
minimum sessizlik periyodu 2 ms'dir.
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Digumler, gergeve sonunu algilamak ve gergeve islemeyi baslatmak icin sonlandirma sessizlik stiresini kullanir. Bu nedenle tim gergeveler, sessizlik
suresine esit veya daha buyuk bosluklar olmadan sirekli bir akis olarak iletiimelidir. Hatal bir bogluk eklenirse, alici digumler gergeve islemeyi erken
baslatabilir; bu durumda CRC basarisiz olur ve gergeve atilir.

MODBUS RTU bir istemci-sunucu sistemidir. Yayin istekleri hari¢ tim istemci istekleri, adreslenen sunucuya bir yanitla sonuglanir. Sunucu,
gercevenin sonu algilandiktan 1 ms sonra yanit verir (yani yaniti iletmeye baslar). Strtici mesaiji aldiktan sonra 1 ms iginde istemci veri almaya hazir
degilse, Minimum Seri letisim lletim Gecikmesi (P4.06) ayarini, siiriiciiniin yanitini maksimum 250 ms'ye kadar geciktirecek sekilde ayarlayin.
Minimum sunucu yanit suresi, 3,5 karakterlik strelerle tanimlanan minimum sessizlik suresinden asla daha az olmayacaktir.

istemci istegi bir yayin istegi ise, istemci maksimum sunucu yanit siiresi dolduktan sonra yeni bir istek iletebilir.

istemci, iletim hatalarini islemek igin bir mesaj zaman asimi uygulamalidir. Bu zaman asimi siiresi, maksimum sunucu yanit siiresi + yanit igin iletim
suresi olarak ayarlanmalidir.

Sekil 8-2 Cercgeve isleme

minimum minimum
/ sessiz donem / sessiz donem
Master (ana) cihaz | 1 cergeve | Bagimli N . . L 3
istegi | algilama w} cergeve islemi Bagimli cihaz yaniti Master (ana) cihaz istegi 3

: ¢ Bagimli cihaz yanit > : Yeni master (ana) cihaz
slresi istegi burada baslayabilir

Saat

v

8.1.2 Bagiml cihaz diigiim adresi
Cercevenin ilk bayti, sunucu digim adresidir. Gegerli sunucu diigim adresleri 1 ile 247 (onluk) arasindadir ve sirlicide Seri Diigiim Adresi (P4.03)
ile ayarlanabilir.

istemci isteginde bu bayt hedef sunucu diigiimiinii gdsterir; sunucu yanitinda ise bu bayt yaniti génderen sunucunun adresini gdsterir.

Yayin istek mesajlari
istemci, adres sifiri kullanarak agdaki tiim sunuculara yayin istegi génderebilir. Sunucular yayin isteklerine yanit vermez.

8.1.3 Fonksiyon kodlari
islev kodu, mesaj verilerinin baglamini ve bicimini belirler. Islev kodunun 7. biti, sunucu yanitinda bir istisnayi belirtmek igin kullanilir.
Asagidaki fonksiyon kodlari desteklenir:

Kod
Aciklama
Ondalik Onaltilik (0x)

3 03 Birden cok 16 bitlik kayit okuma

6 06 Yazilabilir tek kayit

16 10 Birden cok 16 bitlik kayit yazma

23 17 Birden ¢ok 16 bitlik kayit okuma ve yazma
43 2B Aygit Kimligini Oku

Sunucu istedi yorumlayamazsa, bit 7'si 1 olarak ayarlanmis islev kodu ve bir istisna kodu ile yanit verir. Ornegin, istisna igeren 03 (0000 0011) iglev
kodu, 83 (1000 0011) islev kodunu déndiiriir. Istisna kodlari hakkinda ayrintilar igin bkz. 8.1.5 béliim CRC.

8.1.4 Mesaj verisi
Secilen iglev kodu, mesajin igerigini tanimlar. Okuma istekleri icin mesaj verileri, striict baslangi¢ parametresinden ve erisilecek parametre sayisindan
olusur; yazma komutu icin mesaj verileri, strtct baglangi¢ parametresinden, parametre veri dederlerinden ve yazilacak parametre sayisindan olusur.

Commander S parametrelerinin timu 16 bitliktir ve her parametre deg@eri tek bir MODBUS kaydinda saklanir. MODBUS protokol spesifikasyonu, kayit-
lari 16 bitlik isaretli tamsayilar olarak tanimlar. Dogru siriicli parametresine erismek igin, istemci dogru MODBUS kaydina basvurmalidir; Control Tech-
niqgues MODBUS RTU uygulamasi, MODBUS kayit adresini asagidaki formati kullanarak siirlicii parametrelerine esler:

m x 100 + pp -1
burada m siuriici menu numarasi ve pp slrlici menusu igindeki parametre numarasidir, Tablo 8-3.
Tablo 8-3 Siiriicii parametre numarasini MODBUS kayit numarasina doniigtiirme

MODBUS kayit
Parametre
Ondalik Onaltilik (0x)
m.pp m x 100 + pp -1
P1.04 103 00 67
P2.20 219 00 DB
P4.19 418 01 A2

104 Commander S100 Kullanim Kilavuzu



Guvenlik
Bilgileri

Mekanik

Urln bilgisi Kuralum

Elektrik
kurulumu

Baslarken

Motoru
galistirma

Sirlict
parametreleri

m free Tese

FC03 Coklu okuma

Teknik bilgiler

UL Listesi
bilgileri

istemci, bu fonksiyon kodunu kullanarak en fazla 16 ardisik parametrenin okunmasini talep edebilir. istemci 16'dan fazla parametrenin okunmasini
talep ederse, sunucu 2 numarali istisna kodunu verir. Bu kodu kullanirken istemci, baslangi¢ parametresini (MODBUS kayd! kullanarak) ve
sunucunun yanit vermesi gereken toplam parametre sayisini belirtmelidir. Tablo 8-5 tablosu, Cikis Frekansi (P1.01), Cikis Gerilimi (P1.02), Cikis
Gicii (P1.03), Motor Devri (P1.04) ve Siirticli Durumu (P1.05) okuma 6rnegini géstermektedir.

Tablo 8-4 FCO03 istek ve yanit

istemci Istegi Sunucu Yaniti
Bayt Aciklama ()(:)r:(e;k Aciklama O(ane;k Aciklama
0 Sunucu digumi adresi 01 Sunucu digumi adresi 01 Yanit veren dugum adresi 01
islev kodu 03 islev kodu 03 Coklu okuma istegine yanit
Kayit verisinin uzunlugu (bayt OA (onaltiik) = 10 (onluk) .
2 Baslangic kaydi MSB 00 L 0A Bu nedenle, sunucu 10 baytlik veri ile yanit
cinsinden) .
veriyor
3 Baslangig kayiti LSB 64 Kayit verisi (P1.01 MSB) 00 00 32 (onaltilik) = 50 (onluk)
4 16 bitlik kayitlarin sayisi MSB 00 Kayit verisi (P1.01 LSB) 32 Bu nedenle, P1.01 = 5,0 Hz
5 16 bitlik kayitlarin sayisi LSB 05 Kayit verisi (P1.02 MSB) 00 00 1C (onaltilik) = 28 (onluk)
6 |CRCLSB C4 Kayit verisi (P1.02 LSB) 1C Bu nedenle, P1.02 =28 V
7 |CRC MSB 16 Kayit verisi (P1.03 MSB) 00 00 00 (onaltilik) = 0 (onluk)
8 Kayit verisi (P1.03 LSB) 00 Bu nedenle, P1.03 = 0,00 kW
9 Kayit verisi (P1.04 MSB) 00 |00 96 (onaltilik) = 150 (onluk)
10 Kayit verisi (P1.04 LSB) 96 Bu nedenle, P1.04 = 150 rpm
11 Kayit verisi (P1.05 MSB) 00 00 04 (onaltilik) = 4 (onluk)
12 Kayit verisi (P1.05 LSB) 04 Bu nedenle, P1.05 = Calisiyor (4)
13 CRC LSB 55 L
Ayrintilar igin bélim 8.1.10 CRC
14 CRC MSB F9

FCO06 Tek kayit yazma

istemci, bu fonksiyon kodunu kullanarak tek bir parametreye bir deger yazabilir. Sunucu, veriler yazildiktan sonra istegin bir yankisini déndiirerek
yanit verecektir. Tablo 8-5, Ikili Kontrol Kelimesine (P4.18) yazma drnegini gdstermektedir.

NOT

Kontrol kelimesi bit 15 ile etkinlestirildikten sonra, Watchdog Hatasi (E030) olusmasini 6nlemek igin saniyede bir kez yazilmaya devam edilmesi

gerekir.

Tablo 8-5 FCO06 istek ve yanit

istemci istegi Sunucu Yaniti
Bayt Ornek Ornek
Aciklama (0x) Aciklama Aciklama (0x)
0 Sunucu dugimi adresi 01 Hedef digim adresi 01 Sunucu dugumi adresi 01
1 islev kodu 06 Tekli yazma istegine yanit islev kodu 06
2 Baslangig¢ kaydi MSB 01 01 A1 (onaltilik) = 417 (onluk) Baslangi¢ kaydi MSB 01
417 MODBUS kayd = ikili Kontrol Kelimesi
3 |Baslangig kayiti LSB A1 (P4.18) Baslangig kaydi LSB A1
Bu, suriclyu ¢alistirmak igin temel bir
4 |Kayit verisi (P4.18 MSB) go | Kontrol kelimesi komutudur: Kayit verisi (P4.18 MSB) 80
80 21 (onaltilik) = 1000 0000 0010 0001
(ikili)
5 | Kayit verisi (P4.18 LSB) 21 bit 15 = Kontrol Kelimesini Etkinlestir Kayit verisi (P4.18 LSB) 21
bit 5 = Calistir
6 CRCLSB 8 Ayrintilar igin 8.1.5 boélim CRC CRCLSB 8
7 [CRCMSB oc |7 ¢n &1 CRC MSB 0C
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istemci, bu fonksiyon kodunu kullanarak en fazla 16 ardisik parametreye veri yazabilir. Istemci 16'dan fazla parametreye yazmaya calisirsa, sunucu 2
numarali istisna kodunu verir. Tablo 8-6, On Ayarli Frekans parametrelerine (P2.16 ila P2.19) yazma érnegini géstermektedir.

Tablo 8-6 FC16 istek ve yanit

istemci Istegi

Sunucu Yaniti

Bayt ® ..
v Aciklama o(';:;k Aciklama Aciklama Ornek (0x
0 | Sunucu dugimu adresi 01 Hedef dugim adresi 01 Sunucu duguimu adresi 01
1 |Islev kodu 10  |Birden fazla parametre yazma islev kodu 03
2 |Baslangic kaydi MSB 00 |00 D7 (onaltilik) = 215 (onluk) Baslangic kaydi MSB 00
215 MODBUS kaydi = On Ayarli Frekans 1
3 | Baslangig kayiti LSB D7 (P2.16) Baslangic kaydi LSB D7
4 | 16 bitlik kayitlarin sayisit MSB 00 16 bitlik kayitlarin sayisi MSB 00
— 4 parametreye yazma —
5 |16 bitlik kayitlarin sayisi LSB 04 16 bitlik kayitlarin sayisi LSB 04
6 Kay!t verisinin uzunlugu (bayt 08 Dort adet j6 bitlik parametre = génderilecek CRC LSB 71
cinsinden) 8 bayt veri
7 | MSB kayit verisi 00 | Baglangig kayit defterine (P2.16) 200 (20,0 | | CRC MSB F2
8 |LSB kayit verisi C8 |Hz)yaz
9 | MSB kayit verisi 01 Bir sonraki kayda (P2.17) 300 (30,0 Hz)
10 |LSB kayit verisi 2C yazin
11 | MSB kayit verisi 01 Bir sonraki kayit defterine (P2.18) 400 (40,0
12 | LSB kayit verisi 90 Hz) yazin
13 | MSB kayit verisi 01 Bir sonraki kayit defterine (P2.19) 500 (50,0
14 | LSB kayit verisi F4 Hz) yaz
15 |CRCLSB 59
6 TCRC ViSB 5 Ayrintilar igin 8.1.5 bélim CRC

FC23 Coklu Okunabilir/Yazilabilir

istemci, bu islev kodunu kullanarak tek bir mesajda en fazla 16 ardisik parametreyi okuyabilir ve en fazla 16 ardigik parametreye veri yazabilir.
Sunucu, yazilabilecek kayit sayisina bir Ust sinir getirir. Bu sinir asilirsa sunucu istedi reddeder ve istemci zaman asimina ugrar.

Tablo 8-7 FC23 istek ve yanit

Istemci Istegi

Sunucu Yaniti

bit 5 = Calistir
bit 0 = Yazilim Etkinlestirme

Bayt Ornek Ornek*
Aciklama (0x) Aciklama Aciklama (0x)
0 Sunucu dugumi adresi 01 Hedef dugim adresi 01 Sunucu dugimi adresi 01
1 Islev kodu 17 Birden fazla parametreyi oku ve yaz Islev kodu 17
Okunacak MSB'ye baslangi¢ Kayit verisinin uzunlugu (bayt
2 00 0 0A
kayd! 00 64 (onaltilik) = 100 (onluk) cinsinden)
'yi ici 100 MODBUS kaydi = (P1.01
3 |LSBYiokumakicin kayit 64 ydi = (P1.01) Kayit verisi (P1.01 MSB) 00
baslatma
4 a';“;acak 16 bitlik kayit sayisi 00 Kayit verisi (P1.01 LSB) 32
Ok 76 bk Kavit 5 parametreyi (P1.01 ila P1.05) oku
5 LS;naca ik kayit sayisi 05 Kayit verisi (P1.02 MSB) 00
MSB'ye yazilacak baslan -
6 kayd,y yed siangle 01 |01 A1 (onaltilik) = 417 (onluk) Kayit verisi (P1.02 LSB) 1C
__ 417 MODBUS kayit = (P4.18) _
7 | LSB yazmak icin baslangi¢ kaydi A1 Kayit verisi (P1.03 MSB) 00
8 zﬂafliyazmak igin 16 bitlik kayit 00 Kayit verisi (P1.03 LSB) 00
SB Tacak 16 biik Kavit Bir parametreye yazma
9 yaziiaca ik Kay! 01 Kayit verisi (P1.04 MSB) 00
sayisl
1 |Kayit verisinin uzunlugu (bayt 02 |Bir 16 bitlik parametre = 2 bayt veri Kayit verisi (P1.04 LSB) 9%
cinsinden)
Bu, surucuyt calistirmak igin temel bir
11 | MSB kayit verisi 80 kontrol kelimesi komutudur: Kayit verisi (P1.05 MSB) 00
80 21 (onaltilik) = 1000 0000 0010 0001
(ikili)
12 |LSB kayit verisi p1 | Pit15 = Kontrol Kelimesini Etkinlestir Kayit verisi (P1.05 LSB) 04
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Istemci Istegi Sunucu Yaniti
Bayt Ornek Ornek*
Aciklama (0x) Aciklama Aciklama (0x)
13 |CRCLSB BF CRC LSB 65
Ayrintilar igin 8.1.5 bélim CRC
24 [CRC MSB 5E | yrnare oum CRC MSB co

*Yanit mesajinin yorumlanmasi igin bkz. Tablo 8-4.

FC43 Okunabilir Cihaz Tanimlamasi
Kullanicinin, RTU seri arayiizii Gizerinden bir harici striictiniin fiziksel ve islevsel agiklamasina iliskin siirlici tanimlamasini ve ek bilgileri okumasina
olanak tanir.

Bu fonksiyon kodu, Cihaz Tanimlamasi igin ayriimis MEI (Modbus Kapstilli Arayiiz) tasima mekanizmasi tip 14'0 (OxOE) kullanir.

Hem zorunlu (Temel) hem de istege bagl (Normal) tanimlama modlari (sirasiyla 0x01 ve 0x02) desteklenir, Temel mod ilk ti¢ tanimlama nesnesini,
Satici adini, Uriin kodunu ve Biiyiik/kiigiik revizyon degerlerini dondiiriir; ve istege bagh (Normal) mod, Satici URL adresi, Uriin adi, Model adi ve
Uygulama adi tanimlama nesneleri degerlerini déndurdr.

Desteklenen tanimlama nesneleri ve de@erleri asagidaki tabloda gosterilmistir.

Tablo 8-8 Desteklenen tanimlama nesneleri

Nesne Nesne N
Numara Nesne adi N Deger
s Kimligi
1 Satici Adi 0x00 Control Techniques
2 Uriin kodu 0x01 S100-FFVCA
3 Buyuk/kuglk revizyon 0x02 Vaabbccdd
4 Satici URL adresi 0x03 controltechniques.com
5 Uriin ad 0x04 Commander
6 Model adi 0x05 S100
7 Uygulama adi 0x06 (Marshal uygulamasinda ayarla)
Uriin kodu

Uriin kodu bilgileri su sekildedir:
[Model adi]-[FFVCA]
Bu formilde:

*  Model adi S100’dur
* F, gbvde boyunu (2 hane) belirtir

* 'V, gerilim degerini (1 hane) belirtir

« C, akim degeri adimini (1 hane) belirtir
» A, dahili EMC filtresi degerini (1 = C1, 3 = C3) belirtir

Ornegin, gévde boyu 1, 200 Volt, 1,4 Amp, C3 filtreli S100’tin {riin kodu séyle olur:

S100-01213
istemci isteginin bigimi asagidaki tabloda gésterilmistir.

Tablo 8-9 Istemci istegi

Bayt

Aciklama

0 | Sunucu digumi adresi

Modbus Fonksiyon Kodu (0x2B)

MEI Tipi (OxOE)

(0x01): Temel tanimlama (zorunlu)
(0x02): Normal tanimlama (istege bagl)

Baslatma Nesne Kimligi (0x00)

1
2
3 | Cihaz Kimlik Kodunu Oku
4
5

CRCLSB

(0x70): Temel tanimlama
(0x70): Standart tanimlama

6 |CRC MSB

(0x77): Temel tanimlama
(0x87): Normal tanimlama
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Eger master (ana) cihaz istegi gegerliyse, bagiml cihaz asagidaki formati kullanarak istenen bilgiyi iletir.

Tablo 8-10 Sunucu yaniti

Bayt Aciklama

0 Sunucu dugumu adresi

1 Modbus Fonksiyon Kodu (0x2B)
2 | MEI Tipi (OXOE)
3

Okunabilr Ciaz kil Kodu (o 0o T ot bai
4 Uygunluk seviyesi (0x01): Temel tanimlama (zgrurllu) 5
(0x02): Normal tanimlama (istege bagl)
5 Digerleri (0x00)
6 | Sonraki Nesne Kimligi (0x00)
7 Listedeki nesne sayisi (0x03): Temel tanimlama (zorunlu)

(0x04): Normal tanimlama (istege bagli)
Numaralandirilmis nesnelerin listesi

n1 | Nesne Kimligi

n'! + 1 | Nesne uzunlugu (bayt)

n'! + 2 | Nesne degeri baslatma bayt

66 |CRCLSB

67 |CRC MSB

Listedeki her nesne icin Nesne Kimligi, uzunluk ve deger dondurulir.

Ton degeri, listedeki nesnenin numarasina ve 6nceki nesnenin uzunluguna baglidir; ilk nesneye 1 numarasi verilir.
Her nesne i¢in bayt numarasi, ‘n’ (0'dan baglayarak) asagidaki tabloda gdsterilmistir.

Tablo 8-11 Dondiiriilen nesnelerin 6znitelik baytlari

Nesne Doéndiirilen bayt
Numarasi I Adi Kimlik | Kimlik | Uzunluk |Deger

Temel kimlik (zorunlu)

1 Satici adi 0x00 8 9 10

2 Uriin kodu 0x01 28 29 30

3 Buyuk/kugik revizyon 0x02 55 56 57
Normal kimlik (istege baglh)

4 Satici URL adresi 0x03 8 9 10

5 Uriin ad 0x04 31 32 33

6 Model adi 0x05 42 43 44

7 Uygulama adi 0x06 48 49 50
815 CRC

CRC, iletim sirasinda mesajin bozulmadigindan emin olmak igin kullanilan 16 bitlik bir dongusel artiklik kontroliidir. Bir mesaj istemci veya sunucu
tarafindan alindiginda, cihaz gercevedeki tim baytlara gére CRC'yi hesaplar ve bunun mesajin CRC'siyle eslestiginden emin olur. Commander S igin
CRC, standart CRC-16 polinomu x16 + x15 + x2 + 1'i kullanir. 16 bitlik CRC, mesaja eklenir ve LSB 6nce iletilir.

8.1.6 Veri kodlama

MODBUS RTU, adresler ve veri 6geleri icin 'big-endian’ temsilini kullanir (CRC harig, bu 'little-endian'dir). Bu, tek bir bayttan daha bytk bir veri
degeri iletildiginde, EN énemli baytin énce génderilecedi anlamina gelir. Ornegin

16 - bit 0x1234 su sirayla iletilir:  0x12  0x34
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8.1.7 lstisnai Durumlar

istemci isteginde bir hata tespit edilirse sunucu bir istisna yaniti ile cevap verecektir. Bir mesaj bozulmussa ve gergeve alinmamissa veya CRC
basarisiz olursa sunucu bir istisna olusturmayacaktir. Bu durumda istemci cihaz zaman asimina ugrayacaktir. Bir coklu yazma (FC16 veya FC23)
istedi sunucunun maksimum tampon boyutunu (16 parametre) asarsa sunucu mesaji atacaktir. Bu durumda herhangi bir istisna iletiimez ve istemci
zaman asimina ugrar.

istisna mesaj bigimi
Sunucu istisna mesaji asagidaki formata sahiptir:

Bayt Aciklama

0 Yanit veren sunucu dugumu adresi
1 Bit 7 ayarli islev kodu

2 istisna kodu

3 CRC LSB

4 CRC MSB

istisna kodlan
Asagidaki istisna kodlari desteklenir:

Bayt Aciklama

1 Desteklenmeyen fonksiyon kodu

Kayit adresi aralik disi veya ¢ok fazla kayit okuma istegi. MODBUS kapsullenmis arayiiz
kimligi desteklenmiyorsa FC43'ten kaynaklanabilir.

4 Duzeltilemez hata

2

FC16 blok yazma siiresince aralik digi parametre

Sunucu, yazma blogunu verilerin alindidi sirayla igler. Araligin disindaki bir deger nedeniyle yazma iglemi basarisiz olursa, yazma blogu sonlandirilir.
Ancak sunucu bir istisna yaniti vermez; bunun yerine, hata durumu yanitta bulunan basgarili yazma sayisi alani aracihgiyla istemciye bildirilir.

Blok okumalyazma sirasinda parametre araligi asimi FC23

FC23 erigimi sirasinda aralik disinda bir deger olduguna dair bir gdsterge olmayacaktir.

8.1.8 Parametre degeri notasyonu

Commander S parametreleri 1 bit ile 16 bit arasinda degisebilir; bu, isaretli degerler igin -32768 ile 32767 arasinda bir maksimum aralik saglar.

Degerler ikili tamamlayici gosteriminde aktarilir; bu nedenle pozitif degerlerde en énemli bit 0 olarak, negatif degerlerde ise en 6nemli bit 1 olarak
ayarlanir.

Negatif bir yaniti yorumlamak icin, onaltilik degeri ikiliye donustirin, tim bitleri ters gevirin, ardindan 1 ekleyin ve gerekirse ondalik saylya
donusturin.

Negatif bir deger gdndermek igin, degerin modulind ikili sayiya donlstlrin, tim 16 biti ters gevirin, ardindan 1 ekleyin ve onaltilik olarak gonderin.
Tablo 8-12 Parametre degeri gosterimi

Onluk Deger ikili Deger Onaltihk Deger (0x)

-32768 1000 0000 0000 0000 80 00
-500 1111 1110 0000 1100 FE 0C

-1 1111 1111 1111 1111 FF FF

0 0000 0000 0000 0000 00 00

1 0000 0000 0000 0001 00 01

500 0000 0001 1111 0100 01F4
32767 0111 1111 1111 1111 7F FF

MODBUS yalnizca ham veri de@erlerini kullanir, bu nedenle veri degerleri gonderilirken hedef parametrenin ondalik basamak sayisinin dikkate
alinmasi énemlidir. On Ayarli Frekans 1'i (P2.16) 50,0 Hz'ye ayarlamak igin, istemci Tablo 8-7.
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Guvenlik Uriin bilgisi Mekanik Elektrik Baslarken Motoru Siruclt
Bilgileri 9 kurulum kurulumu s calistirma parametreleri
8.2 MODBUS ile motoru kontrol etme

Teknik bilgiler

UL Listesi
bilgileri

Siruci MODBUS (zerinden kontrol edilecekse, ilk adim motor ayrintilarini girmektir. Bu ayrintilari tus takimi veya baska bir arayiiz Gzerinden
ayarlamak icin bkz. bolim 6.1 Temel kurulum. Alternatif olarak, FC16'y1 kullanarak P3.01 ila P3.04'U motor tip plakasindaki degerlerle ayarlayin.

Tablo 8-13 MODBUS ile motor kurulumu

Gergeve (0x) 01 10 01 [ 2C | 00 | 04 08 00 | 8C | 05 | 78 | 00 | E6 | 00 | 46 | A8 | C6
Motor Motor Motor
Supucu islev kodu| P3.01'den 4ka¥|t 8 bayt veri Motor Anma Anma Nominal
Aciklama dagimi defterine N Anma Akimi . . o CRC
adresi 16 baslayarak azma gonderme (1,40 A) Hiz Gerilim Gug Faktori
y ’ (1400 rpm) | (230 V) (0.70)

Parametre degerleri MODBUS ile ayarlandiginda otomatik olarak kaydedilmez ve gui¢ dongusunln ardindan dnceki degerlerine geri doner.
Parametre Kaydet (P4.19) alanina 1 yazarak kaydetme islemini gergeklestirin.

Tablo 8-14 MODBUS ile kaydetme iglemini gerceklestirin

Cerceve (0x) 01 06 01 | A2 | 00 | O1 | E8 | 14
Sunucu | f
Agiklama | duguma |96V Kodu| P4.19u 1yaz CRC
. 06 ayarlayin
adresi

MODBUS ile motor hizini kontrol etme

MODBUS (izerinden motor hizini kontrol etmek igin, Frekans Referans Yapilandirmasi (P2.03) ayarini On Ayarlar (4) olarak ayarlayin. Ardindan,
istemci FCO6 kullanarak On Ayarli Frekans 1'e (P2.16) yazarak hiz referansini ayarlayabilir.

Tablo 8-15 MODBUS ile On Ayarh Frekans 1'i ayarlama

Gergeve (0x) 01 06 00 | D7 | 01 | 90 | 38 | 0E
Sunucu |[; . On Ayar

Aciklama dagimi I§Ie\(/)léodu api-:le? 3::] Frekansi CRC
adresi yaray (40,0 Hz)

MODBUS ile siiriiciiyii galistirma ve durdurma

MODBUS ile motoru galistirmak ve durdurmak icin ikili Kontrol Kelimesini (P4.18) kullanin. Etkinlestirildikten sonra, izleme hatasi (E030) olusmasini
onlemek igin ikili kontrol kelimesine saniyede bir kez siirekli olarak yazilmalidir.

Tablo 8-16 Ikili Kontrol Kelimesi (P4.18)

Bit Fonksiyon Aciklama

Bit 0 Yazihmi Etkinlestirme Sdricuyu etkinlestirmek igin 1'e ayarlanir

Bit 1 fleri Cahgtir ileri yénde calistirmak igin 1 olarak ayarlayin

Bit 2 ileri Kisa Siireli Calisma ileri dogru jog yapmak igin 1 olarak ayarlayin

Bit 3 Geri Calistir Ters yonde galistirma igin 1’e ayarlanir

Bit 4 Geri Yoni geri gevirmek igin 1'e ayarlanir

Bit 5 Calistir Calistirmak icin 1’e ayarlanir

Bit 6 Calistirma Izni (Durma) 0'a ayarlandiginda silinecek olan kilittemeyi etkinlestirmek icin 1'e ayarlanir

Bit 7 Referans Anahtar Bit 0 Referans sistemi tarafindan hangi referansin kullanilacagini segmek igin kullanilir

Bit 8 Referans Anahtar Bit 1 Referans sistemi tarafindan hangi referansin kullanilacagini segmek igin kullanilir

Bit 9 Geri Kisa Sireli Calisma Geri yonde kisa sireli galistirma igin 1’e ayarlanir

Bit 10 Rampa Hizi Segici Rampa sistemi tarafindan hangi rampa hizlarinin kullanilacagini segmek igin kullanilir
Bit 11 Zaman Asimini Uzat Watchdog zaman asimini 1 saniyeden 60 saniyeye uzatmak icin 1 olarak ayarlayin
Bit 12 Hata Baslat Kontrol Kelimesi (E035) hatasini durmadan baslatmak igin 1'e ayarlanir

Bit 13 Sdiruci Sifirla Sdricuyu sifirlamak ve hatalari temizlemek igin 1 olarak ayarlayin. Bu otomatik olarak temizlenir
Bit 14 Rezerve Sdricu tarafindan kullaniimaz

Bit 15 Kontrol Kelimesini Etkinlestir ikili kontrol kelimesini etkinlestirmek icin 1'e ayarlanir

Tablo 8-17 MODBUS ile ileri galigtirma

Cergeve (0) 01 06 | 01 | A1 |80 | 03 |F8 |15
Sunucu ; . Bit15=1
Agiklama | digimi k;zlj‘(’m aP:HLS || Bt1=1 | CcRC
adresi varay Bit0=1
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Bilgileri 9 kurulum kurulumu s caligtirma parametreleri
Tablo 8-18 MODBUS ile ters yonde galigtirma
Gergeve (0x) 01 06 01 | AM | 80 | 09 | 78 | 12
Sunucu . Bit 15=1
Isl P4.18'
Agiklama digimi kOZS‘BG o |In Bit 3 = 1 CRC
adresi variay Bit 0 = 1

Tablo 8-19 MODBUS ile durdurma
Bu, suriiclyl etkin tutar ancak tim galistirma sinyallerini kaldirir. Strict, Durdurma Modu Segici (P2.04) tarafindan tanimlanan modu kullanarak

motoru yavaslatir.

Cergeve (0x) 01 06 01 | A1 80 | 01 | 79 | D4
Sunucu :
e islev P4.18'i Bit 15 = 1
Aciklama §
¢ dugimd |\ 4,06 | ayarlayin | Bito=1 CRC
adresi

Tablo 8-20 MODBUS ile izl

eme hatasini (E030) 6nle

Cergeve (0x) 01 06 01 [ A1 | 00 [ 00 | D9 | D4
Sunucu ; ; o
Agiklama dugima Islev P4.18'i Tim bitler CRC
. kodu 06 ayarlayin =0
adresi

Teknik bilgiler

UL Listesi
bilgileri

mek i¢in kontrol kelimesini devre digi birakma
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9 Arnza Teshis

Sdrlcudeki tus takimi ekrani, srictinun durumu hakkinda gesitli bilgiler verir ve bu gostergelerin tam listesi 5.0 Baglangi¢ bélimiinde bulunabilir. Bu
bdlim, asadidaki ekran gostergeleri hakkinda bilgi saglar:

nn i
R SHiE

9.1 Alarmlar

Siric, belirli kosullar altinda kullaniciyi olasi bir ariza durumuna karsi uyarmak icin bir alarm Gretir. Strtict, alarm durumunda ¢alismaya devam
eder, ancak nedeni gideriimezse bazi alarmlar hataya dénusdr.

Tablo 9-1 Siiriicii Alarmlari

Aciklama

Motorda Asin Yuk

Motor Isi Orani (P1.22) %75'ten biiylikse ve akim degeri motorun nominal dederinden buyikse.

Tavsiye Edilen iglemler:

*  Motordaki agiri yuku azaltin
*  Sikismis bir motor mili olup olmadigini kontrol edin

Siiriiciide Asin Yiik

Siirticti Termal Yiizdesi (P1.23) %95'ten fazladir. Alarm, Sdirticii Isil Yizde (P1.23) degeri < %75 oldugunda silinecektir.

Tavsiye Edilen iglemler:

* Motordaki yuku veya surtucunin ortam sicakligini azaltin.

.V Otomatik Ayarlama Aktif
[ |Otomatik ayarlama tamamlandiginda sifirlanir.
A3 Limit Anahtari Aktif

Bir dijital giris, limit anahtari olarak yapilandiriimis ve aktiftir.

Tavsiye Edilen iglemler:

*  Motoru limit anahtarindan uzaklastirin. Bkz. Siralayici Giris ve Cikis Géstergeleri (P1.11) ve Dijital G/C Géstergeleri
(P1.25).

Besleme Faz Kaybi veya Dengesizlik

Sdricu, fazlar arasinda bir besleme faz kaybi veya genis dengesizlik tespit etti.

Tavsiye Edilen iglemler:

»  Suruclniin besleme sigortalarini kontrol edin
*  Her bir fazdaki gerilimin esit oldugundan emin olun

Analog Giris Akim Cevrim Kaybi

Bir analog girisin (T2 veya T4) giris akimi 3 mA'nin altina dismdustir. Bkz. Analog Giris 1 Ttir(i (P6.01).

Tavsiye Edilen iglemler:

*  Akim dongisi ana Unitesinin gli¢ kaynagina sahip olup olmadigini kontrol edin
» Kablolamanin bitunligini kontrol edin

Akim Limiti Aktif

Sdrict akim sinirinda.
Tavsiye Edilen iglemler:

Hizlanma Orani 1 (P2.06) ayarindaki slreyi artirin
Motordaki asir yuku azaltin
A7 G/G Asin Yiiklii

Sdricinin 24 V devresindeki akim talebi 100 mA'y1 asti.

Tavsiye Edilen iglemler:

* Akim asin yiuk durumu veya olasi kisa devre igin 24 V gikisl, dijital ¢cikisi ve 485 portu kontrol edin
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9.2 Hatalar

Hata, motoru veya siriicliyl korumak amaciyla siirlci tarafindan algilanan belirli kogullara yanit olarak uretilir. Bir hata olustugunda, ekranda "E" ile
baslayan bir hata kodu (6rnegin E006) gosterilir ve hata kodu Hata (P1.29) alaninda saklanir. Bir hata olustugunda (i¢ durum veya izleme
parametresinin degeri kaydedilebilir, bkz. Parametre 1 Hata Olustugunda Kaydet Segici (P4.09).

Sdrlcu, hatalari 6nlemek ve islem kesintisini 6nlemek icin 6nlem almak (¢ikis akimini sinirlamak gibi) veya alarm vermek UGzere varsayilan olarak
yapilandiriimigtir. Bir hata meydana gelirse, bu daha buytik bir sorunun isareti olabilir ve géz ardi edilmemelidir.

A

Hatanin nedeni giderildikten ve motoru yeniden baslatmanin giivenli oldugu belirlendikten sonra, Reset (Sifirla) diigmesini ( O )
kullanarak hatay: silin.

Kullanicilar, arizal bir sirGciyu onarmaya galismamali veya bu bélimde ya da Marshal'da aciklanan tanilama 6zellikleri disinda surucu
ariza tanilama iglemi gergeklestirmemelidir. Bir siiriicti arizaliysa, onarim igin yetkili bir Control Techniques distribiitoriine iade edilmelidir.

UYARI

Marshal, surtctniin devreye alinmasi ve galismasiyla ilgili sorunlari gidermeye yardimci olan bir tanilama araci igerir. Bu, surtictide bir hata
goéruntulenmese bile kilavuz bilgiler igerir.

DC bar voltaji, maksimum DC bar voltajini asmistir. Hata, Anlik Esik deg@eri asildiginda veya Gecikme Esigi degeri 15
saniye boyunca asildiginda ortaya ¢ikar. Bu esik degerleri, agagida gosterildigi gibi sirliciiniin voltaj dederine gore degisir.

E003

E007

Gerilim degeri Anlik Esik Gecikme Esigi
110V 415V 400V
200V 415V 400V
400V 830V 800 V

Onerilen iglemler:

*  Yavaslama Hizi 1 (P2.07) ve Yavaslama Hizi 2 (P2.09) parametrelerindeki yavaslama rampasi hizi degerlerini artirin

»  Sorun yavaslamanin baslangicinda ortaya ¢ikiyorsa, S-Rampalari (P2.05) etkinlestirmeyi diisinin. Yavaslama
sirasinda gorillyorsa,Standart Rampa Gerilimini (P2.12) azaltmayi disunin

» Nominal A.C. besleme seviyesini kontrol edin

» DC bara seviyesinin yikselmesine neden olabilecek besleme bozulmalarini kontrol edin

»  Bir yalitim 6lcer cihazi yardimiyla motor yalitimini kontrol edin

Asiri Akim

Anlik surucu ¢ikis akimi, surtcunln agirt akim esigini asmis.

Bu hata, olustuktan 10 saniye sonraya kadar sifirlanamaz.

Tavsiye Edilen iglemler:

»  Surtcinin hizlanmasi/yavaglamasi igin gegen sireyi artirin

* Cikis kablosu uzerinde kisa devre kontroll yapin

«  Bir yalitim dlcer cihazi kullanarak motor yalitiminin battinligund kontrol edin

*  Motor kablosunun uzunlugunun siricu sinirlari iginde olup olmadigini kontrol edin
*  Akim Dénglisii Kazanci (P3.23) ayarindaki de@eri azaltin

Harici Hata

An external error has been generated by a digital input when configured as Dis Hata olarak yapilandirildiginda, bir dijital
giris tarafindan bir dig hata olusturuldu. (14).

Motor Asiri Hizi

Ramp Cikisi (P1.14), 1,2 x Maksimum Frekans Sinir1 (P2.02) ile tanimlanan esigi asmistir.

Onerilen iglemler:

*  Motorun sistemin baska bir pargasi tarafindan kullanilip kullanilmadigini kontrol edin

Kapasitor Arizali

D.C. bara kapasitorleri arizali. Surticl tedarikgisiyle irtibata gegin.

Commander S100 Kullanim Kilavuzu

113



Guvenlik

Bilgileri Urin bilgisi
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Hata
E018

Teshis
Ayarlama Kesintiye Ugradi

Sirtict etkinlestirme veya suriicu ¢aligtirma sinyalleri kaldirildigindan sirticiniin otomatik ayarlamayi tamamlamasi
engellendi.

Onerilen iglemler:

« Otomatik ayarlamanin tamami boyunca sirtci etkin sinyalinin aktif oldugundan emin olun. Bu, Sekanslayici Girig ve
Cikis Gostergeleri (P1.11) kullanilarak kontrol edilebilir

+  Otomatik ayarlamanin tamami boyunca bir galistirma sinyalinin (ileri Caligtirma, Geri Calistirma veya Calistirma) aktif
oldugundan emin olun. Bu, Calistirma ve Y6n Géstergeleri (P1.12) kullanilarak kontrol edilebilir.

»  Bu sinyaller bir dijital giris tarafindan sagdlaniyorsa, Dijital IO G6stergeleri (P1.25) kullanilarak IO durumlarini kontrol
edin

Motor Sicakligi

\0.-

Sdurict, Motor Anma Akimi (P3.01) ve Termal Koruma Eylemi (P3.21) temelinde motorun asiri isindigini tahmin etmistir.

Motor Termal Yiizdesi (P1.22) motor sicakligini maksimum degerin ylzdesi olarak gdsterir. Bu parametre %100'e
ulastiginda hata olusur.

Onerilen iglemler:

Yukin sikismis olmadigindan emin olun
Motor Gizerindeki yukiin degismediginden emin olun
Motor nominal akiminin dogru oldugundan emin olun.

Siiriicu §|cakllg| 1

Bir IGBT baglanti noktasinda asiri sicaklik algilanmistir.

Onerilen iglemler:

* Mahfazanin sicakhgini kontrol edin

*  Mahfazanin / suriict fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
* Kullaniliyorsa fan filtresini temizleyin

* Mahfazanin havalandirma yollarini kontrol edin

* Mahfazanin kapi filtrelerini kontrol edin

* Havalandirmayi arttirin

*  Gorev donglsunu kisaltin

* Hizlanma / yavaslama orani parametre degerlerini artirin

*  Motor yikinu azaltin

+  Ug besleme fazinin mevcut ve dengeli oldugundan emin olun

»  Surtciniin uygulama igin dogru olarak boyutlandirildigini onaylayin
» Daha bliyik akim / guig degerine sahip bir siricu kullanin

Siirtic Sicakhig 2

Glg asamasinda asiri sicaklik tespit edildi.

Onerilen iglemler:
»  Bkz. Suricu Sicakhgr 1

E027

Siriici Sicakhgr 3

DC barasi bileseninde asiri sicaklik tespit edildi.

Onerilen iglemler:
«  Surucu Sicakhigr 1'e bakin.

In 1 Akimi

T2 analog girisi 1'de bir akim kaybi tespit edildi ve giris tiiri 4-20 mA Hata (6) olarak ayarlandi. Akim 3 mA'nin altina
duserse giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin

« Kontrol kablo baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun

* T2 Analog Girig 1 Tiiriinii kontrol edin (P6.01)

*  Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan buyuk oldugundan emin olun
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Hata Teshis
E029 An In 2 Akimi

E030

T4 analog giris 2'de akim kaybi tespit edildi ve giris tiir 4-20 mA Hata (6) olarak ayarlandi. Akim 3 mA'nin altina diserse
giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

Kontrol kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin

Kontrol kablo baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun

T4 Analog Giris 2 Ttirlini kontrol edin (P6.02)

Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan biyuk oldugundan emin olun

Denetim Birimi Zaman Asimi

E032

Kontrol kelimesi etkinlestirildikten sonra, Denetim Birimi Zaman Asimi hatasinin olusmasini 6nlemek igin saniyede en az bir
kez yazimi devam etmelidir.

-
Besleme Fazi

Sdricl, besleme fazi kaybi veya blyuk besleme dengesizligi tespit etmistir.

Onerilen iglemler:

* A.C. besleme gerilimi dengesini ve tam yiikte seviyesini kontrol edin
*  Cikis akimi kararliigini kontrol edin

*  Gorev dongusunu kisaltin

*  Motor yukinu azaltin

E033

Motor Direnci

Motor stator direncini 6lgmek igin yapilan otomatik ayar testi, dogru bir 6lgim elde etmek igin ¢ikis akiminin dogru seviyeye
¢ikmamasi nedeniyle basarisiz oldu.

Onerilen iglemler:

*  Motor kablosu baglantilarini kontrol edin

« Bir yalitim dlger cihazi kullanarak motor statér sargisinin butinluginu kontrol edin

»  Sdurucu terminallerinde, motor faz-faz direncini kontrol edin

*  Motor terminallerinde motor faz-faz direncini kontrol edin

*  Motor Kontrol Modunda (P3.05) Lineer V-F (1) secenegini segin ve ¢ikis akimi dalga formlarini bir osiloskopla kontrol
edin

*  Motoru degistirin

E034

Harici Tusg Takimi

RUN ve STOP digmeleri surtctyt Gahstir/Durduracak sekilde yapilandiriimigken bir uzaktan kumanda klavyesi
cikariimigtir.

Tavsiye Edilen iglemler:

« Kablo baglantilarini kontrol edin

E035

Kontrol Kelimesi

Kontrol kelimesi etkin durumdayken (bit 15 = 1), /kili Kontrol Kelimesi (P4.18) icindeki Bit 12 (Kontrol Kelimesi Hatasi) 1
olarak ayarlanmigtir.

E036

Kullanici Kaydi

E037

Kullanici tarafindan kaydedilen parametreler bozulmustur.
Onerilen iglemler:

» Fabrika Ayarlarina Geri Don (P4.01)

Gi¢c Kapatildiginda Kaydetme

Gug kapatma kaydetme parametreleri bozulmustur.
Onerilen iglemler:
» Fabrika Ayarlarina Geri Doén (P4.01)

Islemciler Arasi

Kontrol karti igslemcisi ile gui¢ asamasi iglemcisi arasindaki iletisim kesildi. Bunun nedeni sistemdeki asiri gurulti olabilir;
bélimiindeki 4.7 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) kilavuzunu izleyin.

E098

Motor Fazi

Motor Faz Kaybi Algilama (P4.15) etkinlestiriimistir ve bir motor faz kaybi algilanmistir.

Onerilen iglemler:

*  Motor ve sirtici baglantilarini kontrol edin
* Kablo bitiunluguni kontrol edin
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Hata
E099

Teshis
Kaydetme Engellendi

Marshal siiriicu ile iletisim kurmaya ¢alisirken bir kaydetme islemi tetiklenmistir.

Onerilen iglemler:

*  Parametreleri Kaydet (P4.19) secenegini kullanarak parametre ayarlarini kaydedin

E172

Yangin Modu Hatasi

Yangin modu devre disi birakildi ve suriici yangin modundayken hatalar bastirildi. Hata Ge¢misi 1 (P1.30) ile Hata
Gegmisi 3 (P1.32) arasinda bakiniz.

Analog Giris 1 Asin Ykl

T2 analog giris 1'deki giris akimi 24 mA'y1 agmistir.

Onerilen iglemler:

*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

*  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.
e T2 Analog Giris 1 Tiiriinii (P6.01)kontrol edin.

In 2 Asin Yiik

T4 analog giris 2'deki giris akimi 24 mA'ylI agmigtir.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.
« Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.
»  Kontrol T4 Analog Giris 2 Tipi (P6.02)

Donanim Yazilimi Hatasi 1

E220

Donanim hatasi mevcut; strlctnun tedarikgisi ile irtibata gegin.

Firmware Hatasi 2

Donanim hatasi - Surlctnun tedarikgisiyle iletisime gegin.

Yazilim Hatasi 3

Donanim hatasi - Surlctnun tedarikgisiyle iletisime gegin.

Firmware Hatasi 4

Donanim hatasi - Surlctnun tedarikgisiyle iletisime gegin.

Topraklama hatasi

Sdriicti, motor kablosunda/bobinlerinde bir topraklama hatasi tespit etmistir.

Onerilen iglemler:

* Cikis kablosundan topraklamaya giden hatta kisa devre kontroli yapin.
«  Bir yahtim dlcer cihazi kullanarak motor yalitiminin batunliguna kontrol edin

Yazilim Hatasi1 5

E235

Donanim hatasi mevcut; slriclinun tedarikgisi ile irtibata gegin.
Firmware Hatasi 6

Donanim hatasi mevcut; striclinun tedarikgisi ile irtibata gegin.
Firmware Uyumsuz

Sdiricudeki kullanici ve glic donanim yazilimi arasinda uyumsuzluk var.
Tavsiye Edilen iglemler:

Gug ve kullanici donanim yazilimini suriicuye yeniden indirin.

Sorun devam ederse, surticinun tedarikgisiyle iletisime gegin

Bir Urtin yazilimi guncellemesi kesintiye ugradi.

Tavsiye Edilen iglemler:

«  Sirtclyl yeniden baslatin.
*  Donanim yazihmi indiriliyorsa tekrar deneyin
Sorun devam ederse, bu bir donanim hatasina isaret edebilir — Striictiniin tedarikgisiyle iletisime gegin.

Kaydedilenler Eozulmu§

Bu hata, parametre verilerinin bozuldugunu gosterir.

Onerilen iglemler:
» Fabrika ayarlarina geri doniin (P4.01)

Veritabani 5e§i§tirildi
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Firmware glncellemesi kesintiye ugramistir. Firmware degistiriimistir ancak proje parametre degerleri kaybolmustur.

Onerilen iglemler:
* Fabrika Ayarlarina D6n (P4.01)

UL Listesi
bilgileri
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10

Teknik bilgiler

Bu bolim, surtcuyle ilgili ek teknik verileri ele almaktadir. Bunlar arasinda sunlar yer almaktadir:
» Standart ve yiiksek ortam sicakliklari igin 4 kHz ve 12 kHz (3 kHz ve 9 kHz Cergeve 4) anahtarlama frekansi igin suriici deratings

»  SUricl kayiplari (Gug kaybr)
*  Siricl depolama

* Anahtarlama frekansi ve motor kablo uzunlugu gapraz referansi igin emisyon uyumu
* 12 kHz anahtarlama frekansi igin maksimum kablo uzunluklari (Cergeve 4 icin 9 kHz)

*  Cesitli strtict verileri
* |IP derecesi agiklamasi
+ Titresim testi spesifikasyonu

Tablo 10-1 Cevre 6zellikleri

Teknik Ozellikler

Aciklama

Saklama sicakligi

-40 °C ila 60 °C (-40 °F ila 140 °F)'

Calisma sicakhgi dusuridlmeden

-10°Cila40 °C (14 °Fila 104 °F)

Calisma sicakhigi dustrilerek

-10 °C ila 60 °C (14 °F ila 140 °F)

Yiikseklik <3000 m (1000 m ile 3000 m arasinda her 100 m'de %1 gii¢ diistisii)?
Nem 40°C/ 104°F’de %95 yogusmasiz - EN61800-2(3k3)
Kirlilik Kirlilik derecesi 2 - Yalnizca kuru, iletken olmayan kirlilik

IP Koruma Sinifi

IP20

Titresim

IEC 60068-2- 6’ya gore test edilmigtir

Asindirici Ortamlar

Asindirici gaz konsantrasyonlari asagida belirtilen seviyeleri agsmamalidir: EN 60721-3-3 1ISO9223 Sinif C3

1 Bkz. boliim 10.3 Siiriicii saklama

2Bkz. bolim 10.1.2 Rakim
10.1

Suruci gug diisurme

Sdrlcd, yiksek rakim, artan ortam sicaklidi, azalan sirticii agikligi gibi optimal olmayan bir ortamda kullanildiginda veya artan anahtarlama frekansi
kullanildiginda, slricu ¢ikis akimi disurilmelidir. Asagidaki tablolarda belirtilen maksimum surekli ¢ikis akimi dusiurme degerleri kullaniimahdir.
Sdiric, Uzerinde hava akimi olmayan (<2 m/s) sizdirmaz bir muhafaza igine monte edilecekse, 6lgiilen maksimum i¢ sicakligin 5 °C tzerinde bir

galisma sicakligl secin.

10.1.1  Sicaklik
Tablo 10-2 izin verilen maksimum siirekli gikis akimi
Nominal Giig Degeri 400C'de maksimum siirekli | 50 °C'de maksimum siirekli | 60 °C'de maksimum siirekli
Siiriicii Model cikis akimi cikis akimi cikis akimi
Numarasi 4 kHz * 12 kHz * 4 kHz * 12 kHz * 4 kHz * 12 kHz *
kW hp
A A A A A A
100 V Siiricii (100 - 120 V * %10)

S100-01113 0.18 0.25 1.2 1 1 1 0.8 0.8
S100-01123 0.25 0.33 1.4 1.2 1.2 1.2 1 1
S100-01133 0.37 0.5 2.2 1.4 1.4 14 1.2 1.2
S100-03113 0.55 0.75 3.2 2.2 2.2 1.6 1.4 1.4
S100-03123 0.75 1 4.2 3.2 3.2 2.2 2.2 2.2
S100-03133 1.1 1.5 6 4.2 4.2 3.2 3.2 3.2
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Nominal Giig Degeri 400C:ge maksimum siirekli | 5° “©'de maksimum siirekli | 60 °C'de maksimum siirekli
Siuriicii Model cikis akimi cikis akimi cikis akimi
Numarasi 4 kHz * 12 kHz * 4 kHz * 12 kHz * 4 kHz * 12 kHz *
kW hp
A A A A A A
200 V SGrGed (200 - 240V X %10)
S100-01S13 0.18 0.25 1.4 1.2 1.2 1.2 1 1
S100-01213 0.18 0.25 1.4 1.2 1.2 1.2 1 1
S100-02S11 0.18 0.25 1.2 1 1 1 0.8 0.8
S100-01S23 0.25 0.33 1.6 1.4 1.4 1.4 1.2 1.2
S100-01223 0.25 0.33 1.6 1.4 1.4 1.4 1.2 1.2
S100-02S21 0.25 0.33 1.4 1.2 1.2 1.2 1 1
S100-01S33 0.37 0.5 2.4 1.6 1.6 1.6 1.4 1.4
S100-01233 0.37 0.5 2.4 1.6 1.6 1.6 1.4 1.4
S100-02S31 0.37 0.5 2.2 1.4 1.4 1.4 1.2 1.2
S100-01S43 0.55 0.75 3.5 2.4 2.4 2.4 1.6 1.6
S100-01243 0.55 0.75 3.5 2.4 2.4 2.4 1.6 1.6
S100-02S41 0.55 0.75 3.2 2.2 2.2 2.2 1.4 1.4
S100-01S53 0.75 1 4.6 3.5 3.5 3.5 2.4 2.4
S100-01253 0.75 1 4.6 3.5 3.5 3.5 2.4 2.4
S100-02S51 0.75 1 4.2 3.2 3.2 3.2 2.2 2.2
S100-01D63 1.1 1.5 6.6 4.6 4.6 4 3.5 3.5
S100-02S61 1.1 1.5 6 3.6 4.2 3.4 3.2 2.8
S100-01D73 1.5 2 7.5 6.6 6.6 5.5 4.6 4.6
S100-02S71 1.5 2 6.8 6 6 5.5 4.2 4.2
S100-03D13 2.2 3 10.6 6.8 7.5 6.6 6.6 55
400 V Siiriicii (380 ila 480 V +%10)

S100-02413 0.37 0.5 1.2 1 0.8
S100-02423 0.55 0.75 1.7 0.5 1.2 1
S100-02433 0.75 1 2.2 0.6 1.7 1.2
S100-02443 1.1 1.5 3.2 0.8 2.2 0.5 1.7
S100-02453 15 2 3.7 1 3.2 0.55 2.2
S100-02463 2.2 3 5.3 1.2 3.7 0.55 3.2
S100-03413 3 3 7.2 2.2 53 1.2 3.7 0.8
S100-03423 4 5 8.8 3.2 7.2 1.2 5.3 1
S100-04413 55 75 13 8.8 8.8 5 3 3
S100-04423 7.5 10 16 12 12.4 8.8 55 3
S100-04433 1 15 23 14 16 12 8.5 5

*S100-04 3 kHz ve 9 kHz

10.1.2

Rakim
Commander S100'Un irtifa aralidi, asagidaki kosullara tabi olarak 0 ila 3.000 m (9.900 ft) arasindadir:
Deniz seviyesinden 0 m ila 1.000 m: gli¢ dUsurme gerekmez.

Deniz seviyesinden 1.000 m ila 3.000 m (3.300 ft ila 9.900 ft) arasi: 1.000 m (3.300 ft) Gzerindeki her 100 m (330 ft) igin belirtilen degerden
maksimum cikis akimini %1 oraninda disiriin. Ornegin, 3.000 m (9.900 ft) yiikseklikte siiriciiniin ¢ikis akimi %20 oraninda diisiiriimelidir.
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10.2 Gig kaybi
Tablo 10-3 Siiriicii kayiplar
Siiriicii Model . _— Beklemede Siiriicii Nominal Giicte —
Numarasi Giig Degeri Besleme Fazlari Kayiplari Siriicii Kayiplar Verimlilik
kW hp w w %
100 V Siriciiler
S100-01113 0.18 0.25 1 3.1 9.9 96.1
S100-01123 0.25 0.33 1 3.1 12.3 96.4
S100-01133 0.37 0.50 1 4 17.8 96.2
S100-03113 0.55 0.75 1 4 24.7 96.4
S100-03123 0.75 1 1 34 40.8 95.8
S100-03133 1.10 1.50 1 3.2 54.5 95.5
200 V Siiriiciiler
S100-01S13 0.18 0.25 1 4.2 12.3 96.4
S100-01213 0.18 0.25 2 4.2 11.2 96.4
S100-02S11 0.18 0.25 1 37 10.7 96.2
S100-01S23 0.25 0.33 1 4.2 13.8 96.7
S100-01223 0.25 0.33 2 4.2 12 96.7
S100-02S521 0.25 0.33 1 3.7 12.9 96.6
S100-01S33 0.37 0.50 1 4.2 18.4 96.5
S100-01233 0.37 0.50 2 4.2 16.3 97
S100-02S31 0.37 0.50 1 3.7 21.4 95.8
S100-01S43 0.55 0.75 1 4.1 26.6 96.8
S100-01243 0.55 0.75 2 4.2 247 97.2
S100-02S41 0.55 0.75 1 4.5 26.5 96.7
S100-01S53 0.75 1 1 4.1 33.9 96.9
S100-01253 0.75 1 2 4.3 29.7 97
S100-02S51 0.75 1 1 4.7 34.5 96.8
1 5.2 429 97.0
S100-01D63 1.10 1.50 3 57 373 574
S100-02S61 1.10 1.50 1 34 431 97.1
S100-01D73 1.50 2 ! 4.3 575 9.7
3 4.0 48.5 97.3
S100-02S71 1.50 2 1 4.4 62.7 96.8
1 3.0 93.9 96.4
S100-03D13 2.20 3
3 4.0 76.8 97
400 V Siiruculer
S100-02413 0.37 0.50 3 6.9 18.2 96.9
S100-02423 0.55 0.75 3 10.5 24.5 97
S100-02433 0.75 1 3 6.8 26.8 97.3
S100-02443 1.10 1.50 3 6.8 34.3 97.6
S100-02453 1.50 2 3 6.5 454 97.6
S100-02463 2.20 3 3 6.5 89.3 96.9
S100-03413 3 3 3 6.6 84.6 97.6
S100-03423 4 5 3 6.4 118.6 97.6
S100-04413 5.5 7.5 3 7.95 161.0 97.6
S100-04423 7.5 10 3 8.2 219.8 97.4
S100-04433 11 15 3 8.2 323.6 97.5
10.3  Siruci saklama

Uzun sureli depolama igin -40 °C (-40 °F) ile +60 °C (140 °F) arasi.

Saklama stresi 2 yildir.

DusUk gerilim kondansatorleri devredeki konumlari nedeniyle yeniden sekillendiriiemez ve bu nedenle suriicu 2 yil veya daha uzun sure gug
uygulanmadan depolanirsa degistiriimesi gerekebilir. Bu nedenle, her 2 yillik depolamadan sonra suricunin en az 1 saat boyunca ¢alistiriimasi
onerilir. Bu iglem, striictiniin 2 yil daha depolanmasina olanak tanir.
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10.4

Emisyon Uyumlulugu

UL Listesi
bilgileri

Siiriicii, temel emisyon kontrolii igin dahili bir filtre igerir. Istege bagli ek bir harici filtre, emisyonun daha da azaltiimasini saglar. Motor kablo
uzunluguna ve anahtarlama frekansina bagli olarak asagidaki standartlarin gereklilikleri karsilanir.

Tablo 10-4 Emisyon Uyumlulugu

Giig Degeri Sadece Dahili Filtre Kullanan | Dahili ve Harici Filtre Kullanan
Siriici Model Anahtarlama Frekansi
Numarasi W hp 4 kHz | 4 kHz | 12kHz
Motor Kablo Uzunlugu
5m | 20m | 20m | 50 m | 20m

100 V Suruciler (100 - 120 V 1%10)
S100-01113 0.18 0.25 C3
S$100-01123 0.25 0.33 C3
S100-01133 0.37 0.50 C3
S100-03113 0.55 0.75 C3
S100-03123 0.75 1 C3
S$100-03133 1.10 1.50 C3

200 V Siiriiciler (200 - 240 V £%10)
S100-01S13 0.18 0.25 C3 C1 C2* C2
S100-01213 0.18 0.25 C3 C1 C2 C2
S100-02S11 0.18 0.25 C1
S100-01S23 0.25 0.33 C3 C1 cz* C2
S100-01223 0.25 0.33 C3 C1 C2 C2
S100-02S21 0.25 0.33 C1
S100-01S33 0.37 0.50 C3 C1 c2* C2
S100-01233 0.37 0.50 C3 C1 C2 C2
S100-02S31 0.37 0.50 C1
S100-01S43 0.55 0.75 C3 C1 Cc2* C2
S100-01243 0.55 0.75 C3 C1 C2 C2
S100-02541 0.55 0.75 Cc1
S100-01S53 0.75 1 C3 C1 Cc2* C2
S100-01253 0.75 1 C3 C1 C2 C2
S100-02S51 0.75 1 C1
S100-01D63 1.10 1.50 C3 C1 c2* C2
S100-02S61 1.10 1.50 C1
S100-01D73 1.50 2 C3 C1 Cc2* C2
S100-02S71 1.50 2 C1
S100-03D13 2.20 3 C3 C1 C2 C2

400 V Siirtciler (380 - 480 V £%10)
S100-02413 0.37 0.50 C3 C1 C2 C2
S100-02423 0.55 0.75 C3 C1 C2 C2
S$100-02433 0.75 1 C3 C1 C2 C2
S$100-02443 1.10 1.50 C3 C1 C2 C2
S100-02453 1.50 2 C3 C1 C2 C2
S100-02463 2.20 3 C3 C1 C2 C2
S100-03413 3 3 C3 C1 C2 C2
S$100-03423 4 5 C3 C1 C2 C2
S100-04413 5.5 7.5 C3 C1 C2** C2**
S100-04423 7.5 10 C3 C1 c2** c2**
S100-04433 11 15 C3 C1 c2** c2**

* C2, yalnizca Commander C filtresi ile 50 m'ye kadar. C2, Commander S filtresi (ayakli montajli) ile 25 m'ye kadar.

** 100 m'ye kadar

NOT

Dusuk sizintili filtreler, 4 kHz'de 10 m'ye kadar C1 ve 12 kHz'de 10 m'ye kadar C2 degerlerine ulasir. (Cergeve 4 igin 3 kHz ve 9 kHz)

Bu, strictinin EMC performansinin ve béliim 4.7.1'dekikilavuzlarin bir 6zetidir. EMC uyumlu kurulum kurallarina uyulmahdir. Tim ayrintilar igin,
surtictiniin tedarikgisinden temin edilebilen EMC Veri Sayfasina bakin.
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Bu Griin, IEC 61800-3'e gore sinirli dagitim sinifina girer. Konut ortaminda bu Griin radyo parazitine neden olabilir; bu durumda kullanicinin
uygun 6nlemleri almasi gerekebilir.
Konutlar igin genel standart IEC 61000-6-3.
EN 61800-3:2018 birinci ortam sinirsiz dagitim
EN 61800-3:2018 su tanimlamalart igerir:
«  Birinci ortam, konut binalarini igceren ortamdir. Ayrica, konut amagh kullanilan binalara gli¢ saglayan algak gerilim sebekesine ara
transformatérler oimadan dogrudan bagli tesisleri de igerir. ikinci ortam, konut amagli kullanilan binalara giic saglayan alcak gerilim
sebekesine dogrudan bagli tesisler digindaki tim tesisleri igeren ortamdir.
*  Sinirlh dagitim, ureticinin ekipman tedarikini, striictlerin uygulanmasina iliskin EMC gereklilikleri konusunda ayri ayri veya ortaklasa
teknik yeterlilige sahip tedarikgiler, musteriler veya kullanicilarla sinirlandirdigi bir satis dagitim sekli olarak tanimlanir.
IEC 61800-3:2018 ve EN 61800-3:2018

Gug sirlcu sistemleri C1'den C4'e kadar siniflandiniimigtir:
Tablo 10-5 Giug siiriicui sistemleri kategorileri

Kategori Aciklama
C1 Birinci ve ikinci ortamlarda kullaniimak tzere tasarlanmistir
c2 Takilabilir veya ¢ikarilabilir bir cihaz degildir; sadece bir profesyonel tarafindan kurulumu gergeklestirildigi takdirde birinci
ortamda veya ikinci ortamda kullaniimak tzere tasarlanmistir
C3 Ikinci ortamda kullaniimak tzere tasarlanmistir, birinci ortamda kullanilamaz
C4 1000 V veya 400 A lizerinde siniflandinimistir; ikinci ortamdaki karmasik sistemlerde kullaniimak lzere tasarlanmistir

10.4.1 istege bagh harici EMC filtreleri
Tablo 10-6 Siiriicii ve EMC filtresi capraz referansi

Model Gii¢ Degeri | Guc Degeri CT Parca Numarasi CT Parga Nu"m?ra5| cT Pa.rga Numarasi
Numarasi (kW) (hp) Commander S Filtresi Commanden: S th§uk Sizinti Alternatlf.ComTander (o3
Filtresi Filtresi
100 V Siiriiciiler (100 - 120 V £%10)
S100-01113 0.18 0.25 4200-0026 4200-0038
S100-01123 0.25 0.33 4200-0026 4200-0038
S100-01133 0.37 0.50 4200-0026 4200-0038
S100-03113 0.55 0.75 4200-0028 4200-0039
S100-03123 0.75 1 4200-0028 4200-0039
S100-03133 1.10 1.50 4200-0028 4200-0039
200 V Siiriiciiler (200 - 240 V £%10)
S100-01S13 0.18 0.25 4200-0026 4200-0038 4200-1000
S100-01213 0.18 0.25 4200-0032 4200-0040 4200-2003
S100-01S23 0.25 0.33 4200-0026 4200-0038 4200-1000
S100-01223 0.25 0.33 4200-0032 4200-0040 4200-2003
S100-01S33 0.37 0.50 4200-0026 4200-0038 4200-1000
S100-01233 0.37 0.50 4200-0032 4200-0040 4200-2003
S100-01S43 0.55 0.75 4200-0026 4200-0038 4200-1000
S100-01243 0.55 0.75 4200-0032 4200-0040 4200-2003
S100-01S53 0.75 1 4200-0026 4200-0038 4200-1000
S100-01253 0.75 1 4200-0032 4200-0040 4200-2003
4200-0026 (1 faz 4200-0038 (1 faz 4200-2001 (1 faz
$100-01D63 1.10 1.50 4200-0032 23 faz; 4200-0040 23 faz; 4200-2003 E3 faz;
4200-0026 (1 faz 4200-0038 (1 faz 4200-2001 (1 faz
$100-01073 1.50 2 4200-0032 23 faz; 4200-0040 23 faz; 4200-2003 23 faz;
4200-0028 (1 faz 4200-0039 (1 faz 4200-4000 (1 faz
$100-03D13 220 3 4200-0033 §3 faz; 4200-0042 ES faz; 4200-4002 E3 faz;
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Model Gii¢ Degeri | Guig Degeri CT Parca Numarasi CT Parga Nu"mﬁra3| cT Pa_rga Numarasi
Numarasi (kW) (hp) Commander S Filtresi Commander. S th§uk Sizinti Alternatlf.ComTander C

Filtresi Filtresi
400 V Siiriiciiler (380 - 480 V +%10)
S100-02413 0.37 0.50 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-02423 0.55 0.75 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-02433 0.75 1 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-02443 1.10 1.50 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-02453 1.50 2 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-02463 2.20 3 4200-0034 4200-0041 4200-2005
S100-03413 3 3 4200-0033 4200-0042 4200-3008
S100-03423 4 5 4200-0033 4200-0042 4200-3008
S100-04413 5.5 7.5 4200-0252
S100-04423 7.5 10 4200-0252
S100-04433 11 15 4200-0252

*Alternatif Commander C Filtresi, Commander S'nin ayak izi montajini desteklemez, ancak Tablo 10-4 'da belirtilen seviyeleri agagdidaki istisna
disinda karsilar: S100-01243 surticlsu, 20 m kablo uzunlugunda 4 kHz'de C1'i karsilamaz.

10.5 Maksimum kablo uzunluklari

Motor kablosundaki kapasitans, sirlcinln gikisinda yiiklemeye neden oldugundan, kablo uzunlugunun 50 m'yi agsmadigindan emin olun. Motor
uzunluklarinin C1 gibi belirli bir EMC standardina uymasi igin, bélim 10.4 Emisyon Uyumlulugu adresinde verilen kablo uzunluklarina bakin.

10.6 Gili¢ uygulama sikhgi

Elektronik kontrol ile: Sinirsiz
AC beslemesini keserek: <20(esit aralikli)

10.7 Baslatma siiresi

Sdriclye gug verildigi andan, suriciinin motoru galistirmaya hazir hale gelmesine kadar gegen siire 2,5 saniyedir

10.8 Maksimum cikis frekansi

Commander S100, maksimum 300 Hz ¢ikis frekansi ile sinirlidir.

10.9 Dogruluk ve ¢oziinurliik
Frekans:

Mutlak frekans dogrulugu, siriici mikroislemcisiyle birlikte kullanilan osilatérin dogruluguna baglidir. Osilatériin dogrulugu + %0,02'dir ve bu
nedenle, 6nceden ayarlanmis bir frekans kullanildiginda mutlak frekans dogrulugu referansin + %0,02'sidir. Analog giris kullanilirsa, mutlak dogruluk
analog girisin mutlak dogrulugu ile daha da sinirlanir.

Asagidaki veriler sadece surict igin gegerlidir; kontrol sinyallerinin kaynaginin performansini icermez.
Acik ve kapall gevrim ¢ézundrligu:

Onceden ayarlanmis frekans referansi: 0,1 Hz

Analog giris 1: 1 1 bit

Analog giris 2: 11 bit

Akim: Akim geri beslemesinin ¢ézinirligi 10 bit arti isarettir.

Dogruluk: tipik %2

en kotl durumda %5

10.10  Akustik gurilta

Sogutucu fani, sirliciiniin Urettigi sesin blyuk kismini olugturur. Tablo 10-7 , sogutucu fani maksimum hizda galisirken sirticinin 1 m mesafede
Urettigi ses basinci seviyesini gésterir.

Tablo 10-7
Dahili Fan Galigirken Akustik Gurulti
Govde Boyu Siiriicu Gerilim Degeri

dBA
S100-01 100V, 200 V 53.6
200V 53.6

S100-02
400 V 68.8
100 V 62.8

S100-03
200V, 400 V 63.8
S100-04 400 V 59.1
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10.11 Korozif gazlar
Asindirici gaz konsantrasyonlari asagdida belirtilen seviyeleri asmamaldir:
+ EN60721-3-3 1S09223 Sinif C3

10.12 IP koruma sinifi

Sduruc, IP20 kirlilik derecesi 2 (sadece iletken olmayan kirlenme) olarak derecelendirilmistir. Bir Grtintin IP derecesi, yabanci cisimlerin ve suyun
girisine ve temasina karsi koruma derecesini gosterir. IP XX olarak belirtilir; burada iki rakam (XX), Tablo 10-8'de gosterildigi gibi saglanan koruma

derecesini gosterir.

Tablo 10-8 IP sinifi agiklamalari

Ilk Hane

Ikinci Hane

Yabanci cisimlere ve tehlikeli parcgalara erisime kargi korumali

Sivi girisine karsi korumali

0 Korumasiz

0 Korumasiz

1 50 mm gapinda ve daha blytk kati yabanci cisimlere karsi koruma (el
sirtr)

1 Dikey diisen su damlalarina karsi korumali

2 12,5 mm g ve daha biyuk ¢aptaki (parmak buyuklugindeki) yabanci
sert cisimlere kargl korumali

2 Mahfaza 15°'ye kadar egildiginde dikey diisen su damlalarina karsi
korumali

3 2,5 mm @ ve daha buylk ¢aptaki (alet gibi) yabanci sert cisimlere karsi
korumali

3 Su puskirtmelerine kargl korumali

4 1,0 mm @ ve daha bliylik gaptaki (tel gibi) yabanci sert cisimlere karsi
korumali

4 Su sigramasina kars! korumali

5 Toz girisine karsi korumali (tel gibi)

5 Figkiran suya karsi korumali

6 Toz gegirmez (tel gibi)

6 Yogun figkiran suya kargi korumal

7 -

7 Suya gegici daldirma etkilerine karsi korumal

8-

8 Suya surekli daldirma etkilerine karsi korumali

Tablo 10-9 UL mahfaza degerleri

kullanima ydnelik tasarlanmistir.

UL Koruma Sinifi Aciklama
Tio 1 Mahfazalar, 6zellikle sinirli miktarda kire karsi koruma saglamak icin sadece kapali ortamlarda kullanima yonelik
P tasarlanmigtir.
Tip 12 Mahfazalar, ézellikle toz, kir ve damlayan korozif olmayan sivilara karsi koruma saglamak igin sadece kapali ortamlarda
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10.13  Titresim

Carpma Testi

Karslilikli ti¢ dikey eksenin sirasiyla test edilmesidir.
Referans standardi: IEC 60068-2-27: Test Ea:
Siddet: 15 g tepe, 11 ms darbe suresi, yarim sinus.
Carpma sayisi: 18 (her eksenin her yoninde 3).
Referans standart: IEC 60068-2-29: Test Eb:
Siddet: 18 g tepe, 6 ms darbe suresi, yarim sinus.
Carpma sayisi: 600 (her eksenin her yoninde 100).
Rasgele Titresim Testi

Karslilikli ti¢ dikey eksenin sirasiyla test edilmesidir.

Referans standart: IEC 60068-2-64: Test Fh:

Siddet: 1,0 m#s? (0,01 g*/Hz) 5 ila 20 Hz arasinda ASD

20 - 200 Hz'ye kadar -3 dB/oktav

Sdre: Birbirine dik 3 eksenin her birinde 30 dakika.
Siniisoidal Titregim Testi

Karslilikli G¢ dikey eksenin sirasiyla test edilmesidir.
Referans standardi: IEC 60068-2-6: Fc Testi:

Frekans aralig:: 5 ila 500 Hz

Siddet: 5 ila 9 Hz arasinda 3,5 mm tepe yer degistirme
9ila 200 Hz arasinda 10 m/s?2 lik tepe ivme

200 ila 500 Hz arasinda 15 m/s?? tepe ivme

Tarama hizi:1 oktav/dakika

Sdre: Birbirine dik 3 eksenin her birinde 15 dakika.

Referans standardi: EN 61800-5-1: 2007, Bolim 5.2.6.4. IEC 60068-2-6'ya atifta bulunarak:

Frekans araligi: 10 ila 150 Hz

Siddet: 10 ila 57 Hz arasinda 0,075 mm genlik

57 - 150 Hz'ye kadar 1g tepe ivmesi

Tarama hizi:1 oktav/dakika

Sure:Karsilikh tg dikey eksen her biri igin 10 tarama ¢evrimi
Cevre Kategorisi ENV3'e Uygun Test

Listelenen aralikta rezonans aramasina tabi tutulur. Dogal frekans bulunmazsa, sadece dayaniklilik testine tabi tutulur.

Referans standardi: Cevre Kategorisi ENV3:
Frekans araligi: 5ila 13,2 Hz + 1,0 mm
13,2-100 Hz+ 0,7 g (6,9 ms -2)

Teknik bilgiler

Daha fazla bilgi almak igin, Lloyds Register Test Spesifikasyon Numarasi 1, Bélim 12 Titresim Testi 1 konusuna bakin.

UL Listesi
bilgileri

Commander S100 Kullanim Kilavuzu
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11 UL Listesi bilgileri

1.1 UL dosya referansi

Bu Kullanim Kilavuzunda yer alan tim triinler, hem Kanada hem de ABD gerekliliklerine uygun olarak UL sertifikalidir. UL dosya referansi soyledir:
NMMS/7.E171230

1.2 Cevre

Sdrlculer Agik Tip olarak temin edilir.

Uriinler, Kirlilik Derecesi 2 veya daha iyi bir ortamda (sadece kuru, iletken olmayan kirlilik) bir muhafaza icine monte edilmelidir.

Suriucl, model numarasina bagli olarak 40 °C'ye kadar ortam hava sicakliklarinda tam nominal ¢ikis akimi ve 60 °C'ye kadar duslrilmis ¢ikis akimi
saglayabilir. bélumine bakin 10 Teknik veriler.

1.3  Montaj

Uriinler dikey bir yiizeye monte edilmek lizere tasarlanmistir. Siirlicii, duvara vidalanabilir veya saglanan DIN ray1 montaj mekanizmasi kullanilarak
monte edilebilir. Urlinler, aralarinda énerilen bosluk birakilarak yan yana monte edilebilir. bélimiine bakin: 3.3 Muhafaza boyutlari ve bélimiine
bakin: 3 Mekanik kurulum.

11.4  Terminal momenti

Terminaller, belirtilen nominal tork degerine gore sikilmalidir. bélimine bakiniz 4.2 Terminal tork ayariari.

11.5 Kablolama

Kablolar, 60 °C veya 75 °C nominal sicaklikta, sadece bakir tel olabilir.

1.6 Topraklama baglantilan

Toprak baglantilari igin UL listeli kapali devre konektorler (halka terminaller) kullaniimalidir. bélimune bakiniz Cift dereceli stirtictiler (S100-xxDxx)
igin, tek fazli baglantilar L1 ve L2'ye yapilmalidir..

11.7  Asin gerilim kategorisi

Bu urtinler OVC Ill igin degerlendirilmistir. Strictinin kurulumun baglangi¢ noktasina monte edildigi durumlar harig, harici gegici dalgalanma bastirma
gerekli degildir. bolimune bakiniz 4.5 Besleme gereksinimleri.

11.8  Dal devre korumasi

Amerika Birlesik Devletleri veya Kanada'da kurulum igin, Dal Devre Korumasi, Ulusal Elektrik Yonetmeligi (NEC), Kanada Elektrik Yonetmelidi ve
gegcerli tim yerel veya eyalet yonetmeliklerine uygun olarak saglanmalidir. bélimiine bakiniz 4.4 Sigorta ve MCB segimi.

11.9  Kati hal kisa devre korumasi

Bu urtnler, kati hal kisa devre korumasina sahiptir. Ancak bu, dal devre korumasi saglamaz. Dal devre koruma cihazinin agilmasi, bir arizanin
kesintiye ugradiginin gdstergesi olabilir. Yangin veya elektrik carpmasi riskini azaltmak icin, ekipman incelenmeli ve hasarliysa degistiriimelidir.
bolimiine bakin 1.10 Sigortalar ve devre kesiciler.

11.10 Kisa devre akim degeri (SCCR)

Belirtilen sigortalar veya devre kesicilerle korundugunda, Urunler stiriici modulinin nominal gerilimine kadar 5000 RMS simetrik amperden fazla
akim saglayamayan bir devrede kullanima uygundur. bélimiine bakin: 4.4 Sigorta ve MCB segimi.

11.11  Motor asin yiuk korumasi

Tidm modellerde, motor igin ayarlanabilir dahili agiri yik korumasi bulunur. adresindeki 6 Motorun galistiriimasibélimuine bakin.

Tum modellerde termal bellek tutma &zelligi bulunur.

Sdruciler, motor termistoriine baglanabilen kullanici terminalleriyle donatilmistir. blimune bakin 6.4 Motor termistérlerinin baglanmasi.
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