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Orijinal Talimatlar

2006/42/EC sayili Avrupa Birligi Makine Direktifi'ne uyumlu olmasi igin bu kilavuzun ingilizce siiriimii Orijinal Talimatlardir.
Diger dillerdeki kilavuzlar Orijinal Talimatlarin Cevirileridir.

Dokumanlar
Asagidaki adresten kilavuzlar indirilebilir: http://www.drive-setup.com/ctdownloads

Bu kilavuzdaki tim bilgilerin basimin yapildidi tarihte dogru olduguna ve herhangi bir s6zlegsmenin bir kismini olusturmadigina inaniimaktadir.
Uretici, Griiniin dzelliklerini, performansini ve kilavuzun icerigini haber vermeksizin degistirme hakkini sakli tutar.

Garanti ve Sorumluluk

Higbir durum ve kosulda, yanhs kullanim, istismar, yanhs kurulum ya da anormal sicaklik, toz veya korozyon kosullarindan ya da yayinlanmig degerler
disindaki igletimden kaynaklanan hasar ve arizalardan (retici sorumlu tutulamaz. Uretici dolayli ve arizi hasarlardan sorumlu tutulamaz.

Garanti sartlarinin ayrintilarini almak igin siriict tedarikgisine bagvurun.

Cevre politikasi
Control Techniques Ltd, ISO 14001 Uluslararasi Standardi'na uygun bir Cevre Yonetim Sistemi (EMS) uygulamaktadir.

Asagidaki adresten Cevre Politikasi hakkinda daha fazla bilgi alinabilir: http://www.drive-setup.com/environment

Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi (RoHS)

Bu kilavuzun kapsadigi Griinler, 2011/65/EU sayili AB direktifi ve Elektrikli ve Elektronik Uriinlerdeki Zararli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki
Cin idari Onlemleri de dahil olmak iizere, Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Avrupa ve Uluslararasi yénetmelikler ile uyumludur.

imha ve Geri Déniigiim (WEEE)

Elektronik Grlnler kullanim émriinin sonuna geldiginde evsel atiklarla birlikte atilmamali, elektronik ekipmanin geri doniisiim islemi bu
konudaki uzman tarafindan gergeklestiriimelidir. Control Techniques urinleri, verimli geri dénlisum igin ana bilesen parcgalarina kolaylkla
ayrilabilecek sekilde tasarlanmigtir. Uriinde kullanilan malzemelerin gogu geri déniisiime uygundur.

— Uriin ambalaji kaliteli ve tekrar kullanilabilir. Blyiik Griinler ahsap sandiklarda ambalajlanir. Kiigiik driinler yiiksek oranda geri
donustirilmus lif icerigine sahip saglam karton kutularda ambalajlanir. Karton kutular tekrar kullanilabilir ve geri donusturilebilir.
Uriinii sarmak igin kullanilan koruyucu film ve torbalarin tiretiminde kullanilan polietilen geri déniistimliidiir. Herhangi bir Griin veya
ambalaji geri donustirmeye veya imha etmeye hazirlaniyorsaniz, litfen yerel mevzuati ve en iyi uygulamalari dikkate alin.

REACH yonetmeligi

Kimyasallarin Tescillendirilmesi, Degerlendirilmesi, Ruhsatlandiriimasi ve Kisittanmasi (REACH) hakkindaki 1907/2006 sayili AB Yo6netmeligi,
tedarikginin sattigi tiriinde Avrupa Kimyasallar Ajansi (ECHA) tarafindan kabul edilen miktarlar disinda Yiiksek Onem Arz Eden Maddeler (SVHC)
icerdigi takdirde bu durumun aliciya bildirilmesini ve zorunlu izne tabi bir aday olarak listelenmesini gerektirir.

REACH yoénetmeligine uyumumuz hakkindaki daha fazla bilgiye asagidaki adresten erisilebilir: http://www.drive-setup.com/reach
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Bu kilavuzdaki igerigin basimin yapildigi tarihte dogru olduguna inaniimaktadir. Surekli iyilesme ve gelisme politikasina bagl olarak uretici,
Uranin teknik 6zelliklerini veya performansini veya kilavuzun igerigini bildirimde bulunmaksizin degistirme hakkini sakli tutar.
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olmak Uzere, higbir bicimde veya elektrikli veya mekanik hicbir vasitayla cogaltilamaz veya iletilemez.
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Asansor Suriicist | Agik Cevrim Kurulum,
Tus Takimi Yapilandirma

Giivenlik Bilgileri Girig

Kullanici Menisii A

Kontrol Terminallerini

Ariza Teshis Yeniden Yapilandirma

Baglanti Semasi  |Zamanlama Semasi

1  Givenlik Bilgileri

1.1 Uyarilar, ikazlar ve Notlar

Uyari, bir glivenlik tehlikesini dnlemek icin zorunlu bilgileri
icerir.

ikaz, Uriine veya diger ekipmanlara hasar riskini dnlemek icin
gereKli bilgileri igerir.

A

DIKKAT

NOT
Not, Grinin dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri igerir.

1.2  Onemli giivenlik bilgileri. Tehlikeler.
Tasarimcilarin ve kurulumu
gerceklestiren kisilerin yeterliligi

Bu kilavuz, elektrik motorlarini dogrudan (suricller) veya dolayli olarak
(kontroldrler, opsiyon modidilleri ve diger yardimci ekipman ve
aksesuarlar) kontrol eden Urinler igin gegerlidir. Her durumda,

glcli elektrikli striiculere iligkin tehlikeler mevcuttur ve siricllere ve
ilgili ekipmanlara iligkin tim guvenlik bilgileri dikkate alinmalidir.

Bu kilavuzun ilgili yerlerinde belirli uyarilar verilmektedir.

Sduruciler ve kontrolorler, komple sistemlere profesyonel bir sekilde dahil
edilmek uzere tasarlanmistir. Hatali monte edildikleri takdirde bir
guvenlik tehlikesi arz edebilir. Siirlicu, ylksek gerilimler ve akimlar
kullanir, yiksek diizeyde depolanmis elektrik enerijisi tasir ve
yaralanmaya neden olabilecek ekipmanlari kontrol etmekte kullanilir.
Normal igletimde veya ekipman arizasi durumunda olasi tehlikeleri
onlemek igin, elektrik kurulumuna ve sistem tasarimina titizlikle dikkat
edilmesi sarttir. Sistem tasarimi, kurulum, devreye alma / baglatma ve
bakim islemleri, gerekli egitim ve yeterlilige sahip personel tarafindan
yapilmalidir. Bu kisiler, bu glivenlik bilgilerini ve kilavuzu dikkatle
okumalidir.

1.3 Sorumluluk

Ekipmanin, bu kilavuzda verilen tim talimatlara uygun sekilde
kurulumunu saglamak kurulumu gerceklestiren kisinin
sorumlulugundadir. Hem normal isletim hem de bir ariza durumunda
veya makul élgllerde 6ngorulebilir bir yanhs kullanim durumunda
yaralanma riskinden kacinmak icin komple sistemin guvenligi icin
gereken 6nem gosterilmelidir.

Uretici, ekipmanin uygunsuz, ihmalkar veya yanlis kurulumundan
kaynaklanan sonuglardan sorumlu degildir.

1.4 Mevzuata uyum

Kurulumu gergeklestiren kisi, ulusal kablolama mevzuati, kaza 6nleme
mevzuati ve elektromanyetik uyumluluk (EMC) mevzuat gibi, ilgili tim
diizenlemelere uymakla sorumludur. iletkenlerin kesitsel alanlari,
sigortalarin ve diger korumalarin secimi veya koruyucu topraklama
baglantilarina 6zel dikkat sarf edilmelidir.

Bu kilavuz, belirli EMC standartlarina uyum konusunda talimatlar igerir.

Bu urunln kullanildigi Avrupa Birligi icerisinde tedarik edilecek tim
makineler asagidaki direktiflere uymak zorundadir:

2006/42/EC Makine givenligi.
2014/30/EU: Elektromanyetik Uyumluluk.

1.5 Elektrik tehlikeleri

Sdricude kullanilan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve/veya
yaniklara, hatta 6lime neden olabilir. Surticl Gzerinde veya civarinda
calisirken her zaman azami dikkat sarf edilmelidir.

Asagidaki konumlardan herhangi birinde tehlikeli gerilim olabilir:

* AC ve DC besleme kablolari ve baglantilari
* Cikis kablolari ve baglantilar
«  Slrdcunun cesitli dahili parcalari ve harici opsiyonel Uniteler

Aksi belirtiimedigi surece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve bunlara
dokunulmamalidir.

Glg beslemesi, elektrik baglantilarina erigsim elde etmeden 6nce,
onaylanmis bir elektrik ayirma / yalitma cihaziyla kesilmelidir.

Sdricinin DURDUR ve Guvenli Moment Kapama fonksiyonlari,
tehlikeli gerilimleri strGctinin gikisindan veya herhangi bir harici
opsiyonel Uniteden tamamen yalitmaz.

Suruci, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.
Talimatlara uyulmamasi yangin tehlikesine neden olabilir.

1.6 Depolanmis elektrik yuikii

Sdrlcu, AC gug kaynag: kesildikten sonra, potansiyel olarak élumcul bir
gerilimle yikli kalan kondansatorler igerir. Strlicliye gug verildiyse,

AC glg¢ kaynagi, calismaya baslamadan ez az on dakika énce
kesilmelidir.

1.7 Mekanik tehlikeler

Sdrlcunun veya kontroldriin, ister amaglanan davranis dogrultusunda,
isterse bir hata nedeniyle yanlis isletimde, bir tehlikeyle
sonuglanabilecek islevlerinde son derece dikkatli olunmalidir.
Surucinin hatal galistigi veya kontrol sisteminin hasar,

kayip veya yaralanmaya yol agabilecegdi veya izin verebilecegi tim
uygulamalarda, bir risk analizi yurGtulmeli ve gerektiginde riski azaltmak
icin ileri dnlemler alinmalidir; érnegin, hiz kontrollinun arizasi
durumunda bir hiz agimi koruma cihazi veya motor freninin kaybi
durumunda bozulmaya dayanikl, mekanik bir fren.

Sadece Giivenli Moment Kapama fonksiyonu hari¢ olmak kaydiyla,
siiriicui fonksiyonlarindan higbiri, personelin giivenligini saglamak
amaciyla kullanilimamalidir, 6r. giivenlikle ilgili fonksiyonlar igin
kesinlikle kullanilmamahdir.

Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, giivenlikle ilgili bir uygulamada
kullanilabilir. Komple sistemin ilgili glivenlik standartlarina gére emniyetli
ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak, sistem tasarimcisinin
sorumlulugundadir.

Guvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin tasarimi sadece gerekli egitimi
almis, yeterli deneyime sahip personel tarafindan gergeklestiriimelidir.
Glvenli Moment Kapama fonksiyonu, eksiksiz bir glivenlik sistemine
dogru bir sekilde dahil edildiginde makineye glvenlik saglar.

Sistem, emniyetsiz bir islemin rezidiel riskinin uygulama igin kabul
edilebilir bir seviyede oldugunu teyit etmek i¢in bir risk
degerlendirmesine tabi tutulmalidir.

1.8 Ekipmana erigim

Erisim, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde
gegcerli glivenlik mevzuatlarina uyulmasi gerekir.

1.9 Cevresel sinirlamalar

Ekipmanin taginmasi, depolanmasi, kurulmasi ve kullaniimasi ile ilgili bu
kilavuzdaki talimatlara, belirtilen ¢cevresel sinirlamalar da dahil olmak
Gzere uyulmalidir. Buna sicaklik, nem, kirlenme, sok ve titresim dahildir.
Sdrcdler, asin fiziksel glice maruz kalmamalidir.
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Giivenlik Bilgileri Girig ASG?EZrT:Er;CIUSU AGIKYC;?)\I/I:f:dﬁlrJT::'lJm, Kullanici Menusi A Ariza Teghis Baglanti Semasi

Zamanlama Semasi

Kontrol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

1.10 Tehlikeli ortamlar

Ekipmanin tehlikeli bir ortamda (6rnegin, potansiyel olarak patlayici
bir ortamda) kurulumu yapilmamalidir.

1.1 Motor

Degisken hiz kosullarinda motorun emniyeti saglanmaldir.

Fiziksel yaralanma riskinden sakinmak igin belirtilen maksimum motor
hizini agsmayin.

Duslk hizlarda sogutma fani daha az verimli olacagindan, motorun asiri
Isinmasina yol agarak yangin tehlikesine neden olabilir.

Motor, bir koruyucu termistérle birlikte kurulmahdir.

Gerekiyorsa, elektrikli motor ile ¢aligan bir fan kullaniimahdir.

Sdriclde ayarlanan motor parametrelerinin degerleri,

motorun korunmasini etkiler. Striciinun varsayilan degerlerine
guvenilmemelidir. Motor Nominal Akimi parametresine dogru degerin
girilmesi 6nemlidir.

1.12 Mekanik fren kontrolii

Her fren kontrol islevi, sUrlcuyle harici bir frenin iyi koordine edilmis
isletimine olanak taniyacak sekilde sunulur. Gerek donanim gerekse
yazihm, yuksek kalite ve gu¢ standartlarina gore tasarlanmis olsa da
glvenlik iglevleri olarak kullanimi amaglanmamistir, 6rnegdin bir hata
veya ariza durumunda yaralanma riski vardir. Fren birakma
mekanizmasinin yanhs isletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile
sonugclanabilir, givenilirligi kanitlanmis bagimsiz koruma cihazlari da
ilave edilmelidir.

113  Parametreleri ayarlama

Bazi parametrelerin suriiclinin galigmasi lizerinde 6énemli etkisi vardir.
Kontrolli sistem Gzerindeki etki dikkatle degerlendiriimeden degisiklik
yapilmamalidir. Hata veya bilingsiz igletim nedeniyle meydana
gelebilecek istenmeyen degisiklikleri dnlemek igin dlgiimler yapilmalidir.

1.14  Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Cesitli EMC ortamlarina yonelik kurulum talimatlari E300 Asansor
Sirucisu Kurulum ve Sistem Tasarimi Kilavuzunda verilmistir.
Kurulum koéti tasarlanmigsa veya diger ekipman EMC igin uygun
standartlar ile uyumlu degilse, triin diger ekipmanla elektromanyetik
etkilesimden dolay1 bozulmaya neden olabilir veya bozulabilir.
Uriiniin dahil edildigi ekipmanin veya sistemin kullanim yerindeki ilgili
EMC mevzuatina uygun olmasini saglamak, kurulumu gergeklestiren
kisinin sorumlulugundadir.

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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. i Asansor Siiriiclsi
Glvenlik Bilgileri Tus Takimi

Acik Cevrim Kurulum,
Yapilandirma

Kullanici Menisi A

Ariza Teshis

Kontrol Terminallerini

Baglanti Semasi  |Zamanlama Semasi Yeniden Yapilandirma

2 Giris

Bu Kurulum kilavuzunu okumadan énce kullanicinin Asansor siriiciisiine, Kurulum ve Sistem Tasarimi Kilavuzuna, Parametre Referans Kilavuzuna
asina oldugu varsayilir. Bu Kurulum Kilavuzu’nda, rediiktorli Asansor sisteminde Acik gevrim modu isletimi icin Asansor siriictisinin kurulumu ve

devreye alinmasi icin gerekli bilgiler yer almaktadir. Bu bilgiler kapsamli parametre degerlerini icermez; kapsamli bilgi almak igin Kurulum ve Sistem
Tasarimi Kilavuzu ve Parametre Referans Kilavuzuna bakin.
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Glvenlik Bilgileri Girig Asa'.?_:ngsali:E]Tusu Aclk\gi\(lgr:dﬁl:;glum’ Kullanici MenUsi A Ariza Teghis Baglanti Semasi  |Zamanlama Semasi \zonr;gs#:zg:gﬁgiﬁ;
3 Asansor Surucusu TU§ 1. (;|k|§ quqmesi - Diizenleme modur\Qayken param?tre dizenleme
veya gorintileme modundan gikmak igin kullanihir. EGer parametre
Tak| mi degerleri diizenlendikten sonra gikis digmesine basildiysa,
parametre degeri diizenleme moduna giriste sahip oldugu degere
Asansor siriiclisi parametrelerini ayarlamak icin asagidaki secenekler getirilir.
vardir 2. Geriye alma iglemini baslat (Yedek) diigmesi - Kullaniimiyor.
* LCD tus takimini kullanilarak parametreler dogrudan Asansor 3. ileriye alma islemini baslat diigmesi - Kullanilmiyor.

suriicustnde ayarlanabilir. LCD Tusg Takimi, surlciye gug
verildiginde ve surlcu galisirken takilabilir veya cikarilabilir.
Asansor siriticiisi LCD tus takimi olmadan da kullanilabilir.

* Asansor surlclsinin seri iletisim ve Asansor Connect kullanilarak
da kurulmasi mimkiindir. Eger gerekliyse parametreler siriicii LCD 6. Gir / Mod diigmesi - Parametre diizenleme ve goériintiileme modu

4. Gezinme tuslari (x4) - Menl ve parametreler arasinda gezinmek ve
parametre degerlerini diizenlemek igin kullantlir.

5. Sifirlama diigmesi - Suriciyu sifilamak igin kullanilir.

tus takiminda goéruntilenebilir. arasinda gegis yapmak icin kullanilir.
" T Asansor siriiciisli, Menl A - Z arasindaki mendlerden olusur.

31 Asansor Suriicusii Ekrani Mentiler ve parametreler Menl numarasi = mm,
Asansor siriiciileri LCD tus takimindaki parametre ekrani asagidaki Parameter numarasi = nnn olarak tanimlanr.
gibidir. Tablo 3-1 Asansér siiriiciisii LCD tus takimi fonksiyonlari

ekil 3-1 LCD Tus takimi i i
P 2 Aciklama Ekran Modundaki E::iz:e:"ne Modundald

S ¢ Fonksiyon (Statik ekran) y

(Yanip s6nen numara)

Suaricli Durumu - -

Diizenleme Moduna Geg Ekran Moduna Geg

M
Parametre, Ekran, f Parametre numarasini artir | Parametre degerini artir
Diizenleme, Durum U Parametre numarasini azalt | Parametre degerini azalt
= Meni numarasini azalt Ondalik basamag artir
= Menl numarasini artir Ondalik basamagi azalt

Asagida agiklandidi gibi isletim esnasinda dort ekran modu gériilebilir:

1. Parametre goriintiileme modu
Men( ve parametre goériintileme modu, okunabilir yazilabilir (RW)
veya salt okunur (RO).

2. Durum modu
Siriciide bir sorun yoksa ve parametreler diizenlenmiyor veya
gorintilenmiyorsa, ekranin en Ust satiri sunlardan birisini
goruntiler, Engelle veya Calistir.

3. Trip durumu modu
Sirici trip durumundayken ekranin st satiri strictinin trip
durumunda oldugunu belirtir ve ekranin alt satiri ise trip kodunu
goruntiler.

4. Alarm durumu modu
Bir ‘alarm’ durumu sirasinda, ekranin Ust satiri Engelle veya Calistir
suriict durumlarindan biri (striicli parametre goriintiileme veya
dizenleme modunda degilken) ve alarm durumu arasinda yanip
soner.

Sekil 3-2 Asansor siiriiclisii LCD tug takimi ekrani

1) 2] © (4]

NIRRT

—Drive Overload :
1000 mm/sl}

Menu name B02
Parameter
name

Trip

Value Units Over Volts.1 /l
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Guvenlik Bilgileri

. AEELEJESVIIGIETIN Acik Gevrim Kurulum, -
Girig Tus Takimi ¢ Ygapllandlrma Kullanici Menusi A

Kontrol Terminallerini

Ariza Teshis Yeniden Yapilandirma

Baglanti Semasi |Zamanlama Semasi

4  Acik Cevrim Kurulum, Yapilandirma

4.1 SMARTCARD, NV Medya Karti
Kurulumu

En etkili olani, Asansér suriicusu parametre setinin SMARTCARD,
NV Medya Kartini agsagidaki sekilde tanimlanmis gerekli parametre seti
ile kullanmasidir.

Sekil 4-1 Asansor siiriiciisii, SMARTCARD yerlestirme,
NV Medya Karti

Sekil 4-2 SMARTCARD, NV Medya Kart’'ndan Asansor
siiriiciisiinii programlama

Sartcu, tim
parametreleri
Medya Karti'ndan
okur

TN

Parametre N01 = Okunabilir +

Sekil 4-3 SMARTCARD, NV Medya Karti ile Asansor siriictisunii
On Yiikleme ve Otomatik Kaydetme

On '
Yikleme | Cihaz agildiginda
strctniin medya
kartindan 6n yukleme
islemi gerceklesir ve bir
parametre kaydi
gercgeklestirildiginde
strict Medya Karti'na
otomatik olarak kaydeder

=
2
:

Otomatik |jt—
Kayit |

Parametre NO1 = On Yiikleme +

Kart Degeri trip durumu (186) meydana gelirse, parametreler
SMARTCARD, NV Medya KartI'ndan yuklenir, ancak akim ve/veya
gerilim degerleri kaynak ve hedef suriculer arasinda farklidir.

Bu trip durumu, SMARTCARD, NV Medya Karti ve slriiclideki veri blogu
arasinda bir kiyaslama (Parametremm.000 = 8yyy degeri kullanilarak)
yapildiginda da meydana gelir. Kart Degeri trip durumu (186),

veri transferini durdurmaz ancak RA'ya atfedilen degere 6zgu
parametrelerin hedef siricuye transfer edilemeyecegine dair bir
uyaridir.

*  Onerilen iglemler

Trip durumunu ortadan kaldirmak igin sirciyu sifirlayin.

Surlcu degerine bagimli parametrelerin dogru bir sekilde transfer
edildiginden emin olun.

SMARTCARD, NV Medya Karti igletimi sonrasinda kurulum ... 5.3 ilk
Test islemleri ile devam edebilir.

4.2 Manuel Kurulum
4.21 Motor Tipinin Se¢imi

Asansor sirucisu igin varsayilan isletim modu A02 (B01) = RFC-S’dir.
Acik gevrim igletim ayarina degistirmek icin:

+  mm.000 =1253

+  A02 (B01) = Aclk gevrim

+ Degisikligi onayla: = Sifirlama digmesi

Agcik cevrim modu segildiginde siriict varsayilan olarak agik gevrim
vektor kontrolinde A23 (B09) = Ur | olarak ayarlandiginda galisir.

Bu durum, sabit ylikseltme kontroli icin A23 (B09) = Sabit olarak
ayarlanmasi gerektiginde degistirilebilir.

42.2 Arayiiz kontrol giris modu se¢imi
Kontrol giris modu, Asansdr kontrolériine uyacak sekilde asagidaki
sekilde segilebilir; ayrica kisim 7 Baglanti Semasi bilgilerine bakin.

A10 (H11) = Analog Galigtirma lzni 0)
A10 (H11) = Analog 2 Yonli 1)
A10 (H11) = Oncelikli 1 Yonli (2)
A10 (H11) = [kili 1 Yonlu (3)
A10 (H11) = Oncelikli 2 Yonlii (4)
A10 (H11) = [kili 2 Yonlu (5)
A10 (H11) = Kontrol Kelimesi, Modbus (6)
A10 (H11) =DCP3 (7)
A10 (H11) =DCP 4 (8)
isletim modunu kaydetme

«  mm.000 = Parametreleri kaydet

+ Degisikligi onayla: = Sifirlama digmesi

Acik Cevrim Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1
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423 Motor Veri Ayari

Asagidaki boliimde, Asansor suriicisu igin agik gevrimde asenkron
Motorlar icin varsayilan Motor ayarlari anlatilmistir. Bu parametreler,
Motor veri sayfasi, bilgi plakasi ayarlarina sahip uygulamalar igin
ayarlanmalidir.

Herhangi bir Motor termistéri striict Analog girisi 3’e bagl olmadidinda,
varsayilan olarak bir Motor Termistér trip durumu olusur. Bu trip durumu
F74 = Termistor Yok (0) olarak ayarlandiginda devre disi birakilir.

NOT
Doénerek otomatik ayarlama, sabit hizlanma orani 5 s/100 Hz olan Motor,
4 saniye sureyle frekans saglandiginda Motor Nominal Frekansi

B06 x 2/3 oraninda olacak sekilde yukseltir.

Durarak Otomatik Ayarlama
Durarak otomatik ayarlama akim ¢evrim kazanglarini ayarlar.
Test suresince Motor ddnmez ve Motor frenleri serbest birakilmaz

«  A26 (B11) = Durarak (1)

Tablo 4-1 Kurulum igin gerekli varsayilan Asansor siiriiciisii Denetim iglemi baslar ve tamamlanana kadar beklenir (40 saniye)
Motor ayarlari +  A26 (B11) = Yok (0)
b t AciKl A Denetim islemi durur
arametre giklama yar Motor verileri igin otomatik ayar sonuglarini kontrol edin.
A18 (B02) | Motor nominal akimi A
A19 (B03) | Motor nominal gerilimi ..V Parametre Agiklama 2t°l:l1artri1k
B04 Motor gi faktdr 0,850 yariama
A20 (B05) | Motor kutup sayisi Otomatik B33 Gegici Endiktans
A21 (B06) | Motor nominal frekansi 50 Hz B34 Stator Direnci
A22 (B07) | Motor nominal hizi 1500 dev./dk. B46 Maksimum Ol Stire Durarak (1)
- Kompanzasyonu
A23 (B09) | Acik gevrim kontrol modu Url —
- - Maksimum OIlu Sure
B10 Kayma kompanzasyonu etkinlestirme | Agik (1) B47 Kompanzasyonundaki Akim
A24 (B16) | Simetrik akim limiti % 165,0
prr— Varsayilan olarak Baslat ve Calistir kazanglari kullanilir ve akim ¢evrimi
A25(B13) | Suriicd anahtarlama frekans! 8 kHz Kp degeri % 40 oranlarinda disiiriildigiinde Motor akustik giriiltisi
B12 Diislik frekans yiikseltme % 3,0 olmadii slirece hesaplanan kazanglarin kullaniimasi tavsiye edilir.
A26 (B11) | Motor otomatik ayarlama Yok Otomatik Ayarlama Ariza Teshisi

Asansor sirticisi igin varsayilan anahtarlama frekansi 8 kHz olup en
yuksek anahtarlama frekansi 16 kHz'dir.

424 Simetrik Akim Limitini Ayarlama

A24 (B16) Simetrik Akim Limit parametresi icin son ayar
(varsayilan = % 165) Motor, Surtict degeri ve Asansor sistem profili
dahil bir dizi faktorlere baglidir.

Simetrik akim limiti: A24 (B16) =... %

4.2.5 Otomatik Ayarlama
Donerek otomatik ayarlama
NOT

Varsayilan ayar olarak Asansor sirlcisu parametre degeri Hizli devre
disl birakma B27 olarak ayarlidir; bu gerekli degilse F21 T27 Dijital
Giris 4 = A00 olarak ayarlayarak devre disi birakin.

Motor kurulumu igin Durarak (1) veya Ddnerek (2) otomatik ayarlama
yapiliyorsa (Motor Otomatik Ayarlama A26 (B11)) asagdidaki testler
gerceklestirilir ve parametreler otomatik olarak ayarlanir.

Donerek (2) otomatik ayarlama igin Motor ylikslz ve askida olmamalidir.

Parametre Aciklama Otomatik

Ayarlama

B04 Motor Nominal Gug¢ Faktorl B
Dénerek (2)

B35 Stator Enduktansi

B33 Gegici Enduktans

B34 Siiriicti anahtarlama frekansi Durarak (1)
veya

B46 Dusuk frekans yukseltme D(‘jynerek @)

B47 Motor otomatik ayarlama

Otomatik ayarlama esnasinda bir suriict trip durumu meydana gelirse,
buna birgok sey sebep olmus olabilir. Or., Motor fazi déniisii, otomatik
ayarlama sirasinda suricuye gelen kontrol sinyalleri veya Motor
Ozellikleri. Surticti otomatik ayarlama trip durumlarina iligkin detayli
bilgiler icin asagidaki 6zet agiklamalara ve ariza teshis kismina bakin

Motor faz donusinin yanhs oldugu durumda faz déntsi Motor Faz
Sirasini Tersine Cevirme B26 parametre degeri ile déndurulebilir

* Otomatik Ayarlama 1 - Donerek otomatik ayarlama esnasinda
Motor istenen hiza ulasamadi.

+ Otomatik Ayarlama Yo6nii Yok - Otomatik ayarlama yapmaya
galisirken bir yon sinyali verilmedi. Otomatik ayarlama
gerceklestiriimeye calisilirken trip durumuna engel olmak igin strtict
etkinlestirmeyi muteakip 6 saniye icinde bir yon sinyali verilmelidir.

+ Otomatik Ayarlama Durdu - Sirlcinun otomatik ayarlama islemini
tamamlamasi engellendi, glinkl Surtcu etkinlestirme veya Suriicu
galistirma sinyali devre digl.

» Direng - Bu trip durumu, Motor stator direnci igin kullanilan degerin
cok yuksek oldugunu veya Motor stator direncini 6lgmek igin bir
girisimin basarisiz oldugunu gosterir. Deger, surlcu tarafindan
yapilan bir él¢giimin sonucuysa alt trip 1 uygulanir ya da parametre
kullanici tarafindan degistiriimisse o zaman alt trip 3 uygulanir.
Otomatik ayarlama isleminin statdr direnci bolimu sirasinda, 6lu
sure igin gerekli olan telafiyi saglamak igin suriicu evirici 6zelliklerini
dlgmek icin ek bir test yapilir. Eger evirici 6zellikleri dlgimu basaril
olmazsa alt trip 2 uygulanir.

Ur | agik cevrim vektor modunda A23 (B09) isletim igin stator direnci
gereklidir.

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1
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4.2.6 Motor ve Profil Hizi, Mekanik Veriler
Hizlar, hizlanma ve mesafe normal birim cinsinden ayarlanir
(mm/s, mm, mm/s?). Bu ayarlarin élgeklendiriimesi asagidaki
parametrelerin Mekanik verilerde ayarlanmasiyla gergeklestirilir.

4210 Baslatma Optimize Edici, Yiikseltme
Baslatma Optimize Edici

Bu 6zellik, bir digli kutusu ile donatiimis Asansorler igin ya da baslangic
sirasinda bir sarsima neden olan makaralar yerine kilavuz rayli pedlerle
donatiimis sistemler icin baglangi¢ surtinmesinin Ustesinden gelmek
icin kullanilabilir. Sadece Aglk gevrim isletiminde hiz kullanici tarafindan
belirlenebilir.

Parametre Aciklama Ayar

A28 (E01) | Nominal Asansor hizi mm/s 1000 mm/s

A29 (E02) |Makara capi 400 mm

A30 (E03) | Kabin aski orani 1:1 (1)

A31 (E04) | Disli orani numeratoru 31

A32 (E05) | Disli orani denominatoru 1

A33 (E07) | Nominal Asansor hizi dev./dk. ... dev./dk.
E09 Asiri Hiz Esigi 0,0 Hz

Eger mekanik veri mevcut degilse, A33 (E07) parametresini bilgi
formundaki degere veya Motor nominal dev./dk. (rpm) degerine goére
ayarlayin.

Asirt Hiz Esigi E09 = 0,0 Hz parametre ayari 1,2 x Motor nominal
frekansi A21 (B06) parametre ayarina esitse gogu uygulama igin
uygundur.

4.2.7 Motor Maksimum Frekans Kelepcesi

Motor Maksimum Frekans Kelepgesi A34 (E08) parametresi otomatik
olarak hem hiz ayar noktasini hem de Nominal Asansor Hizi A33 (E07)
parametre degerini dahili olarak sinirlar. Bu sinir nominal Asansoér
hizinin % 110’una karsilik gelecek sekilde hesaplanir.

428 Yon Evirme

Suruclye gelen kontrol girisinin aktif hale gegirilmesiyle, Giris Yonu
Evirme A11 (H12) parametresi seyir yon(, kablo degisimi
gerektirmeksizin evrilebilir.

*  Girig YonU Evirme

+  A11(H12) = Kapali (0) veya Acik (1)

Buna ilaveten asagdidaki parametre ¢ikis Motor Faz donuisl evirmesi igin
kullanilabilir.

* Motor Faz Sirasini tersine gevirme

Parametre Aciklama Ayar
Belirtilimemis | Baslatma optimize edici suresi 500 ms
Belirtiimemis | Baglatma optimize edici sarsim 10 mm/s®x 10
A60 (G46) | Baslatma optimize edici hizi 100 mm/s
. . | Baglatma optimize edici
Belirtiimemis etkinlestirme Acik (1)

Agik gevrim modu isletimi sirasinda Motor freni Baglatma Optimize Edici
Hizi G46 < Fren birakma frekansi D08 olmadigi siirece
birakilmayacaktir. Baglatma Optimize Edici Hizi G46 parametresinin
ayarlanmasi icin asagidaki hesaplama kullanilabilir:

G46 > (Nominal Asansor Hizi / Motor Nominal Frekansi) x Fren Birakma
Frekansi

G46 > (E01 / B06) x D08

G46 > (1000 / 50) x 1,0 =20 mm/s

Sabit yiikseltme igletimi, Diisiik hiz yiikseltme

Baslatma esnasinda Sabit ylikseltme modu A23 (B09) = Sabit
parametresi ile fren serbest birakma parametresinde geriye kayma
varsa, Dusik Frekans Gerilim Yikseltme B12 parametresi optimize
edilebilir.

Motor nominal hizi, kayma frekansi

Hem Sicak hem de Soguk Motor igin maksimum moment Uretilmesini
saglayacak sekilde, kullanilan Motor i¢in dogru Motor Nominal Hizi A22
(B07), kayma frekansinin ayarlandigi varsayilmistir.

4.211 Profil Parametreleri
Asansor sistemi profili icin asagida agiklanan Yavas erisim durdurma
yavaglama ve sarsimin yani sira hizlanma, yavaglama dahil gesitli

+ A27 (B26) = Kapali (0) veya Acik (1) ayarlar mevcuttur. Bu ayarlar tipik olarak Asansor sistemi tarafindan
t lanir.
429 Hiz Referansi Ayarlari animianir
Asansor kontrol yazilmi maksimum 10 hiz segenegi sunar.
V1 Hiz Referansi varsayilan Yavas Erisim Hizidir (G52). Parametre Agiklama Ayar
A40 (G11) | Hizlanma orani 800 mm/s?
Parametre Agiklama Ayar A41 (G12) | Yavaglama orani 500 mm/s?
A43 (G01) |V1 Hiz Referansi 50 mm/s A35(G13) |[Sarsim 1 ayari 50 mm/s®x 10
Ad44 (G02) |V2 Hiz Referansi 400 mm/s A36 (G14) | Sarsim 2 ayari 100 mm/s®* x 10
A45 (G03) | V3 Hiz Referansi 600 mm/s A37 (G15) | Sarsim 3 ayari 100 mm/s® x 10
A46 (G04) | V4 Hiz Referansi 10 mm/s A38 (G16) | Sarsim 4 ayari 50 mm/s® x 10
GO05 V5 Hiz Referansi 100 mm/s A42 (G17) Yavas erisim durdurma yavaslama 1000 mm/s?
G06 V6 Hiz Referansi 100 mm/s orani
G07 V7 Hiz Referansi 1000 mm/s A39 (G18) | Yavas erisim durdurma sarsimi 1000 mm/s®x 10
10 Agik Cevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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4.212 Fren Kontrolii

Sdurucilerin ayarlanabilen fren kontroli gecikmeleri kullanilarak fren
islemi optimize edilebilir. Baglatma ve durdurma esnasinda siris
kalitesini etkileyen herhangi bir sarsim olmadan duraklama durumundan
seyir ve durma durumuna surekli ve hizli gecis yapma hedeflenir.

. « Kontrol Terminallerini
Ariza Teghis Baglanti Semasi  [Zamanlama $emasi Yeniden Yapilandirma
Parametre Aciklama Ayar
D02 Motor momenti rampa suresi 100 ms
D32 Motor momenti rampa azalma siiresi | 100 ms

4213 Akim Kontrolii Gevrim Kazanglari
Parametre Aciklama Ayar Akim gevrimi normal olarak sadece integral | kazancinda galisir.
Oransal P kazanci akim g¢evriminde bulunur.
D08 Ifren Birakma Frekansi 1.0Hz + Integral | kazanci, akim limitinde aktif olan profil rampasinin etkisini
D06 Ust Akim Esigi % 10 dengeleyecek sekilde arttiriimalidir.
A47 (D04) | Fren kontrol birakma gecikmesi 500 ms + Eger integral | kazanci gereginden fazla arttirilirsa kararsizlik
D09 Fren Uygulama Frekans! 2.0 Hz beI|rt|Ier|.c.JIU§ur. Bu kararsizlik oransal P kazanci arttirilarak
azaltilabilir.
Do7 Alt Akim Esigi % 10
A48 (D05) | Fren kontrol uygulama gecikmesi 500 ms Parametre Aciklama Ayar
Fren serbest birakma 103 Baslangi¢c Akim Cevrimi Kp 20
Fren kontrolu, motor freninin zamaninda acildigi, motorda erken veya 104 Baslangi¢ Akim Cevrimi Ki 40
gec moment Uretilmemesi ve sarsim ve geri ddnus olmadan motor 108 Akim Cevrimi Kp Ayari 20
frenlerinin kaldirilmasi igin diizgiin bir baslatmayi teminen fren —
kontroliinii optimize edin 109 Akim Cevrimi Ki Ayari 40
* Fren Birakma Frekansi D08 parametresi degerini, maksimum i
momentin Uretilebildidi yerde motor nominal kayma degerinden 4.3 ik Test
blyuk olarak ayarlayin. D08 parametresi degerini, motor nominal NOT

kayma degerinden daha kuguk ayarlamak fren serbest
birakildiginda sinirl momente neden olur.

Fren Kontrol Birakma Gecikmesi A47 (D04) parametresini duizgun bir
baslatma saglamasi igin optimize edin

*  Miknatislanmis Motor D01 = Agik (1).

+  Moment Ureten Akim J24 parametresi dederi asansor sistemi
yukunu gidermek igin olusturulur.

»  Fren kontrol birakma gecikmesinin asiri olmadigindan emin olun,
frene kargi gerilim meydana geldiginde fren serbest birakilirken
sarsima neden olabilir.

Baslatma Optimize Edici Hizi G46 > Fren Birakma Frekansi D08
oldugundan emin olun.

Fren uygulama

Motor frenlerinin sert durmaya sebep olacak sekilde ¢ok erken veya
kaymaya sebep olacak sekilde ¢ok ge¢ kapanmasi ile sonuglanmasina
izin vermeden katta durmak igin fren kontrollinii optimize edin

* Fren Uygulama Frekansi D09 parametresi degerini, kabini katta
durdurmak igin maksimum moment degerinin bulundugu yerdeki
motor nominal kayma degerinden buiylk olacak sekilde ayarlayin.
D08 parametresi degerini, motor nominal kayma degerinden kiguk
olacak sekilde ayarlamak sinirl momente veya geri doniise ya da
kat seviyesini gegmeye neden olur.

Fren Kontrol Uygulama Gecikmesi A48 (D05) parametresini diizglin bir
durdurma saglamasi i¢in optimize edin

» Alt Akim Esigi DO7 parametresini Motor freni uygulanmasi sirasinda
yeterli akimi saglamasi igin ayarlayin.

* Fren kontrol uygulama gecikmesinin asiri olmadigindan emin olun,
¢linkii bu, yetersiz Moment Ureten Akim J24 parametresinin sifir
hiza yaklagsmasi nedeniyle kat seviyesine geri donuse veya kat
seviyesini asiri agsmaya neden olabilir.

Yukaridaki fren kontroli birakma ve uygulama gecikmelerine ek olarak,
baslatma esnasinda (freni serbest birakmadan 6nce)

moment olusturmak icin gereken siireyi ve durma esnasinda

(fren uygulandiktan sonra) serbest birakma momentini tanimlayan ek bir
parametre bulunur. Moment rampalari, Motor ve mekanik frenler
arasindaki yuk aktarimini yénetir.

indiiklenmis giiriiltiiniin siiriiciiye gelen kontrol sinyallerini
etkileyebilecegi uygulamalarda, hiz ve yon giris sinyalleri igin
F68Parametresi Gzerinden bir filtre mevcuttur.
Asansor kontrollinl ve Asansor kabini hareket yoninu kontrol etmek igin
Denetim hiziyla veya uygun bir dustk hizla seyir gergeklestirin ve
hareket yoniini gézlemleyin
* J23 YUk yuzdesini gérintuleyin

Denetim seyrini baslatin

D01 Miknatislanmis motor = Acik (1) parametresini kontrol edin

J23 Yk yuzdesi > 0 oldugundan emin olun

Motorun ve Asansor kabinin dogru yénde oldugundan emin olun

» Ekranda “Calistir” komutu belirmiyor
T29 (F08), T26 (F05), T7 (F36), T5 (F35) kontrol terminallerindeki
hiz segimini kontrol edin
T28 (FO&) kontrol terminalindeki yon girisini kontrol edin
T31 (F10) Giuvenli Moment Kapama (STO), Surlcu etkin
parametresini kontrol edin
Asansor surucusine gelen kontrol arayuzinu ve ayarlari kontrol
edin

Baslatma esnasinda Motorda bir hareket yok

* J09 Secilen parametre referansini kontrol edin
J09 Segilen referans parametresi = 0
Secilen referans yok
Asansodr surucusine gelen kontrol arayuzinu ve ayarlari kontrol
edin
Baslatma Optimize Edici Hizi G46 > Fren Birakma Frekansi D08
oldugundan emin olun

* YUk ylzdesi J23 =0
Cikis motor kontaktori kontroliinii Asansor siirlictistinden (B31)
veya Asansor kontrolériinden kontrol edin

* Asansor siricusi trip durumu Motor Asiri Sicak (20)
Motor yikinu ve dengesini kontrol edin

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1
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Motor seyir igin talep edilen yonden ters yone dondiglinde

»  Giris yoni evirme A11 (H12) = Kapali (0) veya Agik (1)

Asansor surtcisu trip durumlari igin ariza teshis bolimine bakin.
Segili hizda, dogru yonde, kararli galisma esnasinda Asansor siriiclist

trip durumu meydana gelmezse Asansor suruclisiniin optimizasyonu ile
devam edin.

ik test icin Ariza Teshis Parametreleri.

4.3.3 Fren Serbest Birakma ve Kontrollii Baglatma
Baslatma sirasinda Motor freni serbest birakildiktan sonra sarsim
meydana gelirse

+ Daha yumusak ve yavas bir baslatma profili saglamak igin A35
(G13) Sarsim 1 Ayari parametresi degerini azaltin.

« Eger Motor frenlerine karsi profil baglatiliyorsa A47 (D04)
Fren Kontrol Birakma Gecikmesi suresini arttirin.

* Fren serbest birakildiktan sonra Motor duraklama durumundaysa
AA47 (D04) Fren Kontrol Birakma Gecikmesi slresini azaltin.

*  Optimum igletim icin Fren Birakma Frekansi D08 parametresi Motor
kayma frekansi Uzerinde olmalidir.

434 Baslatma Optimize Edici

Bu 6zellik, bir digli kutusu ile donatiimis Asansorler igin ya da baslangic
sirasinda bir sarsima neden olan makaraar yerine kilavuz rayli pedlerle
donatiimis sistemler igin baslangig siirtinmesinin Gstesinden gelmek
icin kullanilabilir. Sadece Agik gevrim isletiminde hiz kullanici tarafindan
belirlenebilir.

Parametre Aciklama Ayar
Belirtiimemis | Baslatma optimize edici slresi 500 ms
Belirtiimemis | Baglatma optimize edici sarsim 10 mm/s®x 10
A60 (G46) | Baslatma optimize edici hizi 100 mm/s
n . | Baglatma optimize edici
Belirtiimemis etkinlestirme Acik (1)

Parametre Aciklama Ayar
G39 | Giris ysnii 1 225(3("150) veya
G40 C'Sir.is,.y'ijnu"Z" Kapali (0) veya
(Iki girig yénu) Acik (1)
J09 Segilen referans parametresi L V1=V7
F10 Guvenh Mgment Kapama (STO), |Kapali (0) veya
Sdricu etkin Acik (1)
J25 Miknatislayici akim A
D03 Fren kontrol ¢ikisi igﬁ(a(“1§o) veya
G01-G10 |V1-V10 hiz referansi .. mm/s
A06 (J39) | Profil hizi .. mm/s
A06/J40 |Gergek hiz .. mm/s
J22 Toplam gikis akimi LA
A08 (J60) | Cikis frekansi ... Hz
A09 (J61) | Cikis gerilimi LV
L15 Ulasilan akim limiti izﬁ(a('zgo) veya
B16 Simetrik akim limiti o %
Jo3 Yazihm Durumu ...0-14

Testler, bos ve dolu Asansér kabini kullanilarak tek ve birden fazla kat
dahil olmak (lizere bir dizi seyir gerceklestirilerek yapiimalidir.

4.31 Daha Fazla Optimizasyon

Asansor sistemine bagli olarak misterinin siirlis kalitesini karsilayan
hizli ve sorunsuz bir seyir icin daha fazla optimizasyon
gerceklestirilebilir. Olgiimlerde ivme Olger (PMT) ve Asansér seyir ve
kontroliinii daha kapsamli incelemek igin CT Scope kullanilabilir.

4.3.2 Akim Gevrim Kazanglari, Akim Limiti Igletimi

Akim c¢evrimi normal olarak sadece integral | kazancinda galisir.

Oransal P kazanci akim ¢evriminde bulunur.

+ Integral | kazanci, akim limitinde aktif olan profil rampasinin etkisini
dengeleyecek sekilde arttiriimahdir.

» Eger integral | kazanci gereginden fazla arttirihirsa kararsizlik
belirtileri olusur. Bu kararsizlik oransal P kazanci arttirilarak

Agcik gevrim modu isletimi sirasinda Motor freni Baglatma Optimize Edici
HizI G46 < Fren birakma frekansi D08 olmadigi slrrece
birakilmayacaktir. Baglatma Optimize Edici Hizi G46 parametresinin
ayarlanmasi igin asagidaki hesaplama kullanilabilir:

G46 > (Nominal Asansor Hizi / Motor Nominal Frekansi) x Fren Birakma
Frekansi

G46 > (E01/B06)  x D08
G46 > (1000 / 50) x 1,0 = 20 mm/s

Baslatmada bir sarsim ile sonuglanan Motor digli kutusu ve mekanik

sistemdeki ylksek seviyeli agindirmalarda ayriima momentini arttirmak

icin

» Baslatma Optimize Edici Hizi G46 parametresi degerini her
defasinda 5 arttirarak ylkseltin.

Motor fren serbest birakmada dusiik asindirmali uygulamalar igin

ayrilmay! yumusatmak Uzere

+ Baslatma Optimize Edici Hizi G46 parametresi degerini her
defasinda 5 disUrerek azaltin.

* Baslatma Optimize Edici Hizi G46 > Fren Birakma Frekansi D08
parametresinin yukaridaki hesaplamayi kullandigindan emin olun.

Sabit yiikseltme igletimi, Diigiik hiz yiikseltme

Baslatma esnasinda Sabit ylikseltme modunda (A23 (B09) = Sabit)

ve fren serbest birakilirken geriye kayma varsa, asagidaki parametreleri
optimize edin

azaltilabilir. « Dusik Frekans Gerilim Yikseltme B12 parametresi fren serbest
birakma esnasinda daha ylksek seviyede moment lretmek lizere
Parametre Aciklama Ayar optimize edilebilir.
103 Baslangig Akim (;evr!m! K_p 20 Daha fazla optimizasyon sirasinda profil parametrelerinin
104 Baslangig Akim Cevrimi Ki 40 degistirimesi, Asansériin azami hiza ulasmamasina veya kat
108 Akim Cevrimi Kp Ayari 20 seviyesini agmasina ve limit anahtarlarina, kabin durma
109 Akim Cevrimi Ki Ayar 20 noktalarina ulagsmasina neden olabilir.
12 Agik Cevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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4.3.5 Baslatma ve Hizlanma

Profil hizina hizlanmak icin baslatma islemini miteakip asirn salinim

veya gecikme varsa

+ A36 (G14) Sarsim 2 Ayari parametresini hizlanmadan hizlanmanin
sonuna ve harekete yumusak kontrolll gegis yapmak igin azaltin.

+ A36 (G14) Sarsim 2 Ayari parametresini hizlanmadan hizlanmanin
sonuna ve harekete daha sert gegis yapmak igin arttirin.

Sabit hizlanma sirasinda titresim meydana geliyorsa

«  Slrdcinun akim limiti dahilinde ¢alistigindan emin olun,
L15 Ulagilan Akim Limiti = Acik (1)

Sirlcu akim limiti dahilinde calisiyorsa

*  Cok disuk olan A24 (B16) Simetrik Akim Limiti parametresini
mumkin olabilecek derecede arttirin.

* A40 (G11) Hizlanma Orani parametresindeki hizlanma oranini
azaltin.

Motor Nominal Hiz A22 (B07) parametresini optimize edin

+ Kayma Kompanzasyonu Etkinlestirme B10 = Agik (1)
parametresinde maksimum moment i¢in dogru kayma frekansi
oldugundan emin olun.

» Kaymayi, asansorii sabit bir ylkle uzun bir seyirde, E07 Asansor
hizi dev./dk. parametresini optimize edip, Moment Ureten Akim J24
parametresini maksimum hale getirerek ayarlayin.

4.3.6 Sabit Hiz

Asansor kabini sabit hizda tam yik ile seyrederken yavaglama

esnasinda titresimler mevcutsa

+ Kayma Kompanzasyonu Etkinlestirme B10 = Agik (1)
olarak ayarlanmis halde Motor igin dogru kayma ve maksimum
moment saglayacak sekilde Motor Nominal Hizi A22 (B07)
parametresini optimize edin.

4.3.7 Yavaslama

Kat erisim dogrulugunu gergeklestirmek igin yavaslama mesafesini

ayarlayin

Yavaslama mesafesi agagidaki sekilde arttirilir

* A40 (G11) Hizlanma Orani parametre dederini daha yavas olacak
sekilde azaltin.

* vel/veya A36 (G14) Sarsim 2 Ayari parametre degerini daha
yumusak olacak sekilde azaltin.

Yavaslama mesafesini azaltmak lizere

* A40 (G11) Hizlanma Orani parametre degerini daha hizli olacak
sekilde arttirin.

» velveya A36 (G14) Sarsim 2 Ayari parametre degerini daha sert
olacak sekilde azaltin.

4.3.8 Dururken

Profilin sonunda bir sarsimla dururken

» Seyir sonunda durmaya yumusak gegis saglamak tzere A38 (G16)
Sarsim 4 Ayari parametre degerini azaltin.

Dururken ve Motor freni devreye girdiginde Motor makarasinda hareket

olursa

» Asansor kontroldriindeki siriict etkin durumlarini kontrol edin ve
¢ok erken kaldirimadigindan emin olun.

L06 Surucl Aktif

*  Motor frenleri tamamen kapaliyken Motor momentini saglamak igin

A48 (D05) Fren Kontrol Uygulama Gecikmesi parametresini arttirin.

Fren Uygulama Frekansi D09

» Fren uygulamasi bagladiginda cikis frekansini Motor kayma
frekansindan buyuk olacak sekilde ayarlayin.

BC Alt Akim Esigi D07

*  Cikis akimini, fren uygulandiginda Motorun durmasini kontrol
etmeye yetecek sekilde ayarlayin.

Gegici isletim esnasinda akim limiti (Ulagilan Akim Limiti L15 = Agik (1))

ise

*  Cok dusik olan A24 (B16) Simetrik Akim Limiti parametresini
mumkin olabilecek derecede arttirin.

+ Kayma Kompanzasyonu Etkinlestirme B10 = Agik (1) olarak
ayarlanmis halde Motor icin dogru kayma ve maksimum moment
saglayacak sekilde Motor Nominal Hizi A22 (B07) parametresini
optimize edin.

4.4 Parametre Ayarlarini Kaydetme

441 Asansor Siriiciisii Parametre Ayarlarini
Kaydetme

Asansor surucusindeki parametreleri kaydetmek icin asagidaki
proseduru uygulayin

Parametre ayarlarini kaydetme

+  mm.000

+ Degisikligi onayla:
... veya alternatif olarak

= Parametreleri kaydet
= Sifirlama digmesi

+  mm.000 = 1001
» Degisikligi onayla: = Sifirlama digmesi
44.2 Asansor Siiriiciisii Parametre Ayarlarini

SMARTCARD, NV Medya Kartina Kaydetme

Asansor siricusi parametrelerini SMARTCARD, NV Medya Kartina
kaydetmek icin asagidaki iki se¢cenek bulunur

Bir kaydetme iglemi parametrelerin asagdidaki gibi ayarlanmasi
durumunda gergeklesebilir
+ A03 (N01) Klonlama
+ Degisikligi onayla:

= Program
= Sifirlama digmesi

Tum suriict
parametrelerini medya
kartina programlar
Not: Veri blogu 1'de
6nceden bulunan tim
verilerin Uzerine yazar

ST
Dais ownge 6
-

Parametre NO1 = Program @&

Bir Otomatik kaydetme islemi parametrelerin asagidaki gibi ayarlanmasi
durumunda gerceklesebilir
+ A03 (N01) Klonlama
+ Degisikligi onayla:

= Otomatik
= Sifirlama digmesi

Bir parametre kaydi
gerceklestirildiginde
surict medya kartina
otomatik olarak
kaydeder

2
%
i

Otomatik
Kayit

Parametre N01 = Otomatik +

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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Asansor Siiriiclsi

Girig Tus Takimi

Acik Gevrim Kurulum, Kullanici )
Jeplandima fnza Toshis

Baglanti Semasi

5

Kullanici Menusu A

Kontrol Terminallerini

Zamanlama Semasi .
S Yeniden Yapilandirma

Parametre Parametre Aciklamasi Arahk Aciklamalar
Eylem Yok (0), Parametreleri Kaydet (1),
Dosya 1'i Yikle (2), Dosya 1’e Kaydet (3),
Dosya 2'yi YUukle (4), Dosya 2'ye Kaydet (5),
. Dosya 3'l Yiikle (6), Dosya 3’e Kaydet (7),
Aoo Kod girisi igin 00 parametresi Vars);ynan Olma;agn Gbs);er (8), Hideflfer)(g),
50 Hz'lik Varsayilanlari Sifirla (10),
60 Hz'lik Varsayilanlari Sifirla (11), Moddilleri Sifirla (12),
Enk. NP P1’i Oku (13), Enk. NP P2’yi Oku (14)
.. . Meni A (0), Tim Mendler (1), Salt Okunur Meni A (2),
Aot Ho2 Kullanict Guvenlik Durumu Salt-Oku(nzjr (3), Yalnizca I(Du)rum (4), Erisim Yok (5)( )
A02 B02 Siricl Kontrol Modu Acik gevrim (1), RFC-A (2), RFC-S (3)
A03 NO1 Parametre Klonlama Yok (9)’ Oku (1), Program (2), Otomatik (3),
On Yikleme (4)
A04 J22 Toplam Cikig Akimi + VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A
A05 J23 Yik Ylzdesi + VM_USER_CURRENT %
A06 J39 Profil Hizi 0 - 1000 mm/s
A07 J59 Cikis Glicu + VM_POWER kW
A08 J60 Cikis Frekansi + VM_SPEED_FREQ_REF Hz
A09 J61 Cikis Gerilimi + VM_AC_VOLTAGE V
Analog Calistirma Izni (0), Analog 2 Yonli (1), .
A10 H11  |Kontrol Giris Modu anel?kl(i; 1 Ysénlu ), ik(ili)1 Yijnl(]g(S), Oncefik)n 2'Yénlii (4), kAx:;;lI;nngr\g; modunda DCP4
Ikili 2 Yonli (5), Kontrol Kelimesi (6), DCP3 (7), DCP4 (8)
A11 H12 Girig Yonu Evirme Kapali (0) veya Agik (1)
A16 B10 Efk‘i’m:;fifr:“epanzasyo”“ Kapali (0) veya Acik (1)
Varsayilan ayar = % 3,0 daha
A17 B12  |Disiik Frekans Gerilim Yiikseltme  |% 0,0 - % 25,0 yuksek degerler oldugunda
disuk hizda baslatma esnasinda
Motorun 1sinmasi ile sonuglanir
A18 B02 Motor Nominal Akimi + VM_RATED_CURRENT A
A19 B03 Motor Nominal Gerilimi + VM_AC_VOLTAGE_SET V
A20 B05 Motor Kutup Sayisi Otomatik (0) - 480 Kutup (240)
A21 B06 Motor Nominal Frekansi 0,0 - 550,0 Hz
Motorun maksimum dogru
A22 BO7 Nominal Hiz 0,00 - 33.000,00 dev./dk. moment degerinden emin olmak
icin nominal hiz kullaniimalidir
Sadece Sabit (2) ve Asansor igin
A23 B09 Agik Cevrim Kontrol Modu Ur S (0), Ur (1), Sabit (2), Ur Otomatik (3), Ur | (4) Ur | (4) segenekleri Asansor
igindir
A24 B16 Simetrik Akim Limiti + VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT %
A25 B13 Maksimum Anahtarlama Frekansi ?g;ﬁzm(g;‘ kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4), 12 kHz (5), Varsayilan 8 kHz
Donerek otomatik ayarlama
A26 B11 Motor Otomatik Ayarlama Yok (0), Statik (1), Donerek (2) islemi igcin Motor askida
olmamalidir
A27 B26 Motor Faz Sirasini Tersine Cevirme |Kapali (0) veya Acik (1)
A28 EO1 Nominal Asansér Hizi mm/s 0 -4000 mm/s
A29 E02 Makara Capi 1-32.767 mm
A30 EO3 Kabin aski orani 1:1(1), 2:1 (2), 3:1 (3), 4:1 (4)
A31 EO04 Disli Orani Numeratori 1-32767
A32 EO5 Disli Orani Denominatori 1-32767
A33 EOQ7 Nominal Asansoér Hizi dev./dk. 1,00 - 4000,00 dev./dk.
A34 EO8 Motor Maksimum Frekans Kelepgesi |= 1,1 x A33 (E07)
A35 G13 Sarsim 1 Ayari 1- 65535 mm/s® x10
A36 G14 Sarsim 2 Ayari 1 - 65535 mm/s® x10
A37 G15 Sarsim 3 Ayari 1-65535 mm/s® x10
A38 G16 Sarsim 4 Ayari 1- 65535 mm/s® x10
A39 G18 Yavas Erigsim Durdurma Sarsimi 1 - 65535 mm/s® x10
A40 G11 Hizlanma Orani 0 - 10000 mm/s?
A41 G12 Yavaglama Orani 0 - 10000 mm/s?
Ad42 G17 Yavas Erisim Durdurma Yavaglama |0 - 10000 mm/s?
A43 GO1 V1 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)
A44 G02 V2 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)
A45 GO03 V3 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)
A46 Go4 V4 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)
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Girig

Asansor Siriiclsi
Tus Takimi

Aclk Cevrim Kurulum, Kullanici )
Japtandima friza Toshs

Baglanti Semasi

Zamanlama Semasi

Kontrol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

Parametre

Parametre Agiklamasi Aralik Aciklamalar
A4T D04 Fren Kontrol Birakma Gecikmesi 0 - 10000 ms
A48 D05 Fren kontrol uygulama gecikmesi 0-10000 ms
A60 G46 Baslatma Optimize Edici Hizi 0 - 10000 mm/s
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Glvenlik Bilgileri

Girig

Kontrol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

Asansor Siiriiclsi
Tus Takimi

Acik Gevrim Kurulum,

Zamanlama Semasi
Yapilandirma S

Kullanici Menusi A Ariza Teshis Baglanti Semasi

6
6.1

Ariza Teshis

Trip Kodlari ve Diizeltici Eylemler

Asansor, birgok izleme fonksiyonu ve igletim seviyesi ile kendini, kontrol ortamini ve Motoru korur. Monitor sistemi bir sorun algiladiginda bir trip
durumu meydana gelir. Trip durumunun sebeplerini tanimlamak igin ilerideki ariza teshis kismina ve daha detayli bilgi almak igin Kurulum ve Sistem
Tasarimi Kilavuzuna bakin.

Trip

Aciklama / Tavsiye edilen islem

E

Analog giris 1 akim kaybi

28

Girig 1 Kaybi trip durumu, Analog giris 1'deki (T5 T6) akim modunda bir akim kaybinin tespit edildigini belirtir.
Akim 3 mA'nin altina dustigi takdirde 4-20 mA ve 20-4 mA modlarinda giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

«  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

* F38 Analog Giris 1 Modu'nu kontrol edin.
*  Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan biiyik oldugundan emin olun.

Giris 2 Kaybi

Analog giris 2 akim kaybi

29

Girig 2 Kaybi trip durumu, Analog giris 2'deki (T7) akim modunda bir akim kaybinin tespit edildigini belirtir. Akim 3 mA'nin
altina dustugu takdirde 4-20 mA ve 20-4 mA modlarinda giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

« Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

* F45 Analog Giris 2 Modu'nu kontrol edin.

*  Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan biyuk oldugundan emin olun.

Cikis Kalibrasyonu

Analog giris 2 akim kaybi

29

Analog cikislardan bir veya ikisinde sifir ofset kalibrasyonu basarisiz oldu. Bu suriicii donaniminin basarisiz oldugunu veya
dusuk empedans Uzerinden gikisa gerilim uygulandigini gosterir.

Alt trip Sebep
1 Cikis 1 basarisiz
2 Cikis 2 basarisiz

Onerilen iglemler:

* Analog cikislarla iligkili kablo baglantilarini kontrol edin.
* Analog cikiglara bagli tim kablo baglantilarini ¢ikarin ve kalibrasyon gergeklestirin.

Analog Girig Yoni
Yok

Analog kontrol giris modunda calistirma sinyali alinmadi

79

Analog kontrol giris modunda gegen fren serbest birakma suresinin 1 saniyelik bolimiinde bir yon sinyali veya galistirma
izni saglanamadi. Kontrol Giris Modu H11 = Analog Calistirma izni (0) veya Analog 2 Yénlii (1).

Onerilen iglemler:

»  Bir yon sinyalinin alindigindan emin olmak igin Giris Yoni 1 G39 ve Giris Yonu 2 G40 parametrelerini kontrol edin.

*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

« Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

Otomatik Ayarlama 1

Istenen hiza ulagilamadi

1"

Sdriict, donerek otomatik ayarlama sirasinda trip durumuna gegti.
Onerilen iglemler:
*  Motorun serbestge dénduglinden emin olun; 6r. mekanik frenin serbest birakilmis olmasi.

(ol EVI@AENLETENE Bir otomatik ayarlama baslatildiginda yon sinyali alinmadi
Yonii Yok

Otomatik ayarlama gergeklestiriimeye galigilirken yon sinyali verilmedi. Siirliciiniin dereye girmesini miteakip 6 saniye
icinde bir yon sinyali veriimelidir.

Onerilen iglemler:

*  Bir yon sinyalinin alindigindan emin olmak igin Giris Yoni 1 G39 ve Giris 2 G40 parametrelerini kontrol edin.

*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

«  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.
* Asansor kontrolériinden kontrol sirasini kontrol edin.

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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Trip

Otomatik Ayarlama

Durdu

18

68

72

19

185

Fren Kontrol Baslatma esnasinda Motor fren serbest birakma kosullari kargilanmadi
Birakma

Yanhs durumda motor fren temasi tespit edildi

CU IR Sl Fren direnci asir yitk zaman agimi (12t)
Sicak

Kart Erigimi NV Medya Karti Yazma hatasi

LERATCSIR VAT NV Medya Karti veri konumunda veriler mevcut

Aciklama / Tavsiye edilen islem

Otomatik ayarlama testi tamamlanmadan 6nce durdu

Siruclinun bir otomatik ayarlama tamamlamasi engellendi, gtinkii Guivenli Moment Kapama (STO), Surucu etkin,
Hizli Devre Digi Birakma veya Calistir komutu kaldirild.

Onerilen iglemler:

*  T31'deki Glvenli Moment Kapama (STO), Sirlicu etkin sinyalinin F10 aktif oldugundan emin olun.

*  Kullanildiginda Hizli durdurmanin aktif olugundan emin olun.
* YOn komutunun G39, G40 aktif oldugundan emin olun.

Durum 3’den 4’e gegerken fren serbest birakma kontrol kosullari 6 saniye iginde karsilanmadi.

Onerilen iglemler:

*  Motor Rampa Momenti Suresi D02 parametresindeki motor rampa momenti suresini kontrol edin.

* Motor haritasi ayarlarinin dogrulugunu kontrol edin.

* Motor Miknatislanma Gostergesi D01 parametresini kontrol edin.

*  Motor kontaktér kontrollini denetleyin.

*  Motor elektrik baglantilarini kontrol edin.

+  Ust Akim Esigi D06, Alt Akim Esigi D07 ve Fren Serbest Birakma Frekansi D08 parametreleri tarafindan ayarlanan
Fren serbest birakma esigini kontrol edin.

* Baglatma Optimize Edici Hizi G46 parametresini kontrol edin.
Agik Cevrim igletiminde bu parametre degeri > Fren Serbest Birakma Frekansi D08 olmalidir.

Bu trip durumu fren temas hatasi oldugunu gdsterir. Bu trip sadece Fren temas izleme ayari D11 > Yok (0) olarak ayarliyken
fren izlemenin etkinlestirildigi durumlarda meydana gelir. Bu trip, Fren Temas izleme Siiresi D14 parametresi saniyeleri igin
fren izleme geri beslemesinin Fren Kontrol Cikisi D03 parametresini takip etmedidi durumlarda tespit edilir. Surticu trip
durumlarinin gorilebilecedi zamandan énce seyrin tamamlandigi durumlarda goérdlen bir gecikmeli trip durumudur.

Seyir esnasinda bir hata tespit edilmisse Kuresel Uyari L04 = Agik (1) seyir sonunda gecikmis bir trip durumunu gosterir.

Fren Temas trip durumu olustugunda ve istenmeyen Arag Hareketi (UCM) igin Fren Temas izleme segildiginde Fren Temas
izleme Ayari D11 = 1 + UCM -1, 2, 3 ve 4 + UCM olur. Bu trip durumu, mm.000 parametresinin 1298 olarak ayarlanarak
EN81-20 ve EN81-50 standartlari gereksinimlerine uygun hale getirilerek giderilir.

Onerilen iglemler:

* Motor fren temas geri beslemesinin giris 1- 4 arasinda istenildigi gibi bagh oldugundan emin olun.

+  Fren Temas Izleme Ayari D11 parametresinde izlemenin dogru olarak ayarlandigini kontrol edin.

* Motor frenlerinde Motor fren temas isletimlerinin dogrulugunu kontrol edin.

»  Motor fren temaslari isletim stirelerini Fren Temas izleme Siiresi D14 parametresinde kontrol edin.

Fren Direnci Cok Sicak parametresi fren direnci asir yik durumunda zaman asimi oldugunu belirtir. Fren Direnci Termal
Akumdlatért D17, Fren Direnci Nominal Gucu D15, Fren Direnci Termal Sure Sabiti D16 ve Fren Direnci Dayanimi D18
parametreleri kullanilarak hesaplanir. Fren Direnci Cok Sicak trip durumu, Fren Direnci Termal Akiimilatéri D17 parametre
degeri % 100’e ulastiginda meydana gelir.

Onerilen iglemler:

»  Girilen degerlerin dogru oldugundan emin olun.
» Harici bir termal koruma cihazi kullaniliyor ve fren direnci yazilimi asiri yik korumasi gerekmiyorsa, fonksiyonu devre
disgi birakmak icin D15, D16 veya D18 = 0 alarak ayarlayin.

Kart Erigim trip durumu, NV Medya Karti'na siriiciiniin erisemedigini belirtir. Karta veri transferi gergeklestirilirken trip
durumu meydana gelirse yazdiriimakta olan dosya bozulabilir. Strlctye veri transferi gergeklestirilirken trip durumu
meydana gelirse veri transferi tamamlanamayabilir. Bir parametre dosyasi suriclye transfer edilir ve transfer sirasinda bu
trip durumu meydana gelirse kalici bellege parametreler kaydedilmez béylece orijinal parametreler surtciyu kapatip tekrar
agarak yeniden yiiklenebilir.

Onerilen iglemler:

* NV Medya Karti'nin takiimis/dogru sekilde yerlestirilmis oldugundan emin olun.
* NV Medya Karti'ni degistirin.

Kart Verisi Mevcut trip durumu, NV Medya Karti'nda iginde veri bulunan bir veri bloguna veri kaydi gergeklestirimeye
calisildigini belirtir.

179 Onerilen iglemler:
*  Veri konumundaki verileri silin.
»  \Verileri, alternatif bir veri konumuna yazdirin.
Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu 17
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen igslem

|

Kart Kiyaslama NV Medya Karti dosyasi/verileri siiriictidekilerden farkh

NV Medya Karti'ndaki bir dosya tizerinde kiyaslama islemi gergeklestiriimis; NV Medya Karti'ndaki parametreler
surucudekilerden farkli ise Kart Kiyaslama trip durumu meydana gelir.

188 Onerilen iglemler:

* Parametre mm.000 = O olarak ayarlayin ve trip durumunu sifirlayin.
* NV Medya Karti'ndaki dogru veri blogunun kiyaslama isleminde kullanildigindan emin olun.

LER RIS [ [TIl NV Medya Karti parametre seti gegerli siiriicii modu ile uyumlu degil

Kart Stiriicii Modu trip durumu, kiyaslama esnasinda NV Medya Karti veri blogundaki surtici modu, gegerli strlicu
modundan farkli oldugu tespit edilirse meydana gelir. Bu trip durumu, veri blogundaki igletim modu izin verilen isletim
modlari arahdinin diginda ise NV Medya Karti'ndan surliclye parametre transferi yapilmaya ¢alisildiinda da meydana

gelir.
187 .
Onerilen iglemler:

* Hedef sirlcunln, parametre dosyasindaki surtcu isletim modunu desteklediginden emin olun.

* Parametre mm.000 parametresindeki dederi silin ve siiricliyu sifirlayin.

» Hedef siricu isletim modunun kaynak parametre dosyasi isletim moduyla ayni olmasini saglayin.
Kart Dolu NV Medya Karti dolu

Kart Dolu trip durumu, NV Medya Karti'nda bir veri blogu olusturulmaya ¢alisildigini ancak kart tizerinde yeterli alan
olmadigini belirtir.

184 Onerilen iglemler:

» Alan yaratmak icin bir veri blogu veya NV Medya Karti'nin timina silin.
«  Farkl bir NV Medya Karti kullanin.

Kartta Veri Yok NV Medya Karti'nda veri yok

Kartta Veri Yok trip durumu, bir NV Medya Karti'nda bulunmayan bir dosya veya bloda erisim saglanmaya calisildigini
belirtir.

183 Onerilen iglemler:

*  Veri blogu numarasinin dogru oldugundan emin olun.

Kart Verimi NV Medya Karti veri bloklari suriicii tiirevi ile uyumlu degil

Kart Verimi trip durumu, Surlcu Tirevi J96 parametre degeri kaynak ve hedef sirticliler arasinda farkl ise gii¢ verildiginde
veya karta erisim saglandiginda meydana gelir. Bu trip durumu sifirlanabilir ve surticl ve kart arasinda her iki yonde de

veriler transfer edilebilir.

17 ..
3 Onerilen iglemler:

»  Farkh bir NV Medya Karti kullanin.
*  Bu trip durumu, mm.000 parametresi 9666 olarak ayarlanarak ve striicu sifirlanarak giderilebilir.

Kart Degeri NV Medya Karti gerilimi veya kaynak ve hedef siiriiciilerin gerilim akim degeri birbirinden farkli

Kart Degeri trip durumu, parametre verilerinin bir NV Medya Karti'ndan siricliye transfer edilmekte oldugunu ancak
kaynak ve hedef suricller arasinda akim ve/veya gerilim degerlerinin farkli oldugunu belirtir. Bu trip durumu, NV Medya
Karti ve sirrictideki veri blogu arasinda bir kiyaslama (mm.000 parametresi 8yyy olarak kullanilarak) yapildiginda da
meydana gelir. Kart Degeri trip durumu, veri transferini durdurmaz ancak RA'ya atfedilen degere 6zgli parametrelerin hedef
186 siricliye transfer edilemeyecegine dair bir uyaridir.

Onerilen iglemler:

*  Trip durumunu ortadan kaldirmak igin strlcuyu sifirlayin.
»  Sirtcl degerine bagimli parametrelerin dogru bir sekilde transfer edildiginden emin olun.

SENROLULIIA C1 3l NV Medya Karti, Salt Okunur bit setine sahip

Salt Okunur Kart trip durumu, salt okunur NV Medya Karti'ni degistirmeye yonelik bir tesebbuste bulunuldugunu veya salt
okunur bir veri blogu oldugunu belirtir. Salt Okunur isareti ayarlandiginda bir NV Medya Karti Salt Okunurdur.
181 Onerilen iglemler:

»  Salt okunur bayrak isareti, mm.000 parametresini 9777 olarak ayarlanarak ve siruci sifirlanarak giderebilir.
Bu, NV Medya Karti'ndaki tim veri bloklari igin salt okunur isaretini kaldirir.

DI EGEW (Il Seyir sonunda Motor kontaktorleri agiimadan 6nce siiriicii gikigsinda akim akisi

Sdriict gikigindaki akim durma sonunda diismemis. 4 saniye siireyle Durum 14’te kaldiktan sonra Toplam Cikis Akimi J22

= Motor nominal akim degerinin % 25'idir (seyir ve kontaktor kontroli sonunda).

Onerilen iglemler:

*  Seyrin tamamlandigindan emin olmak i¢in asansor kontrolériinden asansor surticistine gelen kontrol sinyallerini
denetleyin.

*  Motor frenlerinin istege gore uygulandigindan, Motor freni isletiminin dogru oldugundan emin olun.

mir otomatik ayarlama baslatildiginda yon sinyali alinmadi

67

Hedef trip durumu birden fazla parametrenin ayni parametreye yazdigini gosterir.
Onerilen iglemler:

« mm.000 parametresini ‘Hedefler’ veya 12001 olarak ayarlayin ve parametre yazma uyusmazliklari igin tim
mendulerdeki gorulebilir tim parametreleri kontrol edin.

190
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Yon Degisti
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Birakma Hatasi
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Donma Koruma
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Giris Limiti Zaman
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110 (Girig/Cikis)
Asir Yukli
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70
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Aciklama / Tavsiye edilen islem

Asansor kontroloriinden gelen yon sinyali seyir esnasinda degisti

Girig yonu sinyali tek veya iki yonlu giris modundaki orijinal segimlerinden degistirildi ve bir kontrollt bir durdurma meydana

geldi. Seyrin tamamlandiginda gérulen bir gecikmeli trip durumudur. Seyir esnasinda gecikmis bir trip durumu

programlanmis ise Kiresel Uyari (L04) = 1 parametresi seyir tamamlanirken bir trip durumunun olusacagini gosterir.

Onerilen iglemler:

* Asansor kontrolériinden asansor suriicustine gelen surucu kontrol baglantilarini ve siralamalarini kontrol edin.

+ lIsletim esnasinda Asansér kontroldriinden Asansor siiriiciisiine gelen kontrolii denetleyin.

* Asansor kontrolori surtcu kontroluinlin, Kontrol Giris Modu H11 parametresi olarak dogru sekilde ayarlandigindan
emin olun.

Hizli devre disi birakma kontrol siralama hatasi

Hizli devre digi birakma girisi siralamasi yanlis; 6r. Hizli devre disi birakma girisi, fren uygulandiktan sonra ve 4 saniye
sonunda aktif Agik (1) hale gegmemis ya da baslatma esnasinda Guvenli Moment Kapama (STO), Suricu etkin parametre
fonksiyonu beklenirken 6 saniye sonunda Hizli devre digi birakma girisi devre digi Kapal (0) hale gegmemis.

Onerilen iglemler:

* Hizh devre digi birakma girisi kontrol kablo ayarlamalarini (varsayilan T27) kontrol edin.
» Kapali (0) veya Acik (1) ayar isletim ve siralamasi igin T27 Dijital Giris 04 Durumu F06 parametresini kontrol edin.
Hizli devre digi birakma girisini Hizli devre digi birakma B27 - A00 olarak ayarlayip devre disi birakin.

Donma koruma limiti asildi

Donma Koruma Esigi H28 asildi. Bu parametre siriicinin sifirin alti sicakliklarda igletimini engellemeyi saglar.
Sirtcinun trip durumuna girecegi zamandan dnce seyir tamamlandiginda gérulen bir gecikmeli trip durumudur.

Seyir esnasinda bir gecikmis trip durumu programlanmissa Kiresel Uyari L04 = Agik (1) seyir sonunda bir trip durumu
programlandigini gosterir.

Onerilen iglemler:

*  Donma Koruma Esigi H28 parametresindeki sicaklik ayarini kontrol edin.
+ lzlenen Sicaklik 3 J73 parametresindeki gegerli sicakligi kontrol edin.
+ Isletime izin verilen sicakligi desteklemek igin 1sitma, sogjutma, havalandirma saglayin.

Siiriicti agin siire igin akim limitinde (Agik gevrim modu)

Agcik cevrim modunda siriici Akim Limitinde Maksimum Siire H50 ms parametresi igin akim limitini agsmistir.
Bu Mekanik arizaya, Asirt Asansor sistemi yukine veya Motor freni hatalarina sebep olabilir.

Onerilen iglemler:

» Asansor kabininin serbestge hareket ettigini ve herhangi bir mekanik sorunun olmadigindan emin olun.

« Baslatma esnasinda Motor freninin birakildigindan ve isletim sirasinda uygulanmadigindan emin olun.

*  Asansor sisteminin dogru dengelendiginden (karsi agirlik dogrulugu) ve siricinin akim limitinin zorlanmadigindan
emin olun.

Dijital cikis asin ytikli

G/C Asiri Yikli trip durumu, 24 V kullanici kaynagindan veya dijital ¢ikistan ¢ekilen toplam akimin siniri agtigini belirtir.
Asagidaki kosullardan biri veya daha fazlasi meydana gelirse bir trip baslatilir:

Tarih Kodu <1724

« Bir dijital cikistaki maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

*  Cikis 1 ve 2'den alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

*  Cikis 3 ve +24 V ¢ikisindan alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

Tarih Kodu 2 1724

«  Bir dijital gikigtaki maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

*  Cikis 1 ve 2'den alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

*  Cikis 3 ve +24 V ¢ikisindan alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

Onerilen iglemler:

»  Suritict 24 V kullanici gli¢ kaynagindan cekilen dijital devre Gizerindeki toplam yiiku kontrol edin.

*  Sirlcl ayarlarinin yani sira kontrol yapilandirmasinin dogrulugundan emin olun.

»  Kontrol ¢ikis kablosunun sonlandirmasinin dogru olarak yapildigindan ve hasar gérmediginden emin olun.

T[T CGIIEL (/I Motor kontaktorii

Motor kontaktérii izleme etkinlestirme parametresi ile Motor kontaktérlerinin ne zaman agik veya kapall olmasi gerektigi
tespit edilir. Geri besleme Motor kontaktorleri Gzerinden siriiclye baglidir. Bu seyrin tamamlanmis oldugu gecikmis bir trip
durumudur ve sonra surlcu trip durumuna girer. Seyir esnasinda bir gecikmis trip durumu programlanmigsa Kiresel Uyari
L04 = Agik (1) parametresi seyir tamamlandiginda gecikmis bir trip durumunu gosterir.

Onerilen iglemler:

*  Motor kontaktéri izlemeden surici kontrol terminaline gelen kontrol kablo baglantilarini kontrol edin.

+ Isletim siiresince Motor geri beslemeden gelen sinyalin dogrulugundan emin olun (Varsayilan yapilandirma,

Motor kontaktorleri agik, geri besleme = +24 V, Motor kontaktorleri kapali geri besleme = 0 V).
+  Motor Kontaktérii izleme Etkinlestirme B29 parametresini ayarlayarak Motor kontaktérii izlemeyi devre disi birakin.
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
(I CIECIRSITEL Gl Cikis akimi asin yiik zaman asimi (Ft)

Motor Asiri Sicak trip durumu, Nominal Akim B02 ve Motor Termal Suire Sabiti B20 parametresinden kaynakli Motor termal

asir yikinin mevcut oldugunu belirtir. J26 parametresi, Motor sicakligini maksimum degerin ylzdesi olarak gosterir.

Siriicl, Motor Asir Sicak J26 parametresi % 100’e ulastiginda trip durumuna girer.

Onerilen iglemler:

* Asindirma veya artan yuk nedeniyle mekanik bir sorunun olmadigindan emin olun.

*  Motor Gizerindeki yukiin degismediginden emin olun.

« Otomatik ayarlama sirasinda gorilirse, B02'deki Motor Nominal Akim degerinin strtctnin Agir yik calisma akim
degerinden kuguk ya da esit oldugundan emin olun.

*  Motor Nominal Hiz BO7 parametresini optimize edin.

*  Motor nominal akiminin sifir olmadigindan emin olun.

*  Motor Termal Koruma Modu B19 parametresindeki ayarin istendigi gibi oldugundan emin olun.

OHt Kontrol Kontrol safhasinda asiri iIsinma

OHt Kontrol trip durumu, kontrol safhasinda asiri isinma tespit edildigini belirtir. Alt trip ‘xx y zz’ numarasinda,
Termistdr konumu ‘zz’ olarak tanimlanir.

Kaynak XX y zz Aciklama
Kontrol sistemi 00 0 01 | Kontrol panosu termistori 1'de asiri sicaklik
Kontrol sistemi 00 0 02 | Kontrol panosu termistori 2'de asiri sicaklik
Kontrol sistemi 00 0 03 | G/C panosu termistoriinde asir sicaklik

Onerilen iglemler:

* Mahfazanin / surtict fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin.
* Mahfazanin havalandirma yollarini kontrol edin.

» Mahfazanin kapi filtrelerini kontrol edin.

* Havalandirmayi azaltin.

»  Sdrucl anahtarlama frekansini azaltin.

*  Ortam sicakhgini kontrol edin.

OHt DC Bara DC bara asirn isinma

OHt dc bara trip durumu, termal model yazilimina bagl olarak bir DC barada asiri iIsinma oldugunu belirtir. Bu, ¢ikis
akiminin ve DC bara dalgalanmasinin etkilerini igerir. Tahmini sicaklik, J78 parametresinde trip seviyesinin ylzdesi olarak
gorintulenir. Eger bu parametre % 100'e ulagirsa alt trip numarasi 200 olan bir OHt dc bara trip durumunu baglatir.

Onerilen iglemler:

* AC gug kaynagi gerilim dengesini ve seviyelerini kontrol edin.
* DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.
*  Gorev gevrimini kisaltin.
*  Motor yukunua azaltin.
*  Cikis akimi kararlihigini kontrol edin. Kararsiz ise;
Bilgi plakasi ile birlikte Motor haritasi ayarlarini (B06, B02, B07, B03, B04, B05) tim modlarda kontrol edin.
Kayma kompanzasyonunu B10 = 0 devre digi birakin.
Sabit yiikseltme segimi yapin B09 = Sabit, Agik gevrim.
Yik baglantisini kesin ve dénerek otomatik ayarlama islemini gergeklestirin.

OHt Evirici Termal modele bagli olarak eviricide asiri isinma

Bu trip durumu, termal model yazimina bagh olarak IGBT noktasinda asiri isinma tespit edildigini belirtir.
Bu alt trip hangi modelin trip durumunu baslattigini xx y zz bigiminde asagidaki gibi gosterir:

Kaynak XX y zz Aciklama
Kontrol sistemi 00 1 00 | Evirici termal modeli
Kontrol sistemi 00 3 00 |Fren IGBT termal modeli

Alt trip 100 igin onerilen islemler:

*  Uzatilmis isletimin sifir hizda or. bir arizadan dolayr denenmediginden emin olun ve kontrol edin.
*  Motor yukinu kontrol edin, asiri ise azaltin.

» Karsi denge agirhgini kontrol edin.

*  Maksimum surlici anahtarlama frekansini disurin.

* Hizlanma / hiz kesme oranlarini arttirin.

* Calistirma ve Yavas Erisim Durdurma Sarsimi parametre ayarlarini azaltin.

*  Gorev gevrimini kisaltin.

» DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.

* Her lg fazin da mevcut ve dengeli oldugunu dogrulayin.

Alt trip 300 ile 6nerilen islemler:
*  Fren yukini azaltin.

20
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen islem
Anlik asini ¢cikis akimi tespit edildi

Anlik surici ¢ikis akimi VM_DRIVE_CURRENT[MAX] seviyesini asti. Trip durumu baslatildiktan sonra 10 saniye boyunca
sifirlanamaz.
Onerilen iglemler:

« Otomatik ayarlama sirasinda gorilirse gerilim ylkseltmesini azaltin.
*  Cikis kablaji Gizerinde kisa devre kontroli yapin.
»  Bir yalitim 6lcer cihazi kullanarak Motor yalitiminin bitlinligini kontrol edin.

Ol Frenleme Frenleme IGBT'sinde asir akim: Frenleme IGBT'si icin kisa devre korumasi etkinlestirildi

Ol Fren trip durumu, frenleme IGBT'sinde asiri akim tespit edildigini veya frenleme IGBT korumasinin etkinlestirildigini
belirtir. Trip durumu baslatildiktan sonra 10 saniye boyunca sifirlanamaz.

Onerilen iglemler:

»  Fren direnci kablolarini kontrol edin.

* Fren direng¢ deg@erinin, minimum diren¢ degerinden blyuk veya bu degere esit oldugundan emin olun.
*  Fren direnci yalitimini kontrol edin.

IGBT gerilim izlemesi lizerinden glic modiilii agin akimi algilandi

Ol dc trip durumu, evirme kati igin kisa devre korumasinin etkinlestirildigini belirtir.
Onerilen iglemler:

109 *  Motoru sirtctiden ayirin ve hem Motor hem de kablo yalitimini kontrol edin.

* Asansor surlicUisi etkinlestirildiginde herhangi bir gikis Motor kontaktor(i kisaltma kontaktériniin uygulanmadigini
kontrol edin ve emin olun.

»  Suruclyu degistirin.

Cikis Faz Kaybi Cikis faz kaybi tespit edildi

Cikis faz Kaybi trip durumu Motor faz kaybi tespit edildigini gosterir. Motor Faz Sirasini Tersine Cevirme B26 = Agik (1)
ise Motor c¢ikis fazlari U,V,W tersine gevrilir ve boylece alt trip 3 fiziksel ¢ikis fazi V ve alt trip 2 ise fiziksel gikis fazi W
anlamina gelir.

Alt trip Sebep
1 Sirict galismak igin etkinlestirildiginde U fazi bagh degil olarak algilanmigtir.
98 2 Sirici galismak igin etkinlestirildiginde V fazi bagli degil olarak algilanmistir.
3 Siricl galismak icin etkinlestirildiginde W fazi bagh degil olarak algilanmistir.
4 Siruci galisirken ¢ikis faz kaybi algilanmistir.

Onerilen iglemler:
*  Motor ve sirtict baglantilarini kontrol edin.
*  Trip durumunu gidermek igin Cikis Faz Kaybi Algilama Etkinlestirme H06 = Devre disi (0) olarak ayarlayin.

Motor hizi, hiz agimi esigini gegti

Aclk gevrim modunda, Cikis Frekansi J60, Motor Asirt Hiz Esigi E09 olarak ayarlanan esigi her iki yonde de asarsa bir Asiri
hiz trip durumu meydana gelir.

N E

Onerilen iglemler:

*  Motorun sistemin bir diger parcgasi tarafindan calistiriimadigina emin olun.
+  Istenilen momenti génderemeyen siiriici ayarini ve akim limitindeki isletimi kontrol edin.

Asin Gerilim DC bara gerilimi, tepe seviyeyi veya maksimum siirekli seviyeyi 15 saniye siireyle asti

Asini Gerilim trip durumu, DC bara geriliminin + VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] seviyesini 15 saniye sureyle astigini belirtir.
Trip durumu esigi striict gerilim degerine gore asagidaki gibi degisir.

Gerilim degeri VM_DC_VOLTAGE[MAX] VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]
200 415 410
400 830 815
575 990 970
2 690 1190 1175

Onerilen iglemler:

* DC barasinin yukselmesine neden olabilecek AC gui¢ kaynagini ve bozukluklarini kontrol edin.

» Harici fren direnci devresinin bagli oldugundan emin olun.

» Harici fren direnci korumasi isletimini kontrol edin.

* Asansor dengesinin dogrulugundan emin olun.

*  Fren direnci degerini surict modeli icin minimum degerin Uzerinde kalmak kaydiyla azaltin.

* Yavaglama oranini arttirin.

»  Bir yalitim élger cihazi yardimiyla Motor yalitimini kontrol edin.
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
Besleme Faz Kaybi

Faz Kaybi trip durumu, siliricude bir girig fazi kaybi veya fazla besleme dengesizligi tespit edildigini belirtir.

Faz kaybu, tristor tabanli sarj sistemine sahip slrtcllerde (Gévde boyu 8 ve yukarisi) dogrudan beslemeden tespit edilir.
Eger bu yontem kullanilarak faz kaybi tespit edilirse suriict derhal trip durumuna geger ve alt trip durumunun xx bolimu 01
olarak ayarlanir.

Sirtcinin trip durumu meydana gelmeden durdurma denemelerinde her boyuttaki siiriicti faz kaybi DC bara gerilimindeki
dalgalanma izlenerek de tespit edilebilir. DC bara gerilimindeki dalgalanma izlenerek bir faz kaybi tespit edildiginde alt trip
xx bolumu sifirdir.

Sirtcinun DC beslemeden veya Giris Fazi Kayip Algilama Modu H08 parametresindeki tek fazli UPS beslemeden
calistirildiginda giris faz kaybi algilama devre digi birakilabilir.

Kaynak XX y 2z
32 - — - ” -
Kontrol sistemi 00 0 00: Kpntrol sistemi geri beslemesine bagli olarak faz kaybi tespit
edildi.
Gug sistemi 01 Dogrultucu numarasi | 00: Dogrultucu modiili tarafindan faz kaybi algilandi.

Onerilen iglemler:

* AC gug kaynagi gerilim dengesini ve tam yUk altinda seviyeyi kontrol edin.

*  Yalitiimis bir osiloskop yardimiyla DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.
*  Cikis akimi kararlihgini kontrol edin.

* Yukli mekanik rezonansi kontrol edin.

*  Gorev gevrimini kisaltin.

*  Motor yikinu azaltin.

m 24V dahili gug kaynagi asiri yuklu

Sdrictnun toplam kullanici yuki ve opsiyon modiilleri, dahili + 24 V gu¢ kaynag limitini asti. Kullanici yiiki siricu dijital
cikislarindan olusur.

Onerilen iglemler:

9 » Kullanici yikuni azaltin ve surticiyu sifirlayin.

»  Kontrol baglantilarini striictiden gikarin ve Sifirlama islemi gergeklestirin.

»  Opsiyon modiillerini gikarin ve Sifirlama islemi gergeklestirin.

»  Suruci Kontrol Terminali 2'de harici bir + 24 V gu¢ kaynagi saglayin.

«  Daimi trip durumu, siiriiciide donanim hatasi; surtcuyu tedarikgiye geri génderin.

Olglilen direng parametre araligini asmis

Direng trip durumu, otomatik ayarlama testi sirasinda 6l¢ilen Motor stator direnci, Statér Direnci B34 parametresinde siriicl
icin izin verilen maksimum olasi dederi asmistir. Maksimum stator direnci parametresi, kontrol algoritmalarinda
kullanilabilecek maksimum degerden genellikle yiksektir. VFS’nin tam 6lgek DC bara gerilimi oldugu yerde eger (VFS / v2) /
Tam Olgek Akim Kc J06 parametresi degerini gegerse bu trip durumu baslatilir.,

Onerilen iglemler:

« Statdr direnci B34 parametresine girilen degeri kontrol edin.

33 *  Motorun statér direncinin izin verilen strticti modelinin araligina uygun oldugundan emin olun.

*  Motor kablosu / baglantilarini kontrol edin.

»  Motor kablolari dahil surtici terminallerinde Motor faz-faz direncini kontrol edin.

* Motor terminallerinde, Motor faz-faz direncini kontrol edin.

»  Bir yalitim élger cihazi kullanarak Motor statér sargisinin battinligina kontrol edin.

«  Sabit yukseltme modunu, B09 = Sabit olarak segin ve bir osiloskop yardimiyla ¢ikis akimi dalga formlarini dogrulayin.
*  Motoru degistirin.
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Aciklama / Tavsiye edilen islem

Trip
Yuva X’e takili opsiyon modiilii gii¢ dongiileri arasinda degisti

204
209
214

202
207
212

200
205
210

203
208
213

Opsiyon moduli Yuva X’e takili opsiyon modull son kapatmadaki opsiyon modiiliinden farkliysa bu trip durumu Uretilir.
Alt trip numarasi orijinal takili opsiyon modulinun tanimlama numarasini verir. E§er modil de@ismisse bir sonraki acilista
bu trip durumunu engellemek icin surlcu kullanici parametreleri kaydedilmelidir.

Alt trip Sebep
1 Daha 6nce higbir modil takilmamis.
2 Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon moduli takili ancak ayarlama menusi degistiriimis ve bu nedenle

varsaylilan parametreler bu menu i¢in yiklenmis.

Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon modiili takili ancak bu opsiyon yuvasi igin uygulamalar menisi

3 degistiriimis ve bu nedenle varsayilan parametreler bu mend icin yiklenmis.
4 Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon modil takili ancak ayarlama ve uygulama menduleri degistirilmis ve
bu nedenle varsayilan parametreler bu menuler icin yuklenmis.
>99 Daha 6nce uyumlu olan modul tanimlayicisini gosterir.

Onerilen iglemler:

*  Gulcl kapatin, dogru opsiyon modulinin takildigindan emin olun ve tekrar giict verin.

*  Mevcut kurulu opsiyon modultiniin dogru oldugunu onaylayin, opsiyon modulu parametrelerinin dodru ayarlandigindan
emin olun ve kullanici kaydinda mm.000 parametresine bir deger girin.

YuvaX Hatasi Yuva X opsiyon modiilii hatasi

Yuva X'teki opsiyon modull bir hata tespit etti. Opsiyon moduilli hatanin sebebini verebilir ve alt trip numarasinda gosterilir.
Varsayilan olarak alt trip numarasi ekranda bir sayi olarak gosterilir, ancak eger mevcutsa opsiyon modulu sayilar yerine alt
trip numara dizilerini de gdsterebilir.

Onerilen iglemler:
»  Trip durumu hakkinda daha fazla bilgi almak igin, Opsiyon Moduli Kullanici Kilavuzu'na bakin.

YuvaX HF Yuva X’teki opsiyon modiiliinde Donanim hatasi

Bu trip durumu, Yuva X'teki opsiyon modulinde bir hata olustugunu ve modulin ¢alismadigini gésterir. Trip durumunun
olasi sebepleri alt trip numarasi ile verilir.

Alt trip Sebep

1 Opsiyon moddl kategorisi tanimlanamiyor.

2 Gerekli olan tim 6zellestirilebilir menu tablosu bilgileri temin edilmemis veya temin edilen tim tablolar
bozulmus.

3 Bu modiile yonelik iletisim tampon belleklerini tahsis etmek icin yetersiz bellek mevcut.

4 Siruci galistinilirken opsiyon moduli dogru galistigini belirtmemis.

5 Calistirildiktan sonra opsiyon modull kaldiriimis veya siriici iglemcisine hala aktif oldugunu belirtmek
Gizere durdurulmus.

6 Siriuct modu degistirilirken surtici parametrelerine erigimini sonlandirdigini opsiyon moduli
belirtmemis.

7 Opsiyon moddild, suricu islemcisini sifilamak igin bir istek alindigini bildirmemis.
Sirlcul galistirma esnasinda opsiyon modulinden meni tablosunu okuyamamis.

9 Sirici opsiyon modilinden meni tablolar yiikleyememis ve zaman asimina ugramis (5 saniye).

10 Meni tablosu CRC gegersiz.

Onerilen iglemler:

»  Gucl kapatin, dogru opsiyon moddluniin takildigindan emin olun ve tekrar glicu verin.

*  Mevcut kurulu opsiyon moduliiniin dogru oldugunu onaylayin, opsiyon moduilii parametrelerinin dogru ayarlandigindan
emin olun ve kullanici kaydinda mm.000 parametresine bir deger girin.

NOVE)QELIN I Yuva X'teki opsiyon modiilii artik takili degil

Siruclde kurulu olan her opsiyon moduli baglatma esnasinda tanimlanir ve kurulu opsiyon sirticl tarafindan kalici

bellege kaydedilir. Kapatilirken Yuva X'te kurulu bir opsiyon modull varsa ancak yeniden galistirilmadan énce opsiyon

modili kaldirihrsa bu trip durumu uretilir. Alt trip numarasi kaldirilan opsiyon moddlinin tanimlama numarasini verir.

Kurulu olmayan opsiyon modiili trip durumlari 6ncelik siralamasi s6yledir; Yuva1 Takili Degil en ylUksek, sonra Yuva2 Takil

Degil, sonra Yuva3 Takili Degil, sonra Yuva4 Takili Degil. Bir sonraki agilista bu trip durumunu engellemek icin sirtcl

kullanici parametreleri kaydedilmelidir.

Onerilen iglemler:

*  Opsiyon modiiliiniin Yuva 4’e dogru kuruldugundan emin olun.

*  Opsiyon modiiliini yeniden kurun.

« Kaldirilan opsiyon modiiliine artik gerek kalmadigindan emin olmak icin mm.000 parametresinde bir kayit islemi
gergeklestirin.
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226

81

62

Giivenli Moment
Kapama Kontrol

Hatasi

66

Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
AOTLIEELQ CIRCY( I Yumusak yol verme réle hatasi

Hiz / Yon Segimi Asansor siurucusune gelen kontrol siralama hiz ve yon sinyalleri

m Miiteakip hiz asimi hatasi

Bu trip durumu, siriicideki (Suritict gdvde boylar 3 - 6) yumusak yol verme rélesinin kapatilamadigini veya yumusak yol
verme izleme devresinin baslatilamadigini belirtir.

Onerilen iglemler:
* Donanim hatasi mevcut; strtctnin tedarikgisi ile irtibata gegin.

Bu trip durumu, hiz referansi veya yén segimi zamanlamasi ile ilgilidir:

Alt trip Sebep

Motor Frenlerini Birakma Durum 4 sonunda bir hiz referansi veya segili yon yoktur.

- Fren Kontrol Birakma Gecikmesi D04 parametresinden sonra 3 saniyelik gecikme bu trip
durumunu aktif hale gegirir.

Yiik Olgimii Siiresi 004 > 0 ms olarak ayarlandiginda Yiik Olgiimii Durum 5 sonunda hiz referansi

veya segili yon yoktur.

- Yuk 6lcimu 004 parametresinden sonra 3 saniyelik gecikme bu trip durumunu aktif hale gegirir.

Kontaktor Kontroli Durum 14’te 4 saniyelik bir stire sonrasinda seyrin sonunda yon ve hiz hala segilidir.

Trip durumunu sifirlamak igin hiz ve yén sinyallerini kaldirin.

- Kontrol Giris modu H11 = Analog Galistirma izni (0) olarak ayarlandiginda, Giris Yénii 1 G39
parametresini kullanan Calistirma Izni sinyali seyir sonunda kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu H11 = Analog 2 Yénlii (0) oldugunda, Oncelikli 2 Yonlii (4) veya Ikili 2 Yonli (5)
yon sinyalleri (Giris Yoni 1 G39 veya Giris YOni 2 G40) VEYA hiz secimi (Referans Segimi Bit 0

2 Girisi G32 - Referans Secimi Bit 6 Girisi G38) seyir sonunda kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu H11 = Oncelikli 1 Yénlii (2) veya Ikili 1 Yonlii (3) olarak ayarlandiginda hiz
secimli (Referans Secimi Bit 0 Girisi G32 - Referans Secimi Bit 6 Girisi G38) seyir sonunda
kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu H11 = Kontrol Kelimesi (6) olarak ayarlandiginda, yon sinyalleri
(Kontrol Kelimesi G51 Bit 10 veya Bit 11) VEYA hiz segimi (Kontrol Kelimesi G51 Bit O - Bit 9)
seyir sonunda kaldiriimalidir.

Onerilen iglemler:

* Asansor kontrolérinden ve surlcusu ayarindan (Kontrol modu secimi ve lojik kontrol girisi) kontrol siralamasini
denetleyin.
»  Asansor kontrolériinden siirlicliye gelen ve harici bilesenlere kadar uzanan kontrol kablolarini denetleyin.

Acik gevrim modu igin miteakip hiz agimi hatasi tespit edilmigstir ve bir trip durumu olusturulmustur. Bu trip,
suriict Maksimum Hiz Hata Esigi H15 parametresinde tanimlanan surede akim limitine girip ¢alistiginda olusur.
Cok ylksek degerlerin segilmesi Hiz hatasi tespitini devre digi birakir. Seyir esnasindaki hiz hatasi, Maksimum Hiz Hatasi
J57 parametresinde hiz hatasi algilama aktivasyonundan bagimsiz olarak géruintilenir ve her baslangicta ayar 0 olarak
sifirlanir.
Onerilen iglemler:
* Hiz hatasi trip durumu olasi sebepleri asagidakilerden biri olabilir.
Motor
Motor gii¢ baglantilarini ve faz doniistini kontrol edin
Motor fren kontroliinii denetleyin
Asansor guvenlik dislisini kontrol edin
Siiriicii ayan
Akim limiti dahil Motor bilgilerini ve parametre ayarlarini kontrol edin
* Maksimum Hiz Hata Esigi H15 parametresini arttirin.
* Maksimum Hiz Hata Esigi H15 = 0 hiz hatasi tespitini devre disi birakir.

Giivenli Moment Kapama (STO), Siiriici etkin kontrol siralama hatasi

Guvenli Moment Kapama (STO), Surucu etkin parametresi giris siralamasi yanlis; or., Motor kontaktor kontrollinu miteakip

seyir sonunda 4 saniye iginde Glvenli Moment Kapama (STO), Siiriici etkin kaldiriimadi veya Motor kontaktér kontroliini

baslatma esnasinda 6 saniye iginde uygulandi.

Onerilen iglemler:

»  Sirtcltdeki Guvenli Moment Kapama (STO), Siirlici etkin parametresinin T31 terminaline kontrol baglantilarini kontrol
edin.

* T31STO Girisi 1 F10 Moment Kapama (STO), Suriici etkin girisi parametrelerini baslatma /durdurma esnasinda dogru
siralama igin kontrol edin.

*  Cikis Motor kontaktorlerinin ve yedek kontaktérlerin igletimlerinin dogrulugundan emin olun.

*  Cikis Motor kontaktérlerinin Agma / Kapama gecikme suresini kontrol edin.

+  Motor Kontaktérii Olgiilmiis Gecikme Zamani B32 parametresindeki Motor kantaktdr gecikmesini kontrol edin.
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Trip

Sicaklik Geri

Besleme

218

24

91

Termistor Kisa
Devresi

Termistor

Kullanici 24V gii¢
kaynagi

Aciklama / Tavsiye edilen islem

Asansor siiriicusiu dahili sicaklik geri besleme hatasi

Bu trip durumu, suricu iginde termistor hatasini belirtir (6r., agik devre veya kisa devre).

Kaynak XX y 2z
01: Kontrol paneli termistori 1
Kontrol paneli 01 00 02: Kontrol paneli termistord 2
03: G/C panosu termistora
Giic modiilii Dogrudan ELV sicaklik geri bildirimi igin gli¢ sistemi
Gug sistemi ¢ 0 iletisimleri 21, 22 ve 23 lizerinden sifir sicaklik geri
numarasi

besleme.

Glg sistemi 01 Dogrultucu Daima sifir.

numarasi

Onerilen iglemler:
* Donanim hatasi mevcut; structnun tedarikgisi ile irtibata gegin.

(A CHENICHIGELYT (I Fren direncinde asiri iIsinma mevcut
Isinma

Eger donanim tabanli fren direnci termal izlemesi saglanirsa ve direng asiri i1sinirsa bu trip durumu baslatilir. Eger fren
direnci kullaniimiyorsa, bu trip durumu bit 3 degeri kullanilarak Trip Algilama Durumundaki Eylem H45 parametresi ile
devre disi birakilmahdir.

Onerilen iglemler:

» Fren direnci kablolarini kontrol edin.
* Fren direng¢ degerinin, minimum diren¢ degerinden blyuk veya bu degere esit oldugundan emin olun.
*  Fren direnci yalitimini kontrol edin.

Motor termistor kisa devresi

Bu trip durumu, konum geri besleme ara yiziinden Analog giris 3 veya Terminal 15’e baglanan sicaklik sensortinin disuk
empedansi oldugunu gosterir (6r. < 50 Q). Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
3 Analog giris 3’e baglanan termistér direnci < 50 Q.
4 Siriict konum geri besleme arayiizii termistor direnci < 50 Q.

Onerilen iglemler:

»  Surticl kontrol terminalindeki termistor baglantisini, kodlayici port baglantisini kontrol edin.
*  Termistor kablosunu, devamliligini ve hasar belirtilerini kontrol edin.

*  Motoru / Motor termistoriinu yenisiyle degistirin.

Motor termistoriinde asiri isinma

Bu trip durumu, konum geri besleme ara yiiziinden Analog girisi 3’'e veya Terminal 15’e bagdlanan sicaklik sensoriinde asiri
1Isinma oldugunu gosterir. Trip durumunun kaynagi alt trip numarasindan ve Motor Termistor Girigi Segimi F74 parametresi
kontrol edilerek tanimlanabilir. Bu, seyrin tamamlanacagdi gecikmis bir trip durumudur ve sonra suricu trip durumuna girer.
Seyir esnasinda bir gecikmis trip durumu programlanmissa Kiiresel Uyari L04 = Agik (1) gecikmis bir trip durumunu
gosterir.

Alt trip Sebep
1 Trip durumu konum geri besleme ara yuziine bagli termistor tarafindan baslatiimis.
2 Trip durumu, Analog giris 3'e bagli termistérden baslatiimis.

Onerilen iglemler:

*  Motor termistor kablo baglantilarini ve devamliligini kontrol edin.
*  Motor isisini kontrol edin.

*  Motor sogutmasini kontrol edin, ek basin¢gh sogutma saglayin.

*  Motoru / Motor termistoriinu yenisiyle degistirin.

Kontrol terminali 1 (0 V) ve 2'de (24 V) kullanici 24 V gii¢ kaynagi yok

PCB kontrolii 24 V yedek besleme icin Kullanici Gug Kaynagi Ayari 010 = Agik (1) olarak ayarliysa ve surtici Kontrol
terminalleri 1 ve 2 Uzerinde bir 24 V glc kaynagi yoksa Kullanici 24 V glg¢ kaynagi trip durumu baslatilir.

Onerilen iglemler:

«  Kontrol terminali 1 (0 V) ve 2'de (24 V) + 24 V beslemesinin bulundugundan emin olun.

e+ 24V gug kaynaginin surtcudeki + 24 V kullanici girigi 6zelliklerini kargiladigindan emin olun.

»  Gerekli degilse Kullanici Gug Kaynagi Secimi 010 = Kapali (0) parametresini devre digi birakin.
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83

Trip Aciklama / Tavsiye edilen igslem
Kullanici Kaydi Kullanici Kaydi hatasi / islem tamamlanmamis

Denetim Birimi Kontrol kelimesi denetim birimi verilmedi ve siire agimi

550Hz Limiti Siiriicu cikis frekansi izin verilen maksimum igletim frekansini asti

Bu trip durumu, kalici bellekte kullanici tarafindan kaydedilen parametrelerde bir hata tespit edildigini belirtir.
Ornegin, kullanici tarafindan verilen kayit komutundan sonra, kullanici parametreleri kaydedilirken siiriiciiye gelen giiciin
kesilmesi.

Onerilen iglemler:

« Bir sonraki agilista trip durumunun meydana gelmesini mm.000 parametresinde kullanici kaydi gerceklestirerek emin
olun.
*  Gucu kesmeden 6nce kayit islemini gergeklestirmek igin suriiciniin yeterli sureye sahip oldugundan emin olun.

Bu trip durumu, kontrol kelimesi denetim biriminin etkinlestirildigini ancak siire asiminin oldugunu belirtir. Isletim esnasinda
en azindan her 500 ms veya daha kisa strede Denetim birimi biti = 1 olarak ayarlanmalidir.

Gug verildiginde ve Kontrol Kelimesi fonksiyonu etkinlestirildiginde bir Kontrol Denetim Birimi ¢agrilmadan 6nce

10 saniyelik gecikme uygulanir. Seyir halindeyken bir hata olugursa, asansor suriiciisi kontrolli Durdurma gergeklestirir ve
trip durumuna geger.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol kelimesi denetim birimi bit 12 degerinin girildiginden emin olmak igin asansoér kontroldriindeki ayari denetleyin.

Mekanik menu E01 - EQ5 parametrelerindeki siirlicliyl yapilandirmak igin kullanilan dederler ve motor harita ayarlari,
izin verilmeyen maksimum c¢ikis frekansinin > 550 Hz olmasina neden oldu.
Onerilen iglemler:

*  Cikis frekansini sinirlamak igin E01 - E05 mekanik sistem verilerini dogru ayar degerleri ile ayarlayin.
* Asin cikis frekansina engel olmak igin motor harita ayarlarinin dogru oldugundan emin olun.
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6.2

Otomatik Sifirlama

Otomatik Sifilama fonksiyonu, Asansor trip durumlarinin otomatik olarak silinmesi igin kullanilabilir.

Otomatik Sifilama fonksiyonu, eger parametre H46 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi > Yok (0) ve parametre H47 Otomatik Sifirlama Gecikmesi
dogru ayarlanmigsa aktif hale gecer. Otomatik Sifirlama fonksiyonu aktifse, sifirlama gecikmesinden sonra, trip durumunu sifirlamak igin her Asansor
suriicusu trip durumunun ardindan bir girisimde bulunulur; bu, varsayilan 1,0 saniyeden maksimum 600,0 saniyeye kadar degisebilir.

Deger Metin

0 Yok

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 Sonsuz

Tekrarlanan trip durumlari meydana gelirse, sifirlama islemi, H46 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi parametresinde (Yok (0) - Sonsuz (6))
olarak tanimlanan, H47 Otomatik Sifirlama Gecikmesi parametresinde tanimlanan deneme trip durumu sifirlamalari arasinda programlanan
gecikmeyi kullanarak maksimum sayi kadar tekrarlanir. H46 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi, H46 =1 (1) 2 (2) 3 (3) 4 (4) veya 5 (5)
oldugu maksimum sayiya ulasirsa, muiteakip trip durumu sifilanmaz.

Eger 5 dakika boyunca Asansor sirlcsi trip durumu meydana gelmezse, H46 Otomatik Sifilama Denemeleri Sayisi parametresi trip sayaci silinir
veya Asansor surlicusu trip durumlari sifirlama islemi manuel olarak gerceklestirildiginde Otomatik Sifirlama sayaci da silinir.

Oncelik seviyesi 1, 2 veya 3 olan trip durumlarindan sonra otomatik sifirlama gergeklestiriimez.

Tablo 6-1 Trip kategorileri

Oncelik Kategori Tripler Aciklamalar
Bunlar dahili sorunlarin bulundugunu ve sifirlanamadiklarini belirtir.
. Bu trip durumlarindan herhangi biri meydana geldikten sonra tim surtici

! Dahili hatalar HFxx ozellikleri devre disi kalir. Bir Tus Takimi takiliysa trip durumunu

goruntuler, ancak Tug Takimi calismaz.

1 Kaydedilmis Donanim {Kaydedilmis Donanim Bu trip durumu, (mm.000) parametresi degeri 1299 olarak ayarlanincaya
Arizasi (HF) trip durumu | Arizasi} kadar ve bir sifirlama islemi baglatilincaya kadar giderilemez.
Sifirlanamavan tri Trip numaralari 218 - 247,

2 durumlart y P {Yuva1 HF}, {Yuva2 HF}, Bu tripler sifirlanamaz.

{Yuva3 HF} veya {Yuva4 HF}
Bu sadece, mm.000 parametre degeri 1233 veya 1244 olarak ayarlanirsa

3 Degisken bellek arizasi {EEPROM Hatasi} veya Varsaylilan Surtci (H04) parametresi sifir harici bir degere

ayarlandigi takdirde sifirlanabilir.
NV Medya Karti trip Trip numaralari 174, 175 ve . R U

4 durumlari 177 - 188 Sistem calistirilirken bu triplerin énceligi 5'dir.
Dahili 24 V ve konum geri

4 besleme arayuz glc¢ {PSU 24V} ve {Enkoder 1} Bu tripler {Enkoder 2} ila {Enkoder 6} triplerini gecersiz kilabilir.
kaynagi

5 At.'tlrllm'@ smrlgma {Ol ac}, {Ol Fren} ve {Ol dc} B'u trllpler, trip durumunun meydana gelmesini muteakip 10 saniye iginde
sureleri olan tripler giderilemez.

Sdrlcd, bu 6zellik devre disi birakilmadikga bir {Faz Kaybi} 000 trip
o durumu gergeklestiginde, trip durumuna gegmeden énce Motoru

5 Faz kaybi ve d.c. baglanti | o (o b ve 1ONt dc bara) | durdurmaya calisir (bkz. Trip Algilama Durumundaki Eylem (H46).
glc devresi korumasi ] . .

{Oht dc bara} trip durumu varsa trip durumu meydana gelmeden 6nce
suriict seyri durdurma tesebblstnde bulunur.

5 Standart tripler Tuam diger tripler
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Asansor Suriictist | Agik Cevrim Kurulum, Kullanici Meniisii A Ariza Teshis Baglanti Semasi Zamanlama Kontrol Terminallerini
Tus Takimi Yapilandirma S 9 Semasi Yeniden Yapilandirma

8 Zamanlama $Semasi
8.1 Acik cevrim igletim

Guvenlik Bilgileri Girig

G02 V2 Hiz referansi G10 V10 Hiz referansi

A : P
8 = 5 T ] G14 Sarsim 2 G15 Sarsim 3 5 o g _g -
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L m o Qo G13 Sarsim 1 ayari G01 V1 Yavas erisim hizi o A Ao o

Miknatislama akimi, asenkron motor
|

J22 Toplam ¢ikis akimi
|

D01 Miknatislanmis motor

Hiz segimi

Yavas Erigim Hizi
G39, G40 Giris yonu B
F10 STO, Siiriici etkin [
B27 Hizl devre disi birakma
L06 Strtict aktif [
D03 Fren kontrol ¢ikigi

D06 Fren kontrolii birakma Gst akim
esigi
D07 Fren kontrolii uygulama alt akim |
esigi
D08 Fren kontrolii birakma frekansi

D09 Fren kontroll uygulama I
frekansi

G46 Baslatma optimize edici hizi 1

103 Baslangig akim gevrimi P kazanci 1

104 Baslangig akim gevrimi | kazanci l

108 Akim gevrimi P kazanci ayari

109 Akim gevrimi | kazanci ayari [

J03 Asansor yazilim durumu 01-2 3 4 5 6 7
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Glvenlik Bilgileri Girig ASQ?EZrT:E:iTGSU Aclk\gi\lll';r:dﬁlﬁr::mm’ Kullanici MenUsi A Ariza Teghis Baglanti Semasi |Zamanlama Semasi
- = = -
9 Kontrol Terminallerini Yeniden Yapilandirma

Asansor sirlicusi icin varsayilan kontrol terminali yapilandirmasi asagidaki gibidir. Tim kontrol terminalleri kullanici tarafindan yapilandirilabilir.

Terminal No Fonksiyon 10 Varsayilan Hedef-Kaynak 10 Durumu 10 Evirme
05 Girig F41 = G35 Hiz secimi Bit 3 girisi F35 F40
07 Girig F48 = G33 Hiz secimi Bit 1 girisi F36 F47
09 Giris F55 = A00 Atanmamis F37 F54
24 Giris / Cikis F24 F18 = J48 Hiz esigi 1 gikis! FO03 F12
25 Giris / Cikis F25 F19 = D03 Fren cikisi F04 F13
26 Giris / Cikis F26 F20 = G34 Hiz secimi Bit 2 girisi FO05 F14
27 Girig F21 = B27 Hizli devre disI birakma girisi F06 F15
28 Girig F22 = G39 Giris yonu 1 Fo7 F16
29 Girig F23 = G32 Hiz secimi Bit 0 girisi FO08 F17
41, 42 Roéle cikigl F27 = L05 Suriict Sorunsuz ¢ikisi F09 F28
Kontrol Modu Aciklama
H11 =0 Analog Calistirma Izni grizzl;gili‘ﬂlrg:: izgiprjgclglfl(l?;lrma izni olan analog hiz referansi (TO7 Analog giris 1),
H11 =1 Analog 2 Yonlu G39 ve G40 iki giris yonli analog hiz referansi (TO7 Analog giris 1)
H11 =2 Oncelikli 1 Yénlii G39 tek giris yonli oncelikli hiz segimi
H11 =3 ikili 1 Yonlu G39 tek giris yonli ikili hiz segimi
H11 =4 Oncelikli 2 Yénlii G39 ve G40 iki giris yonlu 6ncelikli hiz segimi
H11=5 ikili 2 Yonli G39 ve G40 iki giris yonlu ikili hiz segimi
H11=6 Kontrol Kelimesi E;g;;oé::l:(rgs;;?ﬂ ve Durum Kelimesi L74 parametresini kullanan timlesik 485 Modbus portu
ikili Hiz Segimi 2‘;3 z‘;; 2;42 2‘;: Hiz referansi
VO - - - - -
V1 1 - - - Go1
V2 - 1 - - Go02
V3 1 1 - - Go3
V4 - - 1 - Go4
V5 1 - 1 - Go05
V6 - 1 1 - G06
V7 1 1 1 - Go7
V8 - - - 1 Go8
V9 1 - - 1 Go09
V10 - 1 - 1 G10
Oncelikli Hiz Segimi z‘;g Iz;;; z';f BGI;53 z‘;g ?’5‘;? Iz;: Hiz referansi
VO - - - - - - - -
V1 1 - - - - - - Go1
V2 - 1 - - - - - G02
V3 - - 1 - - - - Go03
\Z) - - - 1 - - - G04
V5 - - - - 1 - - GO05
V6 - - - - - 1 - Go06
V7 - - - - - - 1 Go7
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Glvenlik Bilgileri Girig

Asansor Siriiclsi

Agik Gevrim Kurulum, Kullanici Menusi A Ariza Teghis Baglanti Semasi |Zamanlama $emasi Kon_trol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

Tus Takimi
Kontrol Kelimesi G51 Durum Kelimesi L74
Bit Aciklama Oncelik Bit Aciklama
0 Varsayilan Yavas Erisim Hizi (G52) parametresine gére V1 10 (En Dusuk) 0 Sdrlcl Sorunsuz (L05)
hiz referansi
1 V2 hiz referansi 9 1 Sirlcu Aktif (L06)
2 V3 hiz referansi 8 2 Sifir Hizda (L08)
3 V4 hiz referansi 7 3 Rezerve
4 V5 hiz referansi 6 4 Rezerve
5 V6 hiz referansi 5 5 Rezerve
6 V7 hiz referansi 4 6 Rezerve
7 V8 hiz referansi 3 7 Nominal Yike Ulasildi (L13)
8 V9 hiz referansi 2 8 Ulagilan Akim Limiti (L15)
9 V10 hiz referansi 1 (En Yuksek) 9 Rejeneratif Calisma (L14)
10 Girig yonu 1 CCW 10 Frenleme IGBT'si Aktif (L16)
11 Giris yonu 2 CW 11 Fren Direnci Alarmi (L17)
12 Denetim birimi biti 12 Ters Yon Komutu Verildi (L27)
Bu parametre, en azindan her 500 ms'de 1 olarak ayarlanmalidir.
Yapilmamasi sonucunda bir Kontrol Denetim Birimi hatasi meydana gelir.
13 Seyre izin vermgk icin Kontrol Kelimesi etkinlestirme parametresi 1'e 13 Ters Y6n Caligiyor (L28)
ayarlanmalidir. Ornegin, Hiz / Y6n / Etkinlestirme sonrasinda normal bir seyir
gergeklestirmek igin, seyir istediginde bu bit 1°e ayarlanir ve seyir
tamamlandiginda ise 0’a ayarlanir.
14 Rezerve 14 Rezerve
15 Rezerve Belirtiimemis 15 Belirtiimemisg

Yapilandirma Segenekleri

Notlar

B31 Motor kontaktori kontroli gikisi

Cikis motor kontaktorlerinin kontrolu igin dijital ¢ikis Uzerinden Asansor kontrol

D01 Motor manyetize gdstergesi, ¢ikis

Bu motor manyetize gostergesi, motor frenleri serbest birakilabildiginde Asansér
kontrolériine gelen dijital ¢ikis Uzerinden ydénlendirilebilir

G39 Girig yonu 1 CCW

Saat yonunun tersi

G40 | Girig yonii 2 CW

Saat yoniinde

E11 Yuk hicresi kompanzasyon girisi

Harici yUk hiicresi kompanzasyonu, bir moment ileri besleme referansi olusturmak
icin Asansor kabini yUk hicresini kullanir. Ayrica E10 Etkinlestirme E12 Filtre E13
Referans E19 Ofset ve E20 Olgeklendirme kurulum parametrelerine bakin

H26 HIZLI baglatma etkinlestirme

HIZLI durdurma modu etkinlestirildikten sonra Hiz kontroll veya Yén kontrolu
(iki giris yonu) kullanilarak bir HIZLI durdurma gerceklestirilebilir. Ayrica G29
Yavaslama orani parametresine bakin

Acik Gevrim Modu Kurulum Kilavuzu
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