Nidle=r

—All for dreams

Kapali Cevrim RFC-A
Modu Kurulum Kilavuzu

Asansor Siirictisu

Konum geribeslemeli
asenkron motorlar

Parca Numarasi: 0479-0051-01
Yayin No: 1



Orijinal Talimatlar

2006/42/EC sayili Avrupa Birligi Makine Direktifi'ne uyumlu olmasi igin bu kilavuzun ingilizce siiriimii Orijinal Talimatlardir.
Diger dillerdeki kilavuzlar Orijinal Talimatlarin Cevirileridir.

Dokumanlar
Asagidaki adresten kilavuzlar indirilebilir: http://www.drive-setup.com/ctdownloads

Bu kilavuzdaki tim bilgilerin basimin yapildidi tarihte dogru olduguna ve herhangi bir s6zlegsmenin bir kismini olusturmadigina inaniimaktadir.
Uretici, Griiniin 6zelliklerini, performansini ve kilavuzun igerigini haber vermeksizin degistirme hakkini sakli tutar.

Garanti ve Sorumluluk

Higbir durum ve kosulda, yanhs kullanim, istismar, yanhs kurulum ya da anormal sicaklik, toz veya korozyon kosullarindan ya da yayinlanmig degerler
disindaki igletimden kaynaklanan hasar ve arizalardan (retici sorumlu tutulamaz. Uretici dolayli ve arizi hasarlardan sorumlu tutulamaz.

Garanti sartlarinin ayrintilarini almak igin siriict tedarikgisine bagvurun.

Cevre politikasi
Control Techniques Ltd, ISO 14001 Uluslararasi Standardi'na uygun bir Cevre Yonetim Sistemi (EMS) uygulamaktadir.

Asagidaki adresten Cevre Politikasi hakkinda daha fazla bilgi alinabilir: http://www.drive-setup.com/environment

Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi (RoHS)

Bu kilavuzun kapsadig: iriinler, 2011/65/EU sayili AB direktifi ve Elektrikli ve Elektronik Uriinlerdeki Zararli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Cin
idari Onlemleri de dahil olmak (izere, Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Avrupa ve Uluslararasi yénetmelikler ile uyumludur.

imha ve Geri Déniigiim (WEEE)

Elektronik Grlnler kullanim émriinin sonuna geldiginde evsel atiklarla birlikte atilmamali, elektronik ekipmanin geri doniisiim islemi bu
konudaki uzman tarafindan gergeklestiriimelidir. Control Techniques urinleri, verimli geri dénlisum igin ana bilesen parcgalarina kolaylkla
ayrilabilecek sekilde tasarlanmigtir. Uriinde kullanilan malzemelerin gogu geri déniisiime uygundur.

— Uriin ambalaji kaliteli ve tekrar kullanilabilir. Blyiik Griinler ahsap sandiklarda ambalajlanir. Kiigiik driinler yiiksek oranda geri
donustirilmus lif icerigine sahip saglam karton kutularda ambalajlanir. Karton kutular tekrar kullanilabilir ve geri donusturilebilir.
Uriinii sarmak igin kullanilan koruyucu film ve torbalarin tiretiminde kullanilan polietilen geri déniistimliidiir. Herhangi bir Griin veya
ambalaji geri donustirmeye veya imha etmeye hazirlaniyorsaniz, litfen yerel mevzuati ve en iyi uygulamalari dikkate alin.

REACH yonetmeligi

Kimyasallarin Tescillendirilmesi, Degerlendirilmesi, Ruhsatlandiriimasi ve Kisittanmasi (REACH) hakkindaki 1907/2006 sayili AB Yo6netmeligi,
tedarikginin sattigi tiriinde Avrupa Kimyasallar Ajansi (ECHA) tarafindan kabul edilen miktarlar disinda Yiiksek Onem Arz Eden Maddeler (SVHC)
icerdigi takdirde bu durumun aliciya bildirilmesini ve zorunlu izne tabi bir aday olarak listelenmesini gerektirir.

REACH yoénetmeligine uyumumuz hakkindaki daha fazla bilgiye asagidaki adresten erisilebilir: http://www.drive-setup.com/reach
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Bu kilavuzdaki igerigin basimin yapildigi tarihte dogru olduguna inaniimaktadir. Surekli iyilesme ve gelisme politikasina bagl olarak uretici,
Uranin teknik 6zelliklerini veya performansini veya kilavuzun igerigini bildirimde bulunmaksizin degistirme hakkini sakli tutar.

Her hakki sakhdir. Bu kilavuzun herhangi bir kismi, yayincinin yazili onayi olmadan, fotokopi, kayit veya bilgi depolama veya geri alma sistemi dahil
olmak Uzere, higbir bicimde veya elektrikli veya mekanik hicbir vasitayla cogaltilamaz veya iletilemez.
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1  Givenlik Bilgileri

1.1 Uyarilar, ikazlar ve Notlar

Uyari, bir glivenlik tehlikesini dnlemek i¢in zorunlu bilgileri
icerir.

ikaz, triine veya diger ekipmanlara hasar riskini dnlemek icin
gereKli bilgileri igerir.

A

DIKKAT

NOT
Not, Grinin dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri igerir.

1.2  Onemli giivenlik bilgileri. Tehlikeler.
Tasarimcilarin ve kurulumu
gerceklestiren kisilerin yeterliligi

Bu kilavuz, elektrik motorlarini dogrudan (suricller) veya dolayli olarak
(kontroldrler, opsiyon modidilleri ve diger yardimci ekipman ve
aksesuarlar) kontrol eden Urinler igin gegerlidir. Her durumda,

glcli elektrikli striiculere iligkin tehlikeler mevcuttur ve siricllere ve
ilgili ekipmanlara iligkin tim guvenlik bilgileri dikkate alinmalidir.

Bu kilavuzun ilgili yerlerinde belirli uyarilar verilmektedir.

Sduruciler ve kontrolorler, komple sistemlere profesyonel bir sekilde dahil
edilmek uzere tasarlanmistir. Hatali monte edildikleri takdirde bir
guvenlik tehlikesi arz edebilir. Siirlicu, ylksek gerilimler ve akimlar
kullanir, yiksek diizeyde depolanmis elektrik enerijisi tasir ve
yaralanmaya neden olabilecek ekipmanlari kontrol etmekte kullanilir.
Normal igletimde veya ekipman arizasi durumunda olasi tehlikeleri
onlemek igin, elektrik kurulumuna ve sistem tasarimina titizlikle dikkat
edilmesi sarttir. Sistem tasarimi, kurulum, devreye alma / baglatma ve
bakim islemleri, gerekli egitim ve yeterlilige sahip personel tarafindan
yapilmalidir. Bu kisiler, bu glivenlik bilgilerini ve kilavuzu dikkatle
okumalidir.

1.3 Sorumluluk

Ekipmanin, bu kilavuzda verilen tim talimatlara uygun sekilde
kurulumunu saglamak kurulumu gerceklestiren kisinin
sorumlulugundadir. Hem normal isletim hem de bir ariza durumunda
veya makul élgllerde 6ngorulebilir bir yanhs kullanim durumunda
yaralanma riskinden kacinmak icin komple sistemin guvenligi icin
gereken 6nem gosterilmelidir.

Uretici, ekipmanin uygunsuz, ihmalkar veya yanlis kurulumundan
kaynaklanan sonuglardan sorumlu degildir.

1.4 Mevzuata uyum

Kurulumu gergeklestiren kisi, ulusal kablolama mevzuati, kaza 6nleme
mevzuati ve elektromanyetik uyumluluk (EMC) mevzuat gibi, ilgili tim
diizenlemelere uymakla sorumludur. iletkenlerin kesitsel alanlari,
sigortalarin ve diger korumalarin secimi veya koruyucu topraklama
baglantilarina 6zel dikkat sarf edilmelidir.

Bu kilavuz, belirli EMC standartlarina uyum konusunda talimatlar igerir.

Bu urunln kullanildigi Avrupa Birligi icerisinde tedarik edilecek tim
makineler asagidaki direktiflere uymak zorundadir:

2006/42/EC Makine givenligi.
2014/30/EU: Elektromanyetik Uyumluluk.

1.5 Elektrik tehlikeleri

Sdricude kullanilan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve/veya
yaniklara, hatta 6lime neden olabilir. Surticl Gzerinde veya civarinda
calisirken her zaman azami dikkat sarf edilmelidir.

Asagidaki konumlardan herhangi birinde tehlikeli gerilim olabilir:

* AC ve DC besleme kablolari ve baglantilari
* Cikis kablolari ve baglantilar
«  Slrdcunun cesitli dahili parcalari ve harici opsiyonel Uniteler

Aksi belirtiimedigi surece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve bunlara
dokunulmamalidir.

Glg beslemesi, elektrik baglantilarina erigsim elde etmeden 6nce,
onaylanmis bir elektrik ayirma / yalitma cihaziyla kesilmelidir.

Sdricinin DURDUR ve Guvenli Moment Kapama fonksiyonlari,
tehlikeli gerilimleri strGctinin gikisindan veya herhangi bir harici
opsiyonel Uniteden tamamen yalitmaz.

Suruci, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.
Talimatlara uyulmamasi yangin tehlikesine neden olabilir.

1.6 Depolanmis elektrik yuikii

Sdiricu, AC giic kaynagi kesildikten sonra, potansiyel olarak 6limcdil bir
gerilimle yikli kalan kondansatorler igerir. Strlicliye gug verildiyse,

AC gug¢ kaynagi, calismaya baglamadan ez az on dakika 6nce
kesilmelidir.

1.7 Mekanik tehlikeler

Surucinin veya kontrolérin, ister amaglanan davranis dogrultusunda,
isterse bir hata nedeniyle yanlis isletimde, bir tehlikeyle
sonuglanabilecek islevlerinde son derece dikkatli olunmalidir.
Sdrliclniin hatali ¢alistigi veya kontrol sisteminin hasar,

kayip veya yaralanmaya yol agabilecegi veya izin verebilecegi tim
uygulamalarda, bir risk analizi yaratulmeli ve gerektiginde riski azaltmak
icin ileri 6nlemler alinmalidir; 6rnegin, hiz kontroliinin arizasi
durumunda bir hiz agimi koruma cihazi veya motor freninin kaybi
durumunda bozulmaya dayanikl, mekanik bir fren.

Sadece Giivenli Moment Kapama fonksiyonu hari¢ olmak
kaydiyla, siiriicii fonksiyonlarindan higbiri, personelin giivenligini
saglamak amaciyla kullanilmamalidir, 6r. giivenlikle ilgili
fonksiyonlar igin kesinlikle kullanilmamalidir.

Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, gtivenlikle ilgili bir uygulamada
kullanilabilir. Komple sistemin ilgili giivenlik standartlarina gére emniyetli
ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak, sistem tasarimcisinin
sorumlulugundadir.

Guvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin tasarimi sadece gerekli egitimi
almig, yeterli deneyime sahip personel tarafindan gergeklestiriimelidir.
Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, eksiksiz bir glivenlik sistemine
dogru bir sekilde dahil edildiginde makineye guvenlik saglar.

Sistem, emniyetsiz bir islemin reziduel riskinin uygulama igin kabul
edilebilir bir seviyede oldugunu teyit etmek igin bir risk
degerlendirmesine tabi tutulmalidir.

1.8 Ekipmana erigim
Erisim, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde
gecerli glivenlik mevzuatlarina uyulmasi gerekir.

1.9 Cevresel sinirlamalar

Ekipmanin taginmasi, depolanmasi, kurulmasi ve kullaniimasi ile ilgili bu
kilavuzdaki talimatlara, belirtilen gevresel sinirlamalar da dahil olmak
Uzere uyulmalidir. Buna sicaklik, nem, kirlenme, sok ve titresim dahildir.
Sdrdcdler, asin fiziksel glice maruz kalmamalidir.
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1.10 Tehlikeli ortamlar

Ekipmanin tehlikeli bir ortamda (6rnegin, potansiyel olarak patlayici bir
ortamda) kurulumu yapilmamalidir.

1.11 Motor

Degisken hiz kosullarinda motorun emniyeti saglanmaldir.

Fiziksel yaralanma riskinden sakinmak igin belirtilen maksimum motor
hizini agsmayin.

Dusuk hizlarda sogutma fani daha az verimli olacagindan, motorun asiri
Isinmasina yol acgarak yangin tehlikesine neden olabilir.

Motor, bir koruyucu termistérle birlikte kurulmahdir.

Gerekiyorsa, elektrikli motor ile galisan bir fan kullaniimalidir.

Sdrlclde ayarlanan motor parametrelerinin degerleri,

motorun korunmasini etkiler. Siriciniin varsayilan degerlerine
guvenilmemelidir. Motor Nominal Akimi parametresine dogru degerin
girilmesi 6nemlidir.

1.12 Mekanik fren kontroli

Her fren kontrol islevi, siirliciiyle harici bir frenin iyi koordine edilmis
isletimine olanak taniyacak sekilde sunulur. Gerek donanim gerekse
yazilim, yuksek kalite ve gu¢ standartlarina gére tasarlanmis olsa da
glvenlik iglevleri olarak kullanimi amaglanmamistir, 6rnegdin bir hata
veya ariza durumunda yaralanma riski vardir. Fren birakma
mekanizmasinin yanlis isletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile
sonugclanabilir, glvenilirligi kanitlanmig bagimsiz koruma cihazlari da
ilave edilmelidir.

1.13  Parametreleri ayarlama

Bazi parametrelerin suriictinin galigsmasi tzerinde 6énemli etkisi vardir.
Kontrollu sistem UGzerindeki etki dikkatle degerlendiriimeden degisiklik
yapilmamalidir. Hata veya bilingsiz isletim nedeniyle meydana
gelebilecek istenmeyen degisiklikleri dnlemek igin dlgiimler yapilmalidir.

1.14  Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Cesitli EMC ortamlarina yonelik kurulum talimatlari E300 Asansor
Sirtcist Kurulum ve Sistem Tasarimi Kilavuzunda verilmistir.
Kurulum koétii tasarlanmigsa veya diger ekipman EMC igin uygun
standartlar ile uyumlu degilse, triin diger ekipmanla elektromanyetik
etkilesimden dolay1 bozulmaya neden olabilir veya bozulabilir.
Uriiniin dahil edildigi ekipmanin veya sistemin kullanim yerindeki ilgili
EMC mevzuatina uygun olmasini saglamak, kurulumu gergeklestiren
kisinin sorumlulugundadir.
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. i “ Asansor Siriiciisl
Glvenlik Bilgileri Tus Takimi

Kapali Cevrim RFC-A Modu
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Ariza Teghis

Sistem Baglanti
Semasi
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2 Giris

Bu Kurulum kilavuzunu okumadan 6nce kullanicinin Asansor siriicisiine, Kurulum ve Sistem Tasarimi Kilavuzuna, Parametre Referans Kilavuzuna
asina oldugu varsayilir. Bu Kurulum kilavuzunda, asenkron motorlu ve konum geri beslemeli Asansor siirlicusiiniin Kapali gevrim vektér RFC-A modu
isletimi igin kurulumu ve devreye alinmasi icin gerekli bilgiler yer almaktadir. Bu bilgiler kapsamli parametre degerlerini icermez; kapsamli bilgi almak
icin Kurulum ve Sistem Tasarimi Kilavuzu ve Parametre Referans Kilavuzuna bakin.
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3  Asansor Surucusu Tus
Takimi

Asansor sirliclisi parametrelerini ayarlamak igin asagidaki secenekler
vardir

* LCD tug takimini kullanilarak parametreler dogrudan Asansor
suriicustnde ayarlanabilir. LCD Tusg Takimi, surlciye gug
verildiginde ve surlcu galisirken takilabilir veya cikarilabilir.
Asansor siriticiisi LCD tus takimi olmadan da kullanilabilir.

* Ayrica seri iletisim ve Elevator Connect kullanarak Asansor
surdcusund kurmak da mumkandar.

Parametreler, gerekirse sirticliniin LCD tus takiminda da
goruntulenebilir.

3.1 Asansor Siriclisu Ekrani

Asansor surucuilerindeki LCD tus takimindaki parametre ekrani
asagidaki gibidir.

Sekil 3-1 LCD Tus takimi

1. Cikig diigmesi - Parametre diizenleme veya goriintileme modundan
ctkis yapmak igin kullanilir. Dizenleme modunda parametre degerleri
dizenlenir ve ¢ikis diUgmesine basilirsa, parametre degeri diizenleme
moduna giriste sahip oldugu degere getirilir.

2. Geriye alma iglemini baslat (Yedek) diigmesi - Kullaniimiyor.

3. ileriye alma iglemini baglat diigmesi - Kullaniimiyor.

4. Gezinme tuslar (x4) - Menu ve parametreler arasinda gezinmek ve
parametre degerlerini diizenlemek igin kullantlir.

5. Sifirlama diigmesi - Siriciyu sifirlamak igin kullanihr.

6. Gir / Mod diigmesi - Parametre diizenleme ve gériintiileme modu
arasinda gegis yapmak igin kullanilir.

Asansor stirliclisl, Menl A - Z arasindaki menulerden olusur.
Mentiler ve parametreler Menl numarasi = mm,
Parameter numarasi = nnn olarak tanimlanir.

Tablo 3-1 Asansor siiriiciisii LCD tus takimi fonksiyonlari

Parametre, Ekran,
Diizenleme, Durum

1T

Ekran Modundaki Duzen_leme Modundaki
Aciklama . . Fonksiyon
Fonksiyon (Statik ekran) ~
(Yanip s6nen numara)

Suruci Durumu -
M Diizenleme Moduna Geg Ekran Moduna Geg
f Parametre numarasini artir Parametre degerini artir
U Parametre numarasini azalt Parametre degerini azalt
= Meni numarasini azalt Ondalik basamagi artir
= Menl numarasini artir Ondalik basamagi azalt

Sekil 3-2 Asansor siiriicilisii LCD tus takimi ekrani

Asagida gosterildigi gibi igletim esnasinda dort ekran modu gorilebilir:

1. Parametre goriintiileme modu
Men( ve parametre goériintileme modu, okunabilir yazilabilir (RW)
veya salt okunur (RO).

2. Durum modu
Sdiricilide bir sorun yoksa ve parametreler diizenlenmiyor veya
gorintilenmiyorsa ekranin en Ust satirinda Engelle veya Calistir
ibaresi goruntilenir.

3. Trip durumu modu
Sdirici trip durumundayken ekranin st satiri strictnin trip
durumunda oldugunu belirtir ve ekranin alt satiri ise trip kodunu
goruntiler.

4. Alarm durumu modu
Bir ‘alarm’ durumu sirasinda, ekranin Ust satiri Engelle veya Calistir
suriict durumlarindan biri (striicli parametre goriintiileme veya
diuzenleme modunda degilken) ve alarm durumu arasinda yanip
soner.

1) 2]

[3) (4]

Menu name B02
Parameter
name

Value Units

2680 .,
Sieta =

NIRRT

—Drive Overload —
1000 mm/sl\:\

Trip

Over Volts.1 /l |

(<) (<)
ma m

© > 15 “
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Guvenlik Bilgileri

Giri LEEREESTIICINIE Kapali Cevrim RFC-A Modu
s Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma
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4 Kapali Cevrim RFC-A Modu
Kurulumu, Yapilandirma

4.1 SMARTCARD, NV Medya Karti
Kurulumu

En etkili olani, Asansér suriicusu parametre setinin SMARTCARD,
NV Medya Kartini asagidaki sekilde tanimlanmig gerekli parametre seti
ile kullanmasidir.

Sekil 4-1 Asansor siiriiciisii, SMARTCARD yerlestirme,
NV Medya Karti

Sekil 4-2 SMARTCARD, NV Medya Kart’'ndan Asansor
siiriiciisiinii programlama

Surtcd, tim
parametreleri Medya
Karti'ndan okur

NTANT

Parametre N01 = Okunabilir + (&)

Sekil 4-3 SMARTCARD, NV Medya Karti ile Asansor siiriiciisiinii
On Yiikleme ve Otomatik Kaydetme

On Cihaz acildiginda
Yikleme sUrlctiniin medya
kartindan 6n yukleme
islemi gerceklesir ve bir
parametre kaydi
gergeklestirildiginde
striict Medya Karti'na
otomatik olarak kaydeder

=1
2
:

o
4)
Otomatik |ji—
Kayit |

Parametre NO1 = On Yiikleme +

Kart Degeri trip durumu (186) meydana gelirse, parametreler
SMARTCARD, NV Medya Kart'ndan yuklenir, ancak akim ve/veya
gerilim degerleri kaynak ve hedef suriculer arasinda farklidir.

Bu trip durumu, SMARTCARD, NV Medya Karti ve surticideki veri blogu
arasinda bir kiyaslama (Parametre mm.000 = 8yyy olarak kullanilarak)
yapildiginda da meydana gelir. Kart Degeri trip durumu (186),

veri transferini durdurmaz ancak RA'ya atfedilen degere 6zgu
parametrelerin hedef slrlcuye transfer edilemeyecegine dair bir
uyaridir.

«  Onerilen iglemler

Trip durumunu ortadan kaldirmak igin strlcuyu sifirlayin

Sirlcl degerine bagiml parametrelerin dogru bir sekilde transfer
edildiginden emin olun

SMARTCARD, NV Medya Karti igletimi sonrasinda kurulum ...

4.3 Ik Test islemleri ile devam edebilir

4.2 Manuel Kurulum
421 Motor Tipinin Seg¢imi

Asansor surucusu igin varsayilan igletim modu A02 (B01) = RFC-S'dir.
RFc-A moduna degistirmek igin:

+  mm.000 =1253

+ A02(B01) =RFC-A

+ Degisikligi onayla: = Sifirlama digmesi

42.2 Arayiiz kontrol giris modu se¢imi

Kontrol giris modu, Asansdr kontrolériine uyacak sekilde asagidaki
sekilde segilebilir; ayrica kisim 7 Sistem Baglanti Semasi bilgilerine
bakin.

A10 (H11) = Analog Calistirma Izni (0)
A10 (H11) = Analog 2 Yonlu (1)
A10 (H11) = Oncelikli 1 Yonli (2)
A10 (H11) = ikili 1 Yonlu (3)
A10 (H11) = Oncelikli 2 Yonli (4)
A10 (H11) = ikili 2 Yonlu (5)
A10 (H11) = Kontrol Kelimesi, Modbus (6)
A10 (H11) =DCP3 (7)
A10 (H11) =DCP 4 (8)

isletim modunu kaydetme
mm.000 = Parametreleri kaydet + Sifirama Digmesi

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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4.2.3

LEEREETIIGINIE Kapali Cevrim RFC-A Modu
Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma

Konum Geri Besleme Cihazi Kurulumu

Asagidaki boliim, RFC-A igletiminde konum geri besleme kurulumu igin

kilavuzluk eder.

Kodlayici A, A/, B, B/, Z, Z/

Kullanici Aniza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semasi Kontrol Terminallerini
MenUsi A S Semasi Yeniden Yapilandirma
4.2.5 Simetrik Akim Limitini Ayarlama

A24 (B16) parametresi Simetrik Akim Limiti igin nihai ayar
(varsayilan deger = % 175) Motor, Suriicu degeri ve Asansor
sistem profili dahil olmak Uzere bir dizi faktére baglidir.

Simetrik akim limiti: A24 (B16) =... %

Parametre Aciklama Ayar i
——ce TR —— — 4.2.6 Otomatik Ayarlama
odlayici (Enkoder) Tipi Motor Otomatik Ayarlama A26 (B11) parametresi kullanilarak
A13/C02 | Otomatik Yapilandirma Kapal Motor kurulumu yapmak iizere Durarak (1) veya Dénerek (2)
A14/C03 | Kodlayici (Enkoder) sayimi 1024 otomatik ayarlama igin agagidaki testler gerceklestirilir ve parametreler
Kodlavic otomatik olarak ayarlanir
o ici
A15/C04 |Kodlayici (Enkoder) besleme gerilimi (EnkoZer) «  Motor parametrelerinin élgim.
+ Baslat 103, 104 ve Calistir 108, 109, akim ¢evrim kazanglarinin
SinCos - Geber otomatik ayarlama parametre degerleridir.
Parametre Aciklama Ayar NOT
A12/C01 | Kodlayici (Enkoder) Tipi SC Varsayilan ayar olarak Asansér sirliclisi parametre degeri Hizli devre
- disi birakma B27 olarak ayarlidir; bu gerekli degilse F21 T27 Dijital
A13/C02 | Otomatik Yapilandirma Kapal Giris 4 = A00 olarak ayarlayarak devre disi birakin.
A14/C03 | Kodlayici (Enkoder) sayimi 1024
.. . | Kodlayici Otomatik
A15/C04 |Kodlayici (Enkoder) besleme gerilimi (Enkoder) Parametre Aciklama Ayarlama
; ; B04 Motor Nominal Gug Faktori
SinCos Hiperface o > ! ¢ Dénerek (2)
SC Hiperface kodlayici (enkoder) A13 / C02 parametresi igin varsayilan B35 Stator Endiktansi
ayar Otomatilf Y'apllandlrma =Acik (1) olfiugundan Kodlayici (enkoder) B33 Gegici Endiktans
besleme gerilimi > 5 V olursa ayar gerekir.
B34 Stator Direnci b k()
P Acikl A = urara
arametre grklama yar B46 Maksimum Olu Siire veya
A12/C01 Kodlayici (Enkoder) Tipi SC.HiPEr Kompanzasyonu Dénerek (2)
A13/C02 | Otomatik Yapilandirma Acik B47 Maksimum Olii Siire
A14/C03 | Kodlayici (Enkoder) sayimi 2048 Kompanzasyonundaki Akim
A15/C04 | Kodlayici (Enkoder) besleme gerilimi | 8V Dénerek Otomatik Ayarlama, Motor Verileri, AkKim Cevrim

SinCos EnDat (Varsayilan kodlayici segili)
SC EnDat kodlayici (enkoder) A13 / C02 parametresi igin varsayilan

ayar Otomatik Yapilandirma = Agik (1) oldugundan Kodlayici (Enkoder)
besleme gerilimi > 5V olursa ayar gerekir.

Parametre Aciklama Ayar
A12/C01 Kodlayici (Enkoder) Tipi SC.EnDat
A13/C02 | Otomatik Yapilandirma Acik
A14/C03 |Kodlayici (Enkoder) sayimi 2048
A15/C04 |Kodlayici (Enkoder) besleme gerilimi | 5V

424 Motor Verileri Ayarlari

Asagidaki bolim Motor verilerinin ayarlanmasi icin kilavuzluk eder;
motor ayarlari igin Motor bilgi plakasina bakin.

Parametre Aciklama Ayar

A18 (B02) | Motor nominal akimi A

A19 (B03) | Motor nominal gerilimi 400 V

A20 (B05) | Motor kutup sayisi Otomatik

A21 (B06) | Motor nominal frekansi 50 Hz

A22 (B07) | Motor nominal hizi 1450,00 dev./dk.
B04 RFC-A: Motor Glg faktori 0,850

A25/B13 | Sirlcl anahtarlama frekansi 6, 8,12, 16 kHz

Asansor surucusl igin varsayllan anahtarlama frekansi 8 kHz olup en
yuksek anahtarlama frekansi 16 kHz'dir. Daha ylksek anahtarlama
frekanslari Motor'da daha diisliik akustik glrilti ile igletim saglar.
Yuksek akim seviyeleri altinda anahtarlama frekans modulasyonu

aktiftir.

Kazanglan

Doénerek (2) otomatik ayarlama yaparken Motor yliksiz ve askida
olmamalidir. Konum geri besleme doénus yoni Donerek (2)
otomatik ayar slresince kontrol edilir.

NOT

Donerek otomatik ayarlama, sabit hizlanma orani 5 s /100 Hz olan
Motor, 4 saniye sureyle frekans saglandiginda Motor Nominal Frekansi
B06 x 2/3 oraninda olacak sekilde yikseltir.

Motor verileri igin otomatik ayar sonuglarini kontrol edin

+ A26 (B11) = Donerek (2)

Denetim islemi baglar ve tamamlanana kadar beklenir (40 saniye).
Motor yanlis yonde dénduginde, U, V, W motor gu¢ baglantilari yanlis
oldugunda asagidaki parametre kullanilabilir
*  Motor faz sirasini tersine gevirin

A27 | B26 = Kapali (0) veya Acik (1).

Konum geri besleme yanlis yonde dénerse, doniis yonuni gevirmek igin
asagidakiler yapilabilir

« Siricu kodlayici (Enkoder) geri besleme geri gevirme
(SC.EnDat, SC Hiperface ve SC SSI kodlayicilar harig)
A17 | C12 = Kapali (0) veya Agik (1).

+ A26 (B11) = Yok (0)

Denetim islemi durur.

Kapali Gevrim
Yayin No: 1
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Motor verileri igi

n otomatik ayar sonuglarini kontrol edin

Kompanzasyonundaki Akim

Parametre Aciklama Otomatik
Ayarlama
B04 Motor Nominal Gu¢ Faktori
B35 Stator Endiktansi
B33 Gegici Endiktans
B34 Stator Direnci Donerek (2)
B46 Maksimum OIlu Sure
Kompanzasyonu
B47 Maksimum Olu Sure

Otomatik ayarla

ma ile hesaplanan akim ¢evrim kazanglarini kontrol edin

Parametre Aciklama Ayar
103 Baslangic Akim Cevrimi Kp 150 varsayilan
104 Baslangi¢ Akim Cevrimi Ki 2000 Varsayilan
108 Akim Cevrimi Kp Ayari 150 Varsayilan
109 Akim Cevrimi Ki Ayari 2000 Varsayllan

Varsayilan olarak Baslangig¢ ve Akim gevrimi kazanglari ayari
parametreleri kullanilir ve Motorun akustik olarak gurdltulu hale
gelinceye kadar hesaplanan kazanglarin kullaniimasi 6nerilir,
bu durumda akim gevrimi Kp ayari % 40'a kadar azaltilabilir.

Durarak Otomatik Ayarlama, Motor Verileri, Akim Cevrim
Kazancglan
Durarak otomatik ayarlama igin Motor yliksliz ve askida olmamalidir.

Konum geri besleme ddnus yonu dénerek otomatik ayar doyunca kontrol
edilmez.

Durarak otomatik ayarlama akim cevrim kazanglarini ayarlar.
Test suresince Motor dénmez ve Motor frenleri serbest birakilmaz
* A26 (B11) = Durarak (1)
Denetim iglemi baglar ve tamamlanana kadar beklenir (40 saniye)
« A26 (B11) = Yok (0)
Denetim islemi durur
Motor verileri igin otomatik ayar sonuglarini kontrol edin.

Parametre Aciklama Otomatik
Ayarlama
B33 Gegici Endiktans
B34 Stator Direnci
B46 Maksimum Olu Sure Durarak (1)
Kompanzasyonu
B47 Maksimum Olu Sure

Kompanzasyonundaki Akim

Otomatik ayarlama ile hesaplanan akim gevrim kazanglarini kontrol
edin.

Parametre Aciklama Ayar
103 Baslangi¢c Akim Cevrimi Kp 150 Varsayilan
104 Baslangi¢ Akim Cevrimi Ki 2000 Varsaylian
108 Akim Gevrimi Kp Ayari 150 varsayilan
109 Akim Cevrimi Ki Ayari 2000 Varsayilan

Varsayilan olarak Baslangi¢ ve Akim gevrimi kazanglari ayari
parametreleri kullanilir ve Motorun akustik olarak gurdltili hale
gelinceye kadar hesaplanan kazanglarin kullaniimasi énerilir,
bu durumda akim gevrimi Kp ayari % 40'a kadar azaltilabilir.

Kullanici Ariza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semasi Kontrol Terminallerini
MenUsi A S Semasi Yeniden Yapilandirma
Anza Teshis

Otomatik ayarlama sirasinda bir siiricii trip durumu meydana gelirse,
bu durum, motor fazlarinin dénlist veya kodlayici (enkoder) baglantilari
gibi cesitli nedenler yliziinden olabilir. Strici trip durumu igin gerekirse
kablo baglantilarini kontrol edin ve daha fazla bilgi almak igin asagidaki
kisa agiklamalara ve ariza teghis bélimuine bakin.

+ Otomatik Ayarlama 1 - Dénerek otomatik ayarlama islemi sirasinda
konum geri besleme konumu degismedi veya motor istenen hiza
ulagmadi.

+ Otomatik Ayarlama 2 - Konum geri besleme yonu yanlis veya
donerek otomatik ayarlama sirasinda motor fazlari gevrilmis veya
motor istenen hiza ulasmadi.

+ Otomatik Ayarlama 3 - Komdtasyon sinyalleri bir otomatik
ayarlama islemi sirasinda yanlis yonde degisti veya surlci motor
eylemsizligini tanimlayamadi veya 6lgllen eylemsizlik parametre
araligini agt.

+ Otomatik Ayarlama 4 - Komdtasyon sinyalleri olan bir konum geri
besleme cihazi kullaniimaktadir, drnegin AB Servo, SC Servo ve
U komutasyon sinyali bir donerek otomatik ayarlama islemi
sirasinda degismedi.

+ Otomatik Ayarlama 5 - Komdtasyon sinyalleri olan bir konum geri
besleme cihazi kullaniimaktadir, 6rnegin AB Servo, SC Servo ve
V komdutasyon sinyali bir donerek otomatik ayarlama iglemi sirasinda
degismedi.

+ Otomatik Ayarlama 6 - Komutasyon sinyalleri olan bir konum geri
besleme cihazi kullaniimaktadir, 6rnegin AB Servo, SC Servo ve
W komitasyon sinyali bir donerek otomatik ayarlama iglemi
sirasinda degismedi.

+ Otomatik Ayarlama 7 - Motor kutup sayisi yanlis ayarlanmigsa
veya konum geri besleme devir basina hat sayisi A14 / C03
parametresi yanls ayarlanmissa, dénerek otomatik ayarlama iglemi
sirasinda baslatilir.

+ Otomatik Ayarlama Yonii Yok - Otomatik ayarlama yapmaya
galisirken bir yon sinyali verilmedi. Otomatik ayarlama
gerceklestiriimeye calisilirken trip durumuna engel olmak igin strtict
etkinlestirmeyi muteakip 6 saniye icinde bir yon sinyali verilmelidir.

+ Otomatik Ayarlama Durdu - Siriiciiniin otomatik ayarlama islemini
tamamlamasi engellendi, ¢linkl Sirtict etkinlestirme veya Suriicu
galistirma sinyali devre digl.

« Direng - Bu trip durumu, Motor statér direnci icin kullanilan degerin
cok yiksek oldugunu veya Motor stator direncini 6lgmek igin bir
girisimin basarisiz oldugunu gosterir. Deger, surlcu tarafindan
yapilan bir élgimun sonucuysa alt trip 1 uygulanir ya da parametre
kullanici tarafindan degistirilmisse o zaman alt trip 3 uygulanir.
Otomatik ayarlama isleminin statér direnci bélimu sirasinda,
6lu sure igin gerekli olan telafiyi saglamak igin surici evirici
Ozelliklerini 6lgmek igin ek bir test yapilir. Eger evirici 6zellikleri
Olglimu basarili olmazsa alt trip 2 uygulanir.
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4.2.7 Mesafe ve Hiz Olgeklendirme,

Mekanik veriler
Hiz, hizlanma ve yavaslama mesafeleri normal birimler cinsinden
(mm/s, mm, mm/s?) ayarlanabilir. Bunlarin dlgeklendirilmesi,
asagidaki parametre degerleri ile Asansoriin Mekanik verileri
ayarlanarak yapilir.

Kullanici Aniza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semasi Kontrol Terminallerini
MenUsi A S Semasi Yeniden Yapilandirma
4211 Yumusak Yol Verme

Bu 6zellik, bir digli kutusu ile donatiimis Asansoérler igin ya da baslangic
sirasinda bir sarsima neden olan makaralar yerine kilavuz rayli pedlerle
donatiimis sistemler icin baglangi¢ surtinmesinin Ustesinden gelmek
icin kullanilabilir.

Mekanik veriler mevcut degilse Nominal Asansér hizi dev./dk. A33 / E07
parametre ayarini Motor nominal dev./dk. degeri veya veri dokiimaninda
verilen deger ile ayarlayin.

Parametre Aciklama Ayar
Parametre Aciklama Ayar A58 / G48 | Baslatma optimize edici siresi 1000 ms
A28/ EO1 Nominal Asansor hizi mm/s 1000 mm/s A59 / G47 |Baslatma optimize edici sarsim 10 mm/s® x 10
A29/E02 | Makara gapi 480 mm A60/ G46 | Baslatma optimize edici hizi 10 mm/s
A30/E03 |Kabin aski orani 1:1 A61/G45 Ba§latm§ optimize edici Kapal (0) veya
A31/E04 | Disli orani numeratori 31 etkinlegtirme Acik (1)
A32/EO05 |Disli orani denominatéri 1 4.2.12 Profil Parametreleri
A33/E07 | Nominal Asansor hizi dev./dk. ... dev./dk. Asansor sistemi profili icin, asagida ayrintili olarak gosterildigi gibi,

yavas erisim optimizasyonu ile birlikte hizlanma, yavaslama ve sarsim
ayarlari dahil olmak tzere bir dizi farkl ayar bulunmaktadir

4.2.8

Maksimum Hizi Ayarlama

Maksimum Motor hizi A34 | EO8 parametresi ayarlanir ve hiz ayar
noktasi ve Nominal Asansor hizi dev./dk. A33 / E07 parametresi icin
otomatik olarak sinirlandirilir. Maksimum Motor hizi A34 / E08
parametresi, Nominal Asansér hizinin % 110’u olacak sekilde dahili
olarak hesaplanir ve A33 / EQ7 parametresi kullanilarak gergeklestirilen

ilk kurulum sonrasinda gerekli oldugu takdirde manuel olarak
ayarlanabilir.

429 Y6n Evirme
Girig yonu evirme A11 / H12 parametresi etkinlestirilerek seyir yonu,
suricuye giden kontrol sinyalleri yanhs oldugunda kablolama
degisiklikleri olmadan tersine evrilebilir
*  Girig YonU Evirme
A11/ H12 = Kapal (0) veya Agik (1)
Ek olarak, asagidaki parametreler ana konum geri besleme ve Motor
fazi dontsini ters gevirir.
« Sirlcu kodlayici (enkoder) geri besleme geri gevirme
(SC.EnDat, SC Hiperface ve SC SSI kodlayicilar harig)
A17 | C12 = Kapali (0) veya Acik (1)
*  Motor faz sirasini tersine gevirin
A27 | B26 = Kapali (0) veya Acik (1)

4.2.10 Hiz Referans Ayarlari

Asansor kontrol yazilimi maksimum 10 hiz segenegi sunar.

Parametre Aciklama Ayar
A35/G13 |Sarsim 1 ayari 50 mm/s® x 10
A36 /G14 | Sarsim 2 ayari 100 mm/s® x 10
A37/G15 |Sarsim 3 ayari 100 mm/s* x 10
A38/G16 |Sarsim 4 ayari 80 mm/s®* x 10
A40/G11 | Hizlanma orani 500 mm/s?
A41/G12 | Yavaslama orani 800 mm/s?
A39/G18 | Yavas erisim durdurma sarsimi 100 mm/s® x 10
A42/ G17 Yavas erisim durdurma yavaslama 1000 mm/s?
orani
4213 Fren Kontrolii Gecikme Siiresi

Sdirucilerin ayarlanabilen fren kontroli gecikme surelerini kullanarak
fren islemi optimize edilebilir. Sitiriis kalitesini etkileyen herhangi bir
sarsim olmadan duraklama durumundan seyir ve durma durumuna
surekli ve hizli gegis yapma hedeflenir.

Parametre Aciklama Ayar
A47 /D04 | Fren kontrol birakma gecikmesi 500 ms
A48 /D05 | Fren kontrol uygulama gecikmesi 500 ms

Yukaridaki fren kontroll birakma ve uygulama gecikmelerine ek olarak
akustik gurultiyl onleyen, baslatma esnasinda, freni serbest
birakmadan énce, moment olusturmak igin gereken sureyi ve durma

Parametre Aciklama Ayar esnasinda yiik(i motordan Motor mekanik frenine serbest birakma
momentini tanimlayan ek bir parametre bulunur.
A431GO01 &22@:3?32525 Erisim Hizi G52) | 20 MM/s
A44/G02 | V2 Hiz Referans 400 mm/s Parametre | Agiklama Ayar
A45/G03 | V3 Hiz Referansi 600 mm/s D02 Motor momenti rampa stiresi 100 ms
A46/ G04 | V4 Hiz Referansi 10 mm/s D32 Motor momenti rampa azalma suresi | 100 ms
G05 V5 Hiz Referansi 100 mm/s
G06 V6 Hiz Referansi 100 mm/s
G07 V7 Hiz Referansi 100 mm/s
G038 V8 Hiz Referansi 100 mm/s
G09 V9 Hiz Referansi 100 mm/s
G10 V10 Hiz Referansi 100 mm/s

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1
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. i . LEEREESTIICINIE Kapali Cevrim RFC-A Modu Kullanici . Sistem Baglanti Kontrol Terminallerini
Glvenlik Bilgileri Girig Tus Takimi Meniisii A Ariza Teghis Semas Zamanlama Semasi Yeniden Yapilandirma
4.2.14 Akim Kontrolii Cevrim Kazanglari
Akim gevrim kazanglari otomatik ayarlama sirasinda otomatik olarak Parametre | Agiklama Ayar
ayarlanir ve normalde Motor parametrelerine (statér direnci ve . ] ] Kapall (0) veya
endiiktans) dayanan ayarlama ile daha fazla ayar yapilmasina gerek A55/122 | Baslangig Kilidi Etkinlestirme Acik (1)
yoktur. Varsayilan olarak iki ayar, Baslangi¢ ve Akim g¢evrimi kazanglari —
ayari kullanilrr. A56 /121 Ba§lang|§ Kilidi P Kazanci Hiz 100,000 mm/s
Kelepgesi
Parametre Aciklama Ayar A57 /120 | Baslangig Kilidi P Kazanci 50,000
— Baslangig Kilidi Maksimum o
103 Baslangi¢c Akim Cevrimi Kp 150 123 Konum Degisimi % 0,00
104 Baslangi¢ Akim Cevrimi Ki 2000
108 Akim Cevrimi Kp Ayari 150 4.3 llk Test
109 Akim Cevrimi Ki Ayari 2000 Asansériin kontroliinii ve Asansér kabininin hareket yéniinii kontrol

isletim sirasinda motor akustik olarak giir(iltiilii hale gelirse,

akim cevrimi Kp ayari % 50'ye kadar azaltilabilir. Akim ¢evrimi oransal
Kp kazanglarinin azaltiimasi, yiksek frekansli guraltinin
sénimlemesini saglayabilir ve Motor akustik guriltisinin Ustesinden
gelebilir.

4.215 Akim Talebi Filtresi

Akim talebi filtrelerini kullanarak, motordaki akustik gurdltiya asmak igin
kontrol gurultisiinu, konum geri besleme kaynakli guriltiyu ve Motorda
nicellestirmeyi sénimlemek mimkundur. Asansor surtcusu igin
Baslangi¢ ve Akim gevrimi kazanglari ayarini desteklemek tzere filtreler
bulunur. 1,0 ila 5,0 ms arasindaki degerler tipiktir.

Parametre Aciklama Ayar
A52 /105 Baslangi¢ Akim Cevrimi Filtresi 1,0 ms
A54/110 Akim Cevrimi Filtresi Ayari 1,0 ms

4216 Hiz Kontrolii Cevrim Kazanglari

Baslangi¢ ve Akim ¢evrimi kazanglari ayari parametreleri igin hiz gevrim
kazanclari ayri ayri ayarlanir. Yuksek suris kalitesi igin en uygun
degerler Motor, Konum geri besleme ve Asansor Mekanigine baghdir.
Asagidaki degerler, konum geri besleme cihazi dogru monte edilmis
olan Rediiktorlti Asenkron Motorlar igin temel degerlerdir ve bu degerler
10... 20 kata kadar artirilabilir.

Parametre Aciklama Ayar
A49 /101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp 1,0000 s/rad
A50 /102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki 20,00 s?/rad
A52 /106 Hiz Gevrimi Kp Ayari 0,5000 s/rad
A53 /107 Hiz Gevrimi Ki Ayari 10,00 s?/rad

co9 Kpdlawm (Enkoder) Geri Besleme Devre Dist (0)
Filtresi

Baslangi¢ ve hiz gevrimi kazanci ayarlarina ilave olarak Suricu
kodlayici (enkoder) hiz geri besleme filtresi C09 parametresi de bulunur;
bu ayar, kurulumdan dolayi hiz geri beslemede gurultinin mevcut
oldugu veya dusik ¢6zunUrluklu bir hiz geri besleme cihazinin
kullanildigi ve nicelemenin oldugu sistemler igin gerekebilir. Bu etkiler
giderilmedigi takdirde sinirli hiz gevrimi kazanci ayarlariyla sonuglanir.

4.217 Baslangi¢ Kilidi Konum Gevrimi
Baslangig kilidi konum kontroléri, Motor frenleri agildiginda,
baslatma esnasinda kompanzasyon uygulayarak, frenlemenin
baslatiimasi sirasinda hareketi 6nleyerek geri kayma ve sarsim
olugmasini onler.

Baslangig kilidi konum kontroliinden ve kaldirma kontroliinden en iyi
performansi elde etmek igin yiksek ¢6zin(rlikli bir konum geri
besleme cihazi kullaniimalidir ( 6rnegin ECN 413, ECN 1313).

Geri donus olmaksizin baslatma sirasinda en iyi performasi almak ve
fren giriltisini azaltmak igin, 123 Baslangi¢ Kilidi Maksimum Konum
Degisimi parametresi 6r., % 0,25...0,50 olarak ayarlanabilir.

etmek igin Denetim hizi ile bir seyir gergeklestirin ve Asansoér kabininin

hareket yonunu izleyin

* J23 Yik ylzdesini gérintuleyin
Denetim seyrini baslatin
D01 Miknatislanmis motor = Agik (1) parametresini kontrol edin
J23 Yik yuzdesi > 0
oldugundan emin olun Motorun ve Asansér kabinin dogru yonde
oldugundan emin olun

Ekranda “Calistir” komutu belirmiyor

+ T29 (F08), T26 (F05), T7 (F36), T5 (F35) kontrol terminallerindeki
hiz segimini kontrol edin

» T28 (FO0&) kontrol terminalindeki yon girisini kontrol edin

+ T31(F10) Givenli Moment Kapama (STO), Sirlicu etkin girigini
kontrol edin

* Asansor surlcusune gelen kontrol araylzinu ve ayarlari kontrol
edin

Baslatma esnasinda Motorda bir hareket yok

* J09 Secilen referans parametresini kontrol edin
J09 Segilen referans parametresi = Referans segili degil

» Asansor siriicusiine gelen kontrol arayliziini ve ayarlari kontrol
edin

* Baslatma Optimize Edici Hizi G46 > Fren Birakma Frekansi D08
oldugundan emin olun

YUk yiizdesi J23 =0

» Asansor siriicisiinden (B31) gelen ¢ikis motor kontaktori
kontroliinii veya Asansor kontroloriini ve kontrol arayliziini kontrol
edin

Asansor sirtcisi Hiz hatasi veya Mesafe hatasi trip durumu verirse

* H15 parametresindeki Hiz hatasi esik degerlerini ve H16
parametresindeki Mesafe hatasi esik degerinin dogru
ayarlandigindan emin olun

*  Motor baglantilarini kontrol edin

» Kodlayici (Enkoder) baglantilarini kontrol edin

*  Hiz gevrimi kazang ayarlarini kontrol edin

Parametre Aciklama
A49 /101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp
A50/102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki
A52 /106 Hiz Cevrimi Kp Ayari
A53 /107 Hiz Gevrimi Ki Ayari

* Asansor siricusi trip durumu Motor Asiri Sicak (20)
Motor yikinu ve dengesini kontrol edin

* Yuksek Motor akustik gurultisu
Baslat ve Calistir akim ¢evrimi P kazanci icin degerin maksimum
% 50’sine ulagincaya kadar % 10’luk azaltmalarla digUrir
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Giri LEEREETIIGINIE Kapali Cevrim RFC-A Modu
s Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma

Parametre Aciklama
103 Baslangi¢c Akim Cevrimi Kp
108 Akim Cevrimi Kp Ayari

Motor kisa mesafeli déner ve J24 Moment Ureten akim > 0 olacak

sekilde durur

* A20/ B05 parametrelerindeki motor kutuplarini kontrol edin

»  Konum geri besleme devir basina hat sayisi A14 / C03
parametresini kontrol edin

Motor seyir igin talep edildiginden ters yénde déner

* A11/H12 Girig yonu evirme = Kapali (0) veya Agik (1)
olarak ayarlayin

Zayif motor kontrold, titresim, akustik glraltiu oldugunda

» Siricuye gelen kodlayici (enkoder) baglantilarini, ekranlama ve
topraklama sonlandirmalarini kontrol edin

*  Optimum deger ayari igin motor nominal hizini kontrol edin

+ Otomatik ayarlama nominal hizi, Motor Parametresi Uyarlama
Kontroli kayma degeri B25 = 1

Diger Asansor siriictsi sorunlari, trip durumlari

* Ariza teshis bélimune bakin

Asansor surucusinde trip durumu yok ve Denetim hizinda dogru yénde

kararli galisma varsa hiz gevrimi kazanci ayarlarinin optimizasyonu
devam eder.

Kullanici Ariza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semasi Kontrol Terminallerini
MenUsi A Semasi Yeniden Yapilandirma
4.3.1 Hiz Cevrimi Kazanglarini Ayarlama

Varsayilan hiz ¢cevrimi kazanci degerleri kabul edilebilir igletim saglar ve
iyilestirilmis performansa ulasmasi igin hiz gevrimi kazang ayarlarinin
ayarlanmasi gerekir. Hiz cevrimi kazanglarinin ayarlanmasi sirasinda
Denetim hizinin kullaniimasi 6nerilir.

Parametre Aciklama
A49 /101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp
A50 /102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki
A52 /106 Hiz Cevrimi Kp Ayari
A53 /107 Hiz Gevrimi Ki Ayari

Parametre Aciklama
A49 /101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp
A50 /102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki
A52/106 Hiz Cevrimi Kp Ayari
A53 /107 Hiz Cevrimi Ki Ayari
ilk test sirasinda kullanilabilecek Ariza Teshis parametreleri.
Parametre Aciklama Ayar
G39 | Giris yonii 1 §2i8(||1§0) veya
G40 (.Bir.isly.énij..ZH Kapali (0) veya
(Iki giris yont) Acik (1)
J09 Segilen referans parametresi V1 =V7
F10 Guvenll quent Kapama (STO), |Kapali (0) veya
Sdricu etkin Acik (1)
D03 Fren kontrol ¢ikisi igﬁi%m veya
G01-G10 |V1-V10 hiz referansi .. mm/s
A06 (J39) | Profil hizi .. mm/s
A06/J40 |Gergek hiz .. mm/s
J22 Toplam ¢ikig akimi A
J23 Yk yluzdesi %
B16 Simetrik akim limiti o %
Jo3 Yazihm Durumu ...0-14

Baslangi¢ hiz gcevrimi kazanglari
Baslangic Hiz Cevrimi Ki kazanci ayari

» A50/102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki parametresi degerini
(varsayilan deger 20,00), fren serbest birakildiginda hareketi ve geri
donusu engellemek igin motor guriltili veya kararsiz hale gelene
kadar her seferinde 1,00 azaltin

Motorda gurultd olursa

« A51/105 Baslangig Akim gevrimi filtresi parametre degerini 2... 6 ms
arasinda arttirin

Motorda karasizlik olursa

« A50/102 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki parametresi degerini her
seferinde 1,00 azaltin

Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp kazanci ayari

* A49/101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp parametresi varsayilan degeri
1,000'dir; baglatma sirasinda bir gecikme veya titresim varsa
parametre degerini optimize edin

Profil baslatilirken gecikme varsa

+ A49/101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp parametresi degerini her
seferinde 0,500 artirin

Profil baslatilirken titresim varsa

+ A49/101 Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp parametresi degerini her
seferinde 0,100 azaltin

Hiz ¢cevrimi kazanglari ayan

Baslangic Hiz Cevrimi Kp kazanci ayari

+ A52/106 Hiz Cevrimi Kp Ayari parametresi degerini (varsayilan
deger 0,5000'dir) hizlanma sonunda asiri salinimi veya sabit hizda
titresimi gidermek icin motor gurultill veya kararsiz hale gelene
kadar her seferinde 0,1000 artirin

Motorda gurultd olursa

* A54 /110 Akim Cevrimi Filtresi Ayari parametre degerini 2... 6 ms
arasinda arttirin

Motorda karasizlik olursa

« A52/106 Hiz Gevrimi Kp Ayari parametresi degerini, degerin
% 60'In1 gegmeyecek sekilde her seferinde % 10 azaltin

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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Glvenlik Bilgileri

Giri LEEREESTIICINIE Kapali Cevrim RFC-A Modu
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Kullanici
Meniisii A

Kontrol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

Sistem Baglanti

Ariza Teghis Semas

Zamanlama Semasi

Hiz Cevrimi Ki kazanci ayari

» A53/107 Hiz Cevrimi Ki Ayari parametresi degerini
(varsayilan deger 10,00'dir) A52 / 106 Hiz Cevrimi Kp Ayari
parametresi degerinin 10 katina ayarlayin

Akim filtreleri, kontrol guriltisin(, geri besleme gurdltistnd ve Motor

akustik gurdltisund gidermek icin meydana gelen nicelemeyi gidermek
icin kullanilabilir.

Parametre Aciklama Ayar
A51/105 Baslangi¢ Akim Cevrimi Filtresi 1,0 ms
A54/110 Akim Cevrimi Filtresi Ayari 1,0 ms

4.3.2 Daha Fazla Optimizasyon

Asansor sistemine bagl olarak musterinin siiris kalitesini karsilayan
hizli ve sorunsuz bir seyir igin daha fazla optimizasyon
gerceklestirilebilir.

Optimizasyon sirasinda, Asansor kabininde hissedilen suriis konforuna
ek olarak, Asansor seyir ve kontroliini daha kapsamli incelemek igin CT
Scope kullanilabilir. Asansoriin optimizasyonu, bos ve dolu Asansér
kabini kullanilarak tek ve birden fazla kat dahil olmak tizere bir dizi seyir
gerceklestirilerek yapilmalidir. Ayrica, yazilim iglevlerinin ayrintil
aciklamalari igin Asansor sirtculeri Kurulum ve Sistem Tasarimi
Kilavuzu ve Parametre Referans Kilavuzuna bakin.

Daha fazla optimizasyon sirasinda profil parametrelerinin
degistirilmesi, Asansoriin azami hiza ulasmamasina veya kat
seviyesini agmasina ve limit anahtarlarina, kabin durma

A

noktalarina ulagsmasina neden olabilir.
4.3.3 Fren Birakma

Motor frenleri agik oldugunda sarsim ve motor makarasinda hareket
olursa

» A57 /120 Baslangig Kilidi P Kazanci parametresini, A51 / 105
parametresinin motor gurultisini gidermek igin arttirilarak
ayarlanabilecegi, fren serbest birakma sirasinda kontrol
gUrdltistnin / kararsizh@in olustugu noktaya kadar hizl yanit
alabilmek igin arttirin.

« A50/102 Baslangi¢c Hiz Cevrimi Ki parametresini, fren serbest
birakma sirasinda ve sonrasinda sifir hizi koruyarak daha siki
kontrol gergeklestirmesi igin arttirin

Sarsim ve motor makara hareketi devam ediyorsa

+ Baslangig kilidi konum kontrolu igcin A57 /120 Baslangi¢ Kilidi P
Kazanci parametresini A56 / 121 Baslangi¢ Kilidi P Kazanci Hiz
Kelepgesi parametresi ile birlikte arttirin

» Daha yiksek kazang ayari ile titresimler olusmaya basladiginda A57 /
120 Baslangig Kilidi P Kazanci parametresinin akim ayar degerini her
seferinde 1,00 azaltin.

Parametre Aciklama Ayar
e s ) Kapal (0) veya
A55 /122 Baslangig Kilidi Etkinlestirme Acik (1)
A56 / 121 Ba§lang|g Kilidi P Kazanci Hiz 100,000 mm/s
Kelepgesi
A57 /120 Baslangig Kilidi P Kazanci 50,000
123 Baslangic lu<'|I|'d| !\/Iaksmum 0.0
Konum Degisimi
4.3.4 Fren Serbest Birakma ve Kontrollii Baglatma

Baslatma sirasinda ve fren serbest birakildiktan sonra sarsim meydana
gelirse

» Daha yumusak ve yavas bir baslatma profili saglamak igin
A35/ G13 Sarsim 1 Ayari parametresi degerini azaltin.

Baslatma sirasinda yliksek diizeyde slrtinme varsa

+ Baslatma Optimize Edici, A61 / G45 Baslatma Optimize Edici
Devreye Alma parametresi ile etkilestirilebilir. Baglatma Optimize
Edici aktif igletim suresi, A58 / G48 Baslatma Optimize Edici Suresi
parametresi ile arttirilabilir, baslatma siresi cok uzarsa, A58 / G48
Optimize Edici Siresi parametresi degerini azaltin.

Motor frenlerine karsi profil baslatiliyorsa.
AA47 | D04 Fren Kontrol Birakma Gecikmesi siresini arttirin.

Fren serbest birakildiktan sonra motor duraklama durumundaysa
AA47 | D04 Fren Kontrol parametresini azaltin.

4.3.5 Baslatma ve Hizlanma

Profil hizina hizlanmak igin baslatma islemini miteakip asir salinim

veya gecikme varsa

* A36/G14 Sarsim 2 Ayar parametresini hizlanmadan hizlanmanin
sonuna ve harekete yumusak kontrolll gegis yapmak igin azaltin.

* A36/ G14 Sarsim 2 Ayari parametresini hizlanmadan hizlanmanin
sonuna ve harekete sert bir gegis yapmak igin arttirin.

Sabit hizlanma sirasinda titresim meydana geliyorsa

»  Surtclndn akim limiti dahilinde ¢alistigindan emin olun,
L15 Ulasilan Akim Limiti = Agik (1)

Suruci akim limiti dahilinde galigiyorsa
*  Cok disUk olan A24 / B16 Simetrik Akim Limiti parametresini
mumkin olabilecek derecede arttirin

* A40/ G11 Hizlanma Orani parametresindeki hizlanma orani
degerini azaltin

4.3.6 Sabit Hiz

Sabit hizli seyirden yavaslamaya gecerken Asansor kabininde titresim

meydana geliyorsa

« Daha hizli yanit verebilmek igin A52 /106 Hiz Cevrimi Kp Ayari
parametresini arttirin

» Daha siki bir kontrol saglayabilmek icin A53 /107 Hiz Cevrimi Ki
Ayari parametresini arttirin

Motor akustik guriltisi artarsa

*  Maksimum 6 ms sireyle A54 / 110 Akim Cevrimi Filtresi Ayari
parametresini optmize edin

« Kararsizlik meydana gelirse A53 /107 Hiz Cevrimi Ki Ayari
parametresini azaltin

4.3.7 Yavaslama

Yavasglama mesafesini ayarlarken

Yavaglama mesafesini arttirmak tzere

* A40/ G11 Hizlanma Orani parametre degerini daha yavas olacak
sekilde azaltin

» velveya A36 / G14 Sarsim 2 Ayari parametre degerini daha
yumusak olacak sekilde azaltin

Yavaslama mesafesini azaltmak lizere

* A40/ G11 Hizlanma Orani parametre degerini daha hizli olacak
sekilde arttirin

* vel/veya A36 / G14 Sarsim 2 Ayari parametre degerini daha sert
olacak sekilde azaltin

Sabit hiza ulagildijinda yavaslama mesafesi sadece A41/ G12

Yavaslama oranindan etkilenebilir

4.3.8 Dururken

Profilin sonunda bir sarsimla dururken

»  Seyir sonunda daha yumusak bir gegis icin A38 /G16 Sarsim 4 Ayari
parametresi deg@erini disurin

Motor freni devreye girdiginde Motor makarasinda hareket olursa

*  Asansor kontrolériinden F10 suriicu etkin sinyalini kontrol edin ve
¢ok erken kapatilmadigindan emin olun

L06 Surtict Aktif

*  Motor frenleri tamamen kapali haldeyken Motor momentini

saglamak icin A48 / D05 Fren Kontrol Uygulama Gecikmesi
parametre degerini arttirin
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44
441

Parametre Ayarlarini Kaydetme

Asansor Siiriicisi Parametre Ayarlarini
Kaydetme

Asansor surtcusliindeki parametreleri kaydetmek icin asagidaki
prosediri uygulayin

Sirlcu parametrelerini kaydedin
*«  mm.000 = Parametreleri kaydet

+ Sifirlama
+ 3 sbekle
44.2 Asansor Siiriiciusi Parametre Ayarlarini

SMARTCARD, NV Medya Kartina Kaydetme

Asansor slrlcusl parametrelerini SMARTCARD, NV Medya Kartina
kaydetmek icin asagidaki iki segenek bulunur.

A03 / NO1 Parametre Klonlama = Program + Sifirlama Digmesi ve 3 s

bekle olarak ayarlanirsa bir kaydetme islemi gerceklesebilir.

Tum slricu
parametrelerini medya
kartina programlar
Not: Veri blogu 1'de
onceden bulunan tim
verilerin Uzerine yazar

fLTCARD S
Dala Sownge 868
-

ayarlanirsa bir otomatik kaydetme islemi gerceklesebilir.

A03 / NO1 Parametre Klonlama = Otomatik + Sifirlama Digmesi olarak

Bir parametre kaydi
gerceklestirildiginde
strtct medya kartina
otomatik olarak
kaydeder

pL L CARD 3
Datn Fiorsgs 448

Otomatik
Kayit

Parametre N01 = Otomatik +
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Kullanici Menusu A

Asansor Suricist | Kapal Gevrim RFC-A Modu Kullanici Ariza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semas Kontrol Terminallerini
Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma Meniisii A S Semasi Yeniden Yapilandirma

Parametre Parametre Agiklamasi Aralhk
Eylem Yok (0), Parametreleri Kaydet (1), Dosya 1'i Yukle (2),
Dosya 1'e Kaydet (3), Dosya 2yi YUkle (4), Dosya 2'ye Kaydet (5),

. . Dosya 3'l Yikle (6), Dosya 3’e Kaydet (7), Varsayilan Olmayani-Goster (8),

Ao Kod girisi igin 00 parametresi Hediﬂer (9), 50 F(iz‘)lik Va?'/say|lanla¥| s.rfn; (10), ’ ! ©
60HZz'likVarsayilanlari Sifirla (11), Moddlleri Sifirla (12), Enk. NP P1’i Oku (13),
Enk. NP P2’yi Oku (14)

.. ) Meni A (0), Tim Mendler (1), Salt Okunur Menu A (2), Salt Okunur (3),

A01 HO02 |Kullanici Guvenlik Durumu Yalmzca(D)urum @), Erisin"f \gok ®) 2) (3)

A02 B02 |Suriicu Kontrol Modu Acik cevrim (1), RFC-A (2), RFC-S (3)

A03 NO1 |Parametre Klonlama Yok (0), Oku (1), Program (2), Otomatik (3), On Yikleme (4)

A04 J22 | Toplam Cikis Akimi + VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A

A05 J23 | YUk Yizdesi + VM_USER_CURRENT %

A06 J40 |Gergek Hiz 0- 1000 mm/s

A07 J59 |Cikis Gucu + VM_POWER kW

A08 J60 |Cikis Frekansi + VM_SPEED_FREQ_REF Hz

A09 J61 |Cikis Gerilimi + VM_AC_VOLTAGE V
Analog Caligtirma Izni (0), Analog 2 Yénlii (1), Oncelikli 1 Y&nli (2),

A10 H11 | Kontrol Girig Modu Ikili 1 YOnlu (3), Oncelikli 2 Yonli (4), Ikili 2 Yonlu (5), Kontrol Kelimesi (6),
DCP3 (7), DCP4 (8)

A1 H12 |Girig Yonu Evirme Kapali (0) veya Agik (1)
AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5), SC (6),

A12 C01 |[Kodlayici (Enkoder) Tipi SC Hiperface (7), EnDat (8), SC EnDat (9), SSI (10), SC SSI (11),
SC Servo (12), SC SC (15)

A13 C02 |[Kodlayici (Enkoder) Otomatik Yapilandirma Kapali (0) veya Agik (1)

A14 CO03 |Devir Bagina Disen Kodlayici (Enkoder) Darbeleri|1 - 100.000 ppr

A15 C04 |Kodlayici (Enkoder) Gerilim Ayari 5V (0),8V(1),15V (2)

A17 C12 |Kodlayici (Enkoder) geri besleme tersine gcevirme |Kapali (0) veya Agik (1)

A18 B02 |Motor Nominal Akimi + VM_RATED_CURRENTA

A19 B03 |Motor Nominal Gerilimi + VM_AC_VOLTAGE_SET V

A20 B05 |Motor Kutup Sayisi Otomatik (0) - 480 Kutup (240)

A21 B06 |Motor Nominal Frekansi 0,0 -550,0 Hz

A22 BO7 |Nominal Hiz 0,00 - 33.000,00 dev./dk.

A24 B16 |Simetrik Akim Limiti + VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT %

A25 B13 |Maksimum Anahtarlama Frekansi 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4) 12 kHz (5), 16 kHz (6)

A26 B11 |Motor Otomatik Ayarlama Yok (0), Statik (1), Dénerek (2), Eylemsizlik 1 (3), Eylemsizlik 2 (4),
Tamamen Durarak (5)

A27 B26 |Motor Faz Sirasini Tersine Cevirme Kapali (0) veya Agik (1)

A28 EO01 |Nominal Asansor Hizi mm/s 0 - 4000 mm/s

A29 EO02 |Makara Capi 1-32.767 mm

A30 EO03 |Kabin aski orani 1:1 (1), 2.1 (2), 3:1 (3), 41 (4)

A31 E04 |Digli Orani Numeratéri 1-32767

A32 EO05 |Disli Orani Denominatori 1-32767

A33 EO07 |Nominal Asansor Hizi dev./dk. 1,00 - 4000,00 dev./dk.

A34 EO8 |Motor Maksimum Frekans Kelepgesi =1,1x A33 (E07)

A35 G13 |Sarsim 1 Ayari 1- 65535 mm/s®x10

A36 G14 |Sarsim 2 Ayari 1- 65535 mm/s® x10

A37 G15 |Sarsim 3 Ayari 1-65535 mm/s® x10

A38 G16 |Sarsim 4 Ayari 1 - 65535 mm/s®x10

A39 G18 |Yavas Erisim Durdurma Sarsimi 1- 65535 mm/s®x10

A40 G11 |Hizlanma Orani 0 - 10000 mm/s?

Ad41 G12 |Yavaglama Orani 0 - 10000 mm/s?

A42 G17 |Yavas Erisim Durdurma Yavaslama 0 - 10000 mm/s?

A43 GO01 |V1 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)

A44 GO02 |V2 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)

A45 GO03 |V3 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)

A46 G04 |V4 Hiz Referansi 0 - Nominal Asansér Hizi A28 (E01)

A47 D04 |Fren Kontrol Birakma Gecikmesi 0 - 10000 ms

A48 D05 |Fren kontrol uygulama gecikmesi 0 - 10000 ms

A49 101 |Baslangi¢ Hiz Cevrimi Kp 0,0000 - 200,0000 s/rad

A50 102 |Baslangi¢ Hiz Cevrimi Ki 0,00 - 655,35 s?rad

A51 105 |Baslangi¢ Akim Cevrimi Filtresi 0,0-25,0ms

A52 106 |Hiz Cevrimi Kp Ayari 0,0000 - 200,0000 s/rad
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Parametre Parametre Aciklamasi Aralik
A53 107 |Hiz Cevrimi Ki Ayari 0,00 - 655,35 s?rad
A54 110 | Akim Cevrimi Filtresi Ayari 0,0-25,0 ms
A55 122 |Baslangi¢ Kilidi Etkinlestirme Kapali (0) veya Agik (1)
A56 121 |Baslangi¢ Kilidi Hiz Kelepgesi 0 - 10000 mm/s
A57 120 |Baslangig Kilidi Kp 0,000 - 1000,000
A58 G48 |Baslatma Optimize Edici Suresi 0-10,000 ms
A59 G47 |Baslatma Optimize Edici Sarsim + VM_EX00_RUN_JERK_1
A60 G46 |Baslatma Optimize Edici Hizi 0 - 10000 mm/s
A61 G45 |Baslatma Optimize Edici Etkinlestirme Kapali (0) veya Acik (1)

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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Semasi

Ariza Teshis

6
6.1

Ariza Teshis

Trip Kodlari ve Diizeltici Eylemler

Asansor, birgok izleme fonksiyonu ve igletim seviyesi ile kendini, kontrol ortamini ve Motoru korur. Monitor sistemi bir sorun algiladiginda bir trip
durumu meydana gelir. Trip durumunun sebeplerini tanimlamak igin ilerideki ariza teshis kismina ve daha detayl bilgi almak igin Kurulum ve Sistem
Tasarimi Kilavuzuna bakin.

Aciklama / Tavsiye edilen islem

| Trip

Analog giris 1 akim kaybi

28

Girig 1 Kaybi trip durumu, Analog giris 1'deki (T5 T6) akim modunda bir akim kaybinin tespit edildigini belirtir.
Akim 3 mA'nin altina dustigi takdirde 4-20 mA ve 20-4 mA modlarinda giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

«  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

*  F38 Analog Giris 1 Modu'nu kontrol edin.
*  Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan biiyik oldugundan emin olun.

Giris 2 Kaybi

Analog giris 2 akim kaybi

29

Girig 2 Kaybi trip durumu, Analog giris 2'deki (T7) akim modunda bir akim kaybinin tespit edildigini belirtir.
Akim 3 mA'nin altina distigu takdirde 4-20 mA ve 20-4 mA modlarinda giris kaybi tespit edilir.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

«  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

*  F45 Analog Giris 2 Modu'nu kontrol edin.

*  Akim sinyalinin mevcut ve 3 mA'dan biyuk oldugundan emin olun.

Cikis Kalibrasyonu

Analog giris 2 akim kaybi

29

Analog cikislardan bir veya ikisinde sifir ofset kalibrasyonu basarisiz oldu. Bu suriicii donaniminin basarisiz oldugunu veya
dusuk empedans Uzerinden gikisa gerilim uygulandigini gosterir.

Alt trip Sebep
1 Cikis 1 basarisiz
2 Cikis 2 basarisiz

Onerilen iglemler:

* Analog cikiglarla iligkili kablo baglantilarini kontrol edin.
* Analog cikiglara bagli tim kablo baglantilarini ¢ikarin ve kalibrasyon gergeklestirin.

Analog Girig
Yoéni Yok

Analog kontrol giris modunda galistirma sinyali alinmadi

Analog kontrol giris modunda gecen fren serbest birakma siiresinin 1 saniyelik bolimiinde bir yon sinyali veya galistirma
izni saglanamadi. Kontrol Giris Modu H11 = Analog Calistirma izni (0) veya Analog 2 Yénlii (1).

Onerilen iglemler:

»  Bir yon sinyalinin alindigindan emin olmak igin Giris Yoni 1 G39 ve Giris Yonu 2 G40 parametrelerini kontrol edin.

»  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

«  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

Otomatik Ayarlama 1

Konum geri besleme degistiriimedi veya gerekli hiza ulagilamadi

Siricl, dénerek otomatik ayarlama sirasinda trip durumuna gegti.
Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
1 Donerek otomatik ayarlama sirasinda kullanildiginda konum geri besleme degismedi.
2 Doénerek otomatik ayarlama veya mekanik yuk dlgimu sirasinda motor gereken hiza ulagsamadi.

Onerilen iglemler:

*  Motorun serbestge déndiginden emin olun; 6r. mekanik frenin serbest birakilmis olmasi.
» €01 Surucl Kodlayici (Enkoder) Tipinin dogru olarak ayarlandigindan emin olun.

*  Geri besleme cihazi kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

* Motora gelen kodlayici mekanik baglantisini kontrol edin.

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1
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Aciklama / Tavsiye edilen islem

Trip
Otomatik Ayarlama 2

Konum geri besleme degistirilimedi veya gerekli hiza ulagilamadi

12

Sdriict, donerek otomatik ayarlama sirasinda trip durumuna gegti.
Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
1 Doénerek otomatik ayarlama sirasinda kullanildiginda konum geri besleme degismedi.
2 Doénerek otomatik ayarlama veya mekanik yik 6lgimu sirasinda motor gereken hiza ulagamadi.

Onerilen iglemler:

*  Motor kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

*  Geri besleme cihazi kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

* €12 Surucl Kodlayici (Enkoder) Geri Besleme Geri Cevirme parametresi ayarini kontrol edin.
+  Iki motor fazindan herhangi birini degistirin (U, V, W).

(1N EVI@AELE ERE Olciilen eylemsizlik parametreyi asti, komiitasyon sinyalleri yanlis yonde

13

Doénerek otomatik ayarlama veya mekanik yiik 6lgiim testi sirasinda surictide trip durumu meydana geldi.
Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
1 Mekanik ylk 6lcimU esnasinda oélgulen eylemsizlik > parametre E15.
2 Donerek otomatik ayarlama sirasinda komutasyon sinyalleri yanlis ydnde degismis.
3 Mekanik yuk testi motor eylemsizligini tanimlayamamistir.

Onerilen iglemler:

*  Motor kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

»  Geri besleme cihazi U, V ve W komiitasyon sinyali kablo baglantisinin dogrulugunu kontrol edin.
» €12 Surucl Kodlayici (Enkoder) Geri Besleme Geri Cevirme parametresi ayarini kontrol edin.

(O (T EVIGVELEIGER N Siirtict kodlayici (enkoder) U komutasyon sinyali hatasi

14

Komdtasyon sinyalleri olan bir konum besleme cihazi kullaniliyor (6r. AB Servo, FD Servo, FR Servo, SC Servo)
ve U komdtasyon sinyali donerek otomatik ayarlama sirasinda degismedi.

Onerilen iglemler:
*  Geri besleme cihazi U komutasyon sinyali kablolamasinin dogru oldugundan emin olun (Kodlayici T7 ve T8).

Otomatik Ayarlama 5

Siiriicu kodlayici (enkoder) V komutasyon sinyali hatasi

15

Komutasyon sinyalleri olan bir konum besleme cihazi kullaniliyor (6r., AB Servo, FD Servo, FR Servo, SC Servo)
ve V komutasyon sinyali dénerek otomatik ayarlama sirasinda degismedi.

Onerilen iglemler:
*  Geri besleme cihazi V komutasyon sinyali kablolamasinin dogru oldugundan emin olun (Kodlayici T9 ve T10).

Otomatik Ayarlama 6

Siiriicu kodlayici (enkoder) W komutasyon sinyali hatasi

16

Komutasyon sinyalleri olan bir konum besleme cihazi kullaniliyor (6r., AB Servo, FD Servo, FR Servo, SC Servo)
ve W komutasyon sinyali donerek otomatik ayarlama sirasinda degismedi.

Onerilen iglemler:
*  Geri besleme cihazi W komitasyon sinyali kablolamasinin dogru oldugundan emin olun (Kodlayici T11 ve T12).

Otomatik Ayarlama 7

Motor kutup sayisi / konum geri besleme ¢oziiniirligii yanlis ayarlandi

17

Konum geri beslemesi kullanilan durumlarda motor kutuplari veya konum geri besleme ¢ézunurlugu yanlis ayarlandiysa

donerek otomatik ayarlama sirasinda bir Otomatik ayarlama 7 trip durumu baslatilir.
Onerilen iglemler:

*  Geri besleme cihazi igin devir bagina diisen hat C03 parametresi kontroli yapin.
»  Kutup sayisi B05 parametresini kontrol edin.

(O (I EVIOAELETGENE Bir otomatik ayarlama baslatildiginda yon sinyali alinmadi
Yoni Yok

78

Otomatik ayarlama gergeklestiriimeye calisilirken yon sinyali veriimedi. Otomatik ayarlama gergeklestiriimeye c¢alisilirken

bu trip durumuna engel olmak icin suricu etkinlestirmeyi muteakip 6 saniye icinde bir yon sinyali verilmelidir B11 = 1.
Onerilen iglemler:

*  Bir yon sinyalinin alindigindan emin olmak igin Giris YonU 1 G39 ve Giris Yonu 2 G40 parametrelerini kontrol edin.
*  Kontrol baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin.

»  Kontrol baglantilarinda hasar olmadigindan emin olun.

*  Asansor kontrolérinden kontrol sirasini kontrol edin.

Kapali Cevrim RFC-A
Yayin No: 1
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Giivenlik Bilgileri Giris Asansor Suricist | Kapal Gevrim RFC-A Modu Kullanici Anza Teghis Sistem Baglanti Zamanlama Semas Kontrol Terminallerini

Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem

(01 (I EVL@A'ELETLE Otomatik ayarlama testi tamamlanmadan 6nce durdu

Durdu

Siruclinun bir otomatik ayarlama tamamlamasi engellendi, ¢linkii Guivenli Moment Kapama (STO), Surucu etkin,
Hizli Devre Digi Birakma veya Calistir komutlari kaldirildi.

Onerilen iglemler:

*  T31'deki Giivenli Moment Kapama (STO), Siirlicu etkin sinyalinin F10 aktif oldugundan emin olun.

*  Kullanildiginda Hizli durdurmanin aktif olugundan emin olun.

* YOn komutunun G39, G40 aktif oldugundan emin olun.

Fren Kontrol Baslatma esnasinda motor fren serbest birakma kosullari kargilanmadi
Birakma

Durum 3'den 4’e gegise izin vermek igin fren serbest birakma kontrol kosullari 6 saniye iginde karsilanmadi.
Onerilen iglemler:

*  Motor Rampa Momenti Suresi D02 parametresindeki motor rampa momenti suresini kontrol edin.

68 ¢ Motor haritasi ayarlarinin dogrulugunu kontrol edin.

*  Motor kontaktér kontrolliinii denetleyin.

*  Motor elektrik baglantilarini kontrol edin.

*  Fren Alt Akim Esigi DO7 parametresini kontrol edin.

* Baglatma Optimize Edici Hizi G46 > Fren Birakma Frekansi D08 oldugundan emin olun.

Yanhs durumda motor fren temasi tespit edildi

Bu trip durumu fren temas hatasi oldugunu gosterir. Bu trip sadece Fren temas izleme ayari D11 > Yok (0) olarak ayarliyken
fren izlemenin etkinlestirildigi durumlarda meydana gelir. Bu trip, Fren Temas izleme Siiresi D14 saniyeleri igin Fren Temas
izleme Ayari D11 parametresi ile segilen fren izleme giris sayisinin Fren Kontrol Cikisi D03 sayisi ile esit olmadiginda tespit
edilir. Srlcu trip durumlarinin goérilebilecedi zamandan 6nce seyrin tamamlandigi durumlarda gérilen bir gecikmeli trip
durumudur. Seyir esnasinda bir hata tespit edilmisse Kiresel Uyari L04 = Acik (1) seyir sonunda gecikmis bir trip
durumunu gésterir. Bir Fren Temas trip durumu olusturmak icin fren temas izleme giris sinyalleri kullanihr.

Fren Temas trip durumu olustugunda ve istenmeyen Arag Hareketi (UCM) igin Fren Temas izleme segildiginde Fren Temas
izleme Ayari D11 =1 + UCM - 1, 2, 3 ve 4 + UCM olur. Bu trip durumu, mm.000 parametresinin 1298 olarak ayarlanarak
EN 81-20 ve EN 81-50 standartlari gereksinimlerine uygun hale getiriimesiyle giderilir.

Onerilen iglemler:

*  Motor fren temas geri beslemesinin giris 1- 4 arasinda istenildigi gibi bagh oldugundan emin olun.

+  Motor fren izlemenin, Fren Temas Izleme Ayari D11 parametresinde dogru olarak ayarlandigindan emin olun.

*  Motor frenlerinde motor fren temas isletimlerinin dogrulugunu kontrol edin.

+  Motor fren temaslari isletim siirelerini Fren Temas Izleme Siiresi D14 parametresinde kontrol edin.

Fren Direnci Fren direnci agiri yiikk zaman asimi (I%t)
Cok Sicak

Fren Direnci Cok Sicak parametresi fren direnci asir yik durumunda zaman asimi oldugunu belirtir. Fren Direnci Termal
Akimulatord D17, Fren Direnci Nominal Gucii D15, Fren Direnci Termal Sire Sabiti D16 ve Fren Direnci Dayanimi D18
parametreleri kullanilarak hesaplanir. Fren Direnci GCok Sicak trip durumu, Fren Direnci Termal Akiimilatéri D17 parametre

degeri % 100’e ulastiginda meydana gelir.

19 Onerilen iglemler:

»  Girilen degerlerin dogru oldugundan emin olun
» Harici bir termal koruma cihazi kullaniliyor ve fren direnci yazilimi asiri ylik korumasi gerekmiyorsa, fonksiyonu devre
disi birakmak igin D15, D16 veya D18 = 0 alarak ayarlayin.

m NV Medya Karti Yazma hatasi

Kart Erigim trip durumu, NV Medya Karti'na siriicinin erisemedigini belirtir. Karta veri transferi gergeklestirilirken trip
durumu meydana gelirse yazdiriimakta olan dosya bozulabilir. Strlcuye veri transferi gergeklestirilirken trip durumu
meydana gelirse veri transferi tamamlanamayabilir. Bir parametre dosyasi suricliye transfer edilir ve transfer sirasinda bu
trip durumu meydana gelirse kalici bellege parametreler kaydedilmez bdylece orijinal parametreler suriiclyl kapatip tekrar
185 acarak yeniden yiklenebilir.

Onerilen iglemler:

* NV Medya Karti'nin takilmig/dogru sekilde yerlestirilmis oldugundan emin olun.
* NV Medya Karti'ni degistirin.

Kart Mesgul Bir opsiyon modiilii tarafindan erisim saglanmakta oldugundan NV Medya Karti'na erisim saglanamiyor

Kart Mesgul trip durumu, NV Medya Karti'nda bulunan bir dosyaya erisim saglanmak istendigini ancak NV Medya Karti'na

hali hazirda bir Opsiyon Moddll tarafindan erigsim saglanmakta oldugunu belirtir. Veri transferi gergeklestiriiemez.

178 Onerilen iglemler:

*  Opsiyon modilinin NV Medya Karti'na erisimini tamamlamasini bekleyin ve sonra gerekli islevi yeniden deneyin.

20 Kapall Gevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen islem

LERACSIR VAT NV Medya Karti veri konumunda veriler mevcut

179

Kart Verisi Mevcut trip durumu, NV Medya Karti'nda iginde veri bulunan bir veri bloguna veri kaydi gergeklestirimeye
calisildigini belirtir.
Onerilen iglemler:

*  Veri konumundaki verileri silin.
»  \Verileri, alternatif bir veri konumuna yazdirin.

Kart Kiyaslama

NV Medya Karti dosyasi/verileri siiriictidekilerden farkl

188

NV Medya Karti'ndaki bir dosya Gzerinde kiyaslama islemi gerceklestiriimis; NV Medya Karti'ndaki parametreler
siriicudekilerden farkl ise Kart Kiyaslama trip durumu meydana gelir.

Onerilen iglemler:

» Parametre mm.000 = O olarak ayarlayin ve trip durumunu sifirlayin.
* NV Medya Karti'ndaki dogru veri blogunun kiyaslama islemi igin kullanildigindan emin olun.

Kart Siiriicii Modu

NV Medya Karti parametre seti gegerli siiriicii modu ile uyumlu degil

187

Kart Siiriicii Modu trip durumu, kiyaslama esnasinda NV Medya Karti veri blogundaki suriicti modu, gegerli striict
modundan farkli oldugu tespit edilirse meydana gelir. Bu trip durumu, veri blogundaki igletim modu izin verilen igletim
modlari aralhidinin disinda ise NV Medya Karti'ndan surlclye parametre transferi yapilmaya galisildijinda da meydana
gelir.

Onerilen iglemler:

* Hedef siriiciiniin, parametre dosyasindaki suriicu isletim modunu desteklediginden emin olun.
* Parametre mm.000 parametresindeki degeri silin ve sirtclyu sifirlayin.
* Hedef siriici isletim modunun kaynak parametre dosyasi isletim moduyla ayni olmasini saglayin.

Kart Hatasi

NV Medya Karti veri yapisi hatasi

182

Kart Hatasi trip durumu, bir NV Medya Karti'na erigsime galisildigini ancak kartin veri yapisinda bir hata tespit edildigini
belirtir. Trip durumunun sifilanmasi, yanlis veri yapisinin siriicti tarafindan silinmesine ve dogrusunun olusturulmasina
neden olur. Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
1 Gerekli klasér ve dosya yapisi mevcut degil.
2 HEADER.DAT dosyasi bozulmus.
3 GT8DATA\DRIVE klasérundeki iki veya daha fazla dosyada ayni tanimlama numarasi bulunuyor.

Onerilen iglemler:

«  BUtln veri blogunu silin (7xxx, 7001 = veri blogu 1 oldugdu yerler) ve yeniden islemi gergeklestirmeyi deneyin.
« Kartin dogru sekilde yerlestirildiginden emin olun.

* NV Medya Karti'ni degistirin.

Kart Dolu

NV Medya Karti dolu

184

Kart Dolu trip durumu, NV Medya Karti'nda bir veri blogu olusturulmaya ¢alisildigini ancak kart tGizerinde yeterli alan
olmadigini belirtir.
Onerilen iglemler:

« Alan yaratmak icin bir veri blogu (7xxx, 7001 = veri blogu 1 oldugu yerler) veya NV Medya Karti'nin timunu silin.
«  Farkl bir NV Medya Karti kullanin.

Kartta Veri Yok

NV Medya Karti'nda veri yok

183

Kartta Veri Yok trip durumu, bir NV Medya Karti'nda bulunmayan bir dosya veya bloda erisim saglanmaya calisildigini
belirtir.

Onerilen iglemler:
*  Veri blogu numarasinin dogru oldugundan emin olun.

NV Medya Karti veri bloklari suriicii tirevi ile uyumlu degil

175

Kart Verimi trip durumu, Surlcu Tirevi J96 parametre degeri kaynak ve hedef sirticliler arasinda farkl ise gig verildiginde
veya karta erisim saglandiginda meydana gelir. Bu trip durumu sifirlanabilir ve surtcl ve kart arasinda her iki yonde de
veriler transfer edilebilir.

Onerilen iglemler:

«  Farkh bir NV Medya Karti kullanin.
*  Bu trip durumu, mm.000 parametresi 9666 olarak ayarlanarak ve striici sifirlanarak giderilebilir.

Kapali Cevrim RFC-A
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[

Kart Degeri

NV Medya Karti akim, gli¢ degerleri kaynak ve hedef siiriicii arasinda farklilik gosteriyor

186

Kart Degeri trip durumu, parametre verilerinin bir NV Medya Karti'ndan suricliye transfer edilmekte oldugunu ancak
kaynak ve hedef suruculer arasinda akim ve/veya gerilim degerlerinin farkli oldugunu belirtir. Bu trip durumu, NV Medya
Karti ve siirliclideki veri blogu arasinda bir kiyaslama (mm.000 parametresi 8yyy olarak kullanilarak) yapildiginda da
meydana gelir. Kart Degeri trip durumu, veri transferini durdurmaz ancak RA'ya atfedilen degere 6zgu parametrelerin hedef
surucuye transfer edilemeyecegine dair bir uyaridir.

Onerilen iglemler:

e Trip durumunu ortadan kaldirmak igin strlcuyu sifirlayin.
»  Suritict degerine bagimh parametrelerin dogru bir sekilde transfer edildiginden emin olun.

Salt Okunur Kart

NV Medya Karti, Salt Okunur bit setine sahip

181

Salt Okunur Kart trip durumu, salt okunur NV Medya Karti'ni degistirmeye yonelik bir tesebblste bulunuldugunu veya salt
okunur bir veri blogu oldugunu belirtir. Salt okunur isareti ayarlanmigsa NV Medya Karti salt okunurdur.
Onerilen iglemler:

»  Salt okunur bayrak isareti, mm.000 parametresini 9777 olarak ayarlanarak ve sirlici sifirlanarak giderebilir.
Bu, NV Medya Karti'ndaki tim veri bloklari igin salt okunur isaretini kaldirir.

Kart Yuvasi

NV Medya Karti trip durumu; (-)psiyon modiilii uygulama programi transferi gergeklestirilemedi

174

Kart Yuvasi trip durumu, opsiyon modiliiniin dogru yanit verememesinden dolayi bir modle opsiyon moduli uygulama
programi transferi veya bir uygulama modulinden opsiyon transferi gerceklestirilemezse meydana gelir.

Bu durum olugursa opsiyon modull yuva numarasini belirten alt trip ile birlikte bu trip durumu meydana gelir.

Onerilen iglemler:

» Kaynak / hedef opsiyon modiiliiniin dogru yuvaya takildigindan emin olun.

Kontrol Denetim

Kontrol kelimesi ile igletim esnasinda iletigim hatasi

77

Kontrol Giris modu H11 = Kontrol Kelimesi (6) ve Kontrol Kelimesi G51 bit 12 (denetim birimi biti) 1 saniye sureyle = 1
olarak ayarlanmamis. Asansor kontrolorii ve asansor siriiclsi arasindaki asansor kontrolori veya iletisim ara
baglantisinin calismayi durdurdugu diistnalur.

Sistem galistinldiginda veya Kontrol Giris modu H11 parametresi degeri gli¢ verildikten sonra ilk defa Kontrol Kelimesi (6)
olarak ayarlanmigsa Kontrol Denetim Birimi trip durumuna gecilmeden 6nce 10 saniye sureyle gecikme uygulanir.

Bu baslangi¢ siiresinden sonra gecikme yeniden 1 s'lik durumuna geri déner. Bu seyrin tamamlanmis oldugu gecikmis bir
trip durumudur ve sonra suriicu trip durumuna girer. Eger gecikmis trip durumu seyir esnasinda programlanmissa,
Kuresel Uyari L04 = Agik (1) parametre ayari seyir tamamlandiktan sonra gecikmis bir trip durumunun gergeklesecegini
gobsterir.

Onerilen iglemler:

* Asansor kontrolériinden surtclye kadar olan donanim baglantilarini kontrol edin.
* Bit 12 (denetim birimi biti) dahil stirlicliye gelen Modbus kontroliiniin uygun sekilde ayarlandigindan emin olun.
»  Asansor kontroldriindeki iletisimleri kontrol edin.

Akim Ofseti

Akim geri besleme ofset hatasi

225

Akim Ofseti trip durumu, akim ofsetinin azaltilmak igin gok blyuk oldugunu belirtir.
Onerilen iglemler:

*  Sirtcl devre disi birakildiginda, suricu ¢ikiginda (U,V,W) akim akis olasiliginin bulunmadigindan emin olun.
* Donanim hatasi mevcut; strictnin tedarikgisi ile irtibata gegin.

Durdurmada Akim

Seyir sonunda motor kontaktorleri agilmadan 6nce siiriicui gikisinda akim akisi

67

VEHIDEL SN Siirticli etkinken siiriicii parametreleri degistirilmis

Siruci ¢ikisindaki (U, V, M) akim durma sonunda dismemis. 4 saniye sureyle Durum 14’te kaldiktan sonra Toplam Cikis

Akimi J22 = Motor nominal akim degerinin % 25’idir (seyir ve kontaktér kontrolli sonunda).

Onerilen iglemler:

*  Seyrin tamamlandigindan emin olmak i¢in asansor kontrolériinden asansor surticlstine gelen kontrol sinyallerini
denetleyin.

*  Motor frenlerinin istege gore uygulandigindan, motor freni isletiminin dogru oldugundan emin olun.

97

Tiirev ID Tirev tanimlama hatasi

Bir kullanici parametresi aktarimi, surticti parametrelerini degistirmede aktiftir ve surtict etkinlestirilmistir.
Onerilen iglemler:
»  Asagidakilerden biri yapilirken surticinin etkin olmadigindan emin olun

Varsayilan deg@erler yuklenirken.

Sdiriict modu degistirilirken.

NV Medya Karti'ndan veya konum geri besleme cihazindan veri transferi gergeklestirilirken.

247

Sdricu turev goriintlisu, farkli bir tirev numarasina sahip goriintu igin degistiriimistir.
Onerilen iglemler:
»  Suruclnin tedarikgisi ile irtibata gegin.
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248

Tiirev Gériintiisii trip durumu, tirev gérintusiinde bir hata tespit edildigini belirtir.
Onerilen iglemler:
»  Surtcliniln tedarikgisi ile irtibata gegin.

Iki veya daha fazla sayida parametre, ayni hedef parametreye yaziyor

190

Hedef trip durumu, slriicideki iki veya daha fazla fonksiyonun hedef ¢ikis parametrelerinin (6r., Menld F GG Donanim,
Menu K Lojik) ayni parametreye yazdigini belirtir.
Onerilen iglemler:

*+  mm.000 parametresini ‘Hedefler’' veya 12001 olarak ayarlayin ve parametre yazma uyusmazliklari igin tim
mendulerdeki gorulebilir tim parametreleri kontrol edin.

Yon Degisti

Asansor Kontroloriinden gelen yon sinyali seyir esnasinda degisti

Segcili olan yoén seyir esnasinda hem sinyal hem de iki yonll giris modlari orijinal ayarindan degistirildi. Bu durumda
kontrolli durdurma meydana gelir ve trip durumu olusur. Bu gecikmisg bir trip durumudur. Seyir esnasinda gecikmis bir trip
durumu programlanmis ise Kuresel Uyari L04 = Agik (1) olarak ayarlanan parametre durdurma tamamlandiktan sonra bir
trip durumunun olugacagini gosterir.

Onerilen iglemler:

* Asansor kontrolériinden asansor suriicustine gelen surticu kontrol baglantilarini ve siralamalarini kontrol edin.

+ Isletim sirasinda asansér kontrolériinden asansér siiriiciisiine gelen siiriicli kontrol baglantilarini denetleyin ve EMC
baglantili sorunlari giderin.

*  Asansor kontrolori surucu kontroluinlin, Kontrol Giris Modu H11 parametresinde dogru olarak ayarlandigindan emin
olun.

Mesafe Hatasi

Seyir esnasinda asiri mesafe hatasi

63

Bu trip durumu, Maksimum Mesafe Hata Esigi H16 parametresinde tanimlanmis seviyeden daha biiyik bir mesafe hatasi
oldugunu gosterir. Mesafe hatasi tespiti, kapali ¢evrim igletimi igin Profil Hizi J39 ve Gergek Hiz J40 parametreleri
arasindaki farkin integralidir. Hesaplanan mesafe hatasi, Maksimum Mesafe Hata Esigi (H16) parametresindeki kullanici
tanimli mesafe hata esigi ile karsilastirilir ve onu astigi yerde trip durumu gergeklesir. Mesafe hatasi, Maksimum Mesafe
J56 parametresinde mesafe hatasi tespit aktivasyonundan bagimsiz olarak goriintilenir ve her seyrin baginda ayar = 0
olarak sifirlanir.

Onerilen iglemler:

Motor

* Motor gii¢ baglantilarini kontrol edin.
*  Motor faz dénlisiinii kontrol edin.

*  Motor fren kontroliini denetleyin.

Konum geri besleme

*  Konum geri besleme mekanik kurulumu kontrol edin.

»  Konum geri besleme faz dénlsunu kontrol edin.

*  Konum geri besleme kablo ayarlamalarini, indiklenmig gurdltd riskini kontrol edin.

* Konum geri besleme cihaz hatasi varsa geri besleme cihazinin degistirin.

Siiriici ayan

«  Akim limiti dahil motor bilgilerini ve parametre ayarlarini kontrol edin.

»  Konum geri besleme cihazi parametre ayarini kontrol edin.

*  Motor kararsiziginin mevcut oldugu durumlarda hiz kontrol gevrim kazanci ayarlarini kontrol edin.
*  Maksimum Mesafe Hata Esidi parametresi de@erini arttirin.

* Mesafe hatasi tespiti Maksimum Mesafe Hata Esigi H16 = 0 olarak ayarlandiginda devre digi birakilabilir.

Motor nominal akimi izin verilen HD degerini asiyor

Motor Nominal Akimi B02 parametresindeki motor nominal akim ayari agir yik ¢alisma degeri limitini asarsa HD igletimi
azaltilmig, sinirlandirilmis asiri yik kapasitesi B16 ile sonuglanir ve asansor surtictisii normal yik, ND bdélgesinde galisir.
Onerilen iglemler:

*  Motor nominal akimi < Agir yik ¢alisma degeri olmalidir.
« Daha buyuk bir strtict kullaniimahdir.

Gii¢ kati tanimlama: Tanlnmayan siirlici boyu

224

Siirticti Boyu trip durumu kontrol PCB'sinin baglanacagi gu¢ devresinin siiricii boyunu tanimadigini gosterir.
Onerilen iglemler:

«  Surundn en son donanim yazilimina programlandigindan emin olun.
* Donanim arizasi; tedarikgiye bagvurun.
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
EEPROM Hatasi Varsayilan parametreler yiiklenmisg

31

Kodlayici
(Enkoder) 1

189

EEPROM Hatasi trip durumu, varsayilan parametrelerin yuklenmis oldugunu belirtir. Trip durumunun gergek sebebi alt trip
numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep

1 Dahili parametre veri tabani sirim numarasinin en 6nemli rakami degismis.

P Dahili kalici bellege kaydedilen parametre verilerine uygulanan CRC'ler, gegerli bir parametre setinin
yuklenemeyecegini belirtir.

3 Dahili kalici bellekten geri yiiklenen slriici modu, Urln igin belirlenen izin verilebilir araligin diginda
veya tlrev goruntlsu onceki stricti moduna izin vermiyor.

4 Siricu tirev gorintisi degismis.

5 Gug kati donanimi deg@ismis.

6 Dahili I/O (Giris/Cikig) donanimi degismis.

7 Konum geri besleme arayizu donanimi degismis.

8 Kontrol paneli donanimi degismis.

9 EEPROM'un parametre bulunmayan alaninda saglama toplami basarisiz.

Sdriicu, kalici bellekte kullanici tarafindan kaydedilen parametreler igin iki banka ve gl¢ kapatildiginda kaydedilen
parametreler igin iki banka tutar. Son bankanin hangisi olduguna bakilmaksizin kaydedilen parametre seti bozulmusgsa bir
Kullanici Kaydi veya Gii¢ Kapatildiginda Kaydetme trip durumu uretilir. Bu trip durumlarindan herhangi biri meydana
gelirse basaril sekilde kaydedilen en son parametre kullanilir. Kullanici tarafindan istendiginde parametrelerin
kaydedilmesi biraz zaman alir ve eger bu sire zarfinda suriicide gu¢ olmazsa kalici bellekteki verinin bozulma olasilgi
vardir.

Kullanici tarafindan kaydedilen parametre bankalarinin ikisi birden veya gli¢ kapatildiginda kaydedilen parametre
bankalarinin ikisi birden bozulmusa veya yukarida verilen tablodaki durumlardan bir tanesi olusmussa EEPROM Hata.xxx
trip durumu Uretilir. Bu trip durumu olusursa daha énce kaydedilen verinin kullaniimasi mimkun olmayacak ve suruci
varsayllan parametrelerle izin verilen en disik suriici modunda olacaktir. Bu trip durumu sadece, mm.000 parametresinin
10, 11, 1233 veya 1244 olarak ayarlanirsa veya Varsayilanlari Yiikleme H04 parametresi sifir harici bir degere ayarlandigi
takdirde sifirlanabilir.

Onerilen iglemler:

»  Suruclinin varsayilan ayarlarini ylkleyin ve sifilama islemi gerceklestirin.
«  Slrucl gug kaynagini gikarmadan 6nce kaydetme islemini gergeklestirmek icin yeterli stire birakin.
e Trip durumu devam ederse surliclyu tedarikgisine geri gdnderin.

Siiriicii konum geri besleme arayiizii gii¢ kaynagi asin ytiki

Kodlayicr 1 trip durumu, suriict kodlayici gi¢ kaynagdinin asin yiklendigini gosterir. 15 yollu D tipi konnektordeki
terminal 13 ve 14, maksimum akim olarak 15 V'de 200 mA veya 8 V'de 300 mA ve 5 V sadlar.

Onerilen iglemler:

« Kodlayici gii¢ kaynagi kablolarini kontrol edin.

*  Akim tiketimini azaltmak i¢in sonlandirma direnglerini C05 = 0 olarak devre disi birakin.

* Uzun kablolu 5 V kodlayiclilar icin, 8 V C04 segin ve kodlayicinin yakinina 5 V’lik bir gerilim regulatora takin.
» Kodlayici 6zelliklerini, siirlici kodlayici gli¢ kaynagr akim kapasitesini kontrol edin.

« Kodlayiciyi degistirin.

» Daha yuksek akim kapasitesine sahip harici bir gli¢ kaynagi kullanin.

24
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Trip
Kodlayici

(Enkoder) 2

190

191

192

193

Kodlayici
(Enkoder) 5

Kodlayici
(Enkoder) 6

Aciklama / Tavsiye edilen islem

Siiriicu kodlayici (éeri besleme) kablosu kopmasi

Kodlayici Faz ofseti, calistirma sirasinda hata veriyor
(Enkoder) 3

Kodlayici 2 trip durumu, surtcunin Gzerindeki 15 yollu D tipi konnektérde bir kablo kopmasi algiladigini gdsterir.
Trip durumunun gergek nedeni alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
1 Siricli konum geri besleme arayiizii 1 herhangi bir giriste.
1" Sirtci konum geri besleme arayiizi 1 A kanalinda.
12 Sirtct konum geri besleme arayiizii 1 B kanalinda.
13 Siricl konum geri besleme arayuizi 1 Z kanalinda.

Onerilen iglemler:

» €01 parametresinde secilen konum geri bildirim cihaz! tipinin stirictiye baglanacak konum geri bildirim cihazi igin
dogru oldugundan emin olun.

» Surtctde kodlayici kablo kopma uyarisi istenmiyorsa €21 = 0000000 olarak ayarlayin
(Kodlayici 2 trip durumunu devre digi birakin).

»  Kablo sirekliligini kontrol edin.

*  Geri besleme sinyalleri kablo sisteminin dogru oldugunu kontrol edin.

» Kodlayici gli¢ beslemesinin dogru sekilde ayarlandigindan emin olun C01.

» Kodlayiciy! yenisiyle degistirin.

Kodlayici Geri besleme cihazi iletisim arizasi
(Enkoder) 4

Kodlayici 3 trip durumu, surtcunudn ¢aligirken yanlis bir UVW faz agisi veya SinCos faz hatasi tespit ettigini gosterir.
Onerilen iglemler:

« Kodlayici ekran baglantilarini kontrol edin.

« Kodlayici kablosunun kesintisiz bir kablo oldugundan emin olun.

« Kodlayici sinyallerini osiloskopla parazite kargi kontrol edin.

* Kodlayici mekanik kurulumunu kontrol edin.

*  Bir UVW servo kodlayici igin, UVW komdtasyon sinyallerinin faz déniisiniin motorun faz déniistyle ayni oldugundan
emin olun.

« Bir SinCos kodlayici igin motorun ve artimli SinCos baglantilarinin dogru ve motorun ileri dénusu igin kodlayicinin saat
yoniinde dondiginden emin olun (kodlayicinin miline bakarken).

»  Ofset 6lgim testini tekrarlayin.

Kodlayici 4 trip durumu, kodlayici iletisiminin zaman agimina ugradigini veya iletisim konumu mesaj aktarma suresinin gok
uzun oldugunu gésterir. Bu trip durumu ayni zamanda surlcu ile kodlayici arasindaki iletisim kanalinda kablo kopmasindan
da kaynaklanabilir.

Onerilen iglemler:

» Kodlayici gli¢ kaynagi ayarinin C04 dogru oldugundan emin olun.

» Kodlayici otomatik ayarlamayi C02 tamamlayin.

» Kodlayici kablo sistemini kontrol edin.

»  Geri besleme cihazini degistirin.

Sayisal Kontrol Toplaml veya CRC hatas!

Enkoder 5 trip durumu, bir saglama toplami veya CRC hatasi oldugunu ya da SSI enkoderinin hazir olmadigini gosterir.
Ayrica Kodlayici 5 trip durumu iletisimin yapildigi kodlayiciya giden bir kabloda kopukluk oldugunu da gosterebilir.

Onerilen iglemler:

» Kodlayici kablo ekran baglantilarini kontrol edin.

* Kablonun tek kesintisiz kablo oldugundan emin olun. Her turlG konnektér blogunu ¢ikarin veya kaginilmaz oldugu
takdirde konnektor bloguna giden tim ekran domuz kuyrugu tipi kablolarin uzunlugunu en aza indirin.

« Kodlayici sinyallerini osiloskopla parazite karsi kontrol edin.

+ lletisim ¢ézinirliik ayarini C08 kontrol edin.

» Bir Hiperface, EnDat kodlayici kullaniliyorsa, C02 = Etkinlestirilmis olarak ayarlayarak kodlayici otomatik
yapilandirmasi gergeklestirin.

« Kodlayiciyi degistirin.

Kodlayici bir hata verdi

Kodlayici 6 trip durumu, kodlayicinin bir hata verdigini veya SSI kodlayicisina giden gl kaynaginin arizalandigini gosterir.
Ayrica Kodlayici 6 trip durumu, SSI kodlayicisina giden bir kabloda kopukluk oldugunu da goésterebilir.

194 Onerilen iglemler:
» S8l kodlayicilar igin, kablolama ve kodlayici gli¢ kaynagi ayarini C04 kontrol edin.
« Kodlayiciyi degistirin / kodlayicinin tedarikgisiyle iletisime gegin.
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Kodlayici

(Enkoder) 7

Konum geri besleme cihazi igin ayar parametreleri degisti

195

Kodlayici 7 trip durumu, konum geri besleme cihazi ayar parametrelerinin degistirildigini gosterir.
Onerilen iglemler:

Trip durumunu sifirlayin ve kaydetme islemi gergeklestirin.
CO07 ve C08 parametrelerinin dogru sekilde ayarlandigindan emin olun veya C02 = Etkinlestirildi olarak ayarlayarak
kodlayici otomatik yapilandirma iglemi gerceklestirin.

Kodlayici
(Enkoder) 8

Konum geri besleme arayiiziinde zaman agimi

196

Kodlayici 8 trip durumu, Konum geri besleme arayizu iletisim suresinin 250 us’yi gegtigini gosterir.

Onerilen iglemler:

Kodlayicinin dogru sekilde baglandigindan emin olun.
Kodlayicinin uyumlu oldugundan emin olun.
Veri iletisim hizini artirin.

Kodlayici
(Enkoder) 9

Konum geri besleme, geri besleme modiilii olmayan bir opsiyon modiiliinden secilmis

197

Kodlayici 9 trip durumu, konum geri beslemenin gegersiz oldugunu belirtir.
Onerilen iglemler:

Geri beslemenin dogru konum siiriiclisiine veya opsiyon yuvasina bagl oldugundan emin olun.

Kodlayici Otomatik yapilandirma sirasinda kodlayici tanimlanamiyor
(Enkoder) 12

162

Kodlayici 12 trip durumu, slriicinuin kodlayiciyla iletisim halinde oldugunu, ancak kodlayici tipinin taninmadigini gésterir.
Onerilen iglemler:

.

Kodlayici ayar parametrelerini manuel olarak girin.
Kodlayicinin otomatik yapilandirmayi destekleyip desteklemedigine bakin.

Kodlayici
(Enkoder) 13

Otomatik yapilandirma sirasinda kodlayicidan okunan veriler aralik digsinda

163

Kodlayicr 13 trip durumu, otomatik yapilandirma sirasinda kodlayicidan okunan verilerin aralik disinda oldugunu gosterir.
Otomatik yapilandirma sonucunda kodlayicidan okunan verilerle higbir parametre degistiriimez.

Alt trip Sebep
1" Devir bagina diigen déner hatlar hatasi.
12 Dogrusal iletigsim egimi hatasi.
13 Dogrusal hat egimi hatasi.
14 Doénus turu bitleri hatasi.
15 iletisim bitleri hatasi.
16 Hesaplama sdresi ¢ok uzun.
17 Olciilen hat gecikmesi 5 ys’den uzun.

Onerilen iglemler:

Kodlayici ayar parametrelerini manuel olarak girin.
Kodlayicinin otomatik yapilandirmayi destekleyip desteklemedigine bakin.

.

Kodlayici (Enkoder)
Basglatiimadi

Kodlayici baglatma hatasi

84

Sirtclinun kodlayici araylzu seyir 6ncesi baslatiimamis. Buna kodlayicinin eski / yavas iletisim araylize sahip olmasi

neden olabilir. Geri beslemenin manuel olarak baslatilabilmesi icin Konum Geri Besleme Baslatma C18 parametresini

calistirmak Uzere kodlayici iletisimine ek siire saglamak igin Strrticti Kodlayici (Enkoder) Ek Glg Agma Gecikmesi C10
parametresi degeri arttirilabilir. Konum Geri Besleme Baglatma Gdstergesi C19 baslatma durumunu gdsterir.

Onerilen iglemler:

Kodlayicinin dogru sekilde baglandigindan emin olun.
Kodlayicinin uyumlu oldugundan emin olun.
Asansor kontrolorinin kodlayici baglatiimadan 6nce surticlyu etkinlestirmeye galismadigindan emin olun.
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Hizli Devre Disi

Birakma Hatasi

Hizli devre digi birakma kontrol siralama hatasi

65

Hizli devre disi birakma giris siralamasi yanlis; 6r. Hizli devre digi birakma giris siralamasi fren uygulama sonrasinda

durma esnasinda veya baslatma sirasinda yanls. Hizli devre disi birakma girisi baslatma esnasinda Agik (1) ve 6 s olarak

veya fren uygulamasini takiben 4 s icinde kaldinimis = Kapal (0) olarak ayarlanmigsa aktif duruma gegirilemez.

Onerilen iglemler:

*  Hizl devre digi birakma girisi kontrol kablo ayarlamalarini (varsayilan T27) kontrol edin.

« Kapali (0) veya Agik (1) ayari dogru siralamasi i¢in T27 Dijital Giris 04 Durumu F06 parametresini kontrol edin.

*  Hizl Devre DigI Birakma B27 = AOO parametresinden kontrol giris mesafesini ayarlayarak Hizli devre digi birakmayi
devre digi birakin.

Hizli baglatma
Etkinlestirme

Hizli baglatma etkinlestirme siralama hatasi

80

Hizli baslatma etkinlestirme trip durumu, Hizli Baglatma Etkinlestirme H20 = Acik (1) olarak ayarlanmis ise ve seyir

sonunda durum 14’te 4 saniye sonunda aktif halde kaldiginda meydana gelir.

Onerilen iglemler:

*  Bu trip durumunu engellemek igin motor kontaktérlerinin agik veya Guvenli Moment Kapama (STO), Surtcu etkin
parametresinin kaldirilmis oldugu seyrin son buldugu yerde, Hizli baslatma etkinlestirme girisi = Kapali (0)
olarak ayarlanmig olmalidir.

Hizl Baglatma Hatasi

Hizli baslatma izlenmis mesafe tagima hatasi

69

Donma Koruma

Hizli Baglatma Izleme Mesafesi H21 parametresi tarafindan mm cinsinden tanimlanan Hizli baglatma izleme mesafesine
ulasildi / mesafesi asildi ve slriclde fren uygulamak ve ileri hareketi engellemek igin bir trip durumu olustu.
Onerilen iglemler:

* Hizh baslatma siresince fren serbest birakma esnasinda kabin hareketini kontrol edin.
+  Ornegin kabin yiikiinii, halat kaymasini, halat gerilmesini kontrol edin.

Donma koruma limiti agildi

60

Donma Koruma Esigi H28 parametresindeki donma koruma esigi asildi. Bu parametre sirticinin sifirin alti sicakliklarda
isletimini engellemeyi saglar.

Sdrictnun trip durumuna girecedi zamandan 6nce seyir tamamlandiginda gorilen bir gecikmeli trip durumudur.

Seyir esnasinda bir gecikmis trip durumu programlanmigsa Kiiresel Uyari L04 = Agik (1) seyir sonunda bir trip durumu
programlandigini gdsterir.

Onerilen iglemler:

* Donma Koruma Esigi H28 parametresindeki sicaklik ayarini kontrol edin.
+ Izlenen Sicaklik 3 J73 parametresindeki gegerli sicakligi kontrol edin.
+ lIsletime izin verilen sicakhdi desteklemek igin isitma, sogutma, havalandirma saglayin.

Geri Besleme

Tersine Gevrildi

Kodlayici (Enkoder) geri besleme tersine gevrildi

1/0 (Girig/Cikig) Asin
Yiikli

Kodlayici geri beslemesi, motor gui¢ baglantilar U, V, W ve dénls g6z 6niine alindiginda tersine gevrildi.

Onerilen iglemler:

* Motora gelen gu¢ baglantilarini ve déniisu kontrol edin.

*  Motor doénusu, Motor Faz Sirasini Tersine Cevirme B26 parametresi ile tersine cevrilebilir.

« Kodlayici geri besleme sulriict baglantilarini kontrol edin.

» Kodlayici geri besleme, Siriici Kodlayici (Enkoder) Geri Besleme Geri Cevirme C12 parametresiyle dondurlebilir.
* Herhangi bir ayar degistirirken A11 Giris YonU Evirme H12 parametresi ayarina dikkat edin.

Dijital ¢ikis asiri yiikli

G/C Asiri Yiiklii trip durumu, 24 V kullanici kaynagindan, dijital gikistan gekilen toplam akimin siniri astigini belirtir.
Asagidaki kosullardan biri veya daha fazlasi meydana gelirse bir trip baslatilir:

Tarih Kodu < 1724

»  Bir dijital gikigtaki maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

*  Cikis 1 ve 2'den alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

*  Cikis 3 ve +24 V ¢ikisindan alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 100 mA.

Tarih Kodu = 1724

« Bir dijital cikigtaki maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

*  Cikis 1 ve 2'den alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

*  Cikis 3 ve +24 V ¢ikigindan alinan birlesik maksimum ¢ikis akimi > 200 mA.

Onerilen iglemler:

*  Sirlcl 24 V kullanici gi¢ kaynagindan gekilen dijital devre Uizerindeki toplam yiiki kontrol edin.

*  Sirtcl ayarlarinin yani sira kontrol yapilandirmasinin dogrulugundan emin olun.

«  Kontrol ¢ikis kablosunun sonlandirmasinin dogru olarak yapildigindan ve hasar gérmediginden emin olun.
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Motor Asiri Sicak

OHt Kontrol

Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
"[1 ]l (GToT 1 (Tl Motor kontaktorii

Motor kontaktérii izleme etkinlestirme parametresi ile motor kontaktdrlerinin ne zaman acgik veya kapali olmasi gerektigi
tespit edilir. Geri besleme motor kontaktorleri Gzerinden surtcliye baghdir. Asansoér Yazilim Durumu J03 = 1 olarak
ayarlandiginda motor Kontaktor trip durumu 6 saniyelik yanlis isletim sonrasinda baslatilabilir.

Bu seyrin tamamlanmis oldudu gecikmis bir trip durumudur ve sonra siriici trip durumuna girer. Seyir esnasinda bir
gecikmis trip durumu programlanmigsa Kiiresel Uyari L04 = Agik (1) parametresi gecikmis bir trip durumunu gosterir.
Onerilen iglemler:
*  Motor kontaktdriinden surici kontrol terminaline gelen kontrol kablo baglantilarini kontrol edin.
+ Isletim siiresince motor geri beslemeden gelen sinyalin dogrulugundan emin olun (Varsayilan yapilandirma,

motor kontaktorleri agik, geri besleme = +24 V, motor kontaktorleri kapali geri besleme = 0 V).
+  Motor Kontaktérii izleme Etkinlestirme B29 parametresini ayarlayarak motor kontaktorii iziemeyi devre disi birakin.

Cikis akimi asin yiik zaman agimi (I?t)

Motor Cok Sicak trip durumu, Nominal Akim B02 ve Motor Termal Suire Sabiti B20 parametresinden kaynakl motor termal
asiri yukinin mevcut oldugunu belirtir. J26 parametresi, motor sicakligini maksimum degerin ylzdesi olarak gdsterir.
Sdrict, Motor Cok Sicak J26 parametresi % 100’e ulastiginda trip durumuna girer.

Onerilen iglemler:

* Asindirma veya artan yuk nedeniyle mekanik bir sorunun olmadigindan emin olun.

*  Motor uzerindeki yikin degismediginden emin olun.

*  BO02 parametresindeki Motor Nominal Akimi degerinin < slrlcunun Agir yik galisma akim degeri oldugundan emin
olun.

*  Geri besleme sinyalini gurtltiiye karsi kontrol edin.

*  Motor nominal akiminin sifir olmadigindan emin olun.

*  Motor Termal Koruma Modu B19 parametresindeki ayarin istendigi gibi oldugundan emin olun.

Kontrol safhasinda asiri isinma

OHIt Kontrol trip durumu, kontrol safhasinda asiri 1Isinma tespit edildigini belirtir. Alt trip ‘xx y zz’ numarasinda,
Termistdr konumu ‘zz’ olarak tanimlanir.

Kaynak XX y zz Aciklama
Kontrol sistemi 00 0 01 Kontrol panosu termistéri 1'de asiri sicaklik
Kontrol sistemi 00 0 02 | Kontrol panosu termistort 2'de asiri sicaklk
Kontrol sistemi 00 0 03 | G/C panosu termistériinde asiri sicaklik

Onerilen iglemler:

* Mahfazanin / surtict fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin.
* Mahfazanin havalandirma yollarini kontrol edin.

* Mahfazanin kapi filtrelerini kontrol edin.

* Havalandirmayi azaltin.

»  Surucl anahtarlama frekansini azaltin.

*  Ortam sicakhgini kontrol edin.

OHt DC Bara DC bara asiri Isinma

OHt dc bara trip durumu, termal model yazilimina bagl olarak bir DC barada asiri isinma oldugunu belirtir. Bu, ¢ikis
akiminin ve DC bara dalgalanmasinin etkilerini igerir. Tahmini sicaklik, J78 parametresinde trip seviyesinin ylizdesi olarak
gorintilenir. Eger bu parametre % 100'e ulagirsa alt trip numarasi 200 olan bir OHt dc bara trip durumunu baslatir.

Kaynak XX y 2z Aciklama

Kontrol sistemi 00 2 00 |DC bara termal modeli, trip durumunu alt trip numarasi 0 ile birlikte belirtir

Onerilen iglemler:

* AC gii¢ kaynagi gerilim dengesini ve seviyelerini kontrol edin.
» DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.
*  Gorev gevrimini kisaltin.
*  Motor yukunua azaltin.
*  Cikis akimi kararliigini kontrol edin. Kararsiz ise;
Bilgi plakasi ile birlikte motor haritasi ayarlarini (B06, B02, B07, B03, B04, B05) kontrol edin
Yuk baglantisini kesin ve dénerek otomatik ayarlama islemini gergeklestirin
Nominal hiz de@erini otomatik olarak ayarlayin B25 = 1
Hiz ¢evrimi kazanglarini azaltin
Hiz geri besleme filtresi ekleyin C09
Bir akim talebi filtresi ekleyin
Kodlayici sinyallerini osiloskopla parazite karsi kontrol edin
Kodlayici mekanik bagdlantisini kontrol edin.
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen islem
Termal modele bagli olarak eviricide asiri isinma

Bu trip durumu, termal model yazilimina bagh olarak IGBT noktasinda asiri isinma tespit edildigini belirtir.
Bu alt trip hangi modelin trip durumunu baslattigini xx y zz bigiminde asagidaki gibi gosterir:

Kaynak XX y 2z Aciklama
Kontrol sistemi 00 1 00 | Evirici termal modeli
Kontrol sistemi 00 3 00 |Fren IGBT termal modeli

Alt trip 100 igin Onerilen islemler:

*  Uzatilmis isletimin sifir hizda bir arizadan dolayr denenmediginden emin olun.
21 *  Motor yukuni kontrol edin, asiri ise azaltin.

« Karsi denge agirligini kontrol edin.

*  Maksimum surlcl anahtarlama frekansini disurin.

* Hizlanma / hiz kesme oranlarini arttirin.

* Calistirma ve Yavas Erisim Durdurma Sarsimi parametre ayarlarini azaltin.

*  Gorev gevrimini kisaltin.

* DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.

* Her g fazin da mevcut ve dengeli oldugunu dogrulayin.

Alt trip 300 ile 6nerilen islemler:
*  Fren yukinu azaltin.

“ Anlik asin gikis akimi tespit edildi

Anlik sirtci ¢gikis akimi VM_DRIVE_CURRENT[MAX] seviyesini asti. Trip durumu baslatildiktan sonra 10 saniye boyunca

sifirlanamaz.
Kaynak XX y 2z Aciklama
Kontrol sistemi 01 0 00 | Olgiilen AC akimi VM_DRIVE_CURRENT[MAX] seviyesini
Giig sistemi Gii¢ modiili 0 00 |astiginda anlik asiri akim trip durumu.

Onerilen iglemler:

« Otomatik ayarlama sirasinda goruilirse gerilim ylkseltmesini azaltin.

*  Cikis kablaji Gizerinde kisa devre kontroli yapin.

»  Bir yalitim 6lcer cihazi kullanarak motor yalitiminin bitlnligini kontrol edin.
»  Geri besleme cihazi kablolarini kontrol edin.

»  Geri besleme cihazi mekanik baglantilarini kontrol edin.

»  Geri besleme sinyallerinin parazit icermedigini kontrol edin.

* Hiz ¢cevrim kazang ayari ve Baslangig kilidinin asiri oimadigindan emin olun.

Ol Frenleme Frenleme IGBT 'sinde asiri akim algilandi: Frenleme IGBT'si icin kisa devre korumasi etkinlestirildi

Ol Fren trip durumu, frenleme IGBT'sinde asiri akim tespit edildigini veya frenleme IGBT korumasinin etkinlestirildigini
belirtir. Trip durumu baslatildiktan sonra 10 saniye boyunca sifirlanamaz.

Onerilen iglemler:

4
« Fren direnci kablolarini kontrol edin.
*  Fren direng deg@erinin, minimum direng degerinden blyik veya bu degere esit oldugundan emin olun.
»  Fren direnci yalitimini kontrol edin.
IGBT gerilim izlemesi lizerinden glic modiili agir akimi algilandi
Ol dc trip durumu, evirme kati igin kisa devre korumasinin etkinlestirildigini belirtir. Asagidaki tabloda trip durumunun
nerede tespit edildigi gosterilmistir. Trip durumu baslatildiktan sonra 10 saniye boyunca sifirlanamaz.
Kaynak XX y 2z
Kontrol sistemi 00 0 00
109 Gug sistemi Gug¢ moduli 0 00
Onerilen iglemler:
* Motoru surtctiden ayirin ve bir yalitim dlger yardimiyla motoru ve kablo yalitimini kontrol edin.
» Asansor surictsu etkinlestirildiginde herhangi bir ¢cikis motor kontaktoru kisaltma kontaktoriiniin uygulanmadigini
kontrol edin ve emin olun.
»  Suruclyu degistirin.
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Trip Aciklama / Tavsiye edilen iglem
Cikis Faz Kaybi Cikis faz kaybi tespit edildi

98

Cikis Faz Kaybi trip durumu, siriict ¢ikisinda motor faz kaybinin tespit edildigini belirtir. Motor Faz Sirasini Tersine
Cevirme B26 = Acik (1) ise motor fiziksel ¢ikis fazlar U,V,W tersine cevrilir ve bdylece alt trip 3 fiziksel ¢ikis fazi V ve alt trip
2 ise fiziksel ¢ikis fazi W anlamina gelir.

Alt trip Sebep
1 Siricl galismak icin etkinlestirildiginde U fazi bagh degil olarak algilanmistir.
2 Siruci galigmak igin etkinlestirildiginde V fazi bagli degil olarak algilanmistir.
3 Siruci galismak icin etkinlestirildiginde W fazi bagl degil olarak algilanmistir.
4 Siruci galisirken cikis faz kaybi algilanmistir.

Onerilen iglemler:
*  Motor ve siirlicii baglantilarini kontrol edin.
*  Trip durumunu gidermek igin Cikis Faz Kaybi Algilama Etkinlestirme H06 = Devre digi (0) olarak ayarlayin.

m Motor hizi, hiz agsimi esigini gecti

Sdrict Kodlayici (Enkoder) Hiz Geri Besleme J51 parametre degeri, Motor Asirt Hiz Esigi E09 parametre degerini her iki
ybénde de asarsa Asiri hiz trip durumu meydana gelir. Eger Motor Agiri Hiz Esigi EQ9 = 0,0 ise esik Motor Maksimum Hiz
Kelepgesi EO8 parametresi ayarlanan degerin 1,2 katina esit olur.

Yukaridaki agiklama standart bir Asiri Hiz trip durumu ile ilgilidir ve bir Agiri Hiz 1 trip durumu uretmek de mimkunddr.
Yiiksek Hiz Modunu Etkinlestirme B28 = Etkin (1) olarak ayarlandiginda hizin aki zayiflatmaya sahip glvenli seviyeyi
asmasina izin verilirse bu trip durumu meydana gelir.

Onerilen iglemler:

*  Motorun sistemin bir diger pargasi tarafindan c¢alistiriimadigina emin olun.

* Asiri salinimi disurmek igin hiz cevrimi oransal kazancini ayarlayin.

+ Istenilen momenti génderemeyen siiriicli ayarini ve akim limitindeki isletimi kontrol edin.

mc bara gerilimi, tepe seviyeyi veya maksimum siirekli seviyeyi 15 saniye siireyle asti

Asint Gerilim trip durumu, DC bara geriliminin VM_DC_VOLTAGE[MAX] seviyesini 15 saniye sureyle astigini belirtir.

Bu trip esigi, asagida gosterildigi gibi suriict gerilim degerine bagli olarak degisiklik gésterir.

Gerilim degeri VM_DC_VOLTAGE[MAX] VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175

Alt trip tanimlama:

Kaynak XX y 2z

01: DC bara gerilim degerini astiginda meydana gelen anlik trip
Kontrol sistemi 00 0 durumu
VM_DC_VOLTAGE[MAX].

02: DC bara gerilim degerinin
Kontrol sistemi 00 0 VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] degerinin tzerinde oldugunu belirten
zaman gecikmeli trip durumu.

Onerilen iglemler:

* Nominal AC gli¢ kaynagi seviyesini kontrol edin.

* DC barasinin yukselmesine neden olabilecek AC gui¢ kaynagi bozukluklarini kontrol edin.

» Harici fren direnci devresinin bagl oldugundan emin olun.

» Harici fren direnci korumasi isletimini kontrol edin.

*  Asansor dengesinin dogrulugundan emin olun.

* Fren direnci degerini sirict modeli icin minimum degerin Uzerinde kalmak kaydiyla azaltin.
* Yavaglama oranini arttirin.

«  Bir yahtim dlger cihazi yardimiyla motor yalitimini kontrol edin.

30

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 1




Glvenlik Bilgileri

Asansor Siriictisti | Kapali Gevrim RFC-A Modu Kullanici Ariza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semas Kontrol Terminallerini
Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma MenUsi A $ Semasi Yeniden Yapilandirma

32

90

Trip
Besleme Faz Kaybi

Aciklama / Tavsiye edilen islem

Faz Kaybi trip durumu, slrlcude bir girig fazi kaybi veya fazla besleme dengesizligi tespit edildigini belirtir.

Faz kayb, tristdr tabanli sarj sistemine sahip surlcllerde (Gévde boyu 7 ve yukarisi) dogrudan beslemeden tespit edilir.
Eger bu yontem kullanilarak faz kaybi tespit edilirse sirlict derhal trip durumuna geger ve alt trip durumunun xx bélimu 01
olarak ayarlanir.

Her boyuttaki siirlicli faz kaybi DC bara gerilimindeki dalgalanma izlenerek de tespit edilebilir. Strlict, bit 2 degeri Trip
Algilama Durumundaki Eylem H45 = 1 (trip durumunu durdurur ve kullanici suricuyu durdurana veya faz kaybi ylizinden
bir bagka trip durumu meydana gelinceye kadar galisima imkan saglar) olarak ayarlanmadigi siirece trip durumu meydana
gelmeden siirlicliyl durdurmaya galigir. DC bara gerilimindeki dalgalanma izlenerek bir faz kaybi tespit edildiginde alt trip
xx boélumu sifirdir.

Sirtcinun DC beslemeden veya Giris Fazi Kayip Algilama Modu HO8 parametresindeki tek fazli UPS beslemeden
calistirildiginda giris faz kaybi algilama devre digi birakilabilir.

Kaynak XX y 2z
Kontrol sistemi 00 0 00: Kontrol sistemi geri beslemesine bagli olarak faz kaybi tespit edildi.
Glg sistemi 01 Dogrultucu 00: Dogrultucu modiili tarafindan faz kaybi algilandi.
numarasi

Onerilen iglemler:

* AC gii¢ kaynagi gerilim dengesini ve tam yik altinda seviyeyi kontrol edin.

* Yalitiimis bir osiloskop yardimiyla DC bara dalgalanma seviyesini kontrol edin.
*  Cikis akimi kararliigini kontrol edin.

*  YUklIu mekanik rezonansi kontrol edin.

*  Gorev gevrimini kisaltin.

*  Motor yikinu azaltin.

Giig lletigimi

lletisim kayboldu, gii¢, kontrol ve dogrultucu arasinda hatalar tespit edildi

Giig lletisimi trip durumu, siriiciiniin gl sistemi igerisindeki iletisim sorunlari oldugunu gésterir.
Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Kaynak XX y 2z
Tek glic modulu 01 Dogrultucu 00: Asiri iletisim hatalar
sistemi numarasi dogrultucu modiill tarafindan tespit edildi.

Onerilen iglemler:
» Donanim hatasi mevcut; strlicinin tedarikgisi ile irtibata gegin.

Giig Verileri Gii¢ sistemi yapilandirma verisi hatasi

Bu trip durumu siirtici kontrol sisteminden veya glg¢ sisteminden meydana gelir ve gli¢ sisteminde kaydedilen
yapilandirma verisindeki bir hatadan dolay Uretilir. E§er trip durumunun kaynagdi kontrol sistemiyse trip durumu agilis
esnasinda gl¢ sisteminden yuklenen tablo

Glig Verileri trip durumu, gug¢ sisteminde kaydedilen yapilandirma verisinde bir hata oldugunu belirtir.

Kaynak XX y 2z
Kontrol sistemi 00 0 02: Kontrol panosuna yuklenecek veri tablosu yok.
Kontrol sistemi 00 0 03: Gug sistemi veri .Fa.k.JIosu, kayit icin ayrilan kontrol panosundaki mevcut
bos alandan daha buyuk.
Kontrol sistemi 00 04: Tabloda verilen tablo boyutu dogru degil.
Kontrol sistemi 00 0 05: CRC tablosu hatasi.
06: Tabloyu lreten jeneratér yazilimi siiriim numarasi gok diisiik. Or., daha
220 Kontrol sistemi 00 0 yeni bir jeneratdrden daha dnce var olmayan 6zelliklerin eklenebilecegi bir
tablo formu isteniyor.
Kontrol sistemi 00 0 07: Gug panosu veri tablosu gli¢ panosu donanim tanimlayicisiyla
uyusmuyor.
Gilig sistemi 01 0 00: Dahili olarak gli¢ modull tarafindan kullanilan gl verileri tablosunda
hata mevcut.
Giig sistemi 01 0 01: Sistem 9§I|§t|rlld|g|nda kontrol sistemine yiklenen glg verileri
tablosunda bir hata mevcut.
Gilig sistemi 01 0 02: Dah|I| olarak gli¢ modulu' tarafmdar"w kullanilan gug verileri tablosu, gug¢
modulinin donanim tanimi ile eslesmiyor.
Onerilen iglemler:
» Donanim hatasi mevcut; surlictinin tedarikgisi ile irtibata gegin.
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Aciklama / Tavsiye edilen iglem

| Trip

24V dahili giic kaynagi asin yukli

Igl'ilen direng parametre araligini agmis

Sdrictnun toplam kullanici yuki ve opsiyon modiilleri, dahili + 24 V gu¢ kaynagi limitini asti. Kullanici yiiki siricu dijital
cikisglari ile ana kodlayici beslemesinden olusur.

Onerilen iglemler:

« Kullanici yukuna azaltin ve surtciyu sifirlayin.

»  Kontrol baglantilarini striictiden gikarin ve Sifirlama islemi gergeklestirin.

*  Opsiyon modiillerini gikarin ve Sifirlama islemi gergeklestirin.

« Kodlayici baglantisini gikarin ve Sifirlama islemi gergeklestirin.

»  Suritcl Kontrol Terminali 2'de harici bir + 24 V gii¢ kaynagi saglayin.

*  Daimi trip durumu, siiricide donanim hatasi; suriicliyli tedarikgiye geri gonderin.

33

Direng trip durumu, otomatik ayarlama testi sirasinda élgiilen motor stator direnci, Statér Direnci B34 parametresinde
surucu igin izin verilen maksimum olasi degeri agsmistir.

Maksimum statér direnci parametresi, kontrol algoritmalarinda kullanilabilecek maksimum degerden genellikle yiksektir.
VFS’nin tam élgek DC bara gerilimi oldugu yerde eger deger (VFS / v2) / Tam Olgek Akim Kc J06 parametresini gegerse bu
trip durumu baslatilir.

Onerilen iglemler:

»  Stator direnci B34 parametresine girilen degeri kontrol edin.

*  Motorun statér direncinin izin verilen surtici modelinin araligina uygun oldugundan emin olun.
* Motor kablosu baglantilarini kontrol edin.

*  Motor kablolari dahil striict terminallerinde motor faz-faz direncini kontrol edin.

*  Motor terminallerinde, motor faz-faz direncini kontrol edin.

«  Bir yahtim dlger cihazi kullanarak motor statér sargisinin bitinluguinu kontrol edin.

*  Motoru degistirin.

YuvaX Farkh

Yuva X’e takili opsiyon modiilii gii¢ dongiileri arasinda degisti

204
209
214

Opsiyon modiili Yuva X’e takili opsiyon moduili son kapatmadaki opsiyon moddlinden farkliysa bu trip durumu Uretilir.
Alt trip numarasi orijinal takili opsiyon modiliiniin tanimlama numarasini verir. Opsiyon moduili farkli trip durumlari igin
oncelik sirasi $Oyledir; Yuva1 Farkh en yiiksek, sonra Yuva2 Farkli, sonra Yuva3 Farkli, sonra Yuva4 Farkli. Eger moduil
degismisse bir sonraki agilista bu trip durumunu engellemek igin slricl kullanici parametreleri kaydedilmelidir. E§er modul
yerine menller degistiyse bir sonraki agilista trip durumu meydana gelmez. Alt trip numaralari trip durumu nedenine iligkin
asagidaki gostergeleri Uretir.

Alt trip Sebep
1 Daha 6nce higbir modul takilmamis.
2 Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon moduli takili ancak ayarlama menusi degistiriimis ve bu nedenle
varsaylilan parametreler bu menu igin yuklenmis.
3 Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon modulu takili ancak bu opsiyon yuvasi i¢in uygulamalar menusu
degistiriimis ve bu nedenle varsayilan parametreler bu ment igin yiklenmis.
4 Ayni tanimlayiciya sahip bir opsiyon modiil takili ancak ayarlama ve uygulama menileri degistirilmis ve
bu nedenle varsayilan parametreler bu meniiler igin yuklenmis.
>99 Daha énce uyumlu olan modil tanimlayicisini gésterir.

Onerilen iglemler:

* Gucu kapatin, dogru opsiyon moduli Yuvalarina dogru opsiyon moddllerinin takili oldugundan emin olun ve glcu
yeniden agin.

*  Mevcut kurulu opsiyon modultiniin dogru oldugunu onaylayin, opsiyon moduli parametrelerinin dogru ayarlandigindan
emin olun ve mm.000 parametresine bir deger girin.

YuvaX Hatasi

Yuva X opsiyon modiilii hatasi

202
207
212

Yuva X'teki opsiyon modulu bir hata tespit etti. Opsiyon modulu hatanin sebebini verebilir ve alt trip numarasinda gosterilir.
Varsayilan olarak alt trip numarasi ekranda bir sayi olarak gosterilir, ancak eger mevcutsa opsiyon moduilu sayilar yerine alt
trip numara dizilerini de gosterebilir.

Onerilen iglemler:

»  Trip durumu hakkinda daha fazla bilgi almak igin, Opsiyon Moddlu Kullanici Kilavuzu'na bakin.
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Guvenlik Bilgileri Girig

Kontrol Terminallerini
Yeniden Yapilandirma

Kullanici
Meniisii A

Asansor Suriicisi
Tus Takimi

Kapali Cevrim RFC-A Modu
Kurulumu, Yapilandirma

Sistem Baglanti

Zamanlama Semasi
Semasi

Ariza Teshis

Aciklama / Tavsiye edilen islem

| Trip

Yuva X’teki opsiyon modiiliinde Donanim hatasi

200
205
210

Bu trip durumu, Yuva X'teki opsiyon moduliinde bir hata olustugunu ve modiiliin galismadigini gésterir. Trip durumunun
olasi sebepleri alt trip numarasi ile verilir.

Alt trip Sebep

1 Opsiyon modul kategorisi tanimlanamiyor.

2 Gerekli olan tim 6zellestirilebilir meni tablosu bilgileri temin edilmemis veya temin edilen tim tablolar
bozulmus.

3 Bu modiile yonelik iletisim tampon belleklerini tahsis etmek icin yetersiz bellek mevcut.

4 Siruci galistinhirken opsiyon modil dogru galistigini belirtmemis.

5 Calistinldiktan sonra opsiyon moduli kaldiriimis veya siirlict islemcisine hala aktif oldugunu belirtmek
Uzere durdurulmus.

6 Sirict modu degistirilirken surticti parametrelerine erisimini sonlandirdigini opsiyon moduli
belirtmemis.

7 Opsiyon moddild, suricu islemcisini sifilamak igin bir istek alindigini bildirmemis.
Siiricl galistirma esnasinda opsiyon modilinden menu tablosunu dogru olarak okuyamamis.

9 Siirici opsiyon modiilden menu tablolari yikleyememis ve zaman asimina ugramis (5 saniye).

10 Mend tablosu CRC gecgersiz.

Onerilen iglemler:

*  Opsiyon moddlinin dogru kuruldugundan emin olun.
*  Opsiyon modiluni degistirin.

»  Suruclyu degistirin.

YuvaX Takili Degil

Yuva X’teki opsiyon modiilii artik takili degil

203
208
213

YuvaX denetim Denetim birimi servis hatasi

Siriclde kurulu olan her opsiyon modiili baglatma esnasinda tanimlanir ve kurulu opsiyon siirtici tarafindan kalici
bellege kaydedilir. Kapatilirken Yuva X'te kurulu bir opsiyon modull varsa ancak yeniden ¢alistirlmadan énce opsiyon
modull kaldirilirsa bu trip durumu uretilir. Alt trip numarasi kaldirilan opsiyon modulinun tanimlama numarasini verir.
Kurulu olmayan opsiyon modiilu trip durumlari 6ncelik siralamasi soéyledir; Yuva1 Takili Degil en ylksek, sonra Yuva2 Takili
Degil, sonra Yuva3 Takili Degil, sonra Yuva4 Takil Degil.

Bir sonraki agilista bu trip durumunu engellemek igin striict kullanici parametreleri kaydedilmelidir.
Onerilen iglemler:

*  Opsiyon modiiliniin dogru kuruldugundan emin olun.

*  Opsiyon modiilini yeniden kurun.

« Kaldirilan opsiyon moduline artik gerek kalmadigindan emin olmak mm.000 parametresinde bir kayit islemi
gercgeklestirin.

201
206
211

Bu trip durumu, Yuva X'teki opsiyon moduliiniin, opsiyon moduli denetim birimi fonksiyonunu galistirdigini ancak denetim
biriminin servisinde hata meydana geldigini belirtir.

Onerilen iglemler:
»  Opsiyon moduluni degistirin.

Yumusak Yol Verme

Yumusak yol verme role hatasi

226

Bu trip durumu, striicideki (Surticu gdvde boylar 3 - 6) yumusak yol verme rélesinin kapatilamadigini veya yumusak yol
verme izleme devresinin baslatilamadigini belirtir.

Onerilen iglemler:
« Donanim hatasi mevcut; structnun tedarikgisi ile irtibata gegin.

Kapali Cevrim RFC-A
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81

62

66

| Trip

Givenli Moment

Aciklama / Tavsiye edilen iglem

Asansor siiriicuisiine gelen kontrol siralama hiz ve yon sinyalleri

Bu trip durumu, hiz referansi veya yon segimi zamanlamasi ile ilgilidir:

Alt trip Sebep

Motor Frenlerini Birakma Durum 4 sonunda bir hiz referansi veya segili yon yoktur.

- Fren Kontrol Birakma Gecikmesi D04 parametresinden sonra 3 saniyelik gecikme bu trip
durumunu aktif hale gegirir.

Yiik Olgiimii Siiresi 004 > 0 ms olarak ayarlandiginda Yiik Olciimii Durum 5 sonunda hiz referansi

veya segili yon yoktur.

- Yuk 8lgimu 004 parametresinden sonra 3 saniyelik gecikme bu trip durumunu aktif hale gegirir.

Kontaktor Kontroli Durum 14’te 4 saniyelik bir stire sonrasinda seyrin sonunda yon ve hiz hala segilidir.

Trip durumunu sifirlamak igin hiz ve yon sinyallerini kaldirin.

- Kontrol Giris modu H11 = Analog Galistirma izni (0) olarak ayarlandiginda, Giris Yénii 1 G39
parametresini kullanan Calistirma Izni sinyali seyir sonunda kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu H11 = Analog 2 Yénlii (0) oldugunda, Oncelikli 2 Y&nlii (4) veya Ikili 2 Yénlii (5)
yon sinyalleri (Giris Yoni 1 G39 veya Giris YOni 2 G40) VEYA hiz secimi (Referans Segimi Bit 0

2 Girisi G32 - Referans Secimi Bit 6 Girisi G38) seyir sonunda kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu (H11 = Oncelikli 1 Yénlii (2) veya Ikili 1 Yénlii (3) olarak ayarlandiginda hiz
secimli (Referans Segimi Bit 0 Girisi G32) - Referans Secimi Bit 6 Girisi G38) seyir sonunda
kaldiriimalidir.

- Kontrol Giris modu H11 = Kontrol Kelimesi (6) olarak ayarlandiginda, yon sinyalleri
(Kontrol Kelimesi G51 Bit 10 veya Bit 11) VEYA hiz segimi (Kontrol Kelimesi G51 Bit O - Bit 9)
seyir sonunda kaldiriimalidir.

Onerilen iglemler:
»  Asansor kontrolériinden ve asansor surticisu ayarindan (Kontrol modu segimi ve lojik kontrol girigi)
kontrol siralamasini denetleyin.
»  Asansor kontrolériinden asansor suriictisiine gelen ve harici bilesenlere kadar uzanan kontrol kablolarini denetleyin.
»  Kontrol sistemi guriiltistinin gergek olmayan bir hizdan kaynaklanmadigindan ve yon sinyallerinin suriict tarafindan
alindigindan emin olun.

Muteakip hiz agimi hatasi

Hiz hatasi, Profil Hizi J39 ve Gergek Hiz J40 arasindaki farktan hesaplanir. Hesaplanan hiz daha sonra Maksimum Hiz
Hata Esigi H15 parametresindeki hiz hatasi ile karsilastirilir. Esik, 100 ms’den fazla agsilirsa bir trip durumu olusturulur.

Seyir esnasindaki hiz hatasi, Maksimum Hiz Hatasi1 J57 parametresinde hiz hatasi algilama aktivasyonundan bagimsiz
olarak goruntulenir ve her baslangigta ayar 0 olarak sifirlanir.

Onerilen iglemler:

* Hiz hatasi trip durumu olasi sebepleri asagidakilerden biri olabilir

Motor

Motor gu¢ baglantilarini ve faz dénisuna kontrol edin

Motor fren kontroliinii denetleyin

Asansor guvenlik diglisini kontrol edin

Konum geri besleme

Konum geri besleme mekanik kurulumu kontrol edin

Konum geri besleme faz dénisunu kontrol edin

Konum geri besleme kablo ayarlamalarini, induiklenmis gurultu riskini kontrol edin

Konum geri besleme cihaz hatasi varsa geri besleme cihazinin degistirin

Siiriicu ayari

Akim limiti dahil motor bilgilerini ve parametre ayarlarini kontrol edin

Konum geri besleme cihazi parametre ayarini kontrol edin

Motor kararsizhginin mevcut oldugu durumlarda hiz kontrol gevrim kazanci ayarlarini kontrol edin.
* Maksimum Hiz Hata Esigi H15 parametresini arttirin.
* Hiz hatasi algilama Maksimum Hiz Hata Esigi H15 = 0 olarak ayarlandidinda devre disi birakilabilir.

Giivenli Moment Kapama (STO), Siiriicii etkin kontrol siralama hatasi

Glivenli Moment Kapama (STO), Sirlcu etkin parametresi giris siralamasi yanlis; 6r., motor kontaktor kontroltni miteakip

seyir sonunda 4 saniye iginde Guivenli Moment Kapama (STO), Sirtici etkin kaldiriimadi veya motor kontaktor kontrollini

muteakip seyir baglatma esnasinda 6 saniye icinde uygulandi.

Onerilen iglemler:

»  Surucideki Givenli Moment Kapama (STO), Surlcu etkin parametresinin T31 terminaline kontrol baglantilarinin dogru
oldugundan emin olun.

* T31 STO Girisi 1 F10 Guvenli Moment Kapama (STO), Siiriicu etkin girisi parametrelerini baslatma /durdurma
esnasinda dogru siralama igin kontrol edin.

*  Cikis motor kontaktorlerinin ve yedek kontaktorlerin igletimlerinin dogrulugundan emin olun.

*  Cikis motor kontaktorlerinin agma /kapama gecikme suresini kontrol edin.

+  Motor Kontaktérii Olgliimiis Gecikme Zamani B32 parametresindeki motor kantaktér gecikmesini kontrol edin.
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Trip

Sicaklik Geri

Besleme

218

24

110

Termistor Kisa
Devresi

Termistor

Aciklama / Tavsiye edilen islem

Asansor siiriicusiu dahili sicaklik geri besleme hatasi

Bu trip durumu, surlcu icerisindeki termistor hatasini belirtir (6r. agik devre veya kisa devre).

Kaynak XX y 2z
01: Kontrol paneli termistora 1
Kontrol paneli 01 00 02: Kontrol paneli termistord 2
03: G/C panosu termistora
P ) Glig modula Dogrudan ELV sicaklik geri besleme igin 21, 22 ve 23 gli¢
Glg sistemi 0 : S Sl .
numarasi sistemi iletisimleri Gzerinden sifir sicaklik geri besleme.
Gug sistemi 01 Dogrultucu Daima sifir.
numarasi

Onerilen iglemler:
» Donanim hatasi mevcut; surlictiniin tedarikgisi ile irtibata gegin.

Fren Direnci Fren direncinde asiri isinma mevcut
Asiri Isinma

Eger donanim tabanli fren direnci termal izlemesi sadlanirsa ve direng asiri 1sinirsa bu trip durumu baslatilir.
Eger fren direnci kullaniimiyorsa, bu trip durumu bit 3 degeri kullanilarak Trip Algilama Durumundaki Eylem H45
parametresi ile devre digi birakilmahdir.

Onerilen iglemler:

* Fren direnci kablolarini kontrol edin.
* Fren direng deg@erinin, minimum diren¢ degerinden blyuk veya bu degere esit oldugundan emin olun.
*  Fren direnci yalitimini kontrol edin.

Motor termistor kisa devresi

Bu trip durumu, konum geri besleme ara yiziinden Analog giris 3 veya Terminal 15’e bagdlanan sicaklik sensortinin disuk
empedansi oldugunu gosterir (6r. < 50 Q). Trip durumunun sebebi ilgili alt trip numarasindan tanimlanabilir.

Alt trip Sebep
3 Analog giris 3’e baglanan termistoér direnci < 50 Q.
4 Geri besleme arayiiziine baglanan termistor direnci < 50 Q.

Onerilen iglemler:

»  Surticl kontrol terminalindeki termistor baglantisini, kodlayici baglantisini kontrol edin.
»  Termistor kablosunu, devamliligini ve hasar belirtilerini kontrol edin.
*  Motoru / motor termistoriind yenisiyle degistirin.

Motor termistoriinde asiri Isinma

Bu trip durumu, konum geri besleme ara yuzinden Analog girisi3’e veya Terminal15’e baglanan sicaklik sensérinde asiri
1Isinma oldugunu gosterir. Trip durumunun kaynagi Motor Termistor Girisi Secimi F74 parametresi kontrol edilerek
tanimlanabilir. Eger Motor Termistor Girisi Segimi F74 = T8 Analog IP 3 (1) ise T8 Analog Girig 3, trip durumunun
kaynagidir ve eger Motor Termistor Girisi Segimi F74 = Kodlayici D Tipi (2) ise surici D tipi kodlayici girisi, trip durumunun
kaynagdir.

Bu seyrin tamamlanacagi gecikmisg bir trip durumudur ve sonra surtci trip durumuna girer. E§er gecikmis bir trip durumu

programlanmigsa Kuresel Uyari L04 = Agik (1) parametresi aktiftir ve surlict seyir tamamlandigi zaman trip durumuna
girer.

Alt trip Sebep
1 Trip durumu sirtici konum geri besleme ara yiziine bagh termistor tarafindan baslatiimis.
2 Trip durumu, Analog giris 3'e bagli termistérden baslatiimis.

Onerilen iglemler:

»  Motor termistdr kablo baglantilarini ve devamliligini kontrol edin.
*  Motor isisini kontrol edin.

*  Motor sogutmasini kontrol edin, ek basin¢gh sogutma saglayin.

*  Motoru / motor termistoriinu yenisiyle degistirin.

Tanimlanmamig Gii¢ katinda tanimlanmamis hata

Bu trip durumu, gu¢ sisteminde bir hata olusturdugunu gdsterir ancak trip durumunun nedeni gug¢ sistemi tarafindan
belirlenememistir. Trip nedeni bilinmemektedir.

Onerilen iglemler:

*  Gergek olmayan trip durumlarina katki saglayan kuruluma iliskin EMC baglantili sorunlar olmadigindan emin olun.
« Donanim hatasi mevcut; structnun tedarikgisi ile irtibata gegin.
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Trip
Kullanici 24V

guc kaynagi

Kullanici Kaydi

Aciklama / Tavsiye edilen igslem

Kontrol terminali 1 (0 V) ve 2'de (24 V) kullanici 24 V gii¢ kaynagi yok

PCB kontrolu 24 V yedek besleme icin Kullanici Gi¢ Kaynagi Ayari 010 = Aclik (1) olarak ayarliysa ve Kontrol
terminalleri 1 ve 2 Gizerinde bir 24 V glg kaynagi yoksa Kullanici 24 V glg kaynagd trip durumu baslatilir.
Onerilen iglemler:

* Kullanici + 24 V gu¢ kaynaginin Kontrol terminalleri 1 (0 V) ve 2’ye (24 V) bagl oldugundan emin olun.

*  Kullanici + 24 V gug kaynaginin surticideki + 24 V kullanici girisi 6zelliklerini karsiladigindan emin olun.

*  Gerekli degilse kullanici 24 V yedek beslemeyi devre disi birakin.

Kullanici Kaydi hatasi / islem tamamlanmamis

Bu trip durumu, kalici bellekte kullanici tarafindan kaydedilen parametrelerde bir hata tespit edildigini belirtir.
Ornegin, kullanici tarafindan verilen kayit komutundan sonra, kullanici parametreleri kaydedilirken siiriiciiye gelen giiciin
kesilmesi.

Onerilen iglemler:

»  SrlcUl tekrar galistinildiginda ayni trip durumunun meydana gelmesini 6nlemek igin mm.000 parametresini ayarlayin.
» Surlclye gelen giici kesmeden 6nce kayit islemini gergeklestirmek igin strliciiniin yeterli siireye sahip oldugundan
emin olun.

Kontrol kelimesi denetim birimi verilmedi ve siire agimi

550Hz Limiti Siiriicu cikis frekansi izin verilen maksimum igletim frekansini asti

Bu trip durumu, kontrol kelimesi denetim biriminin etkinlestirildigini ancak sure agiminin oldugunu belirtir.
isletim esnasinda en azindan her 500 ms veya daha kisa siirede Denetim birimi biti = 1 olarak ayarlanmalidir.

Gug verildiginde ve Kontrol Kelimesi fonksiyonu etkinlestirildiginde bir Kontrol Denetim Birimi gagrilmadan 6nce

10 saniyelik gecikme uygulanir. Seyir halindeyken bir hata olugursa, asansor suriiciisi kontrolli Durdurma gergeklestirir ve
trip durumuna geger.

Onerilen iglemler:

»  Kontrol kelimesi denetim birimi bit 12 degerinin girildiginden emin olmak igin asansoér kontroldriindeki ayari denetleyin.

Mekanik ment E01 - E05 parametrelerindeki striicliyl yapilandirmak igin kullanilan degerler ve motor harita ayarlari,
izin verilmeyen maksimum c¢ikis frekansinin > 550 Hz olmasina neden oldu.
Onerilen iglemler:

* Cikis frekansini sinirlamak igin E01 - E05 mekanik sistem verilerini dogru ayar degerleri ile ayarlayin.
* Asin cikis frekansina engel olmak igin motor harita ayarlarinin dogru oldugundan emin olun.
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6.2 Otomatik Sifirlama

Otomatik Sifilama fonksiyonu, Asansor trip durumlarinin otomatik olarak silinmesi igin kullanilabilir.

Otomatik Sifilama fonksiyonu, eger parametre H46 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi > Yok (0) ve parametre H47 Otomatik Sifirlama Gecikmesi
dogru ayarlanmissa aktif hale gecer. E§er Otomatik Sifirlama fonksiyonu aktif ise, 1,0 s’"den maksimum 600,0 s’ye kadar degisebilen sifirlama
gecikmesinden sonra, trip durumunu sifirlamak icin her Asansor surticusi trip durumunun ardindan bir girisimde bulunulur

Deger Metin

0 Yok

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 Sonsuz

Tekrarlanan trip durumlari meydana gelirse, sifirlama islemi, H46 Otomatik Sifilama Denemeleri Sayisi parametresinde (Yok (0) - Sonsuz (6))
olarak tanimlanan, H47 Otomatik Sifirlama Gecikmesi parametresinde tanimlanan deneme trip durumu sifirlamalari arasinda programlanan
gecikmeyi kullanarak maksimum sayi kadar tekrarlanir. H46 Otomatik Sifirlama Denemeleri Sayisi, H46 =1 (1) 2 (2) 3 (3) 4 (4) veya 5 (5)
oldugu maksimum sayiya ulasirsa, muiteakip trip durumu sifilanmaz.

Eger 5 dakika boyunca Asansor sirlcisu trip durumu meydana gelmezse, H46 Otomatik Sifilama Denemeleri Sayisi parametresi trip sayaci
silinecektir veya Asansor suriicusu trip durumlari sifirlama islemi manuel olarak gergeklestirildiginde otomatik sifirlama sayaci da silinecektir.

Oncelik seviyesi 1, 2 veya 3 olan trip durumlarindan sonra otomatik sifirlama gergeklestiriimez.

Tablo 6-1 Trip kategorileri

Oncelik Kategori Tripler Aciklamalar
Bunlar dahili sorunlarin bulundugunu ve sifirlanamadiklarini belirtir.

1 Dahili hatalar HExx I?u tr'lp dgrumlarmdan herhgngl biri meydana geld'lkten sonra tur_l_w _:_sur"ucu
ozellikleri devre disi kalir. Bir tug takimi takiliysa trip durumunu gorintuler,
ancak tus takimi galismaz.

1 Kaydedilmis Donanim {Kaydedilmis Donanim Bu trip durumu, mm.000 parametresi degeri 1299 olarak ayarlanincaya
Arizasi (HF) trip durumu | Arizasi} kadar ve bir sifirlama iglemi baglatilincaya kadar giderilemez.
Sifirlanamavan tri Trip durumlari 218 - 247,

2 durumlar y P {Yuva1 HF}, {Yuva2 HF}, Bu tripler sifirlanamaz.

{Yuva3 HF} veya {Yuva4 HF}
Bu sadece, mm.000 parametre degeri 1233 veya 1244 olarak ayarlanirsa

3 Degisken bellek arizasi {EEPROM Hatasi} veya Varsayilan Surtcti H04 parametresi sifir harici bir degere
ayarlandigi takdirde sifirlanabilir.

NV Medya Kart trip Trip numaralari 174, 175 ve . - e

4 durumlari 177 - 188 Sistem c¢alistirilirken bu triplerin énceligi 5'tir.
Dahili 24 V ve konum

4 geribesleme araylz gli¢ | {PSU 24V} ve {Enkoder 1} Bu tripler {Enkoder 2} ila {Enkoder 6} triplerini gecersiz kilabilir.
kaynagi

5 At.'tlrllm'@ smrlgma {Ol ac}, {Ol Fren} ve {Ol dc} B'u trllpler, trip durumunun meydana gelmesini muteakip 10 saniye iginde
sureleri olan tripler giderilemez.

Suriuci trip durumu olusmadan 6nce Motoru durdurmaya galisir.
Faz kavbi ve d.c. baglant: {Faz Kaybi} 000 trip durumu, bu 6zellik devre disi birakilincaya kadar

5 - ybrve d.c. o {Faz Kayb1} ve {Oht dc bara} | meydana gelir (bkz. Trip Tespiti Sonrasi Eylem (H46). {Oht dc bara}
glc devresi korumasi . . N R .

trip durumu varsa trip durumu meydana gelmeden énce surlcl seyri
durdurma tesebbusiinde bulunur.

5 Standart tripler Tum diger tripler
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GO01 V1 Yavas erisim hizi

Giivenlik Bilgileri Giri Asansor Siriictisti | Kapali Gevrim RFC-A Modu Kullanici Ariza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Kontrol Terminallerini
9 s Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma MenUsi A S Semasi Semasi Yeniden Yapilandirma
RFC-A igletimi
B
o
_ _ 3 G02 V2 Hiz referansi G10 V10 Hiz referansi =B
2 E Z 3 E 2
B E 2 5 8 o 2L 3

? o 2 g 2 g 5= 3

8 = 5 B =] G14 Sarsim 2 G15 Sarsim 3 E ® o 5 =}
5 o @ 9 k) £ ayari ayari ® g o @ o
E £ g © 5 8 E 5 Eao g =
c 5 a © (3] € s k) S € Q g
s < E E o E o = TS E 2
o 2 & 3 2 3 e *E 2 2 o =
® 5 = = E S E 252 - 3
§ £ 5 =2 2 T B G11 Hizlanma G12 Yavaslama ss E 5 § =
£ £ £ 2 ° £ w» orani orani gs 235 £ 8
> c 5 5 T ® © e 5 5 c
o 3 c - o o = Q S
> 2 E g E 7 ‘ 58S o5 E 2
5 5 5 < T a3 ' ' g s o
> % %’ S 2 o O 116 Degisken kazanglar gegis hizi G16 ~ H & S % g
g 2 2 £ a 3§ 117 Degisken kazanglar gegis siiresi Sarsim 4 o > 2 =2
s & S 3 S ayarn P B B
£ @ 8 & L] ©8 8 &

J22 Toplam gikis akimi

D01 Miknatislanmis motor
Hiz segimi

Yavas Erisim Hizi

G39, G40 Yon girisi

F10 STO, Sirtcu etkin

B27 Hizli devre disi birakma
L06 Srtict aktif

D03 Fren kontrol gikisi

D07 Fren kontrolii uygulama distik
akim esigi

D09 Fren kontroli uygulama hizi
Baglatma optimize edici aktif
Baslangig kilidi aktif

101 Baslangig hiz gevrimi P kazanci
102 Baslangig hiz gevrimi | kazanci
105 Baslangig Akim Gevrimi Filtresi
106 Hiz gevrimi P kazanci ayari

107 Hiz gevrimi | kazanci ayari

110 Akim Cevrimi Filtresi Ayar

103 Baslangic akim gevrimi P kazanci |

104 Baslangig akim gevrimi | kazanci [

108 Akim gevrimi P kazanci ayari
109 Akim gevrimi | kazanci ayari

J03 Asansor yazilim durumu

G13 Sarsim 1 ayari

Miknatislama akimi, asenkron motor
|

01-2 3

4 5 6

10

1

13 14
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. i . Asansor Suriicist | Kapal Gevrim RFC-A Modu Kullanici . Sistem Baglanti Kontrol Terminallerini
Glvenlik Bilgileri Girig Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma Meniisii A Ariza Teshis Semas Zamanlama Semasi
. = = .
9 Kontrol Terminallerini Yeniden Yapilandirma

Asansor sirlicusi icin varsayilan kontrol terminali yapilandirmasi asagidaki gibidir. Tim kontrol terminalleri kullanici tarafindan yapilandirilabilir.

Terminal No Fonksiyon 10 Varsayilan Hedef-Kaynak 10 Durumu 10 Evirme
05 Girig F41 = G35 Hiz secimi Bit 3 girisi F35 F40
07 Girig F48 = G33 Hiz secimi Bit 1 girisi F36 F47
09 Giris F55 = A00 Atanmamis F37 F54
24 Giris / Cikis F24 F18 = J48 Hiz esigi 1 gikis! FO03 F12
25 Giris / Cikis F25 F19 = D03 Fren cikisi F04 F13
26 Giris / Cikis F26 F20 = G34 Hiz secimi Bit 2 girisi FO05 F14
27 Girig F21 = B27 Hizli devre disI birakma girisi F06 F15
28 Girig F22 = G39 Giris yonu 1 Fo7 F16
29 Girig F23 = G32 Hiz secimi Bit 0 girisi FO08 F17
41,42 Réle ¢ikisi F27 = L05 Suriict Sorunsuz ¢ikisi F09 F28
Kontrol Modu Aciklama
H11 =0 Analog Calistirma Izni (P;r;);ilizgféllitl(r;r;ak icin calistirma izni olan analog hiz referansi (TO7 Analog giris 1), Giris yoni 1
H11 =1 Analog 2 Yonlu G39 ve G40 iki giris yonli analog hiz referansi (TO7 Analog giris 1)
H11 =2 Oncelikli 1 Yénlii G39 tek giris yonli dncelikli hiz segimi
H11=3 ikili 1 Yonla G39 tek giris yonli ikili hiz segimi
H11 =4 Oncelikli 2 Yénlii G39 ve G40 iki giris yonlu 6ncelikli hiz segimi
H11=5 ikili 2 Yonli G39 ve G40 iki giris yonlu ikili hiz segimi
H11=6 Kontrol Kelimesi E;g;;oé::l:(rgs;;?ﬂ ve Durum Kelimesi L74 parametresini kullanan timlesik 485 Modbus portu
ikili Hiz Segimi 2‘;3 z‘;; 2;42 2‘;: Hiz referansi
VO - - - - -
V1 1 - - - Go1
V2 - 1 - - Go02
V3 1 1 - - Go3
V4 - - 1 - Go4
V5 1 - 1 - Go05
V6 - 1 1 - G06
V7 1 1 1 - Go7
V8 - - - 1 Go8
V9 1 - - 1 Go09
V10 - 1 - 1 G10
Oncelikli Hiz Segimi z‘;g Iz;;; z';f BGI;53 z‘;g ?’5‘;? Iz;: Hiz referansi
VO - - - - - - - -
V1 1 - - - - - - Go1
V2 - 1 - - - - - G02
V3 - - 1 - - - - Go03
\Z) - - - 1 - - - G04
V5 - - - - 1 - - GO05
V6 - - - - - 1 - Go06
V7 - - - - - - 1 Go7
40 Kapall Gevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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Glvenlik Bilgileri Girig

Asansor Siriictisti | Kapali Gevrim RFC-A Modu

Kullanici Aniza Teshis Sistem Baglanti Zamanlama Semasi Kontrol Terminallerini
MenUsi A S Semasi Yeniden Yapilandirma

Tus Takimi Kurulumu, Yapilandirma
Kontrol Kelimesi G51 Durum Kelimesi L74
Bit Aciklama Oncelik Bit Aciklama
0 Varsayilan Yavas Erisim Hizi (G52) parametresine gére V1 10 (En Dusuk) 0 Sdrlcl Sorunsuz (L05)
hiz referansi
1 V2 hiz referansi 9 1 Sirlcu Aktif (L06)
2 V3 hiz referansi 8 2 Sifir Hizda (L08)
3 V4 hiz referansi 7 3 Rezerve
4 V5 hiz referansi 6 4 Rezerve
5 V6 hiz referansi 5 5 Rezerve
6 V7 hiz referansi 4 6 Rezerve
7 V8 hiz referansi 3 7 Nominal Yike Ulasildi (L13)
8 V9 hiz referansi 2 8 Ulagilan Akim Limiti (L15)
9 V10 hiz referansi 1 (En Yuksek) 9 Rejeneratif Calisma (L14)
10 Girig yonu 1 CCW 10 Frenleme IGBT'si Aktif (L16)
11 Giris yonu 2 CW 11 Fren Direnci Alarmi (L17)
12 Denetim birimi biti 12 Ters Yon Komutu Verildi (L27)
Bu parametre, en azindan her 500 ms'de 1 olarak ayarlanmaldir. Yapiimamasi
sonucunda bir Kontrol Denetim Birimi hatasi meydana gelir.
13 Seyre izin vermgk icin Kontrol Kelimesi etkinlestirme parametresi 1'e 13 Ters Yon Caligiyor (L28)
ayarlanmalidir. Ornegin, Hiz / Yon / Etkinlestirme sonrasinda normal bir seyir
gergeklestirmek igin, seyir istediginde bu bit 1°e ayarlanir ve seyir
tamamlandiginda ise 0’a ayarlanir.
14 Rezerve 14 Rezerve
15 Rezerve Belirtiimemis Belirtiime Belirtiimemisg
mis

Yapilandirma Segenekleri

Notlar

B31 Motor kontaktérii kontrolii cikisi Q|k|§ rpotor"kontalftf)rlgr}nln kontrolu igin dijital ¢ikis Uzerinden Asansor kontrol
sistemine yonlendirilebilir.

G39 Girig yonu 1 CCW Saat yoninin tersi.

G40 Girig yonu 2 CW Saat yoniinde.
Harici ylk hlcresi kompanzasyonu, bir moment ileri besleme referansi olusturmak

E11 Yk hiicresi kompanzasyon girisi icin Asansor kabini yik hiicresini kullanir. E10 Etkinlestirme E12 Filtre E13
Referans E19 Ofset ve E20 Olgeklendirme kurulum parametrelerine bakin.
HIZLI durdurma modu etkinlestirildikten sonra Hiz kontroli veya Yén kontrolu

H26 HIZLI baslatma etkinlestirme (iki girig yonu) kullanilarak bir HIZLI durdurma gergeklestirilebilir. Ayrica G29
Yavaslama orani parametresine bakin.

Kapali Cevrim RFC-A Modu Kurulum Kilavuzu
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Baslangi¢ Hiz Cevrimini Ayarlama ...........cccccooiiiiieiniiiieneens 13 Motor frenleri aGiK ..o 14
Baslangi¢ ve Akim ¢evrimi kazanclari ayart ...........cccccceeen. 10 Motor KULUPIAIT ...eevieiiiiiieieeeeeeeeee e 19
Baslatma esnasinda kompanzasyon uygulama ..................... 12 Motor Momenti Rampa SUresi ........ccccooeeeeriiieniee e 20
Baslatma esnasindaki moment ...........cccccceeiiiiiiiiee e 11 Motor statdr direnCi .......ccvvvveiiiiiie e 32
Baslatma Optimize EdiCi ......cccccoeeviiiieiiiieee e 14 MOLOr VEHIEI oot 9
Baslatma sUrtlinmesi ........ccccooviiiiniiic e 11 N
c NOHAE <. e 4
CT SCOPE ottt 14
0]
D Otomatik Ayarlama ..........ccceeeeiiiiiiiie e 9
DC DESIEME ... 31 Otomatik Ayarlama SonuGIar ..........ccccccvevieiiiiiiiniieec e 9
DONUS YONU ettt 9 Otomatik Sifirlama ........cooceiiii 37
DOrt ekran ModuU .........cceeiiiiiiiieie e 7 p
E Parametre Klonlama ... 15
EKIan .o T Parametreler ... 5
EMC 0rtamlart ......ccooooiiiiiiiiie e 5 PIOfil e 11
F S
Frenisletimi ... 11 Secilen referans parametresi ..........cccccoeeeieeiiiiiiiiee e 12
Fren KONtroll ... 5 Seriiletigim ..o 7
Fren serbest birakma ..o 20  Simetrik AKIM Limiti ...oooeii 9
SMARTCARD ...ttt 8
G
Giris YONU ©VIMME .ot 11 T
Glvenli Moment Kapama (STO), Surticu etkin ..........ccccoceee.. 34 TermiStor GiliSi «...cceeeiieieeiie e 35
GUveNlik Bilgileri ........oooieieiee e A TEIS YON et 13
Gulvenlik fonksiyonlart ..........cccccveeiiiiiiiiei e 5  Titresim, akustik gUrlltl .........cccoovveiiiiiiee e, 13
THPESIMIET .o 14
H
Hata KOSUIU oo 7 U
Hiz gevrimi kazanci degerleri ..o 13 UYAIAE e 4
Hiz ¢cevrimi Kazanglart .........ccccueeeeeiiieiieeeee s 12
Hiz Cevrimini Ayarini ayarlama ..........ccccocceeeeeiiiiieeeee i 13 Y
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