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Orijinal Talimatlar

2006/42/EC sayil Avrupa Birligi Makine Direktifi'ne uyumlu olmasi igin bu kilavuzun Iingilizce
surdmu Orijinal Talimatlardir. Diger dillerdeki kilavuzlar Orijinal Talimatlarin Cevirileridir.

Belgeler

Asagidaki adresten kilavuzlar indirilebilir: http://www.drive-setup.com/ctdownloads

Bu kilavuzdaki tim bilgilerin basimin yapildidi tarihte dogru olduguna ve herhangi bir sézlesmenin bir
kismini olusturmadigina inaniimaktadir. Uretici, Griiniin dzelliklerini, performansini ve kilavuzun
igerigini haber vermeksizin degistirme hakkini sakl tutar.

Garanti ve Sorumluluk

Hicbir durum ve kosulda, yanlis kullanim, istismar, yanls kurulum ya da anormal sicaklik, toz veya
korozyon kosullarindan ya da yayinlanmis degerler disindaki isletimden kaynaklanan hasar ve
arizalardan Uretici sorumlu tutulamaz. Uretici dolayl ve arizi hasarlardan sorumlu tutulamaz.
Garanti sartlarinin ayrintilarini almak igin suriicu tedarikgisine basvurun.

Cevre politikasi
Control Techniques Ltd, ISO 14001 Uluslararasi Standardi'na uygun bir Cevre Yoénetim Sistemi
(EMS) uygulamaktadir.

Asagidaki adresten Cevre Politikasi hakkinda daha fazla bilgi alinabilir:
http://www.drive-setup.com/environment

Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi (RoHS)

Bu kilavuzun kapsadigi triinler, 2011/65/EU sayili AB direktifi ve Elektrikli ve Elektronik Uriinlerdeki
Zararli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Gin idari Onlemleri de dahil olmak {izere, Tehlikeli
Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Avrupa ve Uluslararasi yonetmelikler ile uyumludur.

imha ve Geri Déniisiim (WEEE)

Elektronik drlnler kullanim émrindn sonuna geldiginde evsel atiklarla birlikte
atilmamali, elektronik ekipmanin geri donisiim islemi bu konudaki uzman tarafindan
gerceklestirilmelidir. Control Techniques urunleri, verimli geri dontisiim igin ana bilesen
pargalarina kolaylikla ayrilabilecek sekilde tasarlanmistir. Uriinde kullanilan

B \5zemelerin godu geri déniisiime uygundur.

Uriin ambalaji kaliteli ve tekrar kullanilabilir. Biiyiik triinler ahsap sandiklarda
ambalajlanir. Kiguk Urinler yliksek oranda geri donustiralmus lif icerigine sahip
saglam karton kutularda ambalajlanir. Karton kutular tekrar kullanilabilir ve geri
déniistiiriilebilir. Uriinii sarmak icin kullanilan koruyucu film ve torbalarin iiretiminde
kullanilan polietilen geri dénugtimlidir. Herhangi bir Uriin veya ambalaji geri
donustirmeye veya imha etmeye hazirlaniyorsaniz, litfen yerel mevzuati ve en iyi
uygulamalari dikkate alin.

REACH yonetmeligi

Kimyasallarin Tescillendiriimesi, Degerlendirilmesi, Ruhsatlandiriimasi ve Kisitlanmasi (REACH)
hakkindaki 1907/2006 sayili AB Y6netmeligi, tedarikginin sattigi irinde Avrupa Kimyasallar Ajansi
(ECHA\) tarafindan kabul edilen miktarlar diginda Yiiksek Onem Arz Eden Maddeler (SVHC) igerdigi
takdirde bu durumun aliciya bildiriimesini ve zorunlu izne tabi bir aday olarak listelenmesini gerektirir.

REACH yo6netmeligine uyumumuz hakkindaki daha fazla bilgiye asagidaki adresten erisilebilir: http:/
Iwww.drive-setup.com/reach
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Telif Hakki

Bu kilavuzdaki igerigin basimin yapildigi tarihte dogru olduguna inaniimaktadir. Strekli iyilesme ve
gelisme politikasina bagl olarak uretici, Griinlin teknik 6zelliklerini veya performansini veya kilavuzun
icerigini bildirimde bulunmaksizin degistirme hakkini sakli tutar.

Her hakki saklidir. Bu kilavuzun herhangi bir kismi, yayincinin yazili onayi olmadan, fotokopi, kayit
veya bilgi depolama veya geri alma sistemi dahil olmak Uzere, hicbir bigimde veya elektrikli veya
mekanik hicbir vasitayla cogaltilamaz veya iletilemez.
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1 Guvenlik Bilgileri

1.1 Uyarilar, ikazlar ve Notlar

& Uyari, bir glivenlik tehlikesini dnlemek icin zorunlu bilgileri igerir.

ikaz, (riine veya diger ekipmanlara hasar riskini 6nlemek igin gerekli bilgileri igerir.

Not, Grinin dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri igerir.

1.2 Onemli giivelik bilgileri. Tehlikeler. Tasarimcilarin ve
kurulumu gergeklestiren kisilerin deneyimi

Bu kilavuz, dogrudan (suructler) veya dolayli olarak (kontrolér, opsiyon modiilleri ve diger yedek
ekipman ve aksesuarlar) elektrikli motorlari kontrol eden Urunler igin gecerlidir. Glglu elektrikli
surtcdler ile ilgili tehlikeler her durumda mevcuttur ve suriciler ile ona bagli ekipmanlarin tim
guvenlik bilgileri takip edilmelidir.

Bu kilavuzun ilgili yerlerinde, belirli uyarilar verilmektedir.

Sduruciler ve kontrolorler, eksiksiz sisteme profesyonel bir uyum saglayacak sekilde tasarlanmistir.
Hatal monte edildikleri takdirde guivenlik tehlikesi arz edebilirler. Stiriicii, yiiksek gerilimler ve akimlar
kullanir, yuksek diizeyde depolanmis elektrik enerjisi tasir ve yaralanmaya neden olabilecek
ekipmanlari kontrol etmekte kullanilir. Normal isletimde veya ekipman arizasi durumunda olasi
tehlikeleri 6nlemek igin, elektrik kurulumuna ve sistem tasarimina titizlikle dikkat edilmesi sarttir.
Sistem tasarimi, kurulum, devreye alma / baglatma ve bakim islemleri, gerekli egitim ve deneyime
sahip personel tarafindan yuratilmelidir. Bu kisiler, bu giivenlik bilgilerini ve kilavuzu dikkatle
okumalidir.

1.3 Sorumluluk

Ekipmanlarin bu kilavuzda verilen tim talimatlara gére dogru olarak kurulumundan, kurulumu
gerceklestiren kisi sorumludur. Normal calisma ve bir ariza durumunda veya éngérulebilir yanhis
kullanimlarda 6éngorilebilir yaralanma riskini ortadan kaldirmak amaciyla eksiksiz sistemin
glvenliginden sorumlu olacaklardir.

Uretici, uygun olmayan, kusurlu ekipmanlardan veya yanlis kurulum sonucunda meydana gelen
olaylar yuzinden sorumluluk kabul etmez.

14 Mevzuata uyum

Kurulumu gergeklestiren kisi, ulusal kablolama mevzuati, kaza 6nleme mevzuati ve elektromanyetik
uyumluluk (EMC) mevzuati gibi, ilgili tim diizenlemelere uymakla sorumludur. iletkenlerin kesitsel
alanlar, sigortalarin ve diger korumalarin secimi veya koruyucu topraklama baglantilarina 6zel dikkat
sarf edilmelidir.

Bu kilavuz, belirli EMC standartlarina uyum konusunda talimatlar igerir.
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Bu uriinln kullanildigi Avrupa Birlidi'nde temin edilen tim makineler agagidaki direktifler ile uyumlu
olmalidir:

2006/42/EC: Makine Emniyeti.
2014/30/EU: Elektromanyetik Uyumluluk.

1.5 Elektrik tehlikeleri

Sdiruciide kullanilan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve/veya yaniklara, hatta 6lime neden
olabilir. Stirlicti Gzerinde veya civarinda galisirken her zaman azami dikkat sarf edilmelidir. Asagidaki
bélumlerin herhangi bir yerinde tehlikeli gerilim mevcut olabilir:

* AC ve DC besleme kablolari ve baglantilar
*  Cikis kablolari ve baglantilari
*  Slrlicinin birgok i¢ parcasi ve opsiyonel dis Uniteler

Aksi belirtiimedigi surece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve dokunulmamalidir.

Glg beslemesi, elektrik baglantilarina erisim elde etmeden 6nce, onaylanmis bir elektrik ayirma /
yalitma cihaziyla kesilmelidir.

Siriciinin DURDUR ve Guivenli Moment Kapama fonksiyonlari, tehlikeli voltajlari strticiniin
cikisindan veya herhangi bir harici opsiyonel Uniteden tamamen yalitmaz.

Siricl, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir. Bu talimatlara uyulmamasi yangin
tehlikesine sebebiyet verebilir.

1.6  Depolanmig elektriksel yuk

Sdricu, AC glg kaynagi kesildikten sonra, potansiyel olarak 6limcul bir gerilimle yikli kalan
kondansatorler igerir. Siirliciye gli¢ verildiyse, AC gl¢ kaynagdi, calismaya baslamadan ez az on
dakika 6nce kesilmelidir.

1.7 Mekanik tehlikeler

ister amaglanan davranis dogrultusunda, isterse bir hata nedeniyle yanlhs isletimde, siiriiciiniin veya
kontrolériin tehlikeyle sonuglanabilecek iglevlerinde son derece dikkatli olunmalidir. Strticunln hatali
calistigi veya kontrol sisteminin hasar, kayip veya yaralanmaya yol acabilecegi veya izin verebilecegi
tim uygulamalarda bir risk analizi yuruttlmeli ve gerektiginde riski azaltmak icin ileri dnlemler
alinmalidir - 6rnegin, hiz kontroliinlin arizasi durumunda bir hiz agimi koruma cihazi veya motor
freninin kaybi durumunda bozulmaya dayanikli, mekanik bir fren.

Sadece Giivenli Moment Kapama fonksiyonu hari¢ olmak kaydiyla, siiriicii fonksiyonlarindan
higbiri, personelin giivenligini saglamak amaciyla kullanilmamaldir; 6r. giivenlikle ilgili
fonksiyonlar igin kesinlikle kullanilimamaldir.

Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, gtivenlikle ilgili bir uygulamada kullanilabilir. Komple sistemin,
ilgili giivenlik standartlarina gére emniyetli ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak, sistem
tasarimcisinin sorumlulugundadir.

Gvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin tasarimi sadece gerekli egitimi almis, yeterli deneyime sahip
personel tarafindan gergeklestiriimelidir. Glivenli Moment Kapama fonksiyonu, eksiksiz bir glivenlik
sistemine dogru bir sekilde dahil edildiginde makineye guvenlik saglar. Sistem, emniyetsiz bir islemin
olusturacagi riskin uygulama icin kabul edilebilir bir seviyede oldugunu teyit etmek icin bir risk
degerlendirmesine tabi tutulmalidir.

1.8 Ekipmana erigim

Erisim, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde gegerli giivenlik mevzuatlarina
uyulmasi gerekir.
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1.9 Cevresel sinirlamalar

Cevresel sinirlamalar da dahil olmak kaydiyla kilavuzda bu ekipmanin nakliyesi, depolanmasi,
kurulumu ve kullanimiyla ilgili belirtilen tim talimatlara kesinlikle uyulmalidir. Bu sinirflamalara isi,
nem, kirlilik, sok ve sarsilma dahildir. Siiriiciler, asin fiziksel glice maruz kalmamalidir.

1.10 Tehlikeli ortamlar

Bu ekipman, tehlikeli ortamlarda kurulmamalidir (6rn. patlamaya musait alanlar).

1.1 Motor

Cesitli hiz kosullarinda motorun givenligi saglanmaldir.
Fiziksel yaralanma riskini ortadan kaldirmak icin, motorun belirtlen maksimum hizini gegmeyin.

Dusuk hizlarda sogutma fani daha az verimli olacagindan, motorun agiri iIsinmasina ve yangin
tehlikesine sebep olabilir. Motor, bir koruyucu termistérle birlikte kurulmahdir. Gerekiyorsa, elektrikli
motor ile galisan bir fan kullaniimalidir.

Siriuclide ayarlanan motor parametrelerinin degerleri, motorun korunmasini etkiler. Striictideki
varsayilan deg@erlere glivenilmemelidir. Motor Akim Degeri parametresinin dogru olarak girilmesi
onemlidir.

1.12 Mekanik fren kontrolii

Fren kontrol islevleri, strtclyle, harici bir frenin iyi koordine edilmis isletimine olanak taniyacak
sekilde verilmektedir. Gerek donanim gerek yazilim, yiiksek kalite ve gli¢ standartlarina gore
tasarlanmis olsa da, glivenlik iglevleri olarak kullanimi amaglanmamistir, 6rnegin bir hata veya ariza
durumunda yaralanma riski vardir. Fren birakma mekanizmasinin yanlis isletimi, tim uygulamalarda
yaralanma ile sonuglanabilir, givenilirligi kanittanmis bagimsiz koruma cihazlari da ilave edilmelidir.

1.13  Ayar parametreleri

Bazi parametreler, striiciinin isletimi Gizerinde siddetli bir etki yaratir. Kontrol edilen sistem
Uzerindeki etki dikkatle degerlendiriimeden degisiklik yapiilmamalidir. Hata veya bilingsiz isletim
nedeniyle meydana gelebilecek istenmeyen degisiklikleri 6nlemek igin dlgiimler yapiimaldir.

1.14  Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Cesitli EMC ortamlari igin kurulum talimatlari ilgili Elektrik Kurulum Kilavuzunda verilmistir. Kurulum
tasarimi basarisiz ise veya diger ekipmanlar gegerli EMC standartlari ile uyumlu degilse, riin
elektromanyetik etkilesime neden olur veya diger makineler ile etkilesime girer. Uriiniin iginde
kullanildigr ekipmanin veya sistemin, makinenin bulundugu yerdeki gegerli EMC ydnetmeliklerine
uygunlugunun sorumlulugu kurulumu gergeklestiren kisidedir.
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2 Uriin bilgileri

Bu kilavuz Powerdrive F300 Grinina kapsar.
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Tablo 2-1 Desteklenen calistirma modlari

Oriin Desteklenen isletim modlari =

" Acik Cevrim Sensorsiiz RFC-A Sensorsiiz RFC-S g

Powerdrive F300 v %
2.1 Siiriicii bellenim (firmware) siiriimii =

Bu Uriin, en yeni bellenim (firmware) striimuyle birlikte sunulur. Bu siirlicli, mevcut bir sistem veya
makineye baglanacaksa, ayni modeldeki mevcut surictlerle ayni islevselligi saglayabilmesi igin, tim
suricu bellenim (firmware) strimlerinin ayni olmasi saglanmalidir. Bu durum, bir Control Techniques
Servis Merkezi veya Onarim Merkezi’'nden geri dénen surtcdller igin de gegerlidir. Sorulariniz igin
lGtfen Granin Ureticisi ile temasa gegin.

Sdricinin bellenim (firmware) strima Pr 11.029’a bakilarak kontrol edilebilir.

2.2 Model numarasi
Powerdrive F300 urun yelpazesinin model numaralarinin olusturulma sekli asagida gosterilmigtir:

nwiNjnINY Yuelg | winjnuny uessy

Sekil 2-1 Model numarasi

Tamimlama Etiketi

Tiirev Elektriksel Ozellikler B?;:I%!i Yapilandirma* Aynildi Belgeler Miisteri Kodu Opsiyonel Uretim
"F300 |||f03]4 \00078\@ ] Lol L] Al 1][o]0]
ry

uaejsSeg

T_ 0= Tus takimi yok
Powerdrive F300 3 = HVAC tus takimi
Uriin Serisi

Koruyucu Kaplama:
0= Standart

IP / NEMA Degeri:
1=1P21/NEMA 1

Voltaj Degeri:

2-200 V (200 - 240 £%10; Aynidi

)

4-400 V (380 - 480 £%10)

5-575V (500 - 575 +%10) Sogutma:
)

(0 nua)
Jojanaweled [pwa|

6-690 V (500 - 690 +%10; A= Hava §
Akim Degeri: Miisteri Kodu: g
Agir Yik Galisma akim degeri x10 g? : gg :; %
Giig Bigimi: Belgeler: “‘Z’:
A - AC giris AC gikis (dahili sok bobinli) 0 - Ayrica verilir 3
D - DC girig AC gikis (Evirici) 1 - ingilizce g
C - AC giris DC ¢ikis (Dogrultucu)
E - AC giris AC gikis (dahili ok bobinsiz)
Yapilandirma: z
1 - Standart xZ
U - Kontrol Yok c fQD_
M - An: =
F-Tak?p(;\ % E
ElF
* Yalnizca kasa boyu 9E ve 10 tanitma etiketinde gosterilir. 2
NOT o
Basitlik icin, dahili sok bobini bulunmayan bir Kasa 9 sirtici (6r. Model 09xxxxxxE) Kasa 9E, 3
dahili sok bobini bulunan Kasa 9 siiricti ise (0r. Model 09xxxxxxA) Kasa 9A olarak adlandirilir. X
Kasa 9’a yapilan her turli atif hem 9E hem de 9A i¢in gecerlidir. o
a
Cc
-
@
@
@,
=2
Q
3

©
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2.3 Bilgi plakasi aciklamasi

Sekil 2-2 Tipik siirticii deger etiketleri

Normal Yuk
Kasa Calisma akim
Model boyu degeri
I I |
Kullanici | l l l
Ty F300-084 01840 A A
Gerilim Siirtict bigimi
Normal Yk G Onay anahtarlan
Calisma gu¢ s Tarih kodu
degeri frekansi
Girig gerilimi / N4 (€ | CEonay Avrupa
\ 125hp 710 Faz sayisi ve Normal Yuk K
Cikis I/P 380-480V 50-60Hz 3ph 164A4~ Calisma gii¢ degeri igin 0 C Isareti onayi Avustralya
gerilimi —¥ O/P 0-480V 3ph 184A[| tipik girig akimi nissz
ABD ve
Ce “@"’ Normal Yik Galisma UL /cUL onay! Kanada
LIES‘IT;;]‘:;;A gug degeri cikis akimi
Onaylar — id. Comt. RoHS | RoHS uyumlu Avrupa
Ecuipment
Seri
Patents: www ctpatents.info numarasl
Designed in UK. / Made in U.K.

Biiyik etiket*

Giris Normal Yik
Model frekansi Qalézng:rﬁw Tarih kodu
- Giris f
aiis [ F300-084-01840-A 125hp 1710 Ve";rgzg,ji‘yl's'
gerilimi M I/P 380-480V "50-60Hz 3ph 164A s f
=l O/P 0-480V 3ph 184A Cikis faz! sayisi v
- - Normal Yik Calisma
Designed in UK (€ RoHS! Sinifi Cikig akimi
Made in U.K. Compliant;
Serial No: 3000005001| ¢ ON ot
N1652 H@I‘Frzmu E171230
Seri numarasi Cikis
gerilimi
Onaylar

* Bu etiket yalnizca boy 7 ve Uzeri igin gegerlidir.
Etiketlere iliskin daha fazla bilgi almak igin bkz. Sekil 2-1 Model numarasi, sayfa 9.

Tarih kodu bigimi
Tarih kodu dért rakamdan olusur. Ilk iki rakam siriicinin Gretildigi yili, diger iki rakam ise

dretim yilinin kaginci haftasinda suruclnin Uretildigini gosterir.
Ornek:

1710 tarih kodu, 2017 yilinin 10. haftasina karsilik gelir.
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24 Gug Degerleri

Sigortalar

Sirict AC glg kaynagi, asiri yik ve kisa devreye karsi uygun korumayla kurulmalidir.

Asagidaki bolim dnerilen sigorta degerlerini gdstermektedir. Bu gereklilige uymamak,
yangin tehlikesine yol acacaktir.
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c:
=
Nominal kablo boyutlari aksi belirtiimedikce kablo déseme yontemi B2'ye >
(ref.: IEC60364-5-52:2001) baglidir ve yalnizca referans olarak sunulmustur. Q
Kullanilan kablolarin yerel kablolama mevzuatina uygun oldugundan emin olun. ]
PP - . . o . =
Tablo 2-2 200 V siriicii gui¢ degerleri, kablo boyutlar ve sigorta akim degerleri %
3
Maks. sigorta Nominal kablo kesiti Normal Yiik ;:
siirekl. Avrupa ABD g
giris akimi IEC UL Maks, c
i . Motor 3
Model Girig Cikis Girig Cikisg stirekl. |Nom. g‘ug., glici,
3faz | Nom. Nom. gikis | 230V'ta | 530 \tg m
Sinif Sinif akimi o
A A A mm? mm2 | AWG | AWG A kW hp =
03200066 | 10,7 16 16 15 15 14 14 6.6 T 15 g
03200080 13 20 G 20 cc, 15 15 14 14 8 15 2 g
03200110 | 17.8 25 g 25 |JveyaT*[ 4 ! 12 2 K] 22 3 2
03200127 | 20,6 25 25 4 4 12 12 12,7 3 3
042007180 | 20,1 25 G 25 CC, 6 3 10 10 18 7 5
04200250 | 26,8 32 g 30 |JveyaT[ 8 8 8 8 25 55 75 g
CC, o
05200300 31 40 gG 40 |jyeyar| 10 10 8 8 30 75 10 z
06200500 | 48,38 63 S 60 CC, 16 16 4 7 50 T 15 >
06200580 | 56,6 63 9 70 |JveyaT* | 25 25 3 3 58 15 20
07200750 67 80 30 oc 35 35 2 2 75 18,5 25 5
07200940 84 100 | oG 00|} avaTe[_3° 35 1 1 94 2 30 3
072071170 105 125 125 4 70 70 170 170 7 30 40 B3
08207490 137 200 R 200 Y 95 95 370 310 149 37 50 23
08201800 166 200 | 9 225 2x70 | 2x70 | 2x1 | 2x1 180 45 60 Sa
[}
09202160 | 205 250 250 2(§17)° 2(é2?)5 2x2/0 216 55 75 2
9R HS) o5 T2x 120 =
[e]
09202660 | 260 315 300 1) ®2) 2 x 4/0 266 75 100 g
2 X 120 c
10203250 | 278 400 400 2 x 250 325 90 125 2
(B1) | 2x120 o8
R HS) 150 (B2) @
10203600 | 333 450 450 ©) 2x300| 2x250 | 360 110 150 3
QO
4
<
Z§
iy
S o
ElF
=
3
o
O
=0
15
=
N
QO
=4
Q
Cc
-
z
@
@,
=2
Q
3
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Tablo 2-3 400 V suriicii gii¢ degerleri, kablo boyutlar ve sigorta akim degerleri

M Nominal kablo kesiti N
aks. Sigorta Normal Yiik
siirekl. Avrupa ABD
giris akim| IEC UL Maks. ot
Model . - siirekl. [Nom. giig, otor
3faz | Nom. Nom. Girig | Gikig | Giris | Gikis | “oie” | 400 Vita oV
Sinif Sinif akimi
A A A mm? | mm2 | AWG | AWG A KW hp
03400034 5 5 7o 5 TS5 TS T8 34 T TS
03400045 | 66 10 10 5 5 16 16 75 5 2
03400062 | 9,1 10 L cc, 5 5 14 17 62 72 3
03400077 | 13,1 20 | 9 20 [JveyaT*[ 25 25 17 17 77 3 5
03400104 | 134 20 20 25 25 17 17 0.4 7 5
03400123 | 15,8 20 20 75 25 12 12 123 55 75
04400785 | 18.7 % s ce, 7 7 70 70 55 75 7o
04400240 | 24,3 | 9 30 |[JveyaT*[ 6 5 g ] 24 1 15
05400300 70 L oC. 5 5 g 3 30
05400310 2 40 96 35 |[JveyaT*[ 6 6 8 8 31 1’ 20
06400380 |36 53 70 70 10 5 5 3 85 pi
06400480 | 46 63 R [0 |SJveya—g 16 7 ) 8 2 30
9 DFJ
06400630 | 60 &3 70 25 25 3 3 53 30 70
07400700 |74 00 50 35 5 7 T 79 37 50
07400940 | 88 00 | g6 [ 700 |, Vg}g w50 50 2 2 94 75 50
07401720 | 105 | 125 125 70 70 10 0 112 55 75
08407550 | 155 | 250 7% ZX50 | 2x50 | 2xT | 2x1 755 75 00
osaoteao |77 1 20| N 2 " ox7o T 2x70 [2x o [ 2x A0 | T8a 90 125
00402210 | 232 300 2x70 1 2x95 15, 30 | 2x2/0 | 221 10 150
®1 | B2
315 | oR HSJ o5 T2x120
09402660 | 267 350 1) | (B2 | 2x40 | 2x40 | 266 132 200
10403200 | 332 | 400 400 2 )((01)20 2 (ngo 2x300 | 2x250 | 320 160 250
9R HSJ im0 T2x 150
10403610 | 397 | 450 450 © | *b2) |2x360 | 2x300 | 361 200 300

Tablo 2-4 575V siiriicii gii¢ degerleri, kablo boyutlar ve sigorta akim degerleri

M . Nominal kablo kesiti n
"aks. Sigorta Normal Yiik
siirekl. Avrupa ABD
giris akimi IEC uL Maks. ot
Model . - siirekl. [Nom.giig, otor
3 faz Nom. Nom. Girig Gikis Girig Cikig cikis 575 V'ta 53;‘3};3
sinif Sinif akimi
A A A mm? mm? AWG AWG A kW hp
05500039 4,3 10 10 0,75 0,75 16 16 3,9 2,2 3
05500067 | 5.7 0 | o6 [ 10 ], Vg}‘,; w1 7 17 17 61 Z 5
05500100 9,3 20 20 1,5 15 14 14 10 55 7.5
06500120 13,2 20 20 2,5 2,5 14 14 12 75 10
06500170 18,7 32 25 4 4 10 10 17 11 15
06500220 24,3 40 G 30 CC, 6 6 10 10 22 15 20
06500270 29,4 50 9 35 |JveyaT* 10 10 8 8 27 18,5 25
06500340 37,1 50 40 10 10 6 6 34 22 30
06500430 46,9 63 50 16 16 6 6 43 30 40
07500530 45 50 s 50 CC, 16 16 4 4 53 37 50
07500730 | 62 g0 | ° 80 |Jveya T 25 75 3 3 73 75 60
08500860 83 125 aR 100 HsJ 35 35 1 1 86 55 75
08501080 104 160 150 50 50 1 1 108 75 100
09501250 166 150 150 150 2x35 2x3 125 90 125
2x70 (B2)
9R ®) [2xs0] 2"
09501500 166 200 175 175 (B2) 2x1 150 110 150
10502000 197 250 gR 250 250 2x 701 2x 10 2x2/0| 2x2/0 200 130 200
(B2) (B2)
12 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
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Tablo 2-5 690 V siriicii gui¢ degerleri, kablo boyutlar ve sigorta akim degerleri

Nominal kablo kesiti
Maks. Sigorta Normal Yiik
siirekl. Avrupa ABD
giris akimi IEC UL Maks
Model Giri K Giri K sﬁreki. Nom. giig, M__ot?r
3faz | Nom. Nom irig | Gikas ris | OkS | os | 690 Vta 90 Via
Sinif Sinif akimi

A A A mm?2 mm?2 AWG AWG A kw hp
07600230 20 25 25 10 10 8 8 23 18,5 25
07600300 26 32 30 10 10 6 6 30 22 30
07600360 31 40 G 35 CC, 10 10 6 6 36 30 40
07600460 39 50 g 50 [JveyaT 16 16 4 4 46 37 50
07600520 44 50 50 16 16 4 4 52 45 60
07600730 62 80 80 25 25 3 3 73 55 75
08600860 83 125 R 100 HSJ 50 50 2 2 86 75 100
08601080 104 160 g 150 70 70 1/0 10 108 90 125
09601250 149 150 150 2(;25)0 2(;23)5 2x1 2x3 125 110 150

9R HSJ 5707 2%50
09601500 171 200 200 (B2) (®2) 2x1/0 | 2x1 155 132 175
10601720 202 225 gR 2x170 2x2/0 | 2x1/0 172 160 200
(B2) 2x70
250 HSJ 5% 05 (®2)

10601970 225 250 aR (éZ) 2x3/0 | 2x2/0 197 185 250

* Bu sigortalar hizli devreye girer.

Tablo 2-6 Koruyucu topraklama kablosu kesitleri

Girig fazi iletken kesiti

Minimum topraklama iletkeni kesiti

<10 mm?

Giris fazi kablosu olarak 10 mm? veya ayni kesit alanina sahip iki kablo
(bu amacla boy 3, 4 ve 5'te ek bir topraklama baglantisi sunulmustur).

>10 mm? ve <16 mm?

Girig fazi kablosu olarak ayni kesit alani

> 16 mm? ve <35 mm?

16 mm?

> 35 mm2

Giris fazi kablosu olarak ayni kesit alaninin yarisi

@
&
<
@
3
=
@
Q
3
=

wa|Ib)iq unun

nwiNjnINY Yuelg | winjnuny uessy

uaejsSeg

Tipik kisa siireli agin yiik limitleri
Asin yuk limiti maksimum yuzde orani, segilen motora bagli olarak degisir. Motor nominal akimi,

motor gl¢ faktérl ve motor sizinti endiktansindaki degisikliklerin timi, maksimum olasi asir yikte
degisikliklerle sonuglanir. Tipik degerler, agagdidaki tabloda gdsterilmektedir:

Tablo 2-7 Tipik asin yuk limitleri

(0 nua)
Jojanaweled [pwa|

ewunsiesd niojop

N Soguktan %100°’den
o ,
Galigma modu iti?)zg::ts:c itiﬁ;?;)ndlgpc itibaren agik itibaren agik
cevrim cevrim
Motor nominal akimi, siirlicti nominal 165 sn. Lo 165 sn. Lo
akimina esit Normal YUk asiri yiku icin %110 9'sn. igin %110 icin %110 9 sn. igin %110

Genel olarak sirtici nominal akimi, varsayilan ayardan daha yiksek asiri yuk seviyesine olanak
taniyacak sekilde eslesen motor nominal akimindan yiiksek olur.
Asiri yUk alaninda izin verilen sure, bazi siirlici guglerinde, ¢ok dusilik ¢ikis frekansinda oransal
olarak azaltilir.
[IETSEl Erisilebilecek maksimum asiri yik seviyesi, hizdan bagimsizdir.
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Cikig akimi

Deger etiketinde verilen surekli gikis akimi degerleri, maksimum 40 °C, 1000 m rakim ve 3,0 kHz
anahtarlama frekansi igin gegerlidir. Daha ylksek anahtarlama frekanslari, 40 °C Uzerindeki ortam
sicakliklar ve daha yliksek rakim igin kapasite indirgeme gereklidir. Deger azaltma bilgileri igin bkz.
Stirticii Kullanici Kilavuzu.

Girig akimi
Giris akimi, besleme gerilimi ve empedansindan etkilenir. Deger etiketinde verilen giris akimi,
tipik giris akimidir ve dengeli bir besleme icin belirtiimistir.

Sebeke giris sok bobini (Kasa 9E ve 10)

Kasa 9E ve 10 igin bir sebeke sok bobini kullaniimalidir. Yeterli reaktans saglanamazsa suriicli hasar
gOrebilir veya sirticlinin hizmet dmriu azalabilir. Asagidaki Tablo 2-8’a bakin.

Tablo 2-8 Boy 9E ve 10 model ve sok bobini par¢a numaralari

) Sok bobini

Boy Siiriicii modeli Indiiktor modeli parga
numarasi
09202160, 09202660, 09402210, 09402660 INL 401 4401-0181
9 INL 401W* 4401-0208
09501250, 09501500, 09601250, 09601500 INL 601 4401-0183
10293250, 10203600, 10403200, 10403610 INL 402 4401-0182
10 INL 402W* 4401-0209
10502000, 10601720, 10601970 INL 602 4401-0184

* Bu, calisma sicakligina ve sogutma gerekliliklerine uyuldugu durumlarda daha ekonomik bir ¢6zim
sunabilir. Daha fazla bilgi igin bkz. Siirticii Kullanici Kilavuzu.

14 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
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2.5 Siricu ozellikleri
Sekil 2-3  Siiriicii 6zellikleri (boy 3 - 10)

Anahtar
1. Tus takimi baglantisi 6. Opsiyon modulu yuvasi 2

2. Glg degeri etiketi 7. Opsiyon modiili yuvasi 3

3. Tanimlama etiketi 8. Role baglantilar

4. Durum LED’i 9. Kontrol baglantilari

5. Opsiyon modll 10. Haberlesme baglanti noktasi
yuvasi 1

11. NV medya karti
yuvasl

12. Dahili EMC filtre
13. DC bara +

14. DC bara -

15. Motor baglantilari

16. AC gli¢ kaynagi
baglantilar

17. Topraklama baglantilari

Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
Yayin No: 2
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Secgenekler / Aksesuarlar

2.6

Sekil 2-4 Siirucu 6zellikleri ve segenekler

5. CT Haberlesme kablosu

6. NV medya karti

3. Opsiyon moddli yuvasi 2
4. Opsiyon modiili yuvasi 3

1. Tus Takimi

2. Opsiyon modili yuvasi 1

Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
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Tablo 2-9 Opsiyon modiilleri, Tus Takimi ve ek segenekler mevcuttur

Tip Adi Diger detaylar
485 lletisim Adaptori
485 lletisim adaptorii 485 iletisim arayiizii saglar. Bu adaptér
115 k Baud, 1 ila 16 arasindaki digum adreslerinive 8 1 NP M
seri modu destekler.
Profibus opsiyonu
Sdrucd ile iletisim icin PROFIBUS adaptoru.
. DeviceNet opsiyonu
Veriyolu Sl-DeviceNet Sirtcd ile iletisim igin DeviceNet adaptord.
CANopen opsiyonu
Sirtci ile iletisim icin CANopen adaptord.

@
&
<
@
3
=
@
Q
3
=

KI-485 Adaptor

SI-PROFIBUS

wa|Ib)iq unun

SI-CANopen

Ethernet opsiyonu

Sl-Ethernet EtherNet/IP ve Modbus TCP/IP’yi destekleyen harici Ethernet
moduld.

PROFINET RT opsiyonu

Sdrdct ile iletisim icin PROFINET adaptord.

Genigletilmis /0 (Giris/Cikig)

SI-PROFINET RT

nwiNjnINY Yuelg | winjnuny uessy

(%’m:;y ‘I’g SLo Asagidaki kombinasyonlari ekleyerek I/O (Girig/Cikis)
n?esi)§ kapasitesini arttirir. Dijital G/C, Dijital Girisler, Analog Girigler

(diferansiyel veya tek uglu), Analog Cikis, Roleler.

LCD tus takimi opsiyonu

LCD ekranli ve gergek zamanli saati bulunan tus takimi.
SD Kart Adaptori

SD Kart Adaptért | Surtict yedekleme igin siirlicide SD kart kullaniimasini
Yedek sadlar.

SMARTCARD SMART CARD .

Siruclyle parametre yedekleme icin kullanilir.

Tus Takimi | k|_HOA Keypad RTC

uaejsSeg

(0 nua)
Jojanaweled [pwa|

Daha fazla bilgi i¢in Sdirticii Kullanici Kilavuzu'na ve ilgili opsiyon moduilu kullanici kilavuzuna bakin.

2.6.1 Siiruiciiyle birlikte verilen parcalar

Kontrol terminalleri, réle konnektord, 24 V glic kaynagi konnektord, topraklama braketi, ylizey montaj
braketleri, topraklama kelepgesi, DC terminal kapadi rondelalari, terminal somunlari, besleme ve
motor konnektori ile parmak koruma rondelalar suirtictyle birlikte sunulur. Daha fazla bilgi icin
suriicuyle birlikte verilen aksesuar takimi kutusundaki etikete bakin.
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3 Mekanik kurulum

31 Guvenlik bilgileri

Talimatlari izleyin

Mekanik ve elektrikli kurulum talimatlar titizlikle izlenmelidir. TiUm soru veya supheler igin
ekipmanin tedarikgisiyle temasa gecilmelidir. surticunin ve herhangi bir dis opsiyonel
Ginitenin kurulumunun ve igletme ve bakimini yapma bigiminin, Birlesik Krallik'taki Iste
Saglik ve Guvenlik Yasasinin veya ekipmanin kullanildigi herhangi bir Glkedeki gecerli
yasa, dizenlemeler ve uygulama kurallarinin gerekliliklerine uymasini saglamak,

cihaz sahibinin veya kullanicisinin sorumlulugundadir.

i

[

Depolanan enerji
& Sdrict, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak 6limcil bir gerilimle yukli kalan
kondansatdrler igerir. Surlicliye gug verildiyse, AC gug¢ kaynagi, calismaya baslamadan
ez az on dakika 6nce kesilmelidir.

Normal olarak kondansatdrler, dahili bir direng ile bosaltilir. Belirli, olagan digi ariza
kosullari altinda, kondansatorlerin tahliyeyi gerceklestirememesi veya gikis terminallerine
uygulanan bir gerilimle bosaltiimasinin engellenmesi mimkindur. Suricu, ekrani aniden
kararacak sekilde kapanmiyorsa, kondansatérlerin bogalmamis olmasi mimkundur.

Bu durumda, Control Techniques veya yetkili distribiitorlerine danisin.

Kurulumu yapan kisgi(ler)in yeterliligi

Sdricu, glivenlik ve EMC gerekliliklerini bilen profesyonel kisiler tarafindan kurulmalidir.
T Nihai Griinun veya sistemin, kullanilacagi lkedeki ilgili tim yasalara uymasini saglamak,
montaji yapan Kisinin sorumlulugundadir.

UYARI

Mahfaza
& Bu surtcu, egitilmis ve yetkili personel haricindeki kigilerin erigimini ve kirlenmeyi
engelleyen bir panelin icine monte edilmek Uzere tasarlanmigtir. Ayrica, IEC 60664-1
uyarinca kirlenme derecesi 2'ye uygun olarak siniflandirilan bir ortamda kullanim igin
tasarlanmistir. Bu, yalnizca kuru, iletken olmayan kirlenmenin kabul edilebilecegi
anlamina gelmektedir.

3.2 Yangina karsi korunma
Sirucl muhafazasi, bir yangin muhafazasi olarak siniflandiriimamistir. Ayri bir yangin muhafazasi
saglanmalidir.

ABD’de kurulum igin, bir NEMA 12 muhafaza uygundur.
ABD disinda kurulum igin, bkz. Sdirticii Kullanic Kilavuzu.

3.3 Montaj yontemleri
Tum sdrlcl boylarinda montaj, uygun destekler kullanilarak, panel ylzeyi veya panel disina dogru
yapilabilir.

& Sdricu belirli bir sure asir yiik kosulunda kullanilmigsa, sogutucu panel 70 °C'yi asan
sicakliklara ulasabilir. Sogutucu panele insan temasi 6énlenmelidir.

18 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
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Giivenlik Bilgileri

Sirici boyutlan

3.4

Sekil 3-1  Siiriicii boyutlan

Uriin bilgileri [ el Elektrik kurulumu Baslarken ?sw_,ﬂﬂﬁwﬁ_m Motoru caligtirma | NV ﬂmmwnzmmm:_:_ Daha fazla bilgi | UL listesi bilgileri
[}
olEl 8 BINIRIZIR
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3.5 Yiizeye montajli
Sekil 3-2 Yiizey montaji boyutlar (boy 3 ila 7)

6,0 mm‘ 73,0mm || @5,5mm
‘4—4 9 mm

106 mm

8 mm =5 % =
375 mm ': £
wn
N~
3]
@ 6,5mm —
x 4 delik
25 mm e—
220 mm
10 mm
3
£
©
1303
e}
29,0 mm
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Guvenlik Bilgileri

Uriin bilgileri

Temel parametreler

(Mend 0) Motoru ¢alistirma

EYERT QORI Elektrik kurulumu Baglarken

NV Medya Kartini
Kullanma

Daha fazla bilgi

UL listesi bilgileri

Sekil 3-3 Yiizey montaji boyutlari (boy 8 ila 10)

259 mm

£
£
o

26 mm

257 mm

ww 50k

10 mm

ww g/
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Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu

Yayin No: 2



3.6 Terminal boyutu ve moment degerleri

Tablo 3-1 Siirici kontrol ve role terminali verileri

Model

Baglanti tipi

Moment ayarlan

Tumi

Takilabilen terminal blogu

0,5Nm

Tablo 3-2 Siiricii gii¢ terminali verileri

Model AC terminalleri DC terminalleri Topraklama terminali
boyu Onerilen
3ves | Tekiabilen terminal blogu T20 Torx (M4) M4 Tsi(;nzonr’z;“fn‘g/ AF)
0,7Nm 20Nm 20Nm
; Takﬂabﬂe{jée;j’mrrl]nal blogu " ';20%'[]:?7(1\&4%/AF) M5 Somun (8 mm AF)
1,6Nm 1,5Nm 20Nm
6 M6 Somun (10 mm AF)
6,0Nm
7 M8 Somun (13 mm AF)
12,0 N m
M10 Somun (17 mm AF)
8-10
15,0 N m
22 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
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3.7 Mahfaza

Panel Yerlegimi
Kurulumu planlarken, diger cihazlara / yardimci ekipmana uygun notlari da dikkate alarak,
litfen asagida verilen semadaki acikliklara uyum gosterin.

Sekil 3-4 Muhafaza yerlesimi

Gerektigi gibi
yerlestirin

Mahfaza

AC besleme
kontaktorii ve
sigortalar veya MCB

Surici ve harici EMC filtresi igin,

minimum agikliklarin e Boy 3: 20 mm

korundugundan emin olun. % Boy 4 - 10: 2 30 mm
Zorlanmig veya konveksiyon hava = i i
akisl, herhangi bir cisim veya = T 7

kablo ile kisittanmamalidir. ‘

000q
i

G

00000000800300000000001

|

Harici EMC filtresi, yan yana montajli
(sUrtictinuin yaninda) veya Usttine
montajli (strtict filtre Gizerine monte
edilmis durumda) olabilir.

Not

EMC uyumlulugu igin:

1) Harici bir EMC filtresi
kullanirken, her surici igin

LeNBlIg MUsANS

ua|ibIg unin

IMINEINETEN winjnany yiuexe

uaeiseg

(0 nua)
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p A bir filtre gereklidir.
2) Gug kablolamasi, striictiden
2160 mm tum yonlerde en az 100 mm
. mesafede olmalidir.
Harici kontrol
cihazi f
[ y
Sinyal kablolari
Tum sinyal kablolarinin siriciden
ve herhangi bir gii¢ kablosundan
en az 300 mm mesafede =
yonlenmesini planlayin. : F
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3.8 EMC filtreleri
3.8.1 Dahili filtre

Ozel bir neden yoksa, dahili EMC filtresinin yerinden gikarilmamasi énerilir. Siiriic, bir regen
sisteminin parcasiysa veya bir IT beslemeye bagliysa dahili EMC filtresi ¢ikariimalidir. Dahili EMC
filtresi, besleme kaynagini etkileyen radyo frekansi girisimini azaltir. Motor kablosunun kisa oldugu
durumlarda, ikinci ortam igin EN 61800-3:2004 gerekliliklerinin kargilanmasina olanak tanir; daha fazla
bilgi i¢in, bkz. Siirticii Kullanici Kilavuzu. Daha uzun motor kablolari igin, filtre, girisim seviyesinde
faydal bir azalis saglamaya devam eder ve suriciinin limitine kadar olan herhangi bir uzunluktaki
ekranl (zirhli) kablo ile birlikte kullanildidinda, ortamdaki endistriyel ekipmanlarin sorun yasamasi
pek olasi degildir. Yukaridaki talimatlar s6kulmesini gerektirmedikce veya suruciinun toprak kagak
akimi uygunsuz olmadikga filtrenin tim uygulamalarda kullaniimasi dnerilir.

Sekil 3-5 Boy 3 dahili EMC filtresinin ¢ikariimasi

Vidayi ve somunu (1) ve (2)'de gosterildigi gibi gevsetin / ¢ikarin.

Sabitleme noktalarindan kaldirarak ¢ikarin ardindan siriictiden gevirerek sokiin. Vida ile somunun
maksimum 2 N m moment ile degistirilip yeniden sikildigindan emin olun.

Sekil 3-6 Boy 4 dahili EMC filtresinin gikartiimasi

Dahili EMC filtresini elektriksel olarak sokmek icin, vidayi (1) yukarida belirtildigi gibi ¢ikarin.
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Sekil 3-7 Boy 5 dahili EMC filtresinin ¢ikartilmasi

Ug M5 terminal somununu (1) gikarin. M4 Torx dahili EMC filtresi sékme vidasini agiga ¢ikarmak igin
kapag (2) kaldirarak gikarin. Son olarak dahili EMC filtresini elektriksel olarak sokmek icin M4 Torx
dahili EMC filtresi s6kme vidasini (3) ¢ikarin.

Sekil 3-8 Boy 6 dahili EMC filtresinin ¢ikartilmasi
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Dahili EMC filtresini elektriksel olarak sokmek icin, vidayi (1) yukarida belirtildigi gibi ¢ikarin.
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Sekil 3-9 Boy 7 ve 8 dahili EMC filtresi ve sebeke toprak arasi varistorlerin gikarilmasi
(boy 7 gosterilmistir)

Dahili EMC filtresini elektriksel olarak s6kmek icin, vidayi yukarida gosterildigi gibi ¢ikarin (1).
Sebeke toprak arasi varistorleri elektriksel olarak sokmek igin, vidayi yukarida gosterildigi gibi
cikarin (2).

NOT

Sebeke toprak arasi varistorler yalnizca érnegin gemilerde oldugu gibi birden fazla kaynak bulunan
topraksiz beslemeler gibi 6zel kosullarda gikarilmahdir. Ayrintili bilgi igin, strlictinin tedarikgisi ile
irtibata gegcin.
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Sekil 3-10 Boy 9E ve 10 sebeke toprak arasi varistoérlerin gikarilmasi

LeNBlIg MUsANS

ua|ibIg unin

IMINEINETEN winjnany yiuexe

uaeiseg

Sebeke toprak arasi varistorleri elektriksel olarak sdkmek igin, viday yukarida gosterildigi gibi
ctkarin (1).

NOT
Boy 9E ve 10’daki Dahili EMC filtresi ¢ikarilamaz.

NOT
Sebeke toprak arasi varistorler yalnizca 6rnegin gemilerde oldugu gibi birden fazla kaynak bulunan
topraksiz beslemeler gibi 6zel kosullarda ¢ikariimalidir. Ayrintili bilgi i¢in, surtcunin tedarikgisi ile
irtibata gecin.

3.8.2 Harici filtre

Boy 3, 4, 5 ve 6 igin harici EMC filtreleri, alt montaj veya yan montaj olabilir.

Suriict ve EMC filtresi uygunlugu ile ilgili bilgi igin bkz. Siirticii Kullanici Kilavuzu.

& Yangin tehlikesinden kaginmak ve UL listelemesinin gegerliligini muhafaza etmek igin,
glc ve topraklama terminalleri igin belirlenen sikma torklarina bagli kalinmalidir.
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Daha fazla bilgi igin bkz. Siirticii Kullanict Kilavuzu.
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Elektrik kurulumu

Elektrik garpmasi riski

Asagidaki konumlarda bulunan gerilimler, ciddi elektrik garpmalarina ve élime neden olabilir:
AC besleme kablolari ve baglantilari

QLM DC kablolar ve badlantilar

Cikis kablolari ve baglantilari

Sdriclnln birgok i¢ pargasi ve dis opsiyonel Uniteler

Aksi belirtiimedigi strece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve dokunulmamalidir.

>

Yalitim cihazi
& Herhangi bir kapak sdkilmeden veya herhangi bir servis ¢alismasi yapilmadan 6nce,
AC vel/veya DC gli¢ kaynagi baglantisi, onaylanmisg bir yalitim cihazi kullanilarak
siirliciiden ayriimalidir.

DURDUR fonksiyonu
STOP fonksiyonu, tehlikeli olabilecek gerilimleri stirlictiden, motordan veya herhangi bir
harici opsiyonel tniteden kaldirmaz.

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu, tehlikeli olabilecek gerilimleri siiriiciiden,

& GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu
motordan veya herhangi bir harici opsiyonel tniteden kaldirmaz.

Depolanmis enerji

Sdricu, AC ve/veya DC gli¢ kaynagi kesildikten sonra potansiyel olarak 6limcul bir
gerilimle yUkli kalan kapasitorler igerir. Strlicliye gl verildiyse, AC ve / veya DC gl¢
QLM kaynagl, calismaya baslamadan ez az on dakika 6nce kesilmelidir. Normal olarak
kapasitorler, dahili bir direnc ile bosaltilir. Belirli, olagan disi ariza kogullari altinda,
kapasitorlerin desarji gergeklestirememesi veya ¢ikis terminallerine uygulanan bir
gerilimle bosaltilmasinin engellenmesi mimkindir. Strtcide, ekranin aniden
kararmasina sebep olan bir ariza oldugdu takdirde, kapasitérlerin desarj ediimemis olmasi
mimkindir. Bu durumda, Control Techniques veya yetkili distribitorlerine danigin.

i

Fis ve prizle temin edilen ekipman

Sirticl, fis ve prizle bir AC beslemeye bagli ekipmanin igine kuruluyorsa, 6zel dikkat sarf
edilmelidir. Surtuctnin AC gug kaynagdi terminalleri dahili kapasitérlere,

QLM giivenlik izolasyonu saglamayi amaglamayan dogrultucu diyotlar Gizerinden baglanir.
Fis, prizden gikarildiginda fis uglarina dokunulmasi gerekiyorsa, fisi stirliciiden otomatik
olarak izole eden bir arag¢ kullaniimalidir (6r. bir mandalli réle).

i

Daimi miknatish motorlar

Daimi miknatisl motorlar déndiklerinde, siriicli beslemesi kesilse bile, elektrik enerjisi
Uretirler. Bu meydana gelirse, strtici motor terminalleri Gzerinden enerjilenecektir.
Motor yiku, besleme kesildiginde motoru déndirmeye yeterliyse, herhangi bir hareketli
parcaya erisim saglamadan dnce motor, siriiciiden izole edilmelidir.

i

[
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4.1 Besleme tipleri
Tum sarlcdler, tim besleme tipleri Gzerinde kullanima uygundur, érn. TN-S, TN-C-S, TT ve IT.

600 V’ye kadar olan besleme tipleri mevcut her tiirli 6rnegin, nétr, merkezi veya kdse
(“delta devresi”) ile topraklanabilir

600 V Ustlinde olan besleme tiplerinde kdse topraklama mevcut olmayabilir

Sdraciler, IEC 60664-1 uyarinca, kurulum kategorisi lll ve altindaki besleme sistemlerinde kullanima
uygundur. Bu, bir binadaki besleme kaynaginda daimi olarak baglanabilmeleri anlamina gelir,

ancak dis mekan kurulumunda, kategori IV’U kategori lII'e distrmek icin, ek asiri gerilim énleme
(gegici voltaj ani yukselme énlemesi) saglanmalidir.

Sdricu, (topraksiz) bir IT besleme Uzerinde kullanilacaksa, ayrintili bilgi igin Sdirtici
Kullanici Kilavuzu'na basvurun.

4.2 Gug Degerleri

Bkz. kisim 2.4 Gli¢ Degerleri, sayfa 11.

Maksimum siirekli giris akimi

Maksimum surekli giris akiminin degerleri, kablo ve sigorta secimine yardimci olmak amaciyla
verilmektedir. Bu degerler, ylksek diizeyde dengesiz beslemeye neden olabilecek, en kotl kosullar
icin belirtilmistir. Maksimum surekli giris akimi igin belirtilen deger, giris fazlarinin sadece birinde
gOrulur. Diger iki fazdaki akim, cok daha dusuk olacaktir.

Maksimum surekli giris akiminin degerleri, %2 negatif faz siralama dengesizligine sahip bir besleme
icin belirtilmis ve kisim 2.4 Gii¢ Degderleri, sayfa 11'de verilen maksimum besleme hatali akiminda
derecelendirilmistir.

kisim 2.4 Gi¢ Degerleri, sayfa 11’te sunulan kablo ebatlari, sadece bir rehber niteligi tagir.
Kablolarin dogru ebatlari konusunda, yerel kablo diizenlemelerine bagvurun. Bazi durumlarda,
asiri gerilim dismelerini 6nlemek lizere, daha buytuk bir kablo gerekebilir.

kisim 2.4 Gli¢ Degerleri, sayfa 11’teki nominal ¢ikis kablo boyutlari, motor maksimum
akiminin strictiniin akimiyla eslestigini varsayar. Disik nominal giicli bir motor
kullanildiginda, kablo degeri motorun degeriyle eslesecek sekilde segilebilir.
Motorun ve kablonun asiri yuke kargi korunmasini saglamak igin, striict, dogru motor
nominal akimiyla programlanmalidir.
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Sigortalar
& Siruclye giris sebeke beslemesi, asir yik ve kisa devreye karsi uygun korumayla
kurulmalidir. Nominal sigorta degerleri kisim 2.4 Gli¢ Degerleri, sayfa 11’te gosterilmistir.
Bu gereklilige uymamak, yangin tehlikesine yol agacaktir.

ewJn$ied niojop

AC beslemeye giden tim yiikli baglantilarda, bir sigorta veya diger koruma mutlaka kullaniimahdir.
Boy 3 i¢in, asagdidaki kosullarda, sigortalar yerine, C tipli bir MCB (minyattr devre kesici) veya MCCB
(kaliplanmis kasali devre kesici) kullanilabilir:

* Hata giderme kapasitesi, kurulum igin yeterli olmaldir.

Sigorta tipleri

Sigorta geriliminin nominal degeri, siiriiciniin besleme gerilimine uygun olmalidir.
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4.3 Giug¢ baglantilari
Sekil 4-1 Boy 3 gii¢ ve topraklama baglantilar

E DC Baglantilar

Topraklama
baglanti uglar

‘hl

50000000000\ 0 Dp)

Ek topraklama
baglantisi

“N\A  AC Baglantilar
PE| L1|L2|L3| U |V | w]|=+
Opsiyonel sebeke
sok bobini
[] [] [] Sigortalar
Motor
— L1 L2 L3 =
Ana gii Opsiyonel
Tﬁg{sk kayngg? topraklama baglantisi
30 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu

Yayin No: 2



Sekil 4-2 Boy 4 gii¢ ve topraklama baglantilan
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g
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Sekil 4-3 Boy 5 gii¢ ve topraklama baglantilan

DC baglantilar

DC +| DC - @ -oc (@

AC Baglantilar Motor Baglantilar
L1 | L2 | L3 |PE + U \' w

O O O ° O 0 0O

\ | \

Opsiyonel EMC
filtre

[ [ [

Opsiyonel sebeke
sok bobini

=] [ |

ifo R / I):I

Motor
L1 L2 L3 = =
ﬁ':;ng%? ng{ﬁ “ toprakloapr:g (I?Jr:jllannm
Ust terminal blogu (1) AC besleme baglantisi igin kullanilir.

Alt terminal blogu (2) Motor baglantisi igin kullanihr.
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Sekil 4-4 Boy 6 gli¢ ve topraklama baglantilari o
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Sekil 4-5 Boy 7 ve 8 gii¢ ve topraklama baglantilari (boy 7 gosterilmistir)

Giris baglantilar

Toprak Ana glig
hatti kaynagi

I L1 L2 L3

el ]|

Opsiyonel sebeke
sok bobini

Opsiyonel EMC
filtresi

Cikis baglantilan

U \' w

ONIONIO)

©) +

Motor

Opsiyonel topraklama

—  baglantisi
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Sekil 4-6 Boy 9E ile 10 gli¢ ve topraklama baglantilar

e

Giris baglantilari é
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Boy 9E ve 10 icin ayri bir sebeke sok bobini (INLXXX) kullaniimalidir. Yeterli reaktans S
saglanamazsa suruct hasar gérebilir veya surtctnin hizmet dmru azalabilir. z
Bkz. Tablo 2-8 Boy 9E ve 10 model ve sok bobini par¢a numaralari, sayfa 14. g
Q
o
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4.4 Topraklama baglantilari

Topraklama terminallerinin aginmaya karsi korunmasini saglayin, érn. yogunlagmanin

& Topraklama terminallerinin elektrokimyasal aginmasi
neden oldugu asinma.

Sirucil, AC beslemenin sistem topraklamasina baglanmalidir. Topraklama kablo sistemi,
yerel mevzuata ve uygulama kurallarina uygun olmalidir.

Topraklama kablosu ebatlar hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Tablo 2-6 Koruyucu
topraklama kablosu kesitleri, sayfa 13.

Boy 3 ve 4’'te besleme ve motor topraklama baglantilari, siirGictiniin her iki tarafinda, takilabilir gu¢
konnektdrlerinin yaninda yer alan M4 baglanti civatasi kullanilarak gerceklestirilir. Ayrintilar icin bkz.
Sekil 4-1 ve Sekil 4-2.

Boy 5°te, besleme ve motor topraklama baglantilari, takilabilir gli¢ konnektériniin yaninda yer alan
M5 baglanti civatasi kullanilarak gercgeklestirilir. Bkz. Sekil 4-3.

Boy 6’da, gli¢c kaynagi ve motor topraklama baglantilari, kaynak ve motor terminallerinin Gstiinde
bulunan M6 pimleri kullanilarak gergeklestirilir. Bkz. Sekil 4-4.

Boy 7’de, gui¢ kaynagdi ve motor topraklama baglantilari, kaynak ve motor baglanti terminallerinin
Usttinde bulunan M8 pimleri kullanilarak gergeklestirilir. Bkz. Sekil 4-5.

Boy 8’de, gli¢ kaynagi ve motor topraklama baglantilari, kaynak ve motor baglanti terminallerinin
Ustlinde bulunan M10 pimleri kullanilarak gerceklestirilir. Bkz. Sekil 4-5.

Boy 9E ve 10’da besleme ve motor topraklama baglantilari, besleme ve motor baglanti
terminallerinin yaninda yer alan M10 baglanti civatalari kullanilarak gerceklestirilir. Bkz. Sekil 4-6.

olmalidir.

Sdricu, olasi bir ariza akimini, koruyucu cihaz (sigorta, vb.) AC beslemeyi kesene dek
tasima kapasitesine sahip bir baglantiyla topraklanmalidir.

Topraklama baglantilari, uygun araliklarla gézlemlenmeli ve kontrol edilmelidir.

2 Topraklama gevrim empedansi, yerel glivenlik mevzuatlarinin gerekliliklerine uyumiu

4.5 Haberlesme baglantilari

Sirlcl 2 kablolu 485 seri araylz sunar. Bu, suriict kurulumunun, galismasinin ve takibinin gerekirse
bir bilgisayar veya kontrol6r tarafindan yapiimasini saglar. Stricu kolay zincir baglanti saglayan iki
paralel RJ45 konnektor sunar. Siiricii Modbus RTU protokollni destekler. Baglanti ayrintilari igin
bkz. Tablo 4-1.

Tablo 4-1 Seri iletisim portu pin bilgileri

Pin Fonksiyon

1 120 Q Terminasyon direnci
2 RX TX
3 Yahtiimig 0 V
4 +24 'V (100 mA)
5 Yahtiimis 0 V
6 TX etkin
7 RX\ TX\
8 RX\ TX\ (sonlandirma rezistérleri gerekiyorsa, pin 1’e baglayin)

Shell Yahtiimig 0 V
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4.6 Ekran baglantilari

Radyo frekansi emisyonunu bastirmak ve iyi bir parazit bagisikhgi saglamak i¢in agagidaki
yonergeler izlenmelidir. Suriiclideki korumalari sonlandirmak igin, siriictiyle birlikte verilen
topraklama tutucusunu ve topraklama kelepgesini kullanin.

Sekil 4-7 Topraklama tutucusunu kullanarak, sinyal kablosu korumalarini topraklama

INE
B
2 [
3 0
= [
I
L i

Motor kablosu: Ekranli bir motor kablosu kullanin. Motor kablosunun ekranini, motor gévdesinin
toprak ucuna, mimkun oldugunca ve 50 mm uzunlugu gegmeyen kisa bir baglanti kullanarak
baglayin. Ekranin, motorun terminaline tam 360° sonlanmasi yararhdir.

Kontrol kablolari: Kontrol kablo sisteminin, panelin disina gikmasi gerekiyorsa, ekranli hale
getirilmeli ve ekranlar, suricuye topraklama tutucusu kullanilarak kelepgeyle tutturulmahdir.
Ekranlarin tutucu ile temas edebilmesi icin, kablonun dis yalitim kilifini s6kiin, ancak ekranlara,
uglara mumkin oldugunca yaklagana dek dokunmayin.

4.7 Kontrol baglantilari

Kontrol baglantilari hakkinda bilgi icin, bu kilavuzun arka kapagina bakin.
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5 Baslarken

Bu bolim siricinin kullanici arayizleri, menu yapisi ve givenlik diizeyini tanitir.

5.1 Gosterge panelini anlama
Tus takimi yalnizca siriiciinin tGzerine monte edilebilir.
5.1.1 KI-HOA Keypad RTC

KI-HOA Keypad RTC ekrani, iki metin satirindan olugur. Ust satir, siirliciiniin durumunu veya
menlyl ve o anda goériinen parametre numarasini gdsterir. Alt satir ise parametre degerini veya
belirli hata tipini gdsterir. Ik satirdaki son iki karakter ézel ifadeleri gésterebilir. Bu ifadelerin birden
fazlasi etkinse ifadelere Tablo 5-1'de gosterildidi gibi oncelik verilir.

Siruci agildiginda alt satir Agma Sirasinda Gésterilen Parametre (11.022) ile tanimlanan agma
parametresini gosterir.

Sekil 5-1 KI-HOA Keypad RTC

1. Cikis di‘.'lgmesi o o
2. Otomatik ~N

3. lleri galistir (2] .

4. Gezinme tuslar (x4) <

5. Kapali / Sifirla e % g 9
6. Gir diigmesi I Rewet

Stiriicliyt sifirlamak icin, kirmizi renkli diigmesi de kullanilir.
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Tablo 5-1 Etkin iglem simgesi

@

- . . Satir Satirdaki 6 | | &
Etkin iglem simgesi Aciklama (1=en &nemli) neelik i
&

n Kalici medya kartina erisme 1 1 g

c

i Alarm etkin 1 2 g

=

=)

n Tus takimi gergek zamanl saatinin pili duguk 1 3 el

veha Surticu glivenligi etkin ve kilitli veya kilidi 1 4
a aclimig

H Kullanici programi galigiyor 3 1

Tus takimi referansi etkin 4 1

5.2 Tus takiminin kullanimi
5.21 Kontrol tuslari
Tus takimi sunlardan olusur:

=
o)
=
o
E
=
=
c
s
=
c
3
m
o)
=
E
=
=
c
s
=
c
3
c

*  Gezinme Tuglari: Parametreler arasinda gezinmek ve parametre degerlerini deg@istirmek igin E
kullanilir. H

» Gir/ Mod diigmesi: Parametre diizenleme ve gérintileme modu arasinda gegis yapmak igin 3
kullanihr.

*  Cikis digmesi: Parametre diizenleme veya gorintileme modundan ¢ikis yapmak igin kullanilir. §
Parametre diizenleme modunda, parametre degerleri diizenleniyor ve ¢ikis digmesine =z
basiliyorsa parametre degeri diizenleme moduna giriste sahip oldugu degere getirilir. §§

+  Ug kontrol diigmesi Elle / Kapali / Otomatik modlarini segmek igin kullanilir S
(asagidaki kisim 5.2.2'ye bakin). g

522  Elle / Kapali / Otomatik g

Pr 01.052 sifir disinda bir degere ayarlandiysa Elle / Kapali / Otomatik fonksiyonlari etkindir, §

aksi takdirde tus takimi dugmeleri agagidaki gibi tahsis edilir: a

! 3

+  Mavi - ileri/Geri B

+ Yesil @ - CGalistir §

Py

« Kirmizi @ - Sifirla %%

Elle / Kapali / Otomatik fonksiyonlari etkinse (Pr 01.052 1, 2 veya 3 olarak ayarl), tus takimi 3 gf

dagmeleri agagidaki gibi tahsis edilir: 3

+  Mavi - Otomatik 5

. i

+ Yesil @ -Ele g

« Kirmizi & - Kapal/Sifirla =

Pr 01.052’deki deger Tablo 5-2'de gésterildigi gibi Elle / Kapali / Otomatik modunu seger. _

c
T
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Tablo 5-2 Elle / Kapali / Otomatik modu

Pr 01.052 Acma
0 Elle / Kapali / Otomatik kapal
1 Otomatik Modu
2 Kapali Modu
3 Bkz. Tablo 5-3
Tablo 5-3 Pr01.052 = 3 ise agma modlari
Giic kapali Giig agik
Elle Kapali
Kapali Kapal
Otomatik Otomatik
Otomatik
Otomatik modunda, motor hizi/frekans referansi Pr 00.005'teki deger tarafindan segilir.

Elle

Hiz/frekans referansi Pr 00.005 otomatik olarak tus takimi referansi olarak ayarlanir. Motor hizi tus
takimi kontrol modu referansi Pr 01.017°deki degerle belirlenir. Bu referans tus takimindaki Yukari/
Asag oklariyla ayarlanabilir.

Otomatik modundan Elle moduna gegildiyse Pr 01.017 mod gegcisinde On rampa referansi (Pr 01.003)
degerine ayarlanir, bdylece mevcut motor hizi korunur.

Kapali modundan Elle moduna gegildiginde ise motor Pr 01.017’deki degerle belirlenen hiza kadar
cikar.

Kapali

Ka;?elll modunda motor durdurulur. Hiz/frekans referansi (Pr 00.005) tus takimi kontrol modu
referansindaki (Pr 01.017) degerin Yukari/Agagi ok tuslariyla degistirilebilmesini saglayacak sekilde
otomatik olarak tus takimi referansi olarak ayarlanir. Ardindan Elle modu segilirse motor

Pr 01.017°deki degerle belirlenen hiza kadar ¢ikar.
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Sekil 5-2 Ekran modlar

Durum
Modu

Parametre Moduna giris yapmak
icin tusuna basin veya

Parametre

Modu CIREE

Parametreyi segmek igin

basin
N\
e8s

'

00.001
0.0 Hz

Diizenle Moduna giris yapmak
icin tusuna basin,

h RO RW
parametresi  parametresi

(@ gorantilenir)

Zaman Asimi Zaman Zaman
veya Asimi Asimi
tuguna basin Durum Moduna geri dénmek igin,
tusuna basin

Parametre Moduna

geri donerken

tusunu kullanin

h Gegici Parametre
Modu 3

degistirmek tzere
baska bir parametreyi

secme tuglarini
kullanin

Parametre Moduna geri dénmek igin,

Yeni parametre degerini korumak igin tusuna basin

Yeni parametre degerini yok sayip parametreyi 6nceden

dizenlenen degere geri déndiirmek icin @& tusuna basin
h

00.001

o/

0.0=
Diizenle Modu
(Duzenlenecek karakter ekranin alt satirinda yanip séntiyor)

Parametre degerlerini ‘ g B tuslari kullanarak degistirin.

Pr 00.049 ‘Tum Meniler’i gosterecek sekilde ayarlandiysa gezinme digmeleri yalnizca menuler

arasinda hareket etmek igin kullanilabilir.

Sekil 5-3 Mod ornekleri

ua|IBlIg MueAND

uaNbliq unin

nwininny yUeg | winjnuny sueyepy

v]
I
@
o
2
=
o
=]

(0 nuapy)
Jojanaweled jpwa|

(3]

i

11
Trip Drive Overload i’
I'l1s

N
Over Volts.1 00.0 reml }

ewJnsied niojoN

BWUE|INY
1ipey eApaiN AN

Parametre degerlerini, dikkatle hesaplamadan degistirmeyin, yanhs degerler hasara veya
guvenlik tehlikesine yol agabilir.

Parametre degerlerini degistirirken, yeniden girilmesi gerekebileceginden, yeni degerleri
not edin.
Yeni parametre degerlerinin, strici AC besleme kesilip tekrar verildikten sonra

uygulanmasi igin, yeni degerler kaydedilmelidir. Bkz. kisim 5.7 Parametreleri kaydetme,

sayfa 44.
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5.3 Menii 0

Mend 0, ortak kullanilan cesitli parametreleri, strtictiinin temel kolay kurulumu igin bir araya
getirmekte kullanilir. Uygun parametreler, ileri menulerden meni 0’a kopyalanir ve boylece her iki
konumda da mevcut olur. Ayrintili bilgi icin, bkz. Bélim 6 Temel parametreler (Menii 0), sayfa 47.

54 Menii yapisi

Sdrlicli parametre yapisi, mendler ve parametrelerden olusur. Surict ilk agildiginda, sadece Menl 0
goruntulenebilir. Yukari ve asagi ok tuslari, parametreler arasinda gezinmek icin kullanilir ve

Pr 00.049 parametresi ‘Tum Meniiler’ olarak ayarlandiktan sonra sol ve sag tuslar mendiler arasinda
gezinmek igin kullanihir. Ayrintih bilgi igin, bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve giivenlik,

sayfa 46.

Sekil 5-4 Menii yapisi

T
029
41028 00.050 | 01050

41027 00.049 | 01.048

41,07
Py 00,047 | 01.047

<

Parametreler
arasinda
hareket

Opsiyon modiilii meniileri (S.mm.ppp)*

00.005
00.004
00.003
06007 1.001 L—
o
00001 |o1001]
4

Meniler arasinda hareket

Mendiler ve parametreler iki yonde de ileriler.
Or. son parametre gériintiileniyorsa, bir kez
daha basmak, ekranin kaymasina ve ilk
parametreyi gostermesine neden olacaktir.
Sdriict, mendler arasinda gegis yaparken,
belirli bir mentide en son hangi parametrenin
géruntulendigini hatirlar ve bu parametreyi
gosterir.

* Opsiyon moduli mendleri (S.mm.ppp)
yalnizca opsiyon moddilleri takildiysa
gosterilir. Burada S opsiyon moduliiniin yuva
numarasini, mm.ppp ise opsiyon modulinin
dahili mendlerinin ve parametrelerinin
parametre numarasini belirtir.
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5.5 Geligmis meniiler

Gelismis mendler, strlicunin belirli bir islev veya 6zelligine uygun grup veya parametrelerden olusur.

0 - 41 arasindaki mendler, KI-HOA-Keypad'de goriintilenebilir.

Tablo 5-4 Gelismis menii agiklamalari

ua|IBlIg MueAND

uaNbliq unin

nwininny yUeg | winjnuny sueyepy

w
I
@
o
]
=
o
=]

(0 nuapy)
Jojanaweled jpwa|

ewJnsied niojoN

Menui Aciklama
0 Hizli / kolay programlama igin ortak kullanilan temel kurulum parametreleri
1 Frekans/hiz referansi
2 Rampalar
3 Frekans izleme, hiz geribeslemesi ve hiz kontroli
4 Moment ve akim kontroli
5 Motor kontroli
6 Siralayici ve saat
7 Analog G/C, Sicaklik takibi
8 Dijital /O (Girig/Cikig)
9 Programlanabilir lojik, motorize pot, ikili toplam, zamanlayicilar ve osiloskop
10 Durum ve tripler
1 Surdcid kurulumu ve tanimlamasi, seri iletisim
12 Esik algilayicilar ve degisken segiciler
14 Kullanici PID kontrolért
15 Opsiyon modult yuva 1 kurulum menisu
16 Opsiyon moddili yuva 2 kurulum menusu
17 Opsiyon moduili yuva 3 kurulum menusu
18 Genel opsiyon modulu uygulama menusu 1
19 Genel opsiyon modili uygulama menusi 2
20 Genel opsiyon modiili uygulama menusu 3
22 Meni 0 kurulumu
23 Tahsis edilmemis
28 Tahsis edilmemis
29 Ayrilmis - menu pompalama fonksiyonlari
30 Yerlesik kullanici programlama uygulama mendiisu
Yuva 1 | Yuva 1 opsiyon mendleri*
Yuva 2 | Yuva 2 opsiyon menileri*
Yuva 3 | Yuva 3 opsiyon mendleri*

* Yalnizca opsiyon modiilleri takildiginda gosterilir.
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5.6 Isletim modunu degistirme

isletim modunu degistirme, motor parametreleri dahil olmak iizere, tim parametreleri varsayilan
degerlerine geri dondurir. Kullanicr glivenlik durumu (00.049) ve Kullanici giivenlik kodu (00.034)
bu islemden etkilenmez.

Prosediir
Asagidaki proseduri, sadece farkl bir isletim modu gerektiginde kullanin:
1. Suricundn etkin olmadigindan emin olun, 6r. terminal 29 acik veya Pr 06.015 OFF (KAPALI) (0).
2. Prmm.000’a, asagdidaki degerlerden birini, uygun sekilde girin:
1253 (Avrupa, 50 Hz AC besleme frekansi)
1254 (Avrupa, 60 Hz AC besleme frekansi)
3. Pr00.048 ayarini asagidaki sekilde degistirin:

Pr 00.048 ayari Calisma modu
00.048 1 Acik cevrim
(Asenkron motor)
t Open-loop
2 RFC-A
(Konum geribeslemeli olmayan asenkron motor)
3 RFC-S

(Konum geribeslemesiz sabit miknatisli motor)

ikinci siitundaki rakamlar, seri iletisim kullanildiginda gegerlidir.

4. Asagidakilerden birini yapin:

* Kirmizi sifirlama digmesine basin

» Sifirlama dijital girisine gegis yapin

Seri iletisim Uzerinden Pr 10.038 parametresini 100’e ayarlayarak sirtclyu sifirlayin.

Prmm.000’a 1253 veya 1254 girildiginde Pr 00.048 degistirildiyse fabrika degerleri
yuklenir.

5.7 Parametreleri kaydetme
Menu 0’da bir parametre degistirildiginde, parametre diizenleme modundan parametre izleme

moduna geri ddnmek igin, Gir diigmesine basildiginda yeni deger kaydedilir.

Parametreler ileri menulerde degistirildiyse, degisiklik otomatik olarak kaydedilmez. Bir kaydetme

islemi yuratulmelidir.

Prosediir

1. Prmm.000 parametresinde ‘Parametreleri Kaydet™ 6desini segin (alternatif olarak Pr mm.000
parametresine 1000* degerini girin)

2. Asagidakilerden birini yapin:

* Kirmizi sifirama digmesine basin

«  Sifirlama dijital girigini degistirin veya

» Seri haberlesme Uzerinden Pr 10.038'i 100’e ayarlayarak sirlcuyi sifirlayin.

*Sirtci disik gerilim durumundaysa (6r. kontrol terminali 1 ve 2 dustik gerilimli bir DC kaynagindan
besleniyorken) kayit islemi gergeklestirmek icin Pr mm.000’a 1001 degeri girilmelidir.
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5.8 Varsayilan parametre degerlerini geri yukleme

Varsayilan parametre degerlerini bu yontemle geri yliklemek, varsayilan degerleri surticiiniin
bellegine kaydeder. Kullanici giivenlik durumu (00.049) ve Kullanici glivenlik kodu (00.034)
bu islemden etkilenmez.

Prosediir
1. Sdrucinun etkin olmadigindan emin olun, 6r. terminal 29 acik veya Pr 06.015 OFF (KAPALI) (0)
2. Prmm.000 parametresinde ‘50 Hz Varsayilanlarini Sifirla’ veya ‘60 Hz Varsayilanlarini Sifirla’
odesini segin. (alternatif olarak, Pr mm.000 parametresine 1233 (50 Hz ayarlari) veya 1244
(60 Hz ayarlar) girin).
3. Asagidakilerden birini yapin:

* Kirmizi sifirama digmesine basin
»  Sifirlama dijital girisine gegis yapin
+  Seri haberlesme uzerinden Pr 10.038'i 100’e ayarlayarak sirtclyu sifirlayin.

5.9 Parametreleri, sadece varsayilan-digi degerlerle

goruntiilleme
Pr mm.000 parametresinde ‘Varsayilan olmayanlari goster’ 6gesi secildiginde (Alternatif olarak,
Pr mm.000 parametresine 12000 girerek), kullanicinin gérebilecedi parametreler varsayilan olmayan
deger iceren parametreler olur. Bu islev, etkin hale gelmek igin bir stirtict sifirlamasi gerektirmez.
Bu islevi devre disi birakmak igin, Pr mm.000 parametresine geri dénin ve ‘Eylem yok’ 6gesini segin
(alternatif olarak 0 degerini girin). Bu islevin, etkin erisim seviyesinden etkilenebilecegine dikkat edin,
erisim seviyesi hakkinda ayrintil bilgi igin, bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve glivenlik,
sayfa 46.

5.10 Sadece hedef parametreleri goriintilleme

Pr mm.000 parametresinde ‘Hedefler’ secildiginde (Alternatif olarak, Pr mm.000 parametresine
12001 degerini girin), kullanicinin gérebilecedi parametreler hedef parametreleri olur. Bu islev, etkin
hale gelmek icin bir stirlict sifirlamasi gerektirmez. Bu iglevi devre disi birakmak icin, Pr mm.000
parametresine geri donun ve ‘Eylem yok’ 6gesini segcin (alternatif olarak 0 degerini girin).

Bu iglevin, etkin erisim seviyesinden etkilenebilecegine dikkat edin, erisim seviyesi hakkinda ayrintili
bilgi igin, bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve giivenlik.
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5.11

Parametre erigim seviyesi ve guvenlik

Parametre erisim seviyesi, kullanicinin, sadece Menu 0’a mi yoksa MenU 0’a ek olarak tim ileri
menilere mi (Menu 1 - 41) erisecegini belirler. Kullanici Givenligi, erisimin kullaniciya salt okunur
mu yoksa okunur yazilir mi olacagdini belirler. Tablo 5-5'te gosterildidi Uzere, gerek Kullanici

Glvenligi gerekse Parametre Erisim Seviyesi, birbirinden bagimsiz caligabilir:

Tablo 5-5 Parametre erigim seviyesi ve giivenlik

Kullanici
guvenligi Erisim seviyesi K..u"amfl. Menii 0 durumu Geligmis meni
durumu glivenligi durumu
(11.044)
. Acgik RW Gorlinmez
0 Mend 0 Kapali RO Goriinmez
. . Acik RW RW
1 Tum Mendler Kapal RO RO
. Agik RO Gérunmez
2 Salt Okunur Meni 0 Kapal RO G&rinmez
Acik RO RO
3 Salt Okunur Kapal RO RO
4 Yalnizca durum Acik G?rtmmez G?rtmmez
Kapali Gorlinmez Goriinmez
. Agik Gorinmez Gorinmez
5 Erigim yok Kapali Gorinmez Gorinmez

Sdrlclnin varsayilan ayarlari, Parametre Erigsim Seviyesi Menu 0 ve Kullanici Guvenligi Agik'tir, or.
gelismis mendlerde, Meni 0’a okunur / yazilir erigsim, gérinur degildir.
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6

Temel parametreler (Menti 0)

ua|iblig IusAND

Aralik Varsayilan
Parametre Tip
oL | RFC-A | RFC-S oL | RFC-A | RFC-S
00.001 Minimum Referans {01.007} +VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1 0 Hz / dev./dk. RW | Num us g:
Kelepge Hz / dev./dk. g:
50 Hz: 1500,0 =
Maksimum Referans 50 Hz: 50,0 Hz dev./dk. Qo
00.002 Kelepge1 {01.006} [ +VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 Hz / dev./dk. 60 Hz: 60.0 Hz 60 Hz: 1800,0 RW |Num us 5
dev./dk.
+VM_ACCEL_RATE | +VM_ACCEL_RATE 20,0 sn 20,000 sn
00.003 | Hizlanma Orani 1 {02.011}| = % br 01,006 sn. ila Pr 01.006 ila Pr 01.006 ila Prot.00s | W [Num us =
+VM_ACCEL_RATE | #+VM_ACCEL_RATE 20,0 sn 20,000 sn 5
00.004 | vavaglama Orani 1 {02,021} ™ o172 pr 01,006 |  sn.ilaPro1.006 | ilaPro1.006 | iaProt.oos |RV|NuM s 2
A1A2(0), A1 On Ayar (1), A2 On Ayar (2), On g
00.005 | Referans Segicisi {01.014} Avyar (3), Tus Takimi (4), Hassasiyet (5) A1A2(0) RW | Txt us é
Tus Takimi Ref. (6) %
00.006 | Simetrik Akim Limiti | {04.007} +VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % %110,0 %110,0 RW |Num RA us
m
Ur s (0), Ur (1), g
Agik Gevrim Kontrol Sabit (2), S
Modu / Etkinlestirme [ {05.014} Ur Otomatik (3), Url (4) RW| Txt us ;
00.007 | Durumundaki Islem Ur | (4), Kare (5), 5
Akim 1P (6) %
5 3
Hiz Kontrolorii 0,0000 - 200,000 c
Oransal Kazanci Kp1 {03.010} sirad 0,0300 sn./rad | RW |Num us
Diislik Frekans o . o
Gerilim Yiikseltme {05.015} %0,0 ila 25,0 %3,0 RW [ Num us -
00.008 2
Hiz Kontrolorii 0,00 - 655,35 5 w0
! 1)
Integral Kazanci Ki1 {03.011} s2/rad 0,10 sn“/rad RW [Num us 2
)
L Kapali (0) . b
Dinamik V / F Segimi |{05.013} veya Atk (1) Kapali (0) RW| Bit us
00.009 | H1z Kontrolérii P
Diferansiyel 0,00000 - 0,65535
Geribesleme Kazanc: | (03:012} 1irad 0,00000 1/rad | RW |Num us i
Kd 1 3
Motor Devri {05.004} | +180000 dev./dk. RO |Num|ND|NC | PT| FI &)
00.010 o
Hiz Geribeslemesi {03.002} +VM_SPEED dev./dk. RO [Num|ND | NC | PT | FI i
o
00.011 | Cikig Frekansi {05.001}| +VM_SPEED_FREQ_REF Hz RO [Num|ND|NC | PT| FI =
=
00.012 | Akim Buyikligu {04.001} +VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A RO | Bit IND|NC |PT| FI g
00.013 | Moment Ureten Akim | {04.002} +VM_DRIVE_CURRENT A RO | Bit IND|NC |PT| FI f,
)
Standart (1), e
00.015 | Rampa Modu Segicisi | {02.004} Standart Standart (1) Standart (1) RW/| Txt us §
destekleme (2) 3
Qnabg Giris 6 {08.026}| 0,000 - 59,999 0.000 RW |Num | DE PT|Us Z
tamasi
00.017 o P
1m Referans 1S
Filtre 1 Zaman Sabiti | (04-012} 0,0-250ms 1,0 ms RW |Num us n:—,%.
4-20 mA Dilsiik (-4), 20-4 mA Diisik (-3), 23
4-20 mA Tutma (-2), 20-4 mA Tutma (-1), =
- 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA Trip (2), ’ E
00.019 | Analog Giris 1 Modu |{07.007} 20-4 mA Trip (3), 4-20 mA (4), 20-4 mA (5), 4-20 mA (4) RW | Txt us
Volt (6), Term. Kisa Devre (7), Termistor (8), o
Term. No Trip (9) B
3
00.020 | Analog Giris 1 Hedefi | {07.010} 00,000 - 59,999 01.036 RW |Num | DE PT|US =
N
4-20 mA Diisiik (-4), 20-4 mA Distik (-3), 5
4-20 mA Tutma (-2), 20-4 mA Tutma (-1), =X
- 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA Trip (2), Q
00.021 | Analog Giris 2 Modu |{07.011} 20-4 mA Trip (3), 4-20 mA (4), 20-4 mA (5), Volt (6) RW [ Txt us
Volt (6), Term. Kisa Devre (7), Termistor (8), c
Term. No Trip (9) [
iki Kutuplu (Bipolar) %'
00.022 | Referans {01.010} Kapali (0) veya Agik (1) Kapali (0) RW | Bit us @,
Etkinlestirme =2
00.024 | Kayitli Referans 1 {01.021} +VM_SPEED_FREQ_REF Hz / dev./dk. 0,0 Hz / dev./dk. RW |Num us

Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu

Yayin No: 2

47




Aralik Varsayilan
Parametre Tip
oL | RFC-A | RFC-S oL | RFC-A | RFC-S
00.025 | Kayith Referans 2 |{01.022}| +VM_SPEED_FREQ_REF Hz / dev./dk. 0,0 Hz / dev./dk. RW [Num us
Kayith Referans 3 |{01.023y| EYM_SPEED_ 0,0 Hz RW | Num Us
FREQ_REF Hz
00.026
Asin Hiz Esigi {03.008} 0 ila 40000 dev./dk. 0 dev./dk. RW [Num Us
00.027 | Kayitli Referans 4 {01.024} L s 0,0 Hz RW |Num us
_REF Hz
Son Olarak Yiiklenen
00,029 | (o) s Vi | (11036} 0-999 0 RO |Num NC | PT
Higbiri (0), Oku (1), Program (2), Otomatik(3), -
00.030 | Parametre Klonlama | {11.042} Yeniden Basat (4) Higbiri (0) RW | Txt NC us
00.031 | Nominal Gerilim {11.033}[ 200V (0), 400 V (1), 575 V (2), 690 V (3) RO | Txt [ND[NC |PT
Devre Disi Birak (0),
Dénen Motoru Etkinlestir (1), Devre Digi Birak
Yakalama {06.009} Yalnizca lleri (2), (0) R Txt us
00.033 Yalnizca Geri (3),
Motor Parametresi
Uyarlanabilen Kontrol {05.016} 0-2 0 RW | Num us
00,034 fulan Gavenlik | 111 030} 0- 2147483647 0 RW [Num|ND | NC | PT | US
82NP (0),81NP (1), 8 1EP (2), 8 1 OP (3),
82NP M (4),81NP M (5),81EPM (6),
00.035 | Seri Mod {11.024}|  810PM(7), 72NP (8), 7 1NP (9), 82 NP (0) RW | Txt us
71EP (10),7 1 OP (11), 7 2 NP M (12),
71NP M (13), 7 1 EP M (14), 7 1 OP M (15)
300 (0), 600 (1), 1200 (2),
00.036 | Seri Veri lletisim Hizi* | {11.025} | 2400 (3), 4800 (4), 9600 (5), 19200 (6), 38400 19200 (6) RW | Txt us
(7), 57600 (8), 76800 (9), 15200 (10)
00.037 | Seri lletisim Adresi | {11.023} 1-247 1 RW [Num Us
00.038 Qk'm Kontroldri Kp | 104 0133 0 - 30000 20 150 RW | Num us
azanci
00.039 | kI KonrOIGT KT 104 g14) 0- 30000 40 2000 RW [ Num us
azanci
00.040 | Otomatik ayar {05.012} 0-2 | 0-5 | 0-6 0 RW | Num NC
Maksimum 2KHz (0), 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 KHZ (3),
00.041 | 1\ nahtariama Frekans: | (05-018} 8 kHz (4), 12 kHz (5), 16 KHz (6) 3 khz (1) Rw Txt RA us
00.042 | Motor Kutup Sayisi {05.011} Otomatik (0) ile 480 Kutup (240) arasi Otomatik (0) 6 K(g;Up RW |Num us
00.043 | Nominal Giig Faktérii |{05.010} 0,000 - 1,000 | 0.850 RW [Num RA us
200 V siirlici:
230V 50 Hz varsayilan
00.044 | Nominal Gerilim {05.009} +VM_AC_VOLTAGE_SET V 400V silrticii: 400 V 60 Hz varsayllan | gy |y m RA us
400V's 460V
Avr -
Avr.- 1500 | 1450,00
) ) 0,00 ila 33000.00 dev./dk. dev./dk. | 3000,00
00.045 | Nominal Hiz {05.008} | 0 ila 33000 dev./dk. dov ik An 1800 | AbD- | devrak | RW [Num us
dev./dk. 1750,00
dev./dk.
Maksimum Nominal Akim
00.046 | Nominal Akim {05.007} +VM_RATED_CURRENT A 11,0600 A RW [Num RA us
- . 50 Hz 50,0
Nominal Frekans {05.006} 0,0 ila 550,0 Hz 60 Hz: 60,0 RW |Num us
00.047 | ) ) 0 ilav 08/
000 dev./dk. basina {05.033} 0000V / 1000 |RW [Num us
volt 1000 dev./dk
dev./dk. /.
00,048 | utlanicr Stricd 11.031}|  Agik Gevrim (1), RFC-A (2), RG-S (3) | Agik Gevrim (1) RTS'A R':;:)’S RW| Txt [ND|NC | PT
Kullanicei Giivenlik Menti 0 (0), Tam Mendiler (1),
00.049 | {11.044} | Salt Okunur Menii 0 (2), Salt Okunur (3), Menii 0 (0) RW | Txt | ND PT
urumu s
Yalnizca Durum (4), Erisim Yok (5)
00.050 | Yazilim Srimi {11.029} 0 - 99999999 RO [Num|ND [ NC | PT
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Aralik Varsayilan ®
Parametre Tip <
oL | RFC-A | RFC-S oL | RFC-A | RFC-S 3
=
00,051 | 2t Algiama, {10.037} 00000 - 11111 00000 RW | Bin us ©
urumundaki Islem
00.052 | Seri lletisimi Sifirlama | {11.020} Kapali (0) veya Agik (1) Kapali (0) RW| Bit [ND|NC ‘:.D.
00.053 ;"°‘°’Term'f’! {04.015} 1,0 - 3000,0 sn. 89,0 sn. RW | Num us
aman Sabiti 1 =]
Enjeksiyon . c:
- Belirgin- >
00.054| 7 G Dustk {05.064} (). olmayan | RW | Txt uUs g
1z Modu Belirgin- 1) o)
degil (1) >
Diistk Hiz 00- =
00.055 | o0 o ez Mod Ak | (05-071} %1000,0 %20,0 | RW |Num RA us
0,000 - 0.000 =
00.056 | Yiiksiiz- Lq {05.072} 500,000 mH | RW [Num RA us 2
mH %
2
Iq Test Akiminda )
00.057 | veya Endiiktans {05.075) 0 - %200 %100 | RW |Num us 5
Olgtim =
Faz Ofseti 3
00.058 | | {05.077} 90,0° 0,0° |RW [Num RA us
q Test Akiminda m
Lq, 0,000 - 0.000 o
00.059 | Tanimlanan Iq {05.078} 500,000 . RW |Num RA us =4
mH =
Test Akiminda mH ~
1d Testi, 5
00.060 | Endiiktans Olgim {05.082} %-100 ila O %-50 | RW |Num us c
Akimi g
Lq, 0,000 - 0,000
00.061 | Tanimlanan Id Test {05.084} 500,000 anH RW [Num RA us
Akiminda mH o
D
N
[5)
=
o
=]
Rw | Okumal | gy | Salt | Numara | gy | Bit Txt | Metin dizisi | Bin | Ikili parametre | FI | FITe.
Yazma okunur parametresi parametre edilmis -
o
Varsayilan Kop- - . 3
[
ND | birdeger | NC | yalan- | pT | Orumal RA | Deger us | Kullanior | g | Glgkapatma | ne | e e =
parametre bagimh kaydi korumali I
yok mamis 3
) 3
3
o
2
<
9
o
=
Fel
QL
@
3
i
z
<
Z§
=Q
D <
S o
ElF
=5
3
o
QO
=
i
o
N
@
=2
Q
c
Lo
z
@
28
Q
)
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6.1 Parametre agiklamalari

6.1.1 Pr mm.000

Pr mm.000 tim mentlerde bulunur, ortak kullanilan fonksiyonlar Tablo 6-1’de gosterilen
Pr mm.000’da metin dizileri olarak sunulmustur. Tablo 6-1'deki fonksiyonlar ayni zamanda
Pr mm.000’a uygun sayisal degerler girilerek de segilebilir (Tablo 6-2’de gosterildigi gibi).
Ornegin, NV medya karti konum 001’deki dosyayi silmek igin Pr mm.000’a 7001 girin.

Tablo 6-1 Pr mm.000’da ortak kullanilan fonksiyonlar
Dizgi Eylem

Parametreleri
kaydetme

Dosya 1'i yiikle NV medya |§_an| dosya 001°den siiriicii parametrelerini veya kullanici program
dosyasini yukler

Sdrlcu parametrelerini parametre dosyasi 001’e aktarir

NV medya karti dosya 002’den siriicii parametrelerini veya kullanici program
dosyasini ylkler

Dosya 2’ye Kaydet Sdrlcu parametrelerini parametre dosyasi 002’e aktarir

NV medya karti dosya 003’den siriicii parametrelerini veya kullanici program
dosyasini ylkler

Dosya 3’e Kaydet Sdrlcu parametrelerini parametre dosyasi 003’e aktarir

Varsayilan olmayani -~ .
géste?’l Yy Varsayilanlardan farkli olan parametreleri gosterir

Atamalari farkli olan parametreleri gbsterir

g?f::lzaVarsayllanlarlna Parametreleri standart (50 Hz) varsayilanlarina gére yukler
g?fl::aVarsayllanlarlna Parametreleri ABD (60 Hz) varsayilanlarina gére yikler

Modiilleri sifirla Tum opsiyon modullerini sifirlar
Enc.NP P1’i oku F300’de fonksiyon yok
Enc.NP P2’yi oku F300’'de fonksiyon yok

Gerilim altinda ve dislk gerilim esigi etkin degilken parametreleri kaydeder

Dosya 2’i yiikle

Dosya 3’i yiikle
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Tablo 6-2 Pr mm.000’daki fonksiyonlar

@
C:
Deger Eylem 3
1000 Gerilim Altinda Etkin (Pr 10.016) ve Diisiik Gerilim Altinda Esik Secimi modu (Pr 06.067 = Kapali) §
etkin degilken parametreleri kaydeder. a
1001 Tum kosullar altinda parametreleri kaydeder 2
1070 | TUm opsiyon moddllerini sifirlar
1233 | Standart (50 Hz) varsayilanlari ylkler g
1234 Opsiyon modduli mendleri (6r. 15 ila 20 ve 24 ila 28) harig tim mendlere standart (50 Hz) varsayilanlari =
yukler =)
1244 | ABD (60 Hz) icin gegerli varsayilanlari yikler g
1245 Opsiyon modult menleri (6r. 15 ila 20 ve 24 ila 28) hari¢ tim mentlere ABD (60 Hz) varsayilanlarini
yukler =
1253 | Surticti modunu degistirir ve standart (50 Hz) varsayilanlari yikler §
1254 | Slrict modunu degistirir ve ABD (60 Hz) varsayilanlarini yikler o
=4
1255 | Slrict modunu degistirir ve 15 ila 20 ve 24 ila 28. meniiler harig standart (50 Hz) varsayilanlari yikler =
=
1256 | Sirtct modunu degistirir ve 15 ila 20 ve 24 ila 28. mentler harig ABD (60 Hz) varsayilanlarini yikler 3
1299 | Hatayi sifirlar {Kayitli HF}. m
« | Tum Menu 20 parametreleri dahil mevcut slriici parametrelerini esas alan degisken olmayan bir 2
2001 PN g
medya kartinda bir 6n yikleme dosyasi olugturur fa
4yyy* | NV medya karti: Striicli parametrelerini parametre dosyasi xxx’e aktarir é
S5yyy* | NV medya karti: Yerlesik kullanici programini yerlesik kullanici program dosyasi xxx’e aktarir §
ByVy* NV medya karti: Surlicii parametrelerini parametre dosyasi xxx'ten veya yerlesik kullanici programini
yyy yerlesik kullanici programi dosyasi xxx'ten yukler
7yyy* | NV medya karti: Dosya xxx'i siler E
8yyy* | NV Medya karti: Surtictideki verileri dosya xxx ile karsilastirir g
9555* | NV medya karti: Uyari bastirma isaretini siler £t
9666* | NV medya karti: Uyari bastirma isaretini ayarlar
9777* | NV medya karti: Salt okunur isareti siler g
9888* | NV medya karti: Salt okunur isareti ayarlar E%
9999* | NV medya karti: NV medya kartini siler ve bigimlendirir § 3
12000** Yalnizca varsayilan dederinden farkl olan parametreleri gosterir. Bu islem sirici sifirlamasi e 3
gerektirmez. g
12001** Yalnizca atamalari ayarlamak igin kullanilan parametreleri gosterir (6r. DE bigim biti 1°dir). -
Bu iglem siirlicii sifirlamasi gerektirmez. E
o
* Bu fonksiyonlar hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. kisim 8 NV Medya Kartini Kullanma, sayfa 69. §
** Bu fonksiyonlarin, etkin hale gelmesi igin bir suriict sifirlamasi gerekmez. g
Tum diger fonksiyonlarda fonksiyonun baglamasi igin surticinin sifiranmasi gerekir. §
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Sekil 6-1

Menii 0 mantik semasi

Analog referans

Ho!

P& Analog giris 1/

) aiis 2

Analog Giris
2 Hedefi

Analog
Giris 2
Modu

Korunmayan
herhangi bir
degisken
parametre o100

Preset frekans referansi

Kayih Referans 1

Kayith Referans 2

Sadece agik gevrim
Kayith Referans 3

Kayith Referans 4

Tus takimi referansi

Iki Kutuplu
(Bipolar)
Referans

Referans Etkinlegtirme

Segicisi

Anahtar

Giris Okuma-yazma (RW)
eminalen parametres

B Cikis § X Salt okunur (RO)
Tim arsayilan ayarlarinda

A2.Ondeger
i+ = Elle / Kapall /
Ondeger matik
— T TugTakmi Segicisi

Ayrilan Tus
Takimi Ref.
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ILERI
GALISTIRMA

YANGIN MODU

SIFIRLA

b,.

Maksimum
Referans
Kelepge

Minimum
Referans
Kelepge

ETKINLESTIRME

25

OL > FREKANS
RFC-A, RFC-S> HIZ

@

TORK

SURUCU ETKIN

Analog gikislar

©

Yangin modu
referansi

Rampalar

ol

Hizlanma
Orani 1

00.004
Yavaslama
Orani 1

Rampa modu
segicisi

TRFC-A, Wiz Gevrimi PID
RFC-S> kazanglari

Hiz Kontrolorii
Oransal
Kazanci KP1

Kazanci Kd1

Hiz
Geribeslemesi

00.010)

Devri

Dijital gikis

Motor kontrolii
Akim limiti
RFC-A, RFC-S

Akim Istemi Filtre
Zaman Sabiti

Motor parametreleri
00.042 ~ 00.047
Motor Kutup Sayist
Nominal Giig Faktorii
Nominal Gerilim
Nominal Hiz
Nominal Akim
Nominal Frekans

Agi
Kontrol Modu

Dinamik V/ / F
Segimi

Sensorsiiz

Anahtarlama Frekansi

—
‘ konum tahmin ki Frekansi
RFC-A Akim
RFC-S
Moment 00.01 00.01
Ureten Akim
Mikna-
tislama
Akimi

Opsiyonel

direng

ue|IBIg MIuBAND

u|IBlIg unin

nwininNy Y83 | winjnuny yiueysiy

uayeiseg

Jojas3ewesed [pwa)

ewunsied niojop

ewue|ny|
uipey eApaN AN

1119 e|zey eyeq

uaib|iqg 1sels! 1N
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7

Motoru calistirma

Bu bdlim yeni kullaniciya, bir motoru, olasi her calisma modunda ilk kez ¢calistirmak icin gerekli tim
adimlari gosterir.

A

UYARI

Motorun aniden galismaya baglamasindan dogabilecek herhangi bir hasar veya giivenlik
tehlikesi olusmamasina dikkat edin.

DIKKAT

Motor parametrelerinin degerleri, motorun korunmasini etkiler.
Sirucldeki varsayilan degerlere glivenilmemelidir.

Pr 00.046 ya Motor Nominal Akimi degerinin dogru olarak girilmesi sarttir.
Bu, motorun termal korumasini etkiler.

Sdricu tus takimi kullanilarak baglatiimigsa, tus takimi referansi tarafindan tanimlanan
hiza kadar calisir (Pr 02.017). Bu uygulamaya bagli olarak uygun olmayabilir.

Kullanici Pr 01.017’e bakarak tus takimi referansinin 0 olarak ayarlandigindan emin
olmalidir.

£
A
A

Hedeflenen maksimum hiz makinenin glvenligini etkiliyorsa, bagimsiz bir ek asiri hiz
korumasi kullaniimalidir.

71 Hizl baglatma baglantilar
711 Temel gereklilikler

Bu bolim,

surticundn istenen modda galigmasi icin gereken temel baglantilari gdsterir. Her isletim

moduna ait asgari gerekli parametre ayarlari igin, lutfen ilgili kisma bakin: kisim 7.2 Hizli Baslatma /
ilk calistirma, sayfa 59.

Tablo 7-1 Her kontrol modu igin gereken asgari kontrol baglantisi kogullari
Siirucu kontrol yontemi Gereklilikler
Sdrtict etkin
Terminal modu Hiz / Moment referansi
ileri caligtir / Geri galistir
Tus takimi modu Siricu etkin
Haberlesme Sdricu etkin
s Haberlesme baglantisi

Tablo 7-2 Her ¢galisma modu igin en az kontrol baglantisi gereklilikleri

Calisma modu Gereklilikler
Agik cevrim modu Asenkron motor
RFC - A sensorstiz Hiz geribeslemeli asenkron motor

(geri besleme konumu olmadan)

RFC - S sensorsiiz . . .
(konum geri beslemeli olmayan) Hiz ve konum geribeslemeli sabit miknatisli motor
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Sekil 7-1 Motorun herhangi bir modda ¢alismasi i¢in gereken asgari baglantilar (boy 3 ila 4 arasi) o
&
o ] R 3
1 =
@
Q| 2 &
S| 3 24V 9
® 4 Ha!IC\II:r"i‘O mA
ook}
Wil Ol o 5
Qf 7 &
Q| 8 g
NE s
3|z
Q21 E g
X =
O] 22 = Zz
Q|23 g c
i =
|24 I(;;EE;T\R o 3
S| 25 o m
)| 26 B’ 2
Qlz7 =] =
=4
of28) | < E
Olz 5
GUVENLI DEVRE DISI BIRAKMA
(stirticii etkin) =}
3
os)
€ >
—_ QO
o 3
— >
L
‘ 7N 2 2
| H Tus Takimi © %
! ! Opsiyonel parca, I 25
! ' elle modu igin [l
i | takimalidir 23
| A I I [ CH
; = :
| Asenkron veya kalici | [
! miknatish motor !
: ! =
3
------- ]
: Sensorsiz Sensorsiiz e
Acik gevrim
gIe e RFC-A RFC-S g
= L1 12 L3 ‘a
3
1Y
b4
<
Z3
=Qq
D <
=)
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2
3
o
O
=0
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Q
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Sekil 7-2 Motorun herhangi bir modda ¢aligmasi i¢in gereken asgari baglantilar (boy 5)

O] 1
S 2
S 3 24V
S e
— Sls—
o6 8
bagenn noes S| 7 :
S| 8
NE
=
% ® 21 (0]
= |22 é
7]% Q|23 m
| i
K 2 |
S| 25 t
> ! Q|26 i
Q|27 k
O3l | IS ® 2
SE m
GUVENLI MOMENT KAPAMA o
N/ (stiriici etkin) E d
| u
|
e
m
o)
d
Tus Takimi u
Opsiyonel parga,
elle modu igin
takilmalidir
I E—
Asenkron veya kalici
miknatish motor
= L1 L2 L3
Acik cevrim Sensorsiiz Sensorsiliz
gie e RFC-A RFC-S
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Sekil 7-3 Motorun herhangi bir modda galismasi i¢in gereken asgari baglantilar (boy 6) o
&
(v}
2
______________ =
[ 1 o]
SE g
S| 3 24V =
® 4 Hanc\l:r»‘i‘ﬂ mA
. < @ = S| 5 g
F_J k4 = Sl 6 @ z
laberlesme @) =
bagl:nnlnzkmsl © D’D S| 7 ‘%
® 8 p=5
=] ® 9
=
3 @
O g
B> & SE =1z
] S22 x g
=
Q|23 g 3
il L ® 24 | gESngR [e] %n
= Q25 o z
: SEE il
51 s Qlzr 5 ]
c
2..%% S S < 2
29
\L1\L2\L3\UQ/) S .
GUVENLI MOMENT KAPAMA
(striicti etkin) o} w
3 &
[5)
1S =
o
—_ =]
Q
w
= o'
2 2
i ! Tug Takimi © %E
| i Opsiyonel parga, T 2
! ' elle modu igin o3
! ! takilmalidir =2
| uvwl[x T &
| e :
| | g
! :(I ! g
i c
Asenkron veya kalici [ AN '&1
miknatisi motor | | ‘ | &
; f= e L 3
Acik gevrim Sensorsiiz Sensorsiiz <
RFC-A RFC-S Z%
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Sekil 7-4

(boy 7 ve lizeri)

Motorun herhangi bir modda g¢alismasi i¢in gereken asgari baglantilar

L3 L2 11

Haberlesme
baglanti noktasi

o] [OEe
LU A" W
o] [
U|V|W
=+
3 u[vIw[+ !
i Asenkron veya kalici i
i miknatisli motor 1
Agik cevrim Sensorsliz Sensorsliz
RFC-A RFC-S

S
S| 2
® 3 24V
Qa| reosrm
Sl s—— :
o6 8|
Ol 7 ’
S| 8
NE
|21 (t)
)| 22
(o]
)23 m
i
g 28—~ Icfﬁs‘rm a
25 t
SE i
Q|27 k
) 28
Q)29 ~—1 m
GUVENLI MOMENT KAPAMA 0
(siirtici etkin) E d
| u
|
e
m
(0]
d
Tus Takimi
Opsiyonel parca, u
elle modu igin
takilmalidir

* Boy 9E ve 10 igin gereklidir.
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7.2 Hizli Baglatma / ilk calistirma

@
&
. (v}
7.21 Acik cevrim =
@
Eylem Ayrinti a
@

Enerii Sunlari saglayin:
veriIrJneden *  ’Surlict etkin’ isareti verilmemis olmasini (terminal 29) =
snce «  ’Galistir’ sinyalinin verilmemis olmasini =
¢ Motorun baglanmis olmasini =4
«Q
S

Sirlcuye enerji verilirken Acik Cevrim modunun goériuntilendiginden
Siriiciiye glic | emin olun. Mod yanligsa, bkz. kisim 5.6 Isletim modunu degistirme,
verme sayfa 44.

Siricude ‘Yasakla’ ifadesinin gérindiginden emin olun

Girin:
Motor bilgi . Pr 00.047’de (Hz) motor nominal frekansi
plakasinin . Pr 00.046’da (A) motor nominal akimi s 00000000~
ayrintilarini *  Pr00.045te (dev./dk.) motor nominal hizi L
girin +  Pr00.044'te (V) motor nominal gerilimi; A veya A baglantisi O™ [ 10O
olup olmadigini kontrol edin L] | o

nwininNy Y83 | winjnuny yiueysiy

Maksimum

frekansi Girin:
*  Pr00.002'de (Hz) maksimum frekans P
ayarlayin @
Q
=
]
Hizlanma / Girin: :
avaslama rin: )
ﬁranlanm *  Pr00.003'te (sn. ila Pr 1.006) hizlanma orani o
*  Pr00.004'te (sn. ila Pr 1.006) yavaglama orani 3
ayarlayin Fow e =2
<o
(O]
Motor - , o S 28
P Motor termistorii Pr 07.011’te segilebilir. Daha fazla bilgi igin o3
termistori - , =2
Pr 07.011’e bakin. 3
ayari o
=
9
(=]
c
)
8
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Eylem Ayrinti

Sirlcu, sabit veya dénen otomatik ayarlama islemi gergeklestirebilir.
Otomatik ayar etkinlestiriimeden 6nce motor, tamamen duruyor
olmalidir. Motorun gui¢ faktoriiniin élcilen degerinin siriict
tarafindan kullaniimasi igin, miimkiin oldugunca dénerek otomatik
ayar kullaniimalhdir.

Donerek otomatik ayar igslemi motorun, verilen referans
dikkate alinmadan, secilen ¢alisma yénunde, nominal
hizin 2/3’U oraninda hizlanmasina yol agacaktir.

islem tamamlandiginda, motor serbest durusa
gegecektir. Stirlicl, gerekli referansta galistirimadan
once, etkinlestirme sinyali kaldiriimalidir.
Sirlcd, ‘calistir’ veya ‘surrtict etkin’ sinyali kaldirilarak
herhangi bir anda durdurulabilir.

*  Motor yik altinda ve yiki motor milinden ayirmak mimkin
olmadigi zaman sabit otomatik ayarlama iglemi uygulanabilir.
Sabit bir otomatik ayar stator direnci ve motorun gegici cos @
endiktansi ile suriiciiden alinan 6li zaman kompanzasyonuyla
ilgili degerleri dlger. Bunlar, vektdr kontrol modlarinda iyi
performans igin gereklidir. Sabit otomatik ayar, motorun gii¢
faktorlini 6lgmez, bu nedenle motor bilgi plakasi Uzerindeki
deger, Pr 00.043’a giriimelidir. E[

+  Donerek otomatik ayarlama islemi, sadece motor yiikten ’
ayrilmigsa kullaniimalidir. Donen bir otomatik ayarlama ilk
olarak, motoru secilen yénde 2/3 taban hizinda dondiirmeden
once, sabit bir otomatik ayarlama gergeklestirir.

Donerek otomatik ayarlama, motorun gug faktérina olger.

Otomatik ayarlama islemi gerceklestirmek icin:

*  Sabit bir otomatik ayarlama islemi igin Pr 00.040 = 1 veya
doénerek otomatik ayarlama iglemi igin Pr 00.040 = 2 seklinde
ayar yapin

+  ’Slricl Etkin’ sinyalini kapatin (terminal 31). Suriicu, ‘Hazir’
simgesini gorintiler.

*  Kirmizi e/ digmesine basin. Suriicli otomatik ayar islemi
gergeklestirirken, ekranin Ust satirinda ‘Otomatik Ayar’ ifadesi
yanip soner.

*  Sdricunun ekraninda ‘Hazir’ veya ‘Engelle’ ifadesinin
gorintilemesini ve ardindan motorun hareketsiz duruma
gelmesini bekleyin.

»  Sdricu etkin sinyalini strGctden kaldirin.

Pr mm.000’da ‘Parametreleri Kaydet'i secin (alternatif olarak
Pr mm.000’a 1000 degerini girin) ve kirmizi sifilama

Otomatik ayar

Parametreleri

kaydetme
digmesine basin veya sifirlama dijital girisine gegin.
Calistirma Sdricd, artik calismaya hazirdir @
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722

RFC-A modu (Sensorsiiz)

Sensorsiiz asenkron motor kontrolii

Eylem

Ayrinti

Enerji verilmeden
once

Sunlari saglayin:

«  ’Surlcu etkin’ isareti verilmemis olmasini (terminal 29)
+  ’Calistir’ sinyalinin verilmemis olmasini

*  Motorun baglanmig olmasini

Sdriclye gug
verme

Stritict agilirken RFC-A modunun goriintllendiginden emin olun.

Mod yanlissa bkz. kisim 5.6 Isletim modunu degistirme,
sayfa 44, aksi takdirde parametre varsayilanlarini eski haline
getirin (bkz. kisim 5.8 Varsayilan parametre degerlerini geri
ylikleme, sayfa 45.

Sirlcude ‘Yasakla’ ifadesinin gérindigiinden emin olun

Motor bilgi
plakasinin
ayrintilarini girin

Girin:

*  Pr00.047’de (Hz) motor nominal frekansi

*  Pr00.046'da (A) motor nominal akimi

*  Pr00.045'te (dev./dk.) motor nominal hizi

«  Pr00.044'te (V) motor nominal gerilimi; A veya A
baglantisi olup olmadigini kontrol edin

00000000
SO00000K g

1a1IBIIg MUSAND

u|IBlIg unin

Maksimum hizi | Girin: I
ayarlama *  Pr00.002'deki (dev./dk.) maksimum hiz
el TS
oranlarini + Pr00.003'te (sn. !Ia Pr 01.006) hizlanma orani

*  Pr00.004'te (sn. ila Pr 01.006) yavaslama orani
ayarlayin

0,03

0,04
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Eylem

Ayrinti

Otomatik
Ayarlama

Surlict, sabit veya donerek otomatik ayarlama islemi
gerceklestirebilir. Otomatik ayar etkinlestirimeden énce motor,
tamamen duruyor olmalidir. Sabit bir otomatik ayar, ortalama
performans saglayacaktir, oysa donen bir otomatik ayar daha iyi
performans sunar. Cuinkii motor parametrelerinin, stricinin
gerekli kildigi fiili degerlerini olger.

NOT Bir dénen otomatik ayar isleminin yapiimasi

kesinlikle énerilir (Pr 00.040 2'ye ayarlanir).

Donerek otomatik ayar igslemi motorun, verilen

referans dikkate alinmadan, segilen ¢alisma
yontinde, nominal hizin 2/3'i oraninda hizlanmasina

yol acacaktir. islem tamamlandiginda, motor

serbest durusa gegecektir. Siiriiciiniin gereken

referansta calistirilabilmesi icin etkinlestirme sinyali
kaldirilmalidir. Surlict galistirma sinyali kaldirilarak
veya surucu etkinlestirme sinyali kaldirilarak her

zaman durdurulabilir.

Motor yik altinda ve yUku motor milinden ayirmak mumkin
olmadigi zaman sabit otomatik ayarlama islemi
uygulanabilir. Sabit otomatik ayar stator direnci ve motorun
gegici endiktansi ile strtiden alinan 6lu zaman
kompanzasyonuyla ilgili degerleri 6lger. Olgiilen degerler,
akim ¢evrim kazanimlarini hesaplamakta kullanilir ve testin
sonunda, Pr 00.038 ve Pr 00.039'daki degerler gtincellenir.
Sabit otomatik ayar, motorun gli¢ faktériini 6lgmez, bu
nedenle motor bilgi plakasi Gizerindeki deger, Pr 00.043'a
girilmelidir.

Doénerek otomatik ayarlama islemi, sadece motor yiikten
ayrilimissa kullanilmahdir. Dénerek otomatik ayarlama ilk
olarak, motoru segilen yénde 2/3 taban hizinda
dondiirmeden 6nce, sabit bir otomatik ayarlama islemi
gergeklestirir. Donerek otomatik ayarlama, motorun stator
enduktansini dlger ve gi¢ faktorlini hesaplar.

Otomatik ayarlama islemi gergeklestirmek igin:

Sabit bir otomatik ayarlama iglemi igin Pr 00.040 = 1 veya
doénerek otomatik ayarlama islemi igin Pr 00.040 = 2
seklinde ayar yapin

Siriict etkin sinyalini kapatin (terminal 29).

Sirlict, ‘Hazir’ veya ‘Yasakla’ ifadesini goriintuler.

Kirmizi el diigmesine basin. Surlicii otomatik ayarlama
islemi gergeklestirirken, alt ekranda ‘Otomatik Ayar’ ifadesi
yanip sonecektir.

Suriiciniin ekraninda ‘Hazir’ veya ‘Yasakla’ ifadesinin
goruntilenmesini ve ardindan motorun hareketsiz duruma
gelmesini bekleyin.

Siriicu etkin sinyalini striictden kaldirin.

cos @

doyma kirilma
< noktalar

Parametreleri
kaydetme

Pr mm.000’da ‘Parametreleri Kaydet'i segin (alternatif olarak

Pr mm.000’a 1000 degerini girin) ve kirmizi sifirlama
digmesine basin veya sifirlama dijital girisine gegin.

Calistirma

Surlict, artik calismaya hazirdir

©)
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7.2.3 RFC-S modu (Sensorsiiz) Konum geribeslemesiz sabit miknatisli motor
Eylem Ayrinti

Enerii Sunlari saglayin:
! +  'Sirlcu etkin’ isareti verilmemis olmasini (terminal 29).

vermeden- . ) o . h

énce . Calistir’ sinyalinin verilmemis olmasini

*  Motorun baglanmis olmasini

Striclye gug
verme

Siiriict agilirken RFC-S modunun goérintilendiginden emin olun.

Mod yanligsa bkz. kisim 5.6 [gletim modunu degistirme, sayfa 44,

aksi takdirde parametre varsayilanlarini eski haline getirin

(bkz. kisim 5.8 Varsayilan parametre degerlerini geri yiikleme, sayfa 45).
Sirtcude ‘yasakla’ ifadesinin gériindigiunden emin olun

Motor bilgi
plakasinin
ayrintilarini
girin

Girin:

*  Pr00.046'da (A) motor nominal akimi

*  Pr00.042’deki kutup sayisi

*  Pr00.044'teki (A) motor nominal gerilimi

Maksimum hizi
ayarlama

Girin:
+  Pr00.002'deki (dev./dk.) maksimum hiz

hizlanma /
yavaslama
oranlarini
ayarlayin

Girin:
+  Pr00.003'te (sn. ila Pr 01.006) hizlanma orani
+  Pr00.004'te (sn. ila Pr 01.006) yavaslama orani

000

1a1IBIIg MUSAND

u|IBlIg unin

nwininNy Y83 | winjnuny yiueysiy

e

Otomatik
Ayarlama

Sirlcu, sabit bir otomatik ayar islemi gerceklestirebilir. Otomatik ayar
etkinlestiriimeden 6nce motor, tamamen duruyor olmalidir. Sabit bir
otomatik ayar orta diizey performans saglar.

*  Motorun akis eksenini bulmak igin sabit bir otomatik ayar yapilir.
Sabit otomatik ayar stator direnci, akis eksenindeki endiiktans,
motor yiksizken moment eksenindeki endiiktans ve sirictden
alinan 6li zaman kompanzasyonuyla ilgili degerleri dlger.

Olgiilen degerler, akim gevrim kazanimlarini hesaplamakta kullanilir
ve testin sonunda, Pr 00.038 ve Pr 00.039'daki degerler glincellenir.

Otomatik ayar yapma:

+  Sabit bir otomatik ayar igin Pr 00.040 = 1 ve 2 olarak ayarlayin.
(Ikisinde de ayni testleri yapin)

»  Sdrlcu etkin sinyalini kapatin (terminal 29).

*  Kirmizi el digmesine basin.

+ Testsirasinda ekranin Ust satirinda ‘Otomatik Ayar’ ifadesi yanip
soner.

+  Sirlclnin, ‘Hazir veya ‘Yasakla’ ifadesini géruntilemesini bekleyin.

Sirtct etkinlestirme sinyali (terminal 29) kaldirilana kadar siricl

hatalari sifirlanamazsa

«  Siricu etkin sinyalini suriictiden kaldirin.

R
Ld
Yuksuz Lq

Belirginlik
Kontrolu

Sensorsiiz modda, motor hizi Pr 00.045 / 10’un altindayken motoru
kontrol etmek igin 6zel bir diisiik hiz algoritmasi kullaniimalidir.

Motorun belirginligi esas alinarak secilen modia birlikte iki mod mevcuttur.
Yikslz Lq (Pr 00.056) / Ld (Pr 05.024) oran! bir belirginlik 6lgtisi sunar.
Bu deger > 1,1 ise, Belirgin olmayan mod (varsayilandir) kullaniimalidir,
aksi takdirde Enjeksiyon modu kullanilabilir. Segtiginiz mod igin

Pr 00.054'U ayarlayin: Enjeksiyon (0) veya Belirgin olmayan (1).

Parametreleri
kaydetme

Pr mm.000’da ‘Parametreleri Kaydet'i segin (alternatif olarak Pr mm.000’a

1000 degerini girin) ve kirmizi sifirlama diigmesine basin veya
sifirlama dijital girisine gecin.

Calistirma

Sirlcu, artik calismaya hazirdir
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7.3 Powerdrive Connect (V02.00.00.00 ve uizeri) kullanarak hizh

devreye alma / baglatma
Powerdrive Connect, Powerdrive F300 i¢gin Windows™ tabanl yazilim devreye alma /baslatma
aracidir. Powerdrive Connect devreye alma / baglatma ve takip igin kullanilabilir, sirtict
parametreleri yuklenebilir, indirilebilir ve karsilastirilabilir, ayrica basit veya 6zel meni listeleri
olusturulabilir. Strticti menileri standart liste biciminde veya canli blok semalari olarak
goruntulenebilir. Powerdrive Connect tek bir surlciyle ya da bir ag ile iletisim kurabilir. Powerdrive
Connect www.controltechniques.com adresinden indirilebilir (dosya boyutu yaklasik 100 MB'tir).
Powerdrive Connect sistem gereksinimleri
*  Windows 8, Windows 7 SP1, Windows Vista SP2, Windows XP SP3
*  Minimum 256 renkli 1280 x 1024 ekran ¢ozinurligu
*  Microsoft.Net Frameworks 4.0 (bu, indirilen dosyada bulunur)
* Powerdrive Connect yazilimini kurmak igin yonetici haklarina sahip olmaniz gerekir

Kuruluma devam etmeden 6nce varsa Powerdrive Connect’in énceki stirimleri kaldiriimalidir
(mevcut projeler kaybolmayacaktir). Powerdrive Connect'te ayrica Powerdrive Parametre Basvuru
Kilavuzu da bulunur.

7.31 Siriiciiye giic verme

1. Powerdrive Connect’i baslatin ve ‘Proje Yonetimi’ ekraninda ‘Seri RTU agini tara’ veya ‘Tim
bagh surucduleri tara’yi segin.

Project Project Management *
No project onded. &) Project Management
oo Set-up and work with sets of Control Techniques drives.
Create or Open a Project Recent Projects
Mew project Help and Web Links
N Getting started tour
% Open Help and support

Build a Project from a Netwark of Drives
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File: Home View - X =
@a = 2 @ (5 o 5 @ Tools & Wizards + o @
* 0 © % ® % 06D S o P E
Oniine, Upload Download Comnection Setmode Defauf  Set Remame Reset Save parameters X Comparevitn  New Load =
drive. from drive  to dri seftings  and region parameters madel in drive. @ BlockDiagrams - | gefaults.. parameter file parameter fle.. @
Project Devices Drive. Setup & Diagnostics. Parameters -
ijcct Dashboard (COM18.1) x
~ B8 My broect 28 ﬂ Dashboard (COM18.1) [
v if}“"""'*"’ {COMIB1) Commands for working with a drive. Commands can also be found in the ribbon and by right-clicking nodes in the tree. s
» Dashboard
» L setwp o —— - =
» [ Diagnostis [—= i i =)
> [ Parameters 030 Q
b L3 Sock Dingrams ) e ® @ | <5 @ 9 = @ =
» [ Custom Lists richaezo | ol Upload  Dawnload  Connection | Setmode | i Default { Set  Rename Reset Saveparameters Change
5 Parameter Files from drive settings  |and region | { parameters} model Firmware
acro Files (Empty) . : 2
LRl Siot1 Setup & Diagnostics [2 [a §
)
(Empty) 9 e S
[P e g
Setup Diagnostics  Parameter Block ol
(Empty) - - Listings *  Diagrams = g
Si0t3 ‘@ Motor Setup =i
® Digital VO 5
® Analog VO E+ F% %
@ Speed References w Load Upload  Download m
T Ser lparameter file  parameter fle..  toafile  file todrive &
i : g
th H =3
@ Logic Function =
Py
g Motorized Pot %
&/ Threshold Detector =
c
3
c

os)

&

§

=

S

1. Sdrucliye badlanmak icin ‘Cevrimigi’ simgesini secin. Baglanti sorunsuz olarak kuruldugunda

simge turuncu renkte vurgulanir. -

2. ‘Modu ve bolgeyi ayarla’yi segin. §
Gerekli kontrol modu ‘Siiriict Ayarlarr’ iletisim kutusunda vurgulanirsa: 5

+  Besleme frekansini degistirin, gerekirse ‘Uygula’yi, aksi takdirde ‘Iptal’i segin. g§
+ Gosterge panosundan ‘Varsayilan parametreler'i segin ve ‘Varsayilan Parametreler’ 3

. el ‘ ’ . [

iletisim kutusundan ‘Uygula’yi segin -

Gerekli kontrol modu ‘Suricu Ayarlarr’ iletisim kutusunda vurgulanmazsa: 93_

(=]

*  Gerekli modu ve besleme frekansini segin. 5:_:

*  ‘Uygula’yi segin. :

3. ‘Ayar’i secin ve vurgulanan adimlari gergeklestirin (noktali gizgiler yapilmasi gerekmeyen §

adimlari gosterir (asagdiya bakin)): =
Z
==
Eylem Ayrinti ;:)%
Powerdrive Connect’te asenkron ve kalici miknatisli motorlar igin bir veri tabani bulunur. ) 2
Motor Avari Motor bilgi plakasi verilerini girme olanagdi da vardir. g

Y Sonraki bélimde RFC-S Sensérsiiz modunda kullanilan Leroy Somer LSRPM motora

yonelik motor veri tabaninin kullaniimasi agiklanmaktadir. g

=

Analog I/0 Motor termistorl Pr 07.011’te segilebilir. Daha fazla bilgi icin Pr 07.011 parametre yardimina ;_L
(Girig/Cikis) bakin. N
=2

Rampa Ayari Gerekli Hizlanma ve Yavaslama oranlarini girin e
) RFC-S Sensdérstiz modunda kullanilan Leroy Somer LSRPM motora y6nelik motor veri E
Otomatik Ayarlama S =
tabani kullanilirken gerekli degildir. z

@,

4. Parametre kayit islemi yapmak igin ‘Parametreleri siirlicliye kaydet'i segin. Surlcd, artik L%
calismaya hazirdir. ]
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7.33

»
»
o
> [

» || Block Disgrams
» [ Custom Lists

» (] Parameter iles
& ]

Macro Files

% Enter motor parameters or choose a moter from a list
] Choose a motor [ Save as custom mator

Maximum Switching Frequency  [3 =] kiz
Percentage over current trip level (100 = | %

Motor 1 | Motor 2|

Rated Curent [10000 ]a
Rated Spead [z00000 2| rpm
Rated Voltage

Kt

Ke

Motor Thermal Time Constant
Stator Resistance. 0000000 3
1d

No Load g

L at Defined I

Lq at Defined 14

Current Contrcller Kp Gain

Current Contralier Ki Gain

Numbzr of Motor Poles

Poles (3 pole pars)

RFC-S Sensorsiiz modunda kullanilan Leroy Somer LSRPM motora
yonelik motor veri tabaninin kullanilmasi

* ‘Gosterge Panosu’ndan ‘Motor Ayari’'ni segin.
*  ‘Motor Ayari’ ekraninda, ‘Motor se¢'’i segin.

Gerekli motor veri tabanini segin:

7.3.4

Listeden gerekli motoru segin ve ‘Tamam’a tiklayin

@) Motor database

[Motor Database| || RPM Sensorless

Servo

Custom Model
750 LSRP!
750 LSRPM 90 L 1,8kW 400V
900 LSRPM 90 SL 1,8KW 400V
900 LSRPM 90 L 2.2\ 400V
1500 LSRPM 90 SL 3kW 400V

Remove custom motor

Speed (pm) Voltage (V) Frequency (Hz) Power (kW)
750 400 00 14
J50 400 00 18
X 400 00 18
900 200 00 22

00

[ 1500 LSRPM 90 L 3,7kW 400V

Current (4)
29
Bl
38
46

1800 LSRPM 90 SL 3,6kW 400V
1800 LSRPM 90 L 4,5kW 400V
2400 LSRPM 90 SL 4,8KW 400V
2400 LSRPM 90 L 6kW 400V
3000 LSRPM 90 SL 5,8KkW 400V
3000 LSRPM 90 L 7,36W 400V
3600 LSRPM 90 SL 64KW 400V
3600 LSRPM 90 L 8kW 400V
4500 LSRPM 90 SL 6,8kW 400V
4500 LSRPM 90 L 8,5kW 400V
5500 LSRPM 90 SL 6,9KW 400V
5500 LSRPM 90 L 8,6kW 400V
750 LSRPM 100 L 2,1kW 400V
750 LSRPM 100 L 2.5kW 400V
750 LSRPM 100 L 2.8KW 400V

900 LSRPM 100 L 2.7kW 400V
G0N 1SROM 1001 2T AnOV

% 05 s o3 00 o 0o 09 oa O3 o0 0 0o 03 oa o3 oo|eoe 0 oa o5 o

‘Motor Ayarr’ ekraninda segilen motora ait veriler gésterilir. llgili parametreleri ayarlamak igin ‘Siirlicliye

goénder’e tiklayin.
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8 Porameter Listings ~
Download Connection Setmcde  Defauk et Rename Reset Saveparometers
ive todrve cefirgs andregion perameters mode| indrive | @ Block Disgrams.

ua|iblig IusAND

Motor Setup (COM18.1) x

- & by Pt 28 - ‘% Motor Setup -
v o (Umamed (COMIRL, Enter motor parameters or choose a motor from a list =
» ¥ Dashboard =g
L Setup [ Choose a motor 8 Save 25 custom motor g_
» . Disgnostics Z
b Parameters Maximum Switching Frequency Q,
» Block Diagrams. e [}
o Percentage over current trip level 50 | % =3
» L Custom Lisss =
» L Parameter files Motor 1 | Motor 2|
b Macro Files =
Rated Current [7200  2]a
Rated Speed [150000 2 |rom
I

Rated Voitage 400 5

Kt

% v

s

Nm/a

Motor Thermal Time Constant
Stator Resistance Q
NoLoad g
Lq at Defined Iy [19938 *|mm
Lq at Defined 14 (25027 = |mH
Curent Conticller Kp Gain |49 2
Current Contraller K Gain
Number of Motor Poles |& = | Poles (4 pole pairs)

nwininNy Y83 | winjnuny yiueysiy
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7.4 Ariza teshis
Sirlcu hata verirse Powerdrive Connect’in iginde hata kaydini sorgulamak mimkiindur.
‘Gosterge Panosu’ndan ‘Siiriicii Hata Kaydr'ni segin.

VO &= | C5 @) @ Tooks&Wizards -
00 %2 06 @FOOD o S
Upload Downioad Cornection Setmode Defawt  Scf Rename Reset Save parameters

flomdrive todrve cettings and region parameters mode inarive | @

Dashboard (COM18.1) *

| Dashboard (COM18.1)

' Commands for working with a drive. Commands can also be found in the ribbon and by right-clicking nodes in the tree.

- 8y Project 28 0
~ B My Drive (COM18.1)

+ f} Dashboard
» [ Setup 5
» [ Diagnostics B
2, =
v Parametars 900
" B Bk Do = Qo © @ @ 9 o @
» [ Custom Lists Online| Upload  Download Cornection  Setmode  Default Sel  Reame Reset Save parameters  Change
e 1500 d
N R e i fromdive  ‘odive  setngs  andregion  parameters  model indive  Frmvare
(Empty) 2 =
* [ Macro Files St Setup & Diagnostics
o P [ @ B @
o
] Setup. Diagnostics  Parameter Block
(Empty) b - Listings ~ Diagrams ~
sior3 Parameter, @ Destination Conflicts

B Drve Trip Log

[ (@ ortomascorr

Compare ¢ €} Paremeter Refer
tofle. cemu

Drive Trip Log
Display the drive trip log and trip
diagnostic information.

jwnload
to drve

Parameter Help

o

Parzmeter
Reference Guide

Sirlcu hata kaydi otomatik ayarin durmasindan sorumlu hatayi ve hatanin agiklamasini gosterir.

-5 =2 M = v
€5 @@ ==
Crine| Upload  Download Comecton Setmoge Defauk  Set Rename Reset Save parometers
fomdrve todrive  ceffings  andregicn parameters maodel i drive.

- Sz E Drive Trip Log
- = :vm“’:"““ &= Display the drive trip log and trip diagnostic information.
> L Setup ive i i
- 0- 2: dive is currently trippect O fee
e Trip 1 for details)
* [ Parameters Trip_Trip Code Description Date. Time Sub-trip. =
» [ Biock Diagrams 2[t 18 Autatune Stopped Day 0 000852 o
> [ Custom Lists 5 D [None DayD 000000 0
> [ Parameter files thig 0 None Day0 00:00:00 )
> Macro Files 4 0 Nome Dayd 000000 0
s 0 None Dayd 000000 0 =
6 0 Nome Dayd 000000 0
7 0 None Dayd 000000 0
8 0 None Dayd 000000 )
29 0 None Day0 000000 E)
2 10 0 None Dayd 00:00:00 [ =
[Trip [Autotune Stopped | '
[Value |18 | |
[Short description | ]
The dive was prevented from completing an auto-tune, because either the Final crive enable or the Final drive run were removed
Recommended actions:
« Check the drive enable signal (Terminal 31) was active during the auto-tuns.
« Check the run command was active in Digital Input 05 State (08.005) during the auto-tune

68 Powerdrive F300 Baslangi¢ Kilavuzu
Yayin No: 2



8 NV Medya Kartini Kullanma

8.1 Giris

Kalici Medya Karti 6zelligi bir SMARTCARD veya SD kart kullanarak parametrelerin basit olarak
yapilandiriimasi, parametre yedekleme ve sirtcl klonlama olanagi sunar. Surucu geriye donuk
olarak Unidrive SP SMARTCARD ile uyumluluk saglar.

NV Medya Karti sunlar i¢in kullanilabilir:

« Sdriculer arasinda parametre kopyalama

»  SUriict parametre gruplarini kaydetme

* Program kaydetme

NV Medya Karti, modulin en Ustlinde, suricu ekraninin altinda (takiliysa), sol tarafta yer alir.
NV Medya Kartini temas noktalari stiriictiniin sol tarafina bakacak sekilde takin.

Sirucl, sadece okumasi veya yazmasi istendiginde NV Medya Kartiyla iletisime gecer, diger bir
deyisle, kart sistem “caligirken degistirilebilir”.

Sekil 8-1 NV Medya Kartinin Takilmasi
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1. NV Medya Karti takma
2. NV Medya Kart takili
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NV Medya Karti Parca numarasi
SD Kart Adaptoru (bellek kartr dahil degildir) 3130-1212-03
8 kB SMARTCARD 2214-4246-03
64 kB SMARTCARD 2214-1006-03
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8.2 NV Medya Karti destegi

NV Medya Karti 001 ila 499 arasindaki Powerdrive’dan ayarlanan veri bloklarinda bulunan suricu
parametreleri ve / veya PLC programlarini kaydetmek igin kullanilabilir.

Powerdrive Unidrive SP SMARTCARD ile uyumludur ve Unidrive SP parametre grubunu okuyarak

Powerdrive igin uyumlu bir parametre grubuna déntstirir. Bu yalnizca, Unidrive SP parametre

grubu varsayilan aktarma yéntemindeki (6r. 4yyy aktarma) fark kullanilarak SMARTCARD’a

aktarilirsa mumkindir. Powerdrive, karttaki baska herhangi bir Unidrive SP veri blogu turinu

okuyamaz. Bir Unidrive SP’den bir Powerdrive’a varsayilan veri bloklarindaki fark aktarilabilse de

asagidakilere dikkat edilmelidir:

1. Kaynak sirlcudeki bir parametre hedef siriicide bulunmuyorsa bu parametre igin veri aktarimi
yapilmaz.

2. Hedef surlcudeki parametrenin verileri aralik digindaysa veriler hedef parametrenin araligiyla
sinirlanir.

3. Hedef sirlcl kaynak surlciden farkl bir glic degerine sahipse bu tir aktarim igin normal
kurallar gegerli olur.

Sekil 8-2 Temel NV Medya Karti kullanimi

Siricd, ttm
parametreleri
NV Medya
Karti'ndan okur

Pr 00.030 = Program + &9

Tim striict
parametrelerini

NV Medya Karti'na
programlar

Veri blogu 1'de
6nceden bulunan tim
verilerin Uizerine yazar

Bir parametre kaydi
gerceklestirildiginde,
surtct Medya
Karti'na otomatik
olarak kaydeder

Kayit

Surtct, cihaz agildiginda
NV Medya Karti'ndan
onyuklenir ve bir parametre
| kaydi gerceklestirildiginde,
surtcti Medya Karti'na
otomatik olarak kaydeder

Kayit p.___4

Kartin tamami salt okunur isareti ayarlanarak yazma veya silme isleminden korunabilir; daha fazla
bilgi icin bkz. Sdirticii Kullanici Kilavuzu.

Kart, sUrlict hata vereceginden, veri aktarimi sirasinda ¢ikariimamalidir. Bu meydana geldigi
takdirde, aktarimi yeniden deneyin veya bir karttan surticliye aktarim ise, varsayilan parametreleri

yukleyin.
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8.3 Veri aktarma ®
Veri aktarma, bilgileri silme ve koruma, Pr mm.000’a bir kod girilerek ve ardindan, surtict gosterilen §
sekilde sifirlanarak gergeklestirilir Tablo 8-1. §
g
Tablo 8-1 SMARTCARD ve SD kart kodlari )
Kod islem SMARTCARD | SD kart
c:
Siricl parametrelerini parametre dosyasi 001’e aktarir ve veri =
2001  |blogunu ¢alistirilabilir olarak ayarlar. Bu, takilan opsiyon v v Z
moduiliindeki parametreleri kapsar. 5
4 Siricl parametrelerini parametre dosyasi yyy’ye aktarir. v v
yyy Bu, takilan opsiyon modulindeki parametreleri kapsar. =
Syyy Tdmlesik kuyllamm programini timlesik kullanici program v v 5
dosyasl yyy'ye aktarir. ol
Sirlcu parametrelerini parametre dosyasi yyy’den veya g
6yyy [timlesik kullanici programini timlegik kullanici programi v 4 3
dosyasi yyy'den yikler. m
@
7yyy |Dosya yyy'yi siler. v v E
=
Siricudeki verileri dosya yyy icindeki veriler ile karsilastirir. z
Dosyalar ayniysa karsilastirma tamamlandiginda =
8yyy |Prmm.000 (mm.000) degeri “0” olarak ayarlanir. v 4 2
Dosyalar farkliysa {Kart Karsilastir} hatasi baslatilir.
Diger tim NV medya karti tripleri de uygulanir. o
QD
9555  |Uyari bastirma isaretini siler 4 4 *§
9666 |Uyari bastirma isaretini ayarlar 4 4 )
9777 | Salt okunur igareti siler v 4
9888 |Salt okunur igareti ayarlar v 4 §
9999  |NV medya kartini siler ve bigimlendirir v =2
[CI ]
Sirict adi dahil olmak Gzere tim suriicu verileri yedeklenir i g
(varsayilanlardan parametre farkliliklari, timlesik kullanici = %
programi, uygulama programlari ve gesitli opsiyon verileri); 2
40yyy |[</MCDF/driveyyy/> klasorine kayit yapilir; bu klasér mevcut 4 =
degilse olusturulur. Surticti adi kaydedildiginden, bu, g
bir kopyadan ziyade bir yedektir. Tim srlici ve opsiyon verileri §
kaydedildiginde komut kodu silinir. G
Tum verileri yiikler (varsayilanlardan parametre farkliliklar, 3
tumlesik kullanici programi, uygulama programlari ve gesitli =
60yyy |opsiyon verileri); veriler </MCDF/driveyyy/> klasériinden gelir. v = ;
TUm strlcu ve opsiyon verileri yiikleninceye kadar komut kodu %§.
silinmez. 3%
o o
3
3
15
3
)
i
=4
@
Cc
-
z
]
g
Q
g
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9 Daha fazla bilgi
9.1 Ariza teshis
Hatalar ve alarmlar dahil ariza teshisiyle ilgili daha fazla bilgi icin bkz. Siirticii Kullanici
Kilavuzu.
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10

UL listesi bilgileri

ua|iblig MIusAND

us|IBlig unin

nwINinNy YUe| | winjnuny suesspy

uayejseg

(0 nuap)
Jojanaweled [pwa|

ewunsiied niojopy

ewue|ny|
uipey| eApajN AN

10.1  Genel
10.1.1 Onaylarin kapsami
Tidm modeller hem ABD hem de Kanada guvenlik gerekliliklerine uygun olarak
gosterilmistir.
UL dosya numarasi: E171230.
Uretim Yeri Kodu: 8D14.
10.1.2 Ureticinin adi
Uretici Control Techniques Ltd’dir.
10.1.3 Elektriksel degerler
Elektriksel de@erler Stirticii Kullanici Kilavuzu'nda tablo halinde verilmistir.
10.1.4 Birden fazla kablo diizeni
Sdruciuler farkli kablo diizenleri gerektiren uygulamalarda kullanim igin tasarlanmamigtir.
Sdiruciler birden fazla sinifa sahip degildir.
10.1.5 Model numaralari
Model numaralari Sdirticii Kullanici Kilavuzu'nda gdsterilmistir.
10.1.6 Plenum sinifi
Sdruciler istenen Tip 1 terminal kitiyle muhafazal tipler olarak kurulan klimali bir béimede
(kanal) kuruluma uygundur.
10.1.7 Galisma sicakhgi
Sdruciler 40 °C ortam sicakliginda kullanim igin siniflandiriimigtir.
50 °C’de ¢alismaya azaltilmis ¢ikisla izin verilir. Daha fazla bilgi igin bkz. Sdirticii Kullanici
Kilavuzu.
10.1.8 Kurulumla ilgili uyarilar, ikazlar ve notlar
Kurulumla ilgili uyarilar, ikazlar ve notlar Bélum 1 Glivenlik Bilgileri, sayfa 6 boliminde
bulunmaktadir.
10.2  Asin yuk, asiri akim ve asiri hiza kargi koruma
10.2.1 Koruma seviyesinin derecesi
Cihazlarda motor yuku icin kati hal asiri ylik korumasi bulunur. Koruma seviyeleri tam yik
akiminin yizdesi olarak ifade edilir. Daha fazla bilgi igin bkz. Sdiriicii Kullanicr Kilavuzu.
Motor korumasinin diizguin calismasi igin, motor nominal akimi Pr 00.046 veya
Pr 05.007’ye girilmelidir.
Koruma seviyesi, gerektiginde %150’nin altinda olacak sekilde ayarlanabilir.
Daha fazla bilgi igin bkz. Siirticii Kullanici Kilavuzu.
Sdriclde, kati hal motor asiri hiz korumasi bulunur. Bununla birlikte bu 6zellik,
yuksek glivenirlikte bagimsiz bir asiri hiz koruma cihazina esdeger koruma seviyesi
saglamaz.
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10.2.2

10.2.3

10.2.4

10.3
10.3.1

10.3.2

10.3.3

Termal bellek korumasi

Siruciler, termal bellek korumasina sahip motor yikl ve hiz hassas asir ylik
korumasina sahip olarak sunulur.

Termal bellek korumasi, kapatma, gii¢ kaybi ve hiz hassasiyeti agisindan UL
gereklilikleriyle uyumludur.

Termal koruma sisteminin tam agiklamasi igin, bkz. Sdriicii Kullanici Kilavuzu.

Termal bellek korumaya iliskin UL gerekliliklere uyum saglamak i¢in, Termal Koruma
Modunun (Pr 04.016) sifira; Disiik Hiz Koruma Modunun (Pr 04.025) ise 1’e ayarlanmasi
gerekir.

Termal koruyucular bulunan motorlarla kullanim

Siriicl, motorun igine yerlestiriimis bir termal sens6r veya anahtardan veya harici bir
koruma rélesinden gelen bir sinyal tizerine hareket edecek halde temin edilir.

Daha fazla bilgi igin bkz. Siiriicii Kullanici Kilavuzu.

Ozel asirn akima karsi koruma cihazi

Sdricunin, kisim 2.4 Gui¢ Degerleri, sayfa 11 béliminde belirtilen 6zel agirn akima karsi
koruma cihazi diginda bir gli¢ kaynagdina bagli olmasi gerekmez.

Dal devreleri i¢in kisa devreye karsi koruma

Kisa devre sinifi

Sdrict kisim 2.4 Gii¢ Degerleri, sayfa 11 bélimiinde aciklandidi gibi asiri akima karsi
koruma cihazlariyla donatildiginda, maksimum 100.000 RMS simetrik amper,
600 Vac’'den yuksek ¢ikigi olmayan bir devrede kullanima uygundur.

Stirticti Kullanici Kilavuzu'ndaki aksi belirtimedikge dal sigortalari herhangi bir UL
go6sterilmis Sinif CC, J veya T sinifi 600 Vac olabilir.

kisim 2.4 Gii¢ Degerleri, sayfa 11 bolimunde aksi belirtiimedikge, devre kesiciler 600 Vac
sinifi, DIVQ veya DIVQ?7 kategori kontrol numarasina sahip UL'de gésterilmis herhangi bir
tipte olabilir.

Kati hal kisa devreye karsi koruma

Siirlicii, kati hal kisa devreye karsi korumayla birlikte sunulur. integral kati hal korumasi
dal devre korumasi saglamaz. Dal devre korumasi Ulusal Elektrik Yasasi’na ve her turli
ek yerel mevzuata uygun olarak saglanmalidir.

Dal devreleri igin kisa devreye karsi koruma (grup halinde kurulum)

Kasa boylan 3, 4, 5 ve 6, CC, J, T veya HSJ sigortalarla korunduklarinda, maksimum
100.000 simetrik amper, 600 V’tan fazla ¢ikisi bulunmayan bir devreye motor grubu
kurulumu igin onaylanmistir.

10.3.4 Yaygin kullanilan DC bara sistemleri

Kasa boylan 3, 4, 5 ve 6 ortak bir DC bara kullanilan modiler sirtici sistemlerinde
kullanim igin onaylanmistir.

Gereken dal devre korumasiyla birlikte izin verilen konvertdr ve evirici kombinasyonlari
icin, Control Techniques ile iletisime gegin.
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104 Kontrol devresi korumasi

@
10.4.1 Kontrol devresi kablolari g
Tum kontrol devreleri sinirli gerilim, sinirli akim yalitimli ikincil devrelerde bulunur. 2
Ek kablo korumasi gerekli degildir. g

10.4.2 Tamamlayici sigorta
Kontrol devreleri harici bir 24 V kaynakla beslendiginde, Siiriicii Kullanici Kilavuzu'nda s
aciklandigi gibi tamamlayici bir sigorta gereklidir. g
=)
10.4.3 Aksesuar takimi kutulan g

Tum sirlculer bir aksesuar takimi kutusuyla birlikte sunulur, bkz. Siiriicii Kullanici
Kilavuzu.

10.5 Kablo terminali isaretleri

10.5.1 Uygun baglanti isareti
Tim ana terminaller agikga isaretlenmistir. Birden fazla devre diizeni yoktur.

10.5.2 Toprak besleme kablosunun terminal baglantisi.
Topraklanmis besleme devresi kablosunun baglanti terminalleri bir toprak simgesi
(IEC 60417, simge No. 5019) araciligiyla taninir.
Topraklama baglantilari, UL'de listesinde yer alan kapali gevrim (halka) terminallerini
kullanmalidir.

nwinnny 8|3 | winpnuny yiuexsiy

10.5.3 Kullanici role kontagi %
Sinif 1 veya sinif 2 devresinin pargasi olmasi igin sahaya kabloyla yalitimli bir kullanici §
réle kontagi baglanabilir. Bu, Sdrticti Kullanici Kilavuzu'nda agiklanmistir.

10.5.4 Kablolarin tipi g
Yalnizca bakir kablolar kullanin. g;ﬁ

10.5.5 Kablolarin sicaklik sinifi ég
Yalnizca 75 °C sinifi kablolar kullanin. %

10.5.6 Grup kurulumu igin kablo boyutlar K
Kasa boylari 3, 4, 5 ve 6 nominal akimin %125’iyle sinirli giris ve ¢ikis kablolari bulunan g
motor gruplarinin kurulumu igin onaylanmistir. z'__>

10.5.7 Moment degerleri §
Saha kablo terminallerinin moment degerleri kisim 3.6 Terminal boyutu ve moment -
degerleri, sayfa 22 bélimiinde sunulmustur. = %

10.6 Cevre : E’;

10.6.1 Cevre 3
Sdruciler kirlenme derecesi 2 olan gevrelerde galismak Uzere tasarlanmistir. 9
Sdricller Aclik tip olarak tedarik edilir. :_31
Sdricdler, istenen Tip 1 terminal kitiyle birlikte kurulduklarinda Muhafazali Tip 1 olarak §
siniflandirihir. &

Sdriciler, bir Tip 12 muhafazayla birlikte kurulduklarinda Tip 12 olarak siniflandirilir.
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10.7
10.71

10.7.2

10.7.3

10.7.4

10.8
10.8.1

Montaj
Yiizey montaiji

Tdm sariculer Yuzey montaji icin uygundur. Montaj talimatlari kisim 3.3 Montaj
ybntemleri, sayfa 18 bolimiinde sunulmustur.

Yan yana montaj

Kurulum genisligini en aza indirmek igin, sirtcller aralarinda boslukla veya bosluksuz
olarak yan yana monte edilebilir.

Doésemeye montaj

Doésemeye montaj igin kasa boylar 3, 4 ve 5 uygundur. Sirlicii montaj yiizeyinin
karsisina yan panelle birlikte yan olarak monte edilir. D6semeye montaj kitleri mevcuttur.
Delige montaj

Tdm modeller delie monte edilebilir. Delige montaj yapildiginda, toz ve su girigini

onlemek igin bir Tip 12 muhafazanin iginde, yiksek IP ucu (varsa) ve Tip 12 sizdirmazlik
kiti kullaniimalidir. Daha fazla bilgi i¢in bkz. Sdiriici Kullanici Kilavuzu.

Listelenen aksesuarlar

Opsiyon modiilleri

Asagidaki opsiyon modilleri ve aksesuarlar UL'de listelenmistir:
Acik Tip:

SI-PROFINET RT SI-I/0

Sl-Ethernet SD-Card Adaptor

Sl-DeviceNet KI-485 Adaptor

SI-CANopen KI-HOA Keypad RTC
SI-PROFIBUS

Tum opsiyon modadilleri tim surict modelleriyle uyumlu degildir.

10.9
10.9.1

cUL isareti gereklilikleri
Harici gegici darbe

575 V sinift 07500530, 07500730, 8500860, 8501080 model numaralari cUL onay
gereklilikleriyle uyum saglamak igin harici gegici darbe gerektirir:

DIKKAT

Gegici gerilim darbesi 6nleme, ekipmanin hat tarafina monte edilmeli ve 575 Vac
(faz-toprak), 575 Vac (faz-faz) gerilim degerine sahip ve asiri gerilim kategori IlI'e uygun
olmali, 6 kV’lik nominal darbe gerilim ylikselmesine ve maksimum 2400 V’lik kaski
gerilimine dayanabilen bir koruma saglamalidir.

Dal devre korumasinin agilmasi

>

UYARI

Dal devre koruma cihazinin agilmasi bir arizanin kesintiye ugradiginin géstergesi olabilir.
Yangin ve elektrik carpmasi riskini azaltmak igin, akim bulunan pargalar ve kontrol6riin
diger bilesenleri incelenmeli ve hasar gérmuslerse degistiriimelidir.
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